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1. ОБЩИЕ ВОПРОСЫ 
1.1 Получение реле 

Несмотря на то, что реле защиты имеют прочный корпус, они требуют осторожного 
обращения при монтаже на объекте. При получении реле необходимо в первую 
очередь провести внешний осмотр на предмет отсутствия повреждений при 
транспортировке. При обнаружении повреждений необходимо обратиться с 
претензией к организации ответственной за транспортировку и известить 
представительство   организации   изготовителя   продукта  (Центр поддержки клиентов 
Schneider Electric). 

Реле, поставляемые без жесткой упаковки, не предназначенные для немедленного 
монтажа, должны после осмотра быть обратно помещены в пластиковую защитную 
упаковку для хранения. 

1.2 Электростатические разряды 

Устройства защиты содержат компоненты, чувствительные к электростатическим 

разрядам. 

Электронные схемы хорошо защищены металлическим корпусом, и внутренний 
модуль не стоит вынимать из корпуса без необходимости. При извлечении модуля из 
корпуса следует принять меры во избежание контакта с компонентами и 
электрическими соединениями. В случае извлечения активной части из корпуса для 
хранения, модуль следует поместить в электропроводный антистатический пакет. 

Внутри модуля нет регулировочных устройств для настройки и не рекомендуется без 
необходимости его разбирать. Хотя печатные платы схемы стыкованы вместе, 
разъемы имеют технологическое назначение и не предназначены для частой 
разборки; в действительности для их разделения требуется значительное усилие. 
Следует избегать прикосновения к печатным платам, поскольку там использованы 
оксидные полупроводники, которые могут быть повреждены электростатическим 
разрядом, находящимся на теле человека. 

 

ПРИ ПРОВЕДЕНИИ КАКИХ-ЛИБО РАБОТ НА ДАННОМ ВИДЕ 
ОБОРУДОВАНИЯ, ПЕРСОНАЛ, ВЫПОЛНЯЮЩИЙ РАБОТЫ ДОЛЖЕН 
ИЗУЧИТЬ ИНСТРУКЦИЮ ПО БЕЗОПАСНОСТИ 4LM/D11 ИЛИ БОЛЕЕ 
ПОЗДНЕЕ ИЗДАНИЕ, А ТАКЖЕ ОЗНАКОМИТЬСЯ С 
НОМИНАЛЬНЫМИ ДАННЫМИ УСТРОЙСТВА, ПРИВЕДЕННЫМИ В 
РАЗДЕЛЕ ТЕХНИЧЕСКИЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ И НА ТАБЛИЧКЕ 
ЗАВОДСКИХ ДАННЫХ НА ПЕРЕДНЕЙ ПАНЕЛИ УСТРОЙСТВА (ПОД 
ВЕРХНЕЙ ОТКИДНОЙ КРЫШКОЙ). 
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2. ОБРАЩЕНИЕ С ЭЛЕКТРОННЫМ ОБОРУДОВАНИЕМ 
Нормальные движения человека могут легко генерировать электростатические 
потенциалы в несколько тысяч вольт. Разряд этих потенциалов на 
полупроводниковые устройства при переноске электронных устройств может 
вызвать серьезные повреждения, которые часто могут сразу не обнаружиться, 
но снизят надежность устройства. 

Электронные схемы практически защищены от электростатических разрядов, 
если помещены в корпус. Не подвергайте их риску повреждения, вынимая 
модули без необходимости. 

Каждый модуль имеет наивысшую целесообразную защиту своих 
полупроводниковых устройств. Однако, при необходимости извлечения 
модуля для обеспечения высокой надежности и долговечности, на которые 
было спроектировано и изготовлено оборудование, следует принять 
следующие предосторожности: 

1. Перед тем, как вынуть модуль, убедитесь, что ваш электростатический 
потенциал такой же, как и у оборудования, путем прикосновения к корпусу 
устройства. 

2. Держите модуль за переднюю панель, раму или края печатных плат. 
Избегайте прикосновения к электронным комплектующим, дорожкам 
печатных плат или разъемам. 

3. Не передавайте модуль другому человеку, не убедившись прежде, что у 
вас один электрический потенциал. Выравнивание потенциалов 
выполняется рукопожатием. 

4. Положите модуль на антистатическую поверхность или на проводящую 
поверхность, имеющую одинаковый с вами потенциал. 

5. Храните или транспортируйте модуль в проводящем пакете. 

При выполнении измерений во внутренних цепях работающего оборудования, 
предпочтительно заземлить на себя корпус проводящей манжетой. Манжета 
должна иметь сопротивление относительно земли 500кОм – 1000МОм. 

Если нет в наличии манжеты, следует осуществлять постоянный контакт с 
корпусом для предотвращения возникновения статического заряда. Приборы, 
используемые при измерениях, следует, по возможности, заземлить на корпус. 

Более подробную информацию о способах безопасной работы с электронным 
оборудованием можно найти в BS5783 или рекомендации МЭК 147-OF. 
Настоятельно рекомендуется выполнять работы на модулях, извлеченных из 
корпуса реле в специальных помещениях, описанных в вышеупомянутых 
документах BS и МЭК. 
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3. МОНТАЖ РЕЛЕ 
Реле защиты поставляется отдельно, или как составная часть панели/стойки защиты. 

Если в схеме защиты используется испытательные блок типа MMLG, то он должен 
быть размещен с правой стороны (вид спереди). В процессе монтажа на панели или 
стойке, модули активной части реле должны быть защищены их металлическими 
корпусами. 

Для индивидуального монтажа реле защиты, в разделе P12y/RU IN/xxx приведены вид 
и размеры отверстий вырезов в панели и центры  отверстий винтов крепления. 

После окончания монтажа для улучшения индикации на ЖКД удалите с него защитную 
пленку предохраняющую экран от царапин при монтаже и транспортировке. 

4. РАСПАКОВКА 
При распаковке и монтаже устройств защиты следует соблюдать осторожность во 
избежание их повреждения и нарушения заводских настроек. К обращению с реле 
должен быть допущен только квалифицированный персонал. 

Помещение должно быть чистым, сухим, без пыли и излишней вибрации. Место 
монтажа должно быть хорошо освещено для облегчения проверки.  

Модули, вынутые из своих корпусов, не следует оставлять в местах, где они могут 
запылиться или увлажниться. Это в особенности относится к электроустановкам, где 
монтаж устройств выполняется одновременно со строительными работами. 

  

5. ХРАНЕНИЕ 
Если реле защиты не предполагается монтировать сразу после получения, их следует 
хранить в месте, защищенном от пыли и влаги в их оригинальной упаковки. Если в 
упаковке были вложены пакеты с осушителем воздуха, их следует оставить. Действие 
осушающих кристаллов ослабляется, если пакет был подвержен воздействию 
окружающей среды и может быть восстановлено путем осторожного нагревания в 
течение около часа, перед помещением в упаковочную картонную коробку. 

Пыль, скапливающаяся на картонной коробке, может попасть в реле при небрежной 
распаковке реле; картон упаковочной коробки насыщается влагой, что в свою очередь 
ведет к снижению эффективности осушителя. 

Температура хранения: от –250С до +700С. 

  

6. НАЗНАЧЕНИЕ ДАННОГО РАЗДЕЛА 
В данном разделе приведена информация по установке реле и первым операциям с 
данным оборудованием.  

Правильное использование данной информации поможет пользователю успешно 
выполнить первые операции с терминалами направленной максимальной токовой 
защиты от междуфазных КЗ и направленной защиты от замыканий на землю. 
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7. ВВЕДЕНИЕ В РЕЛЕ СЕРИИ MICOM 
Использование устройства MICOM является рациональным решением способное 
удовлетворить требования по защите электрического оборудования. Оно включает в 
себя широкий диапазон компонентов и систем а также услуг предоставляемых Schneider
Electric. Основой концепции устройств серии MiCOM является гибкость. 

MiCOM обеспечивает возможность адаптации для конкретного случая применения в 
качестве устройства защиты, а также благодаря расширенным функциям связи, 
обеспечивает интеграцию устройства в автоматизированную систему управления 
объектом. 

Серия устройств MiCOM включает:  

• P устройства релейной защиты 

• C устройства управления 

• M устройства для точного измерения и мониторинга 

• S пакет прикладного программного обеспечения и системы управления и 
контроля объекта 

Устройства MiCOM имеют разносторонние функции для регистрации информации о 
текущем состоянии и реакции системы на повреждения в сети, включая записи 
осциллограмм и записи аварий. 

Устройства также позволяют выполнять измерения параметров сети через регулярные 
интервалы времени для снабжения диспетчерских пунктов управления информацией 
для контроля состояния оборудования (объекта). 

Последняя информация по любым продуктам серии MiCOM, со ссылкой на 
технические публикации может быть доступна через региональные представительства 
компании Schneider Electric или на веб-сайте компании. 
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8. ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ О ТЕРМИНАЛАХ MiCOM P125, P126 И P127 
Реле MiCOM Р125, Р126 и Р127 разработаны для управления, защиты и мониторинга 
состояния электроустановок промышленных предприятий, защиты оборудования 
подстанций распределительной сети среднего напряжения. Кроме этого устройства 
могут быть частью системы защит силовых трансформаторов и генераторов. Данные 
устройства также могу применяться в качестве резервных защит в магистральных 
сетях высокого напряжения. 

8.1 MiCOM P125, P126 и P127 

Серия реле MiCOM Р125, Р126 и Р127 основывается на успешно зарекомендовавших 
себя устройствах серий К, MODN и МХ3. 

Каждое реле включает широкий выбор функций защиты и управления, способный 
удовлетворить самые высокие требования. 

На передней панели реле расположен жидкокристаллический дисплей (ЖКД) с 
обратной подсветкой (2 строки по 16 символов) и 7-клавишная клавиатура (для 
доступа ко всем параметрам реле, чтению сообщений сигнализации и измерений 
выполняемых в реле). Кроме этого на передней панели реле расположены 8 
светодиодных индикаторов для индикации статуса сигналов при работе MiCOM Р125, 
Р126 и Р127. 

В распоряжении пользователя имеется специальное программное обеспечение, 
предназначенное для чтения, редактирования уставок реле по интерфейсу RS485 
заднего порта связи или RS232 переднего порта связи. 

Реле MiCOM Р125, Р126 и Р127 предоставляют пользователю широкий выбор 
направленных защит максимального тока для использования в случае необходимости 
применения направленных защит. 

Органы направленной защиты от замыканий на землю достаточно чувствительны для 
использования в сети с изолированной нейтралью или в сети с заземлением нейтрали 
через дугогасящую катушку (катушка Петерсена) 

Доступны следующие модели реле: 

MiCOM P125: направленная защита от замыканий на землю с органом 
ваттметрической защиты от замыканий на землю 

MiCOM P126: трехфазная максимальная токовая защита от междуфазных 
замыканий и направленная защита от замыканий на землю с 
органом ваттметрической защиты от замыканий на землю, а 
также с функция АПВ 

MiCOM P127: направленная трехфазная максимальная токовая защита от 
междуфазных замыканий, направленная защита от замыканий на 
землю с органом ваттметрической защиты от замыканий на 
землю, защиты максимального/минимального напряжения, а 
также с функция АПВ 
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9. ОПИСАНИЕ РЕЛЕ 
9.1 Общие сведения 

На следующих фотографиях показаны модели реле P125 и P127 (P126). 

 

 P125 P127 (P126) 

Как видно, ширина корпуса Р125 отличается от ширины корпуса Р127(Р126). 

В приведенной ниже таблице приведены размеры корпусов реле. 

 Модель   Высота Глубина Ширина 

P125 4U (177мм) 226мм 20 TE 

P126 и P127 4U (177мм) 226мм 30 TE 
 

Откидные крышки в верхней и нежней части передней панели показаны в закрытом 
положении. Для дополнительной защиты передней панели реле может быть 
использована прозрачная пластиковая крышка, поставляемая по заказу. При 
установленной крышке сохраняется доступ лишь для чтения сообщений на ЖКД 
(сигнализация, уставки). Для полного доступа к данным реле включая редактирование 
уставок, защитная пластиковая крышка должна быть демонтирована в отрытом 
положении верхней и нижней откидных крышек. 
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9.2 Описание передней панели  

Компоненты передней панели показаны ниже. Передняя панель полностью идентична 
у реле Р125, Р126 и Р127. 

Жидкокристаллический дисплей 
(ЖКД): 
Две строки по 16 символов. 

После завершения монтажа реле 
снимите защитную пленку 
предохраняющую поверхность дисплея 
от царапин. 

Клавиатура: Клавиатура состоит из 7 
клавиш, включая клавиши Чтения, 
Сброса (С), Ввод и четырех клавиш со 
стрелками. 

 

Read keyClear key

Enter key

Arrow keys
Arrow key

P0065ENa
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8 светодиодных индикаторов:           
4 светодиода имеют фиксированное 
назначение и 4 светодиода свободно 
программируемые пользователем 
располагаются в левой стороне 
передней панели. По умолчанию 
надписи индикаторов выполнены на 
английском языке. 

Светодиод ОТКЛ (TRIP): Светодиод L1 
имеющий красный цвет, сигнализирует 
о формировании в реле команды 
отключения коммутационного аппарата 
(выключатель, отключение от защиты). 
Светодиод копирует команду,  
выдаваемую реле на выходное реле 
отключения (RL1). В нормальном  
режиме светодиод не горит. Он 
загорается как только реле выдает 
команду отключения. Светодиод гаснет 
после подтверждения (квитирования) 
сообщений сигнализации связанных с 
данным отключением. 
Светодиод Сигналы (Alarm): 
светодиод оранжевого цвета L2, 
названный ‘Alarm’ сигнализирует  
пользователю о том, что реле MiCOM 
Р125, Р126 и Р127 зафиксировало 
какие либо сигналы. Такими сигналами 
могут быть как превышение заданных 
уставок (мгновенные сигналы пусков 
функций защиты) или команды 
отключения (с выдержкой времени 
срабатывания ступеней защиты). 
Светодиод моргает пока все сообщения
не будут прочитаны (с помощью 
клавиши Чтение). После этого 
светодиод горит постоянно (не мигая). 
Светодиод гаснет после сброса 
полученных сигналов (клавиша Сброс) 
при условии исчезновения причины 
вызвавшей появления сигналов. 

P0250ENa

L1

L2

L3

L4

L5

L6

L7

L8
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Светодиод НЕИСПР. (Warning): 
светодиод оранжевого цвета L3, 
названный ‘Warning’ сигнализирует 
пользователю о том, что реле MiCOM 
Р125, Р126 и Р127 имеются внутренние 
неисправности. Если обнаруженная 
неисправность не является критической
(например, обрыв линии связи, при 
этом реле может продолжать 
выполнять основную задачу устройства 
защиты), светодиод постоянно мигает. 
Если обнаруженная неисправность 
классифицируется как критическая, то 
светодиод горит постоянно. Гашение 
светодиода возможно лишь после 
устранения причины вызвавшей его 
загорание (т.е. после ремонта модуля, 
устранения неисправности). 
Светодиод контроля питания: 
Зеленый светодиод L4, именуемый 
‘Healthy’ сигнализирует об исправном 
состоянии реле MiCOM Р125, Р126 и 
Р127, а  также о наличии питания реле 
от источника оперативного тока. 
Программируемые светодиоды: 
Наименования (ярлыки) светодиодов от 
L5 до L8 печатаются пользователем. 
Данные светодиоды могут быть 
запрограммированы на загорание по 
любой информации из доступного 
списка (мгновенные ступени или 
ступени с выдержкой времени на 
срабатывание и др.). Светодиод 
загорается при появлении связанной с 
ним информации. Гашение 
светодиодов выполняется сбросом 
сообщений сигнализации связанной с 
появление данного сигнала при 
помощи клавиши Сброс. 

 

9.2.1 Идентификация реле 

Под верхней откидной крышкой приклеена бумажная табличка с заводской 
информацией включающей номер модели реле, серийный номер, диапазон 
чувствительной защиты от замыкания на землю, номинальные данные реле и код 
CORTEC используемый для заказа реле и др. 

Описание каждого элемента таблички заводских данных приведено ниже: 

P127CAF11: Код CORTEC                   

Данный код позволяет пользователю идентифицировать технические характеристики 
реле. 

No.: 0000000 : Серийный номер 

Cde: 00000/000: Ссылка на закупочный заказ 

Данные номера необходимы при контактах с представителями Schneider Electric в случае 
возникновения проблем. 

Un = 57 – 130V: диапазон входного напряжения переменного тока 
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Modbus: Протокол связи по заднему порту связи RS485. 

0.002Ien: Чувствительность токовой защиты от замыканий на землю (для заказа 
доступны реле одного из трех диапазонов) 

Ua = 48-150V DC: Диапазон и тип напряжения питания реле. В данном примере реле 
может питаться только от источника постоянного тока 

Отсек батареи (более не используется) и порт связи. 

Под нижней откидной крышкой распылается отсек для установки батареи размера ½ 
АА, который теперь не используется. Начиная с 5-й аппаратной версии реле записи 
осциллографа, регистратора аварий и регистратора событий сохраняются во флэш-
памяти которая не требует резервного питания от внутренней батареи. 
Следовательно, больше не требуется устанавливать батарею в отсек. 

Рядом с отсеком для батареи расположен 9-штфрьковый разъем типа D для 
подключения к реле переносного ПК (на удалении не более 15м) по интерфейсу RS232 
последовательной передачи данных (порт SK1). 

 

ВНИМАНИЕ  ! ! НАЧИНАЯ С 5-Й АППАРТАНОЙ ВЕРСИИ УСТРОЙСТВА, 
БАТАРЕЯ НЕ УСТАНАВЛИВАЕТСЯ. ЗАПИСИ РЕГИСТРАЦИИ 
СОБЫТИЙ, АВАРИЙ И ОСЦИЛЛОГРАММЫ СОХРАНЯЮТСЯ ВО 
ФЛЭШ ПАМЯТИ. ОТСЕК ДЛЯ РАЗМЕЩЕНИЯ БАТАРЕИ ДОЛЖЕН 
ОСТАВАТЬСЯ ПУСТЫМ.   

9.2.2 Кабель USB/RS232 (для наладки и подачи питания на реле) 

Кабель USB/RS232 может быть использован для: 

1. Питания терминала через передний порт связи. Это позволяет 
пользователю выполнять просмотр  или редактирование данных (уставок) с 
клавиатуры терминала в условиях исчезновения или отсутствия питания 
терминала от источника оперативного тока. USB порт компьютера может 
быть использован для питания терминала. Питание терминала подобным 
образом может продолжаться до истечения заряда аккумуляторной батареи 
ПК (при использовании Notebook). 

2. Обеспечения интерфейса USB/RS232 между ПК и терминалом MiCOM. Это 
позволяет выполнять чтение из терминала данных (уставок, событий, 
осциллограмм) и загрузку в терминал отредактированных (при 
необходимости) уставок при помощи подключенного ПК с использованием 
программного пакета (например, MiCOM S1). 

Это облегчает эксплуатацию терминала, путем обеспечения возможности извлечения 
из терминала записей регистраторов (аварий, событий и осциллограмм) в условиях 
исчезновения или отсутствия питания терминала. 

Для использования данной функциональной возможности необходимо 
предварительно установить на ПК соответствующую программу-драйвер 
(поставляемую с терминалами). 
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9.3 Извлечение активной части из корпуса 

Для извлечения активной части реле MiCOM (шасси) из корпуса необходимо вставить 
в отверстие эксцентрика расположенного под верхней откидной крышкой реле 
стержень отвертки диаметром около 3 мм и повернуть эксцентрик влево на 90 
градусов. Затем вставить стержень отвертки в отверстие эксцентрика расположенного 
под нижней откидной крышкой реле и повернуть на 90 градусов вправо. 

При выполнении данной операции модуль выдвинется несколько вперед, произойдет 
расцепление контактов в задней части корпуса реле и модуль может быть легко 
извлечен из корпуса взявшись с обеих сторон за переднюю панель реле. 
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9.4 Основные функции 

В приведенной ниже таблице показаны основные функции доступные в моделях реле. 

Коды 
ANSI  

ФУНКЦИИ P125 P126 P127 

50/51P/N Ненаправленная 1-фазная МТЗ или ЗНЗ o   

50/51 Ненаправленная 3-фазная МТЗ от 
междуфазных КЗ 

 o o 

50/51N Токовая защита от замыканий на землю  o o 

67P 3-фазная направленная МТЗ от 
междуфазных КЗ 

  o 

67N Направленная защита от замыканий на 
землю 

o o o 

51V МТЗ с контролем по напряжению   o 

37 3-фазная защита минимального тока  o o 

46 Максимальная защита по току обратной 
последовательности 

 o o 

27/59 Защита по повышению/понижению 
напряжения фаз (режимы «ИЛИ» или «И») 

  o 

59N Защита по повышению 3Uo o o o 

32 Направленная защита по мощности   o 

32N Ваттметрическая защита от замыканий на 
землю 

o o o 

81U/O Защита по повышению/понижению частоты   o 

49 Защита от теплового перегруза  o o 

86 Фиксация срабатывания выходных реле o o o 

79 АПВ  o o 

50BF УРОВ  o o 

46BC Обнаружение обрыва провода линии (I2/I1)  o o 

 Логика блокирования (защит) o o o 

 Тест выходных реле (режим Наладка) o o o 

 Местное/дистанционное управление 
выключателем 

o o o 

 Контроль цепи отключения и мониторинг 
технического состояния выключателя 

 o o 

 Пуск-наброс (отстройка от пускового тока)  o o 

 Схема селективной логики защит  o o 

 Блокировка от броска тока намагничивания   o 

 Ускорение при включении на КЗ (ВКПОВ)  o o 

 Выбор порядка чередования фаз (сети)   o 

 Контроль цепей ТН   o 
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10. ОБЗОР ФУНКЦИЙ НАПРАВЛЕННЫХ ЗАЩИТ 
Направленные максимальные токовые защиты от междуфазных замыканий и защита 
от замыканий на землю предусматривают задание уставок тока срабатывания, угла 
максимальной чувствительности и ширины зоны работы. 

Зона работы функции направленной защиты показана на следующем рисунке. 

Угол м.ч.

Iф
Uф-ф

Зона работы 
при направлении
“вперед”

Зона работы
при направлении
“назад”

Зона работы задается в диапазоне
от 10 до 170 град. относительно 
угла максимальной чувствительности
У  

Угол максимальной чувствительности задается в диапазоне от 0 до 3590, с шагом в 10. 

Направленная защита от замыканий на землю также имеет некоторую зону 
нечувствительности обеспечивающую стабильность защиты при небольшой 
несимметрии обычно присутствующей в нормальном режиме работы сети. Зона 
нечувствительности представлена на приведенных ниже рисунках, где заштрихована 
область работы защиты. 

Зона работы ограничена условиями определяемыми уравнениями: Ie+5 x Ue<90 для 
Ien=5A; Ie +Ue<18 в случае Ien=1A. 

Ie>
Ie>>
Ie>>>

Ie>
Ie>>
Ie>>>

Ue, B Ue, B

Ie + 5xUe = 90

Ue>
Ue>>
Ue>>>

Ie +Ue = 18

Ue>
Ue>>
Ue>>>
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11. ПОДАЧА ПИТАНИЯ НА РЕЛЕ 
Для правильной подачи питания на реле внимательно следуйте приведенным далее 
инструкциям. 

11.1 Проверка схемы подключения 

1. Ознакомьтесь с проектной схемой подключения реле. 

2. Убедитесь в том, что в цепи отключения выключателя используется именно 
выходное реле RL1. 

11.2 Подключение источника питания оперативным током 

Подключите источник постоянного или переменного тока (в соответствии с 
номинальным диапазоном питания реле). 

ПОЛОЖИТЕЛЬНЫЙ ПОЛЮС UПИТ. НА ЗАЖИМ РЕЛЕ 33 

ОТРИЦАТЕЛЬНЫЙ ПОЛЮС UПИТ. НА ЗАЖИМ РЕЛЕ 34 

НЕ ЗАБУДЬТЕ ПОДКЛЮЧИТЬ ЗАЗЕМЛЕНИЕ К ЗАЖИМУ 29! 

Подключите источник постоянного или переменного тока (в соответствии с 
номинальным диапазоном питания реле). 

На дисплее появится следующая индикация. 

IA 
 1.00 A 

Индикация действующего (среднеквадратичного до 10-й
гармоники) значения тока фазы А с учетом значения Ктт
заданного в меню Коэфф. ТТ (CONFIGURATION /CT 
Ratio) 

Должен быть следующий режим светодиодной индикации: 

• Горит светодиод “Healthy” (Исправно)  

• Все остальные светодиоды погашены. 
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12. СТРУКТУРА МЕНЮ 
Простая структура меню обеспечивает чтение и редактирование параметров 
конфигурации реле.  

Структура меню приведена далее. 

. 

12.1 Структура меню P125  

 
ПРИМЕЧАНИЕ: для перемещения в режим дисплея по умолчанию из любого 

пункта меню нажмите клавишу  

12.2 Структура меню P126 и P127  

  
ПРИМЕЧАНИЕ: для перемещения в режим дисплея по умолчанию из любого 

пункта меню нажмите клавишу  

12.3 Доступ в меню 

Прежде чем приступить к работе с реле MiCOM P125, P126 или P127 необходимо 
выполнить установку/проверку некоторых параметров.  

Откройте нижнюю и верхнюю откидные крышки передней панели и удалите защитную 
пленку с дисплея/передней панели. Клавиатура передней панели обеспечивает доступ 
к любым опциям меню реле. Соответствующая информация выводится на ЖКД. 
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12.3.1 Защита паролем 

Защита паролем используется для изменения настроек реле, в основном это касается 
уставок срабатывания и выдержек времени ступеней различных защит, параметров 
связи, назначением оптовходов и выходных реле. 

Пароль состоит из четырех заглавных букв. При отгрузке с завода по умолчанию на 
всех реле устанавливается пароль АААА. Пользовать имеет возможность задания 
своего собственного пароля. 

Если пароль реле потерян или забыт, изменение настроек реле становится 
невозможным. В таком случае необходимо связаться с изготовителем реле или его 
представителем, при этом указав серийный номер и код реле, для получения 
резервного пароля. 

ПРИМЕЧАНИЕ:  Символ режима программирования «Р» индицируется в нижнем 
правом углу каждого меню. Символ «Р» присутствует в течение 
времени действия введенного пароля, а также в течение 5 минут 
поле последнего нажатия клавиши на клавиатуре реле. 

12.3.2 Ввод пароля 

При необходимости ввода пароля на ЖКД появляется подсказка: 

Мерцающий курсор указывает какой из четырех символов пароля может быть введен. 

Password (Пароль) 
 AAAA 

Ввод пароля выполняется поочередным вводом 
каждого из четырех символов при помощи клавиш ↑ и ↓. 
После ввода очередного символа нажмите клавишу → 
для перехода к следующему. По завершении ввода всех 
символов пароля нажмите клавишу Enter (Ввод) для 
подтверждения введенного пароля. Если введен 
правильный пароль, то на ЖКД появится сообщение 
PASSWORD OK (ПАРОЛЬ ПРАВИЛЬНЫЙ). 

После введения пароля блокируются все изменения уставок по интерфейсу удаленной 
связи и по интерфейсу порта связи передней панели (RS485 и RS232). 

Альтернативно, пароль может быть введен с использованием ячейки Password 
(Пароль) в меню OP. PARAMETERS (ВХОД. ПАРАМЕТРЫ). Процедура ввода пароля 
аналогична описной выше. 

ПРИМЕЧАНИЕ: при утере пароля пользователя, может быть предложен резервный 
пароль после обращения к представителю компании. 

12.3.3 Язык ЖКД  

Оператор имеет возможность выбора языка используемого для вывода информации 
на ЖКД путем перехода в меню Language (Язык) и выбора нужного языка среди 
доступных в данном терминале. 

Language  
 ITALIANO 

Для перехода в режим выбора нажмите клавишу 
Enter, а затем при помощи стрелок вверх или вниз 
выберите требуемый язык.    
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13. УСТАВКИ ПО УМОЛЧАНИЮ И ДИАПАЗОН ИХ РЕГУЛИРОВАНИЯ 
При получении реле с завода изготовителя на реле установлены уставки по 
умолчанию, которые сохранены в энергонезависимой памяти реле. 

В следующих таблицах приведены уставки по умолчанию для органов защиты реле 
Р125, Р126 и Р127 направленных токовый защит.. 

 Значение по умолчанию (заводская 
уставка) 

 Диапазон регулирования 

 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

OP.PARAMETERS 

(ВХОД. 
ПАРАМЕТРЫ) 

       

Password (Пароль) AAAA AAAA AAAA Ч/З Цифробуквенные символы 

Description 
(Описание): 

P125-0-1- 2 P126-0-1-2 P127-0-1-2 R 0 для Ien от 0.1 до 40 Ien 
1 для Ien от 0.01 до 8 Ien  
2 для Ien от 0.002 до 1 Ien    

Reference (Ссылка 
на завод) 

                                Ч/З        Цифробуквенные символы 

Software Version 
(Версия ПО) 

X.X X.X X.X R  

Frequency (Частота) 50Гц 50Гц 50Гц Ч/З 50Гц  60Гц 50/60Гц 

Input Status (Статус 
оптовходов) 

XXXX XXXXXXX XXXXXXX R  

Relay Status (Статус 
выходных реле) 

XXXXXX XXXXXXXX XXXXXXXX R  

Date (Дата) Н/П XX/XX/XX XX/XX/XX Ч/З 01÷31 / 01÷12 / 00÷99 

Time (Час)  Н/П XX:XX:XX XX:XX:XX Ч/З 00÷23: 00÷59: 00÷59 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ) 

     

General Options 
(Общие опции) 

     

VT Connection 
(Подключение ТН) 

Н/П. Н/П. 2Vpp+Vr Ч/З 3Vpn или 2Vpp+Vr или 2Vpn+Vr  

Default Display 
(Дисплей по умолч.) 

IN   Ч/З IN   

Default Display 
(Дисплей по умолч.) 

 IA IA Ч/З IA или IB илиr IC или IN  

Transfo. Ratio 
(Коэфф. Транс- 
формации) 

     

Line CT primary 
(Первичный ток 
фазных ТТ) 

Н/П 1A 1A Ч/З 1A 9999A 1A 

Line CT sec 
(Вторичный ток 
фазных ТТ) 

Н/П 1A 1A Ч/З 1A 5A 1A/5A 

E/Gnd CT primary 
(Первичный ток ТТ 
3Io)  

1A 1A 1A Ч/З 1A 9999A 1A 

E/Gnd CT sec 
(Вторичный ток ТТ 
3Io) 

1A 1A 1A Ч/З 1A 5A 1A/5A 

Реле диапазона   
57–130В  

Cortec code (Код заказа): P12--AX---X 

Line VT primary 
(Первичное напр. ТН 
линии) 

Н/П Н/П 0.10 кВ Ч/З 0.10кВ 1000.00кВ 0.01кВ 
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 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

Line VT sec 
(Вторичное напр. ТН 
линии) 

Н/П Н/П 100V Ч/З 57V 130V 0.1V 

E/Gnd VT primary  
(Первичное напр. ТН 
3Uo) 

0.10 кВ 0.10 кВ 0.10 кВ Ч/З 0.10кВ 1000.00кВ 0.01кВ 

E/Gnd VT sec 
(Вторичное напр. ТН 
3Uo) 

100 100 100 Ч/З 57V 130V 0.1V 

Реле диапазона 
220–480В 

Cortec code: P12--BX---X 

Line VT primary 
(Первичное 
напряжение линии) 

Н/П Н/П 220V Ч/З 220V 480V 1V 

E/Gnd VT primary 
(Первичное 
напряжение 3Uo) 

220V 220V 220V Ч/З 220V 480V 1V 

Led (ИНД.)        

Led 5 (ИНД.5)        

I> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIA> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIB> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIC> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Pe/IeCos> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tPe/IeCos> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Pe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tPe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Thermal Trip 
(Откл.при тепловом 
перегрузе) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I< Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI< Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 
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U> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U>> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU>> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U<< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU<< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ue>>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tUe>>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

CB Fail (УРОВ) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input1 (Вход 1) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input2 (Вход 2) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input3 (Вход 3) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input4 (Вход 4) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input5 (Вход 5) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input6 (Вход 6) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input7 (Вход 7) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Recloser Run (Идет 
цикл АПВ) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Recl. Blocked (АПВ 
блокировано) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tAux1 (tДОП.1) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tAux2 (tДОП.2) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

t SOTF (t ВКПОВ) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Led 6 ( ИНД.6)    Ч/З    

I> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIA> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIB> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIC> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Pe/IeCos> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tPe/IeCos> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 
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Pe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tPe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Thermal Trip 
(Откл.при тепловом 
перегрузе) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I< Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI< Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U>> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU>> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U<< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU<< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ue>>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tUe>>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

CB Fail (УРОВ) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input1 (Вход 1) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input2 (Вход 2) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input3 (Вход 3) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input4 (Вход 4) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input5 (Вход 5) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input6 (Вход 6) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input7 (Вход 7) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Recloser Run (Идет 
цикл АПВ) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Recl. Blocked (АПВ 
блокировано) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tAux1 (tДОП.1) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tAux2 (tДОП.2) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

t SOTF (t ВКПОВ) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Led 7    Ч/З    

I> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 
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tI>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIA> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIB> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIC> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Pe/IeCos> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tPe/IeCos> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Pe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tPe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Thermal Trip 
(Откл.при тепловом 
перегрузе) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I< Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI< Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U>> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU>> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U<< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU<< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ue>>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tUe>>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

CB Fail (УРОВ) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input1 (Вход 1) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input2 (Вход 2) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input3 (Вход 3) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input4 (Вход 4) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input5 (Вход 5) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input6 (Вход 6) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 
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Input7 (Вход 7) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Recloser Run (Идет 
цикл АПВ) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Recl. Blocked (АПВ 
блокировано) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tAux1 (tДОП.1) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tAux2 (tДОП.2) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

t SOTF (t ВКПОВ) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Led 8    Ч/З    

I> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIA> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIB> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIC> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ie>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tIe>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Pe/IeCos> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tPe/IeCos> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Pe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tPe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I2>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI2>>> Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Thermal Trip 
(Откл.при тепловом 
перегрузе) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I< Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tI< Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U>> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU>> Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

U< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 
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U<< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tU<< Н/П Н/П Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ue>>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tUe>>>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

CB Fail (УРОВ) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input1 (Вход 1) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input2 (Вход 2) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input3 (Вход 3) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input4 (Вход 4) Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input5 (Вход 5) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input6 (Вход 6) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Input7 (Вход 7) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Recloser Run (Идет 
цикл АПВ) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Recl. Blocked (АПВ 
блокировано) 

Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tAux1 (tДОП.1) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tAux2 (tДОП.2) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

t SOTF (t ВКПОВ) Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Inputs Configuration 
(Построение 
входов) 

     

Inputs (Входы) ↑↑↑↑ ↑↑↑↑↑↑↑ ↑↑↑↑↑↑↑ Ч/З ↓ Активен при низком логическом уровне  
или ↑ активен при высоком уровне на входе

Voltage Input 
(Напряжение 
питания) 

DC DC DC Ч/З DC AC DC/AC 
(постоянное 

/переменное)

Старт/Стоп таймера 
tAUX1 (tДОП.1)  по 
лог. входу 

УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ Ч/З УРОВЕНЬ ФРОНТ УРОВЕНЬ 
/ФРОНТ 

Старт/Стоп таймера 
tAUX2 (tДОП.2)  по 
лог. Входу 

УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ Ч/З УРОВЕНЬ ФРОНТ УРОВЕНЬ/ 
ФРОНТ 

Старт/Стоп таймера 
tAUX3 (tДОП.3)  по 
лог. входу 

УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ Ч/З УРОВЕНЬ ФРОНТ УРОВЕНЬ/ 
ФРОНТ 

Старт/Стоп таймера 
tAUX4 (tДОП.4)  по 
лог. входу 

УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ Ч/З УРОВЕНЬ ФРОНТ УРОВЕНЬ/ 
ФРОНТ 

RL1 Output relay 
(Режим работы 
реле отключения) 

    1 2 1 

Fail safe relay 
(Безопасный режим) 

Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Нет/Да 

Group select 
(Выбор группы 
уставок) 

1 1 1 Ч/З 1 2 1 

Change Group By 
input  (Выбор. Гр.уст. 
по лог. Входу) 

УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ УРОВЕНЬ  УРОВЕНЬ ФРОНТ УРОВЕНЬ/ 
ФРОНТ 



 Общие сведения
 
Стр. 26/54  MiCOM P125/P126 и P127
 
 Значение по умолчанию (заводская 

уставка) 
 Диапазон регулирования 

 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

Alarms (Сигналы) 1 1 1 Ч/З 1 2 1 

Inst. Self-reset 
(Самовозврат 
сигнаов пусков) 

Нет Нет Нет Ч/З Да Нет Да/Нет 

Reset Led on Fault 
(Возврат инд. При 
очередном КЗ).  

Нет Нет Нет Ч/З Да Нет Да/Нет 

Battery Alarm. 
(Контроль батареи) 

Нет Нет Нет Ч/З Да Нет Да/Нет 

Rel. Maintenance .  
(Режим Проверка) 

       

Rel. Maintenance 
(Режим наладочных 
проверок)  

Нет Нет Нет Ч/З Да Нет Да/Нет 

Relays Cmd. 
(Матрица команд 
срабатывания 
выходных реле) 

65W4321 
0000000 

876W54321 
000000000 

876W54321 
000000000 

Ч/З 0 1 1 

Date (Дата)        

Date Format (Формат 
даты) 

Частный Частный Частный  Частный МЭК Private/IEC 
(Частный 
/МЭК) 

COMMUNICATION 
(ПЕРЕДАЧА ИНФ.) 

       

Communication ? 
(ПРЕДАЧА ИНФ.?) 

Нет Нет Нет Ч/З Да/Нет 

Baud Rate 
(Скорость) 

19200 19200 19200 Ч/З 300, 600, 1200, 2400, 9600, 19200, 38400  

Parity (Четность) Без Без Без Ч/З Без – Четный -Нечетный 

Stop Bit (Стоп биты) 1 1 1 Ч/З 1 или 2 

Relay Address 
(Адрес реле) 

1 1 1 Ч/З 1 255 1 

УСТАВКИ 1 (2)        

[67] НАПР. МТЗ 
(Phase OC) 

Н/П Н/П      

I> ? Н/П Н/П Нет Ч/З Нет (No) или НАПР. (DIR)  или Да (Yes) 

I>  (ток сраб.) Н/П Н/П 25 In Ч/З 0.1 In 25 In 0.01 In 

Delay Type 
(Характеристика 
срабатывания) 

Н/П Н/П DMT Ч/З DMT  (независимая) или IDMT, IEC_STI 
(кратковременно инверсная МЭК), IEC_SI 
(стандартная инверсная МЭК), IEC_VI 
(очень инверсная МЭК), IEC_EI 
(чрезвычайно инверсная МЭК), IEC_LTI 
(продолжительно инверсная МЭК), C02, 
C08, IEEE_MI (умеренно инверсная IEEE), 
IEEE_VI (очень инверсная IEEE), IEEE_EI 
(чрезвычайно инверсная IEEE), RI 
(электромеханическая), RECT 
(выпрямитель)) 

tI> (время сраб.) Н/П Н/П 0s Ч/З 0 c 150c 0.01c 

I> TMS Н/П Н/П 1 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. х-ки RI) Н/П Н/П 0.100 Ч/З 0.100 10.000 0.005 

I> Reset Delay Type 
(тип характеристики 
возврата) 

Н/П Н/П DMT Ч/З DMT (независимая) или IDMT (инверсная) 

I> RTMS (множитель 
времени возврата) 

Н/П Н/П 0.025 Ч/З 0.025 3.2 0.025 



Общие сведения 
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 Значение по умолчанию (заводская 

уставка) 
 Диапазон регулирования 

 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

I> tReset 
(независимое время 
возврата) 

Н/П Н/П 0.04 c Ч/З 0 c 100 c 0.01 c 

Interlock I> by 
I>>…I>>>? 
(Блокировка I> от 
I>>…I>>>) 

Н/П Н/П Нет Ч/З Нет или Да 

I> Torque angle   
(угол м.ч.) 

Н/П Н/П 0° Ч/З 0° 359° 1° 

I> Trip zone (ширина 
зоны отключения) 

Н/П Н/П ±85° Ч/З ±10° ±170° 1° 

I>> ? Н/П Н/П Нет Ч/З Нет (No) или НАПР. (DIR)  или Да (Yes) 

I>> (ток сраб.) Н/П Н/П 40 In Ч/З 0.5 In 40 In 0.01 In 

Delay Type 
(характеристика 
срабатывания) 

Н/П Н/П DMT Ч/З DMT или IDMT (кривые IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT) 

tI>> (время сраб.) Н/П Н/П 0с Ч/З 0 c 150с 0.01с 

I>> TMS Н/П Н/П 1 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

K (коэфф кривой RI) Н/П Н/П 0.100 Ч/З 0.100 10.000 0.005 

I>> Reset Delay Type 
(тип х-ки возврата) 

Н/П Н/П DMT Ч/З DMT (независимая) или IDMT (инверсная) 

I>> RTMS  
(множитель времени 
возврата) 

Н/П Н/П 0.025 Ч/З 0.025 3.2 0.025 

I>> tReset 
(независимое время 
возврата) 

Н/П Н/П 0.04 c Ч/З 0 c 100 c 0.01 c 

I>> Torque angle    
(угол м.ч.) 

Н/П Н/П 0° Ч/З 0° 359° 1° 

I>> Trip zone  
(ширина зоны 
отключения) 

Н/П Н/П ±85° Ч/З ±10° ±170° 1° 

I>>> ? Н/П Н/П Нет Ч/З Нет (No) или Да (Yes) или НАПР. (DIR) или  
Пиковая (Peak) 

I>>> (ток сраб.) Н/П Н/П 40 In Ч/З 0.5 In 40 In 0.01 In 

tI>>> (время сраб.) Н/П Н/П 0 c Ч/З 0 c 150c 0.01c 

I>>> Torque angle 
(угол м.ч.) 

Н/П Н/П 0° Ч/З 0° 359° 1° 

I>>> Trip zone (зона 
работы) 

Н/П Н/П ±85° Ч/З ±10° ±170° 1° 

[50/51] МТЗ (Phase 
OC) 

Н/П  Н/П   

I> ? Н/П Нет Н/П Ч/З Нет/Да   

I> (ток сраб.) Н/П 25 In Н/П Ч/З 0.1 In 25 In 0.01 In 

Delay Type Н/П DMT Н/П Ч/З DMT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tI> (время сраб.) Н/П 0 Н/П Ч/З 0 c 150c 0.01c 

I> TMS Н/П 1 Н/П Ч/З 0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. RI) Н/П 0.100 Н/П Ч/З 0.100 10.000 0.005 

I> Reset Delay Type 
(тип х-ки возврата) 

Н/П DMT Н/П Ч/З DMT или IDMT 

I> RTMS Н/П 0.025 Н/П Ч/З 0.025 1.5 0.025 
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 Значение по умолчанию (заводская 

уставка) 
 Диапазон регулирования 

 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

I> tReset (время 
возврата) 

Н/П 0s Н/П Ч/З 0.04 c 100 c 0.01 c 

Interlock  I> by 
I>>…I>>> (блок I> от 
I>>…I>>>) 

Н/П Нет Н/П Ч/З Нет/Да 

I>> ? Н/П Нет Н/П Ч/З Нет (No) или Да (Yes)  

I>> (ток срабат.) Н/П 40 In Н/П Ч/З 0.5 In 40 In 0.01 In 

Delay Type (тип 
характеристики 
срабатывания) 

Н/П DMT Н/П Ч/З DMT или IDMT (кривые EC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT) 

tI>> (независимое 
время срабат.) 

Н/П 0 Н/П Ч/З 0 c 150с 0.01с 

I>> TMS Н/П 1 Н/П Ч/З 0.025 1.5 0.025 

K (коэфф х-ки RI) Н/П 0.100 Н/П Ч/З 0.100 10.000 0.005 

I>> Reset Delay Type 
(тип х-ки возврата) 

Н/П DMT Н/П Ч/З DMT или IDMT 

I>> RTMS (множит. 
времени  возврата) 

Н/П 0.025 Н/П Ч/З 0.025 1.5 0.025 

I>> tReset (независ. 
Время возвата) 

Н/П 0s Н/П Ч/З 0.04 c 100 c 0.01 c 

I>>> ? Н/П Нет Н/П Ч/З Нет (No) или Да (Yes) или  Пиковая (Peak) 

I>>> (ток срабат.) Н/П 40 In Н/П Ч/З 0.5 In 40 In 0.01 In 

tI>>> (время сраб.) Н/П 0 c Н/П Ч/З 0 c 150с 0.01 c 

[67N] ЗНЗ (E/Gnd )  

Чувствит. Диап.     

Высокая чувст.: 
Вход тока ЗНЗ:       
от 0.002 до 1 Ien 

Код заказа (CORTEC) P12-C-X---X      

Ie> (ток сраб.) 1 Ien 1 Ien 1 Ien Ч/З 0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

Ie>> (ток сраб.) 1 Ien 1 Ien 1 Ien Ч/З 0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

Ie>>>  (ток сраб.) 1 Ien 1 Ien 1 Ien Ч/З 0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

Средн. чувст.:   
Вход тока ЗНЗ:       
от 0.01 до 8 Ien 

Код заказа (CORTEC) P12-B-X---X     

Ie>  (ток сраб.) 8 Ien 8 Ien 8 Ien Ч/З 0.01 Ien 8 Ien 0.005 Ien 

Ie>> (ток сраб.) 8 Ien 8 Ien 8 Ien Ч/З 0.01 Ien 8 Ien 0.005 Ien 

Ie>>> (ток сраб.) 8 Ien 8 Ien 8 Ien Ч/З 0.01 Ien 8 Ien 0.005 Ien 

Низкая чувст.     
Вход тока ЗНЗ:       
от 0.1 до 40 Ien  

Код заказа (CORTEC) P12-A-X---X     

Ie>  (ток сраб.) 25 Ien 25 Ien 25 Ien Ч/З 0.1 Ien 25 Ien 0.01 Ien 

Ie>> (ток сраб.) 40 Ien 40 Ien 40 Ien Ч/З 0.5 Ien 40 Ien 0.01 Ien 

Ie>>> (ток сраб.) 40 Ien 40 Ien 40 Ien Ч/З 0.5 Ien 40 Ien 0.01 Ien 

Ie> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет или Да или DIR 

Delay Type (тип 
характеристики 
срабатывания) 

DMT DMT DMT Ч/З DMT или IDMT (кривые IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT) 

tIe> (время сраб.) 0s 0s 0s Ч/З 0 c 150s 0.01s 

Ie> TMS 1 1 1 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. RI) 0 0 0 Ч/З 0 10 0.001 
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 Значение по умолчанию (заводская 

уставка) 
 Диапазон регулирования 

 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

Ie> Reset Delay Type 
(тип х-ки возврата) 

DMT DMT DMT Ч/З DMT или IDMT 

Ie> RTMS (множит. 
Времени возврата) 

0.025 0.025 0.025 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

Ie> tReset (независ. 
Время возврата) 

0 .04s 0.04 c 0.04 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

Interlock  Ie> by 
Ie>>…Ie>>> (блок I> 
от I>>…I>>) 

Нет Нет Нет Ч/З Нет/Да 

Ie> Torque angle 
(угол м.ч.) 

0° 0° 0° Ч/З 0° 359° 1° 

Ie> Trip zone 
(ширина зоны 
работы) 

±85° ±85° ±85° Ч/З ±10° ±170° 1° 

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-XAX---X  

Ue> 260V 260V 260V Ч/З 1 B 260 B 0.1 B 

220–480V Input 
voltage   

Код заказа (CORTEC): P12-XBX---X  

Ue> (напр. сраб.) 960V 960V 960V Ч/З 4 B 960 B 0.5 B 

Ie>> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет (No) или Да (Yes) или DIR (НАПРАВЛ.) 

Delay Type (тип 
характеристики 
срабатывания) 

DMT DMT DMT Ч/З DMT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tIe>> (время сраб.) 0s 0s 0s Ч/З 0 c 150s 0.01s 

Ie>> TMS 1 1 1 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. RI) 0 0 0 Ч/З 0 10 0.001 

Ie>> Rst Delay Type 
(тип врем. Возвр.) 

DMT DMT DMT Ч/З DMT или IDMT 

Ie>> RTMS 0.025 0.025 0.025 Ч/З 0.025 3.2 0.025 

Ie>> tReset (время 
возврата) 

0 .04s 0.04 c 0.04 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

Ie>> Torque angle 
(угол м.ч.) 

0° 0° 0° Ч/З 0° 359° 1° 

Ie>> Trip zone (зона 
работы) 

±85° ±0° ±85° Ч/З ±10° ±170° 1° 

Ie>> tReset  (время 
возврата) 

0.04 c 0.04 c 0.04 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-XAX---X  

Ue>> (напряжение 
срабатывания) 

260V 260V 260V Ч/З 1 B 260 B 0.1 B 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-XBX---X  

Ue>> (напряжение 
срабатывания) 

960V 960V 960V Ч/З 4 B 960 B 0.5 B 

Ie>>> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет (No) или Да (Yes) или НАПРЛ. (DIR) 
или Пиковая (Peak) 

tIe>>> (время сраб.) 0 c 0 c 0 c Ч/З 0 c 150s 0.01s 

Ie>>> Torque angle 
(угол м.ч.) 

0° 0° 0° Ч/З 0° 359° 1° 

Ie>>> Trip zone (зона 
работы) 

±85° ±85° ±85° Ч/З ±10° ±170° 1° 
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 Значение по умолчанию (заводская 

уставка) 
 Диапазон регулирования 

 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

Ie>>> tReset (время 
возврата) 

0 .04 c 0.04 c 0.04 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

57–130 В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-XAX---X  

Ue>>> (напряжение 
срабатывания) 

260V 260V 260V Ч/З 1 B 260 B 0.1 B 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-XBX---X  

Ue>>> (напряжение 
срабатывания) 

960V 960V 960V Ч/З 4 B 960 B 0.5 B 

[32N] МТЗ   АКТИВ. 
МОЩН. (Earth 
Wattmetric ) 

       

[32N] Mode: (режим 
работы защиты) 

Pe Pe Pe Ч/З Pe или IeCos 

Диапазоны 
чувствительности 

     

Высокая чувст.: вход тока от  0.002 до 1 Ien     

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-CAX---X  

Pe>  20 x кВт(*) 20 x кВт(*) 20 x кВт(*) Ч/З 0.2 x кВт(*) 20 x кВт(*) 0.02 x кВт(*) 

Pe>> 20 x кВт(*) 20 x кВт(*) 20 x кВт(*) Ч/З 0.2 x кВт(*) 20 x кВт(*) 0.02 x кВт(*) 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-CBX---X  

Pe>  80 x кВт(*) 80 x кВт(*) 80 x кВт(*) Ч/З 1 x кВт(*) 80 x кВт(*) 0.1 x кВт(*) 

Pe>> 80 x кВт(*) 80 x кВт(*) 80 x кВт(*) Ч/З 1 x кВт(*) 80 x кВт(*) 0.1 x кВт(*) 

Средн. чувст.  вход тока от 0.01 до 8 Ien     

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-BAX---X  

Pe>  160 x кВт(*) 160 x кВт(*) 160 x кВт(*) Ч/З 1. x кВт(*) 160 x кВт(*) 0.1 x кВт(*) 

Pe>> 160 x кВт(*) 160 x кВт(*) 160 x кВт(*) Ч/З 1. x кВт(*) 160 x кВт(*) 0.1 x кВт(*) 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-BBX---X  

Pe>  640 x кВт(*) 640 x кВт(*) 640 x кВт(*) Ч/З 4 x кВт(*) 640 x кВт(*) 0.5 x кВт(*) 

Pe>> 640 x кВт(*) 640 x кВт(*) 640 x кВт(*) Ч/З 4 x кВт(*) 640 x кВт(*) 0.5 x кВт(*) 

Низкая чувст.  Current input from 0.1 to 40 Ien     

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12-AAX---X  

Pe>  800 x кВт(*) 800 x кВт(*) 800 x кВт(*) Ч/З 10 x кВт(*) 800 x кВт(*) 1 x кВт(*) 

Pe>> 800 x кВт(*) 800 x кВт(*) 800 x кВт(*) Ч/З 10 x кВт(*) 800 x кВт(*) 1 x кВт(*) 

220–480В вход 
напряжения 

  

Pe>  3200 x кВт(*) 3200 x кВт(*) 3200 x кВт(*) Ч/З 40 x кВт(*) 3200 x кВт(*) 5 x кВт(*) 

Pe>> 3200 x кВт(*) 3200 x кВт(*) 3200 x кВт(*) Ч/З 40 x кВт(*) 3200 x кВт(*) 5 x кВт(*) 

Pe> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет/Да  

Delay Type (тип 
характеристики 
срабатывания) 

DMT DMT DMT Ч/З DMT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tPe> (время сраб.) 0с 0с 0с Ч/З 0 c 150с 0.01с 

Pe> TMS 1 1 1 Ч/З 0.025 1.5 0.025 
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Pe> Reset Delay 
Type (тип х-ки возв.) 

DMT DMT DMT Ч/З DMT или IDMT 

Pe> RTMS 1 1 1 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

Pe> tReset (время 
возврата) 

0 c 0 c 0 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

Pe>> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет/Да  

tPe>> (время сраб.) 1s 1s 1s Ч/З 0 c 150s 0.01s 

Pe>> tReset (время 
возврата) 

0 c 0 c 0 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

Высокая чувст. 
IeCos set 

Код заказа (CORTEC) P12-C-X---X     

IeCos> (уставка 
срабатывания) 

1 Ien 1 Ien 1 Ien Ч/З 0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

IeCos>>  (уставка 
срабатывания) 

1 Ien 1 Ien 1 Ien Ч/З 0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

Средн. чувст. Iecos 
set 

Код заказа (CORTEC) P12-B-X---X     

IeCos>  (уставка 
срабатывания) 

8 Ien 8 Ien 8 Ien Ч/З 0.01 Ien 8 Ien 0.005 Ien 

IeCos>>  (уставка 
срабатывания) 

8 Ien 8 Ien 8 Ien Ч/З 0.01 Ien 8 Ien 0.005 Ien 

Низкая чувст. Iecos 
set 

Код заказа (CORTEC) P12-A-X---X     

IeCos>  (уставка 
срабатывания) 

25 Ien 25 Ien 25 Ien Ч/З 0.1 Ien 25 Ien 0.01 Ien 

IeCos>>  (уставка 
срабатывания) 

40 Ien 40 Ien 40 Ien Ч/З 0.5 Ien 40 Ien 0.01 Ien 

IeCos> ? Нет Нет Нет Ч/З Да или Нет Да или Нет Да/Нет 

Delay Type 
(характеристика 
срабатывания) 

DMT DMT DMT Ч/З DMT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tIeCos> (время 
срабатвания) 

0s 0s 0s Ч/З 0 c 150s 0.01s 

IeCos> TMS 1 1 1 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

IeCos> Reset Delay 
Type (тип х-ки возв.) 

DMT DMT DMT Ч/З DMT или IDMT 

IeCos> RTMS 0.025 0.025 0.025 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

IeCos> tReset (время 
возврата) 

0.04 c 0.04 c 0.04 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

IeCos>> ? Нет Нет Нет Ч/З Да или Нет Да или Нет Да/Нет 

tIeCos>> (время 
срабатывания) 

1s 1s 1s Ч/З 0 c 150s 0.01s 

IeCos>> tReset 
(время возврата) 

0.04 c 0.04 c 0.04 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle (Угол 
м.ч.) 

0° 0° 0° Ч/З 0° 359° 1° 

[46] ТЗОП (Neg Seq. 
OC) 

Н/П       

I2> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет/Да 

I2> (ток срабат.) Н/П 25 In 25 In Ч/З 0.1 In 25 In 0.01 In 

Delay Type 
(характеристика 
срабатывания) 

Н/П DMT  Ч/З DMT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT curve) 
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tI2> (время сраб.) Н/П 0с 0с Ч/З 0 c 150с 0.01с 

I2> TMS Н/П 1 1 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

I2> Reset Delay Type Н/П DMT DMT Ч/З DMT или IDMT 

I2> RTMS Н/П 0.025 0.025 Ч/З 0.025 1.5 0.025 

I2> tReset (время 
возврата) 

Н/П 0.04 c 0.04 c Ч/З 0.0 c 100 c 0.01 c 

I2>> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет/Да  

I2>> (ток срабат.) Н/П 40 In 40 In Ч/З 0.5 In 40 In 0.01 In 

tI2>> (время сраб.) Н/П 0 c 0 c Ч/З 0 c 150s 0.01s 

I2>>> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет/Да  

I2>>> (ток сраб.) Н/П 40 In 40 In Ч/З 0.5 In 40 In 0.01 In 

tI2>>> (время сраб.) Н/П 0 c 0 c Ч/З 0 c 150s 0.01s 

[49]  Т ПРЕВ. 
(Therm OL) 

Н/П     

Therm OL ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет/Да  

Iθ> (ток защиты от 
теплового пергруза) 

Н/П 0.1 0.1  Ч/З 0.1 In 3.2 In 0.01 

Te (постоянная 
времени) 

Н/П 1 1 Ч/З  1 мин 200 мин 1 мин 

K (коэфф. кратности  
пуска защиты) 

Н/П 1.05 1.05 Ч/З 1 1,5 0.01 

θ Trip (ступень 
отключения) 

Н/П 100% 100% Ч/З 50% 200% 1% 

θ Alarm ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет/Да  

θ Alarm (ступень 
сигнализации) 

Н/П 90% 90% Ч/З 50% 200% 1% 

[37] МИН. ТОК 
(Under Current) 

Н/П       

I< ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет/Да  

I< (ток срабат.) Н/П 0.1 In 0.1 In Ч/З 0.1 In 1 In 0.01 In 

tI< (время срабат.) Н/П 0с 0с Ч/З 0 c 150 c 0.01 c 

[59] Phase Over 
Voltage 

Н/П Н/П      

U> ? Н/П Н/П Нет Ч/З Нет (No) или И (AND) или ИЛИ (OR) 

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P127-AX---X 

U> (напряжение 
срабатывания) 

Н/П Н/П 260В Ч/З 2 B 260 B 0.1 B 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P127-BX---X 

U> (напряжение 
срабатывания) 

Н/П Н/П 720В Ч/З 10 B 720 B 0.5 B 

tU> (время сраб.) Н/П Н/П 0 c Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

U>> ? Н/П Н/П Нет Ч/З Нет (No) или И (AND) или ИЛИ (OR) 

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P127-AX---X 

U>> (напряжение 
срабатывания) 

Н/П Н/П 260В Ч/З  2 B 260В 0.1 B 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P127-BX---X 
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U>> (напряжение 
срабатывания) 

Н/П Н/П 960В Ч/З 10 B 960В 0.5 B 

tU>> (время сраб.) Н/П Н/П 0 c Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

[27] Phase Under 
Вoltage 

Н/П Н/П      

U< ? Н/П Н/П Нет Ч/З Нет (No) или И (AND) или ИЛИ (OR) 

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P127-AX---X 

U< (напряжение 
срабатывания) 

Н/П Н/П 5 B Ч/З 2 B 130 B 0.1В 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P127-BX---X 

U< (напряжение 
срабатывания) 

Н/П Н/П 20 B Ч/З 10 B 480 B 0.5 B 

tU< (время сраб.) Н/П Н/П 0 c Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

U<< ? Н/П Н/П Нет Ч/З Нет (No) или И (AND) или ИЛИ (OR) 

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P127-AX---X 

U<< (напряжение 
срабатывания) 

Н/П Н/П 5 B Ч/З 2 B 130 B 0.1В 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P127-BX---X 

U<< (напряжение 
срабатывания) 

Н/П Н/П 20В Ч/З 10 B 480 B 0.5В 

tU<< (время сраб.) Н/П Н/П 0.5 c Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

[59N] Residual Over 
Voltage 

       

Ue>>>> ? Нет Нет Нет Ч/З  

57–130В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12--AX---X 

Ue>>>> (напряжение 
срабатывания) 

 260 B 260 B 260 B Ч/З 1 B 260V 0.1V 

220–480В вход 
напряжения 

Код заказа (CORTEC): P12--BX---X 

Ue>>>> (напряжение 
срабатывания) 

960 B 960 B 960 B Ч/З 5 B 960 B 0.5 B 

tUe>>>> (время 
срабатывания) 

0 c 0 c 0 c Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

[79] АПВ 
(Autoreclose) 

Н/П       

Autoreclose ? Н/П Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Ext. CB Fail? 
(ВНЕШ.ПОВР.ВЫКЛ. 

Н/П Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Ext. CB Fail Time 
(Время ожидания 
готовности вык-ля) 

Н/П 0.01с 0.01с  0.01с 600с 0.01 c 

Aux1 ((I>) Н/П Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Aux2 (Ie>) Н/П Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Ext. Block ? 
(Внешняя 
блокировка АПВ?) 

Н/П Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Dead Time (Время 
бестоковой паузы) 

Н/П     
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td1 (tАПВ1) Н/П 0.01 c 0.01 c Ч/З 0.01 c 300 c 0.01 c 

td2 (tАПВ2) Н/П 0.01 c 0.01 c Ч/З 0.01 c 300 c 0.01 c 

td3 (tАПВ3) Н/П 0.01 c 0.01 c Ч/З 0.01 c 600 c 0.01 c 

td4 (tАПВ4) Н/П 0.01 c 0.01 c Ч/З 0.01 c 600 c 0.01 c 

Reclaim Time 
(Готовность АПВ к 
повторному 
действию) 

Н/П       

tR (Время 
паузы/готовности) 

Н/П 0.02 c 0.02 c Ч/З 0.02 c 600 c 0.01 c 

Inhib Time (Запрет 
АПВ после ручного 
включения) 

Н/П       

tI (время запрета) Н/П 0.02 c 0.02 c Ч/З 0.02 c 600 c 0.01 c 

Phase Cycles (Циклы 
АПВ от МТЗ) 

Н/П 0 0 Ч/З 0 4 1 

E/Gnd Cycles (Циклы 
АПВ от ЗНЗ) 

Н/П 0 0 Ч/З 0 4 1 

Cycles (ЦИКЛЫ) Н/П 4321 4321     

tI> Н/П 0000 0000  0 2 1 

tI>> Н/П 0000 0000  0 2 1 

tI>>> Н/П 0000 0000  0 2 1 

tIe> Н/П 0000 0000  0 2 1 

tIe>> Н/П 0000 0000  0 2 1 

tIe>>> Н/П 0000 0000  0 2 1 

tPIe/Iecos> Н/П 0000 0000  0 2 1 

tIPe/Iecos>> Н/П 0000 0000  0 2 1 

tAux1 (tДОП1.) Н/П 0000 0000  0 2 1 

tAux2 (tДОП2.) Н/П 0000 0000  0 2 1 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 

     

Trip Commands 
(ЗАКАЗ ОТКЛ.) 

     

Откл. tI> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да или Нет   

Откл. tI>> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tI>>> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tIe> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tIe>> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tIe>>> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tPe/IeCos> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tPe/IeCos>> Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tI2> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tI2>> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tI2>>> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Thermal Откл. ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tI< ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tU> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tU>> ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 
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Откл. tU< ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tU<< ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tUe>>>> ? Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. Обрыв пров.? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tДОП,1 ? Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tДОП,2 ? Нет Нет Нет Ч/З Нет   Да  Да/Нет 

Откл. tДОП.3 ? Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. tДОП.4 ? Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Откл. SOTF ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Ctrl Trip Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Уравнение A ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Уравнение B ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Уравнение C ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Уравнение D ? Н/П Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Latch Relays 
(ЗАПОМИНАНИЕ) 

     

Реле  654321 87654321 87654321   

Запоминание 
срабатывания 
(самоподхват) 

000000 00000000 00000000 Ч/З 0 1 1 

ЛОГ. БЛОКИР.   1 / 2 1 Н/П. 1 2 1 2   

Блок. tI> ?  Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет   

  

Да  

  

Да / Нет   

  

Блок. tI>> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tI>>> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tIe> ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tIe>> ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tIe>>> ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tPe/IeCos> ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tPe/IeCos>> ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tI2> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tI2>> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tI2>>> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tThermal θ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tI< ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tU> ? Н/П. Н/П. Н/П. Н/П. Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tU>> ? Н/П. Н/П. Н/П. Н/П. Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tU< ? Н/П. Н/П. Н/П. Н/П. Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tU<<  Н/П. Н/П. Н/П. Н/П. Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tUe>>>> ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. Brkn. Cond ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tДОП.1 ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tДОП.2 ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tДОП.3 ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

Блок. tДОП.4 ? Нет Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 
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Л.СЕЛЕКТИВН. 1 / 2 1 Н/П. 1 2 1 2   

СЕЛ. tI>> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет

СЕЛ. tI>>> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

СЕЛ. tIe>> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

СЕЛ tIe>>> ? Н/П. Н/П. Нет Нет Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

t Sel (tСЕЛ.) Н/П. Н/П. 0 c 0 c 0 c 0 c Ч/З 0 c 150 c 0.01 c 

ВЫХОДЫ       
(Output Relays) 

65432 8765432 8765432   

Trip (Откл.) 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tI> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I_R> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tI>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I_R>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I>>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tI>>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I_R>>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tIA> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tIB> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tIC> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Ie> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tIe> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Ie_R> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Ie>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tIe>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Ie_R>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Ie>>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tIe>>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Ie_R>>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Pe/IeCos> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tPe/IeCos> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Pe/IeCos>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tPe/IeCos>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I2> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tI2> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I2>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tI2>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I2>>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tI2>>> Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Therm Alarm (Сигнал 
теплового перегруза 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Therm Trip (Откл. По 
теплов. Перегрузу) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

I< Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 
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tI< Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

U> Н/П.  0000000 Ч/З 0 1 1 

tU> Н/П.  0000000 Ч/З 0 1 1 

U>> Н/П.  0000000 Ч/З 0 1 1 

tU>> Н/П.  0000000 Ч/З 0 1 1 

U< Н/П.  0000000 Ч/З 0 1 1 

tU< Н/П.  0000000 Ч/З 0 1 1 

U<< Н/П.  0000000 Ч/З 0 1 1 

tU<< Н/П.  0000000 Ч/З 0 1 1 

Ue>>>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tUe>>>> 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Brkn. Cond (Обрыв 
проводника линии) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

CB Alarm (сигнал 
схемы контроля тех. 
Состояния вык-ля 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

52 Fail (контроль 
цепи отключения) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

CB Fail (УРОВ) Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

CB Close 
(Включение вык-ля) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tAux1 (t ДОП.1) 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tAux2 (t ДОП.2) 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tAux3 (t ДОП.3) 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

tAux4 (t ДОП.4) 00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

79 Run (идет цикл 
АПВ) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

79 Trip 
(Завершающее 
отключение АПВ) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

SOTF (ускорение 
при вкл. на КЗ) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Control  Trip (Ручное 
включение вык-ля) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Control  Close 
(Ручнове откл. в-ля) 

Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

Active Group (Активн. 
Группа уставок) 

00000 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

t EQU A (t УРАВН. A) Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

t EQU B (t УРАВН. В) Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

t EQU C (t УРАВН. C) Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 

t EQU D (t УРАВН. D) Н/П. 0000000 0000000 Ч/З 0 1 1 
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ВХОДЫ (Inputs) 4 7 7   

Input 1 (ВХОД 1) Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Ч/З Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), 
Л. БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 
2), 52 a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), 
Aux 3 (ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT 
(Неготовность привода в-ля), θ Reset (сброс 
защиты от тепл.перегруза), Change set 
(переключение группы уставок), Log Sel 2 
(Л. СЕЛ.2), Log Sel 1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU 
(ПУСК-НАБРОС), Strt Dist (Внешний пуск 
осциллографа, Block_79 (Внеш. Блок АПВ), 
Trip Circ (контроль ЦО), Start t BF (Внеш 
пуск УРОВ), Maint. M (режим ПРОВЕРКА), 
Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local (МЕСТН.) 

Input 2 (ВХОД 2) Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Ч/З Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), 
Л. БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 
2), 52 a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), 
Aux 3 (ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT 
(Неготовность привода в-ля), θ Reset (сброс 
защиты от тепл.перегруза), Change set 
(переключение группы уставок), Log Sel 2 
(Л. СЕЛ.2), Log Sel 1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU 
(ПУСК-НАБРОС), Strt Dist (Внешний пуск 
осциллографа, Block_79 (Внеш. Блок АПВ), 
Trip Circ (контроль ЦО), Start t BF (Внеш 
пуск УРОВ), Maint. M (режим ПРОВЕРКА), 
Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local (МЕСТН.) 

Input 3 (ВХОД 3) Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Ч/З Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), 
Л. БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 
2), 52 a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), 
Aux 3 (ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT 
(Неготовность привода в-ля), θ Reset (сброс 
защиты от тепл.перегруза), Change set 
(переключение группы уставок), Log Sel 2 
(Л. СЕЛ.2), Log Sel 1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU 
(ПУСК-НАБРОС), Strt Dist (Внешний пуск 
осциллографа, Block_79 (Внеш. Блок АПВ), 
Trip Circ (контроль ЦО), Start t BF (Внеш 
пуск УРОВ), Maint. M (режим ПРОВЕРКА), 
Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local (МЕСТН.) 

Input 4 (ВХОД 4) Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Ч/З Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), 
Л. БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 
2), 52 a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), 
Aux 3 (ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT 
(Неготовность привода в-ля), θ Reset (сброс 
защиты от тепл.перегруза), Change set 
(переключение группы уставок), Log Sel 2 
(Л. СЕЛ.2), Log Sel 1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU 
(ПУСК-НАБРОС), Strt Dist (Внешний пуск 
осциллографа, Block_79 (Внеш. Блок АПВ), 
Trip Circ (контроль ЦО), Start t BF (Внеш 
пуск УРОВ), Maint. M (режим ПРОВЕРКА), 
Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local (МЕСТН.) 

Input 5 (ВХОД 5) Н/П Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Ч/З Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), 
Л. БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 
2), 52 a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), 
Aux 3 (ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT 
(Неготовность привода в-ля), θ Reset (сброс 
защиты от тепл.перегруза), Change set 
(переключение группы уставок), Log Sel 2 
(Л. СЕЛ.2), Log Sel 1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU 
(ПУСК-НАБРОС), Strt Dist (Внешний пуск 
осциллографа, Block_79 (Внеш. Блок АПВ), 
Trip Circ (контроль ЦО), Start t BF (Внеш 
пуск УРОВ), Maint. M (режим ПРОВЕРКА), 
Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local (МЕСТН.) 
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 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

Input 6 (ВХОД 6) Н/П Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Ч/З Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), 
Л. БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 
2), 52 a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), 
Aux 3 (ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT 
(Неготовность привода в-ля), θ Reset (сброс 
защиты от тепл.перегруза), Change set 
(переключение группы уставок), Log Sel 2 
(Л. СЕЛ.2), Log Sel 1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU 
(ПУСК-НАБРОС), Strt Dist (Внешний пуск 
осциллографа, Block_79 (Внеш. Блок АПВ), 
Trip Circ (контроль ЦО), Start t BF (Внеш 
пуск УРОВ), Maint. M (режим ПРОВЕРКА), 
Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local (МЕСТН.) 

Input 7 (ВХОД 7) Н/П Никакой (без 
назначения) 

Никакой (без 
назначения) 

Ч/З Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), 
Л. БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 
2), 52 a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), 
Aux 3 (ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT 
(Неготовность привода в-ля), θ Reset (сброс 
защиты от тепл.перегруза), Change set 
(переключение группы уставок), Log Sel 2 
(Л. СЕЛ.2), Log Sel 1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU 
(ПУСК-НАБРОС), Strt Dist (Внешний пуск 
осциллографа, Block_79 (Внеш. Блок АПВ), 
Trip Circ (контроль ЦО), Start t BF (Внеш 
пуск УРОВ), Maint. M (режим ПРОВЕРКА), 
Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local (МЕСТН.) 

tAux1 (t ДОП.1) 0 0 0 Ч/З 0 200c 0.01c 

tAux2 (t ДОП.2) 0 0 0 Ч/З 0 200c 0.01c 

tAux3 (t ДОП.3) 0 0 0 Ч/З 0 200c 0.01c 

tAux4 (t ДОП.4) 0 0 0 Ч/З 0 200c 0.01c 

ОБРЫВ ПРОВОДА 
(Broken Conductor)  

Н/П.     

Brkn.Cond ? (ОБРЫВ 
ПРОВОДА ?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Brkn.Cond (уставка 
срабатывания) 

Н/П. 20% 20% Ч/З 20% 100% 1% 

Brkn.Cond Time 
(время срабат.) 

Н/П. 0 c 0 c Ч/З 0 c 14400 c 1 c 

ПУСК-НАБРОС 
(Cold Load Pick Up)  

Н/П.     

Cold Load PU ? 
(ПУСК –НАБРОС?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU tI> ? 
(изменение уставки 
ступени tI>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU tI>> ? 
(изменение уставки 
ступени tI>>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU tI>>>? 
(изменение уставки 
ступени tI>>>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU tIe> ? 
(изменение уставки 
ступени tIe>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU tIe>> ? 
(изменение уставки 
ступени tIe>>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU tIe>>>? 
(изменение уставки 
ступени tIe>>>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   
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 P125 P126 P127 Реж. Мин. Макс. Шаг  

Cold Load PU tI2> ? 
(изменение уставки 
ступени tI2>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU tI2>> ? 
(изменение уставки 
ступени tI2>>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU tI2>>>? 
(изменение уставки 
ступени tI2>>>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Cold Load PU 
tTherm>?  
(изменение уставки 
ступени tTherm>?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

Level (степень 
изменения уставки) 

Н/П. 100% 100% Ч/З 100% 500% 1% 

tCL (время действия 
новой уставки) 

Н/П. 0.1 c 0.1 c Ч/З 0.1 c 3600 c 0.1 c 

51V (57-130В) МТЗ С 
КОНТРОЛЕМ U 

Н/П. Н/П.      

(U<ИЛИV2>) И I>>? Н/П. Н/П. Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

V2> Н/П. Н/П. 130В Ч/З 3В 200В 0.1В 

(U<<ИЛИ V2>>) И 
I>>>? 

Н/П. Н/П. Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

V2>> Н/П. Н/П. 130В Ч/З 3В 200В 0.1В 

51V (220-480V) Н/П. Н/П.      

(U<ИЛИV2>) И I>>? Н/П. Н/П. Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

V2> Н/П. Н/П. 480В Ч/З 20В 720В 0.5В 

(U<< ИЛИ V2>>) И 
I>>>? 

Н/П. Н/П. Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

V2>> Н/П. Н/П. 480В Ч/З 20В 720В 0.5В 

VTS Blocks 51V? 
(Блокировать 51V 
при неисправности 
цепей ТН?) 

Н/П. Н/П. Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

VTS Alarm? 
(Сигнализировать 
при неисправности 
цепей ТН?) 

Н/П. Н/П. Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

УРОВ (CB Fail) Н/П.       

CB Fail ? (УРОВ?) Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

CB Fail Time Tbf 
(уставка таймера 
УРОВ) 

Н/П. 0.10 c 0.10.c Ч/З 0 c 10 c 0.01 c 

I< BF (Уставка 
контроля мин. тока) 

Н/П. 0.1 In 0.1 In Ч/З 0.02 In 1 In 0.01 In 

Block I>? 
(Блокировать I> при 
отказе вык-ля?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да Нет Да/Нет 

Block Ie>? 
(Блокировать Ie> 
при отказе вык-ля?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да Нет Да/Нет 
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КОНТРОЛЬ 
ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ 
(CB Supervision) 

       

TC Supervision? 
(Контроль ЦО?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

t trip circuit tSUP 
(задержка сигнала 
при обрыве ЦО) 

Н/П. 0.1 c 0.1 c Ч/З 0.1 c 10 c 0.1 c 

CB Open C’vision 
(Контроль t откл.?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Да/Нет   

CB Open Time 
(время откл. в-ля) 

Н/П. 0.05 c 0.05 c Ч/З 0.05 c 1 c 0.01 c 

CB Close C’vision 
(Контроль t вкл..?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Нет   Да Да/Нет 

CB Close Time 
(время вкл. в-ля) 

Н/П. 0.05 c 0.05 c Ч/З 0.05 c 1 c 0.01 c 

CB Open Alarm? 
(контроль кол-ва 
операций ?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Нет   Да Да/Нет 

CB Open NB 
(количество 
операций вык-ля) 

Н/П. 0 0 Ч/З 0 50000 1 

ΣAmps(n) (Контроль 
суммы отключенных 
токов?) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Нет   Да Да/Нет 

ΣAmps(n)  

(сумма токов) 

Н/П. 0 0 Ч/З 0 Exp6 A 4000 Exp6 A 1 Exp6 A 

n (показатель 
степени) 

Н/П. 1 1 Ч/З 1 2 1 

tOpen Pulse 
(Длительность 
импульса 
отключения)  

0.1 c 0.1 c 0.1 c Ч/З 0.1 c 5 c 0.01 c 

tClose Pulse 
(Длительность 
импульса 
включения) 

0.1 c 0.1 c 0.1 c Ч/З 0.1 c 5 c 0.01 c 

УСКОР.ПРИ ВКЛ. 
НА КЗ (SOTF)  

Н/П.       

Sotf? Н/П. Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

tSotf (время 
отключения) 

Н/П. 500мс 500мс Ч/З 0 мс 500 мс 10 мс 

I>> (выбор 
ускоряемой ступени) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 

I>>> (выбор ускор. 
Супени) 

Н/П. Нет Нет Ч/З Нет Да Да/Нет 
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 ЛОГИЧЕСКИЕ 
УРАВНЕНИЯ  

Н/П. DCBA DCBA     

I> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tI> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

I>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tI>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

I>>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tI>>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

Ie> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tIe> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

Ie>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tIe>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

Ie>>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tIe>>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

Pe/IeCos> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tPe/IeCos> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

Pe/IeCos>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tPe/IeCos>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

I2> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tI2> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

I2>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tI2>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

I2>>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tI2>>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

Thermal Alarm Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

Thermal Trip Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

I< Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tI< Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

U> Н/П. Н/П. 0000 Ч/З 0 1 1 

tU> Н/П. Н/П. 0000 Ч/З 0 1 1 

U>> Н/П. Н/П. 0000 Ч/З 0 1 1 

tU>> Н/П. Н/П. 0000 Ч/З 0 1 1 

U< Н/П. Н/П. 0000 Ч/З 0 1 1 

tU< Н/П. Н/П. 0000 Ч/З 0 1 1 

U<< Н/П. Н/П. 0000 Ч/З 0 1 1 

tU<< Н/П. Н/П. 0000 Ч/З 0 1 1 

Ue>>>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tUe>>>> Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

Brkn. Cond  Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

79 Trip Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tДОП.1 Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tДОП.2 Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tДОП.3 Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 

tДОП.4 Н/П. 0000 0000 Ч/З 0 1 1 
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ТАЙМЕРЫ ЛОГ. 
УРАВНЕНИЙ 

Н/П.       

УРАВН. A  tСРАБ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. A  tВОЗВ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. B  tСРАБ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. B  tВОЗВ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. C  tСРАБ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. C  tВОЗВ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. D  tСРАБ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. D  tВОЗВ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. E  tСРАБ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. E  tВОЗВ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. F  tСРАБ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. F  tВОЗВ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. G  tСРАБ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. G  tВОЗВ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. H  tСРАБ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. H  tВОЗВ. Н/П. 0.0 0.0 Ч/З 0 c 600 c 0.01 c 

ЗАПИСИ Н/П.       

ЗАПИСИ СОБЫТИЙ 
(Fault Record) 

Н/П.       

Record Number 
(номер записи) 

Н/П. 5 5 Ч/З 1 5 1 

ЗАПИСИ ПУСКОВ 
(Istantaneous)  

Н/П.       

Number (номер 
записи) 

Н/П. 25 25 Ч/З 1 25 1 

ЗАПИСИ 
ПЕРЕХОДН. 
(Disturb Record) 

Н/П.       

Pre-Time (длит-ность 
записи до пуска 
осциллографа) 

Н/П. 0.1  0.1 Ч/З 0.1 3 0.1 

Post-Time  (длит-
ность записи после 
пуска осциллографа) 

Н/П. 0.1 0.1 Ч/З 0.1 3 0.1 

Disturb rec Trig 
(режим пуска) 

Н/П. ON INST ON INST Ч/З ОТКЛ. (ON TRIP) или МГНОВ (ON INST). 

ИНТЕРВАЛ 
РАСЧЕТА (Time 
Peak Value) 

Н/П.     

Time Window (время 
записи) 

Н/П. 5 мин 5 мин Ч/З 5 мин,10 мин,15 мин,30 мин, 60 мин 

 
 

(*) Пожалуйста, обратите внимание что: 
Уставки ступеней Pe индицируются в формате: ##.## x Ien  Вт 
Значение уставки задается в Ваттах вторичных. 

Если Ien = 1A, то индицируемая уставка реле будет равняться 20 x 1 = 20Вт. 
Если Ien = 5A, то индицируемая уставка реле будет равняться 20 x 5 = 100Вт. 

 



 Общие сведения
 
Стр. 44/54  MiCOM P125/P126 и P127
 

14. ОПИСАНИЕ БЛОКОВ ЗАЖИМОВ НА ЗАДНЕЙ СТОРОНЕ КОРПУСА 
MICOM P125, P126 И P127 

14.1 Описание блоков зажимов терминала MiCOM P125  

 

Выход 5 1 2 Общий 
выход 1 

Земля 
корпуса  

29 30 Зажим 
RS485 

Общий 
выход 5 

3 4 Выход 1 
(НО) 

RS485 -
 зажим 

31 32 RS485 + 

Выход 6 5 6 Выход 1 
(NO) 

U пит. 
+ зажим 

33 34 U пит. 
– зажим 

Общий 
выход 6 

7 8 Общий 
выход 2 

Реле 
неисправно 
(WD) 

35 36 Общий 
WD 

 9 10 Выход 2 
(НО) 

Реле 
исправно 
(WD) 

37 38  

 11 12 Выход 2 
(НО) 

Вход 3Uo 39 40 Вход 3Uo 

 13 14 Выход 3  41 42  

 15 16 Общий 
выход 3 

 43 44  

Вход  3 
+ зажим 

17 18 Выход 4  45 46  

Вход  3  
– зажим 

19 20 Общий 
выход 4 

Вход тока 
(5A) 

47 48 Вход тока  
(5A) 

Вход  4 
+ зажим 

21 22 Вход  1 
+ зажим 

 49 50  

Вход  4  
– зажим 

23 24 Вход  1  
– зажим 

 51 52  

 25 26 Вход  2 
+ зажим 

 53 54  

 27 28 Вход  2 
– зажим 

 

Вход тока 
(1A) 

55 56 Вход тока 
(1A) 
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14.2 Описание блоков зажимов  P126 & P127 

 

Вход  7 
+ зажим 

57 58 Вход  6 
+ зажим 

Выход 5 1 2 Общий 
выход 1 

 Case earth 
connection  

29 30 Зажим 
RS485 

Вход  7  
– зажим 

59 60 Вход  6  
– зажим 

Common 
output 5 

3 4 Выход 1 
(НО) 

 RS485 -
 зажим 

31 32 RS485 + 

 61 62  Выход 6 5 6 Выход 1 
(NO) 

 U пит. 
+ зажим 

33 34 U пит. 
– зажим 

 63 64  Common 
output 6 

7 8 Общий 
выход 2 

 Реле 
неисправно 
(WD) 

35 36 Общий 
зажим WD 

 65 66  Common 
output 7 

9 10 Выход 2 
(НО) 

 Реле 
исправно 
(WD) 

37 38  

 67 68  Выход 7 11 12 Выход 2 
(НО) 

  39 40  

(•)Вход 
напряж.VA  

69 70 Вход 
напряж. VA 

Common 
output 8 

13 14 Выход 3  (•) Вход 
тока IA (5A) 

41 42 Вход тока 
IA (5A) 

(•)Вход 
напряж.VB 

71 72 Вход 
напряж. VB 

Выход 8 15 16 Общий 
выход 3 

 (•) Вход 
тока IB (5A) 

43 44 Вход тока 
IB (5A) 

(•)Вход 
напряж. 
VC/Vr 

73 74 Вход 
напряж. 
VC/Vr 

Вход  3 
+ зажим 

17 18 Выход 4  (•) Вход 
тока IC(5A) 

45 46 Вход тока 
IC (5A) 

 75 76  Вход  3  
– зажим 

19 20 Общий 
выход 4 

 (•) Вход 
тока Ie (5A) 

47 48 Вход тока 
Ie(5A) 

 77 78  Вход  4 
+ зажим 

21 22 Вход  1 
+ зажим 

 (•) Вход 
тока IA (1A) 

49 50 Вход тока 
IA (1A) 

 79 80  Вход  4  
– зажим 

23 24 Вход  1  
– зажим 

 (•) Вход 
тока IB (1A) 

51 52 Вход тока 
IB (1A) 

 81 82  Вход  5 
+ зажим 

25 26 Вход  2 
+ зажим 

 (•) Вход 
тока IC (1A) 

53 54 Вход тока 
IC (1A) 

 83 84  

 

Вход  5  
– зажим 

27 28 Вход  2  
– зажим 

 (•) Вход 
тока Ie (1A) 

55 56 Вход тока Ie 
(1A) 

ПРИМЕЧАНИЕ:  (•) указывает подключение полярного конца обмотки ТТ 
Входы напряжений VA, VB и VC имеются только у реле P127. 
Vr (3Uo), в реле P126 и P127 является вычисляемой величиной. 
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15. ЛОКАЛЬНОЕ ПОДКЛЮЧЕНИЕ К ПЕРЕНОСНОМУ КОМПЬЮТЕРУ 
15.1 Конфигурация 

 

Для локального подключения переносного компьютера к терминалу защиты 
используется кабель последовательной передачи данных с металлическим экраном.  

Распайка жил кабеля используемых для связи по переднему порту связи RS232 
приведена на следующем рисунке. 

RS232 PC PORT 
9 pin male connector

MiCOM P125/6/7 end 
9 pin female connector

P0073ENa 

Для связи между ПК и терминалом защиты (реле) также может быть использован 
кабель USB/RS232. 

16. ПОДКЛЮЧЕНИЯ ДЛЯ УДАЛЕННОГО ДОСТУПА 
На приведенных далее рисунках показаны рекомендуемые способы подключения к 
терминалу по заднему порту связи  RS485 используемому для построения локальной 
сети.  
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17. СХЕМЫ ВНЕШНИХ ПОДКЛЮЧЕНИЙ MICOM P125, P126 И P127 
17.1 Схема подключения P125   

MiCOM
P125

RS485
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17.2 Схема подключения P126   

MiCOM
P126

RS485
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17.3 Схема подключения P127   

MiCOM
P127

RS485
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18. РАЗМЕРЫ КОРПУСА 
18.1 Размеры корпуса P126 и P127   

P0077ENb 

18.2 Размеры корпуса P125   

P0078ENb  
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1 ОБЩИЕ ВОПРОСЫ  

1.1 Получение реле  
Несмотря на то, что реле защиты имеют прочный корпус, они требуют осторожного 
обращения при монтаже на объекте. При получении реле необходимо в первую 
очередь провести внешний осмотр на предмет отсутствия повреждений при 
транспортировке. При обнаружении повреждений необходимо обратиться с 
претензией к организации ответственной за транспортировку и известить 
представительство   организации   изготовителя  продукта  (Schneider  Electric).  

Реле, поставляемые без жесткой упаковки, не предназначенные для немедленного 
монтажа, должны после осмотра быть обратно помещены в пластиковую защитную 
упаковку для хранения.  

1.2 Электростатические разряды  
 

Устройства защиты содержат компоненты, чувствительные к электростатическим 
разрядам.   

Электронные схемы хорошо защищены металлическим корпусом, и внутренний 
модуль не стоит вынимать из корпуса без необходимости. При извлечении модуля 
из корпуса следует принять меры во избежание контакта с компонентами и 
электрическими соединениями. В случае извлечения активной части из корпуса 
для хранения, модуль следует поместить в электропроводный антистатический 
пакет.   

Внутри модуля нет регулировочных устройств для настройки и не рекомендуется 
без необходимости его разбирать. Хотя печатные платы схемы стыкованы вместе, 
разъемы имеют технологическое назначение и не предназначены для частой 
разборки; в действительности для их разделения требуется значительное усилие. 
Следует избегать прикосновения к печатным платам, поскольку там использованы 
оксидные полупроводники, которые могут быть повреждены электростатическим 
разрядом, находящимся на теле человека.   

ПРЕЖДЕ ЧЕМ ВЫПОЛНЯТЬ КАКИЕ ЛИБО РАБОТЫ НА ДАННОМ 
ОБОРУДОВАНИИ, ПОЛЬЗОВАТЕЛЬ ДОЛЖЕН ИЗУЧИТЬ 
СОДЕРЖАНИЕ РУКОВОДСТВА ПО БЕЗОПАСНОСТИ SFTY/4LM/E11 
ИЛИ БОЛЕЕ ПОЗДНИЕ ИЗДАНИЯ ИЛИ ИЗУЧИТЬ ГЛАВУ ПО 
БЕЗОПАСНОСТИ В НАСТОЯЩЕМ ТЕХНИЧЕСКОМ РУКОВОДСТВЕ, А 
ТАКЖЕ НЕОБХОДИМО ПОЗНАКОМИТЬСЯ С НОМИНАЛЬНЫМИ 
ДАННЫМИ УСТРОЙСТВА ПО ТАБЛИЧКЕ ЗАВОДСКИХ ДАННЫХ. 
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2 ОБРАЩЕНИЕ С ЭЛЕКТРОННЫМ ОБОРУДОВАНИЕМ  
Нормальные движения человека могут легко генерировать электростатические 
потенциалы в несколько тысяч вольт. Разряд этих потенциалов на 
полупроводниковые устройства при переноске электронных устройств может 
вызвать серьезные повреждения, которые часто могут сразу не обнаружиться, но 
снизят надежность устройства.   

Электронные схемы практически защищены от электростатических разрядов, если 
помещены в корпус. Не подвергайте их риску повреждения, вынимая модули без 
необходимости.   

Каждый модуль имеет наивысшую целесообразную защиту своих 
полупроводниковых устройств. Однако, при необходимости извлечения модуля 
для обеспечения высокой надежности и долговечности, на которые было 
спроектировано и изготовлено оборудование, следует принять следующие 
предосторожности:   

 1. Перед тем, как вынуть модуль, убедитесь, что ваш электростатический 
потенциал такой же, как и у оборудования, путем прикосновения к корпусу 
устройства.   

 2. Держите модуль за переднюю панель, раму или края печатных плат. Избегайте 
прикосновения к электронным комплектующим, дорожкам печатных плат или 
разъемам.   

 3. Не передавайте модуль другому человеку не убедившись прежде, что у вас 
один электрический потенциал. Выравнивание потенциалов выполняется 
рукопожатием.   

 4. Положите модуль на антистатическую поверхность или на проводящую 
поверхность, имеющую одинаковый с вами потенциал.   

 5. Храните или транспортируйте модуль в проводящем пакете.   

При выполнении измерений во внутренних цепях работающего оборудования, 
предпочтительно заземлить на себя корпус проводящей манжетой. Манжета 
должна иметь сопротивление относительно земли 500кОм – 10МОм.   

Если нет в наличии специальной манжеты заземления, следует осуществлять 
периодические прикосновения к корпусу устройства для предотвращения 
возникновения статического заряда. Приборы, используемые при измерениях, 
следует, по возможности, заземлить на корпус.   

Более подробную информацию о способах безопасной работы с электронным 
оборудованием можно найти в BS5783 или рекомендации МЭК 147-OF. 
Настоятельно рекомендуется выполнять работы на модулях извлеченных из 
корпуса реле в специальных помещениях, описанных в вышеупомянутых 
документах BS и МЭК.   
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3 МОНТАЖ РЕЛЕ  
Реле защиты поставляется отдельно, или как составная часть панели/стойки 
защиты.   

Если в схеме защиты используется испытательные блок типа MMLG, то он должен 
быть размещен с правой стороны (вид спереди). В процессе монтажа на панели 
или стойке, модули активной части реле должны быть защищены их 
металлическими корпусами.   

Если к реле подключен испытательный блок, то необходимо уделить 
повышенное внимание соблюдению правил безопасного выполнения 
операций по установке и удалению испытательных крышек MMLB и 

MiCOM P922. Перемычки, шунтирующие трансформаторы тока, должны быть 
установлены надлежащим образом до установки или удаления испытательных 
крышек MMLB во избежание воздействия опасного для жизни высокого 
напряжения возникающего при размыкании вторичных цепей ТТ. 

ПРИМЕЧАНИЕ: При установке испытательной крышки MiCOM P922 в 
испытательный блок MiCOM P991, для обеспечения безопасности, вторичные цепи 
трансформаторов тока автоматически шунтируются в сторону ТТ. 

Для индивидуального монтажа реле защиты, в разделе 6 приведены вид и 
размеры отверстий вырезов в панели и центы отверстий винтов крепления.   

4 РАСПАКОВКА  
При распаковке и монтаже устройств защиты следует соблюдать осторожность во 
избежание их повреждения и нарушения заводских настроек. К обращению с реле 
должен быть допущен только квалифицированный персонал. Помещение должно 
быть чистым, сухим, без пыли и излишней вибрации. Место монтажа должно быть 
хорошо освещено для облегчения проверки. Модули, вынутые из своих корпусов, 
не следует оставлять в местах, где они могут запылиться или увлажниться. Это в 
особенности относится к электроустановкам, где монтаж устройств выполняется 
одновременно со строительными работами.   

5 ХРАНЕНИЕ   
Если реле защиты не предполагается монтировать сразу после их получения, они 
должны храниться в месте, защищенном от пыли и влаги в их оригинальной 
упаковке. Если в упаковку были вложены пакеты с осушителем воздуха, их следует 
оставить на своем месте. Действие осушающих кристаллов ослабляется, если 
пакет был подвержен воздействию окружающей среды и может быть 
восстановлено путем осторожного нагревания в течение около часа, перед 
помещением в упаковочную картонную коробку.   

Пыль, скапливающаяся на картонной коробке, может попасть в реле при 
небрежной распаковке реле; картон упаковочной коробки насыщается влагой, что в 
свою очередь ведет к снижению эффективности осушителя.   

0 0С до +70 С.   Температура хранения: от –25
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6 ПОДКЛЮЧЕНИЕ 

6.1 Подключение цепей и питания и внешних сигналов 
ПРЕЖДЕ ЧЕМ ВЫПОЛНЯТЬ КАКИЕ ЛИБО РАБОТЫ НА ДАННОМ 
ОБОРУДОВАНИИ, ПОЛЬЗОВАТЕЛЬ ДОЛЖЕН ИЗУЧИТЬ 
СОДЕРЖАНИЕ РУКОВОДСТВА ПО БЕЗОПАСНОСТИ SFTY/4LM/E11 
ИЛИ БОЛЕЕ ПОЗДНИЕ ИЗДАНИЯ ИЛИ ИЗУЧИТЬ ГЛАВУ ПО 
БЕЗОПАСНОСТИ В НАСТОЯЩЕМ ТЕХНИЧЕСКОМ РУКОВОДСТВЕ, А 
ТАКЖЕ НЕОБХОДИМО ПОЗНАКОМИТЬСЯ С НОМИНАЛЬНЫМИ 
ДАННЫМИ УСТРОЙСТВА ПО ТАБЛИЧКЕ ЗАВОДСКИХ ДАННЫХ. 

 

 

При индивидуальной поставке устройств защита (без монтажа в панелях или 
сборках) в комплекте прилагается достаточное количество винтов М4 для 
подключения к реле проводников (под кольцо), при этом рекомендуется 
подключение не более двух проводников на одну клемму.  

При необходимости, Schneider Electric может выполнить поставку 4 типов кольцевых 
наконечников для нескольких проводников (см. ниже). Каждая заказываемая 
упаковка содержит 100 наконечников. 

 
 

 

 
 

Для обеспечения изоляции между клеммами и руководствуясь требованиям 
безопасности, рекомендуется использование изоляционных рукавов. 
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6 ПОДКЛЮЧЕНИЕ 

6.1 Подключение цепей и питания и внешних сигналов 
ПРЕЖДЕ ЧЕМ ВЫПОЛНЯТЬ КАКИЕ ЛИБО РАБОТЫ НА ДАННОМ 
ОБОРУДОВАНИИ, ПОЛЬЗОВАТЕЛЬ ДОЛЖЕН ИЗУЧИТЬ 
СОДЕРЖАНИЕ РУКОВОДСТВА ПО БЕЗОПАСНОСТИ SFTY/4LM/E11 
ИЛИ БОЛЕЕ ПОЗДНИЕ ИЗДАНИЯ ИЛИ ИЗУЧИТЬ ГЛАВУ ПО 
БЕЗОПАСНОСТИ В НАСТОЯЩЕМ ТЕХНИЧЕСКОМ РУКОВОДСТВЕ, А 
ТАКЖЕ НЕОБХОДИМО ПОЗНАКОМИТЬСЯ С НОМИНАЛЬНЫМИ 
ДАННЫМИ УСТРОЙСТВА ПО ТАБЛИЧКЕ ЗАВОДСКИХ ДАННЫХ. 

 

 

При индивидуальной поставке устройств защита (без монтажа в панелях или 
сборках) в комплекте прилагается достаточное количество винтов М4 для 
подключения к реле проводников (под кольцо), при этом рекомендуется 
подключение не более двух проводников на одну клемму.  

При необходимости,  Schneider  Electric  м ожет выполнить поставку 4 т ипов кольцевых 
наконечников для нескольких проводников (см. ниже). Каждая заказываемая 
упаковка содержит 100 наконечников. 

 
 

 

 
 

Для обеспечения изоляции между клеммами и руководствуясь требованиям 
безопасности, рекомендуется использование изоляционных рукавов. 

Номер для заказа по каталогу Schneider Electric: ZB 9128 015

Номер для заказа по каталогу Schneider Electric: ZB 9128 016

Номер для заказа по каталогу Schneider Electric: ZB 9124 901

Номер для заказа по каталогу Schneider Electric: ZB 9124 900
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БЕЗОПАСНОСТИ В НАСТОЯЩЕМ ТЕХНИЧЕСКОМ РУКОВОДСТВЕ, А 
ТАКЖЕ НЕОБХОДИМО ПОЗНАКОМИТЬСЯ С НОМИНАЛЬНЫМИ 
ДАННЫМИ УСТРОЙСТВА ПО ТАБЛИЧКЕ ЗАВОДСКИХ ДАННЫХ. 

 

 

При индивидуальной поставке устройств защита (без монтажа в панелях или 
сборках) в комплекте прилагается достаточное количество винтов М4 для 
подключения к реле проводников (под кольцо), при этом рекомендуется 
подключение не более двух проводников на одну клемму.  

При необходимости, Schneider Electric может выполнить поставку 4 типов кольцевых 
наконечников для нескольких проводников (см. ниже). Каждая заказываемая 
упаковка содержит 100 наконечников. 

 
 

 

 
 

Для обеспечения изоляции между клеммами и руководствуясь требованиям 
безопасности, рекомендуется использование изоляционных рукавов. 
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Мы рекомендуем следующие сечения проводников: 
- Цепи питания   Uпит: 1,5мм2

- Порт связи    см. параграф 6.2 
- Остальные цепи   1,0 мм2

Клеммы для подключения проводников «под кольцо» (цепи тока и 
входные/выходные сигналы) рассчитаны на подключение проводников 
максимального сечения до 6 мм2 (со снятой изоляцией). При использовании 
предварительно изолированных проводников, максимальное сечение при 
подключении «под кольцо» снижается до 2,63 мм2. При необходимости 
подключения проводников большего сечения, два проводника могут быть 
подключены параллельно, при этом каждый должен быть оконцован отдельным 
кольцевым наконечником. 

Все клеммники реле, используемые для внешних подключений, за исключением 
порта RS485, должны выдерживать номинальное напряжение с пиками не менее 
300В. 

Мы рекомендуем защитить цепь питания реле от источника оперативного тока 
предохранителями (например, типа NIT или TIA) с разрывной способностью 16А. 
Для обеспечения необходимого уровня безопасности, никогда не устанавливайте 
предохранители в цепи трансформаторов тока. Остальные цепи должны быть 
защищены предохранителями. 

6.2 Порт связи RS485 
Подключение к порту RS485 выполняется «под кольцо». Рекомендуется 
использование двухжильного экранированного кабеля, при длине линии связи не 
более 1000м и максимальной емкости кабеля до 200nF. 

Типовая спецификация: 

- Каждая жила:    16/0,2мм медный проводник, ПВХ 
изоляция 

- Номинальное сечение:   0,5мм2 каждая жила 

- Экран:     Общая оплетка, на ПВХ  

- Линейная емкость между проводниками и землей: 100пФ/м 

6.3 Защитное заземление 
Все устройства защиты должны быть соединены с заземляющей шиной при 
помощи винта М4 на корпусе устройства. Мы рекомендуем использовать 
проводник минимального сечения 2,5мм2, разделанный «под кольцо» со стороны 
устройства защиты. При подключении «под кольцо» максимальное сечение 
проводника составляет 6мм2. Для подключения нескольких заземляющих 
проводников может быть использована металлическая шина. 

ПРИМЕЧАНИЕ:  во избежание электролитической реакции между медным и 
латунными проводниками или контактными поверхностями, 
необходимо принять меры по предотвращению их прямого 
контакта. Этого можно добиться несколькими способами, 
например, путем прокладки между контактными поверхностями 
разделительной покрытой никелем шайбы  или лужение 
проводников.     
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7 ГАБАРИТНЫЕ РАЗМЕРЫ  
 

Реле  типа MiCOM P125, P126 и P127 выпускаются в металлическом корпусе 
высотой 4U и рассчитаны для установку в панели или утопленного монтажа. 

Вес Р125:   около  3,0 кг 

Вес Р126/127: около 4,0 кг 

В приведенной ниже таблице указаны размеры корпуса различных моделей: 

Модель  Высота Глубина Ширина  

Тип  P125 4U (177мм) 230мм 20 TE 

Тип  P126 & P127 4U (177мм) 230мм 30 TE 
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7.1 MiCOM P126 и P127  
 

P0077ENb  
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7.2 MiCOM P125  

P0078ENb

ПРИМЕЧАНИЕ: Для обеспечения надежности фиксации шасси крепится к 
корпусу при помощи четырех винтов (саморезы 6х1,4). Данные саморезы должны 
быть затянуты и оставаться на своем месте при эксплуатации устройства (не 
допускается применение шайб).  
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1. ВВЕДЕНИЕ 
Реле типа MiCOM P125, P126 и P127 – это цифровые устройства, которые выполняют функции 
защиты и управления электрооборудованием. 

В следующих разделах приведено содержание и структуры меню 

Для задания параметров работы реле на передней панели реле MiCOM расположены 5 клавиш 
предназначенные для навигации по структуре меню и заданию рабочих параметров. 

Перемещение по структуре меню выполняется при помощи клавиш     . 

Клавиша    используется для подтверждения/ввода изменений параметров. 

Клавиша «сброс»  и клавиша   предназначены для подтверждения получения и  сброса  
данных сигнализации. Например, для вывода на дисплей последнего непрочитанного 
сообщения нажмете клавишу  .  

Сообщения выводятся на дисплей в порядке обратном их появления (т.е. первым выводится 
самое последнее сообщение, и самое старое сообщение выводится последним). Пользовать 
может выполнять поочередно сброс каждого из выводимых на дисплей сообщений, путем 
нажатия клавиши  или сделать общий сброс после прочтения последнего сообщения 
сигнализации. 
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2. ПАРОЛЬ 

2.1 Защита паролем 

Защита паролем используется для изменения настроек реле, в основном это касается уставок 
срабатывания и выдержек времени ступеней различных защит, параметров связи, назначением 
оптовходов и выходных реле. 

Пароль состоит из четырех заглавных букв. При отгрузке с завода по умолчанию на всех реле 
устанавливается пароль АААА. Пользовать имеет возможность задания своего собственного 
пароля. 

Если пароль реле потерян или забыт, изменение настроек реле становится невозможным. В 
таком случае необходимо связаться с изготовителем реле или его представителем, при этом 
указав серийный номер и код реле, для получения резервного пароля. 

Символ режима программирования «Р» индицируется в нижнем правом углу каждого меню. 
Символ «Р» присутствует в течение времени действия введенного пароля, а также в течение 5 
минут поле последнего нажатия клавиши на клавиатуре реле. 

2.2 Ввод пароля 

Ввод пароля требуется всякий раз при выполнении изменения настроек реле в каком-либо 
меню или подменю. Пользователь вводит каждую из четырех букв пароля и подтверждает 
целиком выбранную комбинацию нажатием клавиши . 

Через пять секунд дисплей вернется в меню предшествующее вводу пароля. 

Если работа с клавиатурой прекращается на пять минут, то пароль деактивируется.  При новом 
изменении параметров реле поступит запрос на ввод пароля. 

2.3 Изменение пароля 

Для изменения пароля необходимо перейти в меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (OP. PARAMETERS), а 
затем перейти в подменю ПАРОЛЬ (Password). Ввести и подтвердить старый пароль. Затем с 
помощью клавиш установить на дисплее новый пароль (комбинацию из 4 заглавных букв) и 
задать  новый пароль доступа нажатием клавиши . 

Появившееся на дисплее сообщение НОВЫЙ ПАРОЛЬ (NEW PASSWORD OK) служит 
индикатором ввода нового пароля. 

2.4 Отмена ввода уставок 

Процедура изменения уставок подробно описана в следующих разделах данного руководства. 

Если при выполнении изменений параметров потребуется вернуться к прежней уставке, то 
нажмите клавишу  прежде чем подтвердить ввод измененной уставки. После этого действия 
на дисплее реле на несколько секунд появится сообщение (см. ниже) и реле сохранит уставку 
без изменения. 

UPGRADE CANCEL 

(ИЗМЕНЕНИЕ ОТМЕНЕНО) 
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2.5 Индикация сообщений аварийной и предупредительной сигнализации 

Сообщения сигнализации выводятся на дисплей передней панели реле. Сообщения 
сигнализации имею приоритет по отношению к индикации дисплея по умолчанию. Как только 
реле обнаруживает аварийную ситуацию (например, превышена уставка одной из ступеней), на 
дисплее реле MICOM появляется соответствующее сообщение и загорается светодиод 2  
Alarm (Сигналы). 

Сообщения сигнализации классифицируются следующим образом: 

Сообщения вследствие нарушения режима работы сети. 

Предупредительные сообщения, вызванные неисправностями программного или аппаратного 
обеспечения реле. 

2.5.1 Сообщения при нарушениях режима работы электрической сети. 

Во всех случаях превышения уставки (ступени с выдержками времени и без выдержки времени 
на срабатывание) формируются сообщения сигнализации, содержащие информацию о том 
какая именно уставка превышена и на каких фазах защищаемого присоединения (А, В или С). 

Если возникло несколько условий для срабатывания сигнализации, то они сохраняются в 
порядке их появления. Все сообщения сигнализации нумеруются. Самое старое сообщение 
(срабатывание сигнализации) будет иметь наибольший номер. 

Пользователь выводит на дисплей все сообщения последовательным нажатием клавиши  
без ввода пароля. 

Квитирование сообщений сигнализации выполняется при нажатии клавиши .  

Сообщения могут быть квитированы поочередно либо все разом по прочтении последнего 
сообщения путем нажатия клавиши  . 

Управление светодиодом №2 ALARM (СИГНАЛЫ) напрямую связано со статусом сообщений 
сигнализации сохраняемых в памяти. 

Если одно или несколько сообщений сигнализации НЕ ПРОЧИТАНО или НЕ КВИТИРОВАНО – 
светодиод мигает №2 ALARM (СИГНАЛЫ). 

Если все сообщения ПРОЧИТАНЫ, но НЕ КВИТИРОВАНЫ – светодиод №2 ALARM (СИГНАЛЫ) 
горит постоянно. 

Если все сообщения ПРОЧИТАНЫ и КВИТИРОВАНЫ, то светодиод №2 ALARM (СИГНАЛЫ) 
гаснет. 

2.5.2 Сигналы о нарушениях в работе аппаратного или программного обеспечения реле. 

Все сбои и нарушения в работе аппаратного или программного обеспечения реле MiCOM 
вызывают появления соответствующих сигналов. При формировании нескольких сигналов они 
сохраняются в памяти реле в порядке их появления. Индикация сигналов выполняется в 
обратном порядке (первым на дисплей выводится самое свежее и последним выводится самое 
старое сообщение). Все сообщения нумеруются, общее количество сообщений показано в 
нижней части. 

Пользователь может прочитать все полученные сообщения с использованием клавиши , без 
ввода пароля. 
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Снятие (квитирование) сигналов о сбоях в работе программного или аппаратного обеспечения 
НЕВОЗМОЖНО. Сигнал снимается лишь при исчезновении (устранении) вызвавшей его 
причины. 

Управление загоранием светодиода №3  НЕИСПРАВНОСТЬ (WARNING) напрямую зависит от 
статуса сигналов сохраненных в памяти реле. 

Если повреждение аппаратного или программного обеспечения носит критический характер 
(т.е. реле неспособно выполнять функции защиты), светодиод №3 НЕИСПРАВНОСТЬ 
(WARNING) горит постоянно. 

Если же повреждение незначительное (т.е. реле продолжает выполнять функции защиты, 
например, повреждение канала связи), светодиод №3 НЕИСПРАВНОСТЬ (WARNING) мигает. 

Возможные варианты сообщений о неисправностях (сбоях) программного или аппаратного 
обеспечения: 

<<CALIBRATION ERROR.>>: неисправна зона калибровки реле 

<<CLOCK ERROR >>: неисправны внутренние часы 

<<DEFAULT SETTINGS (*) >>: уставки по умолчанию 

<<SETTINGS ERROR (**) >>: ошибка уставок 

<<CT ERROR>> : неисправность аналоговых каналов 

<<COMMUNIC. ERROR>> : неисправность связи (коммуникации) 

<<WATCH DOG>> : неисправность сторожевого реле WD (watchdog) 

<<RAM ERROR>> : RAM (оперативная память) питаемая батарей неисправна.  

(*) DEFAULT SETTINGS (УСТАВКИ ПО УМОЛЧАНИЮ): каждый раз при подаче питания на 
реле, оно проверяет не заданы ли на реле заводские уставки (по умолчанию). Если реле 
определяет что заданы заводские уставки, то загорается ЖЕЛТЫЙ СВЕТОДИОД ALARM 
(СИГНАЛЫ) и активируется сторожевое реле WD). 

Для сброса данного сообщения сигнализации и возврата в нормальное (при исправном 
состоянии реле) положение контактов сторожевого реле WD, необходимо изменить в реле хотя 
бы один параметр (уставку). 

(*)SETTINGS ERROR (ОШИБКА УСТАВОК):  если в процессе изменения уставок ЦП устройства 
не сможет выполнить корректное сохранение новой уставки в EEPROM, на дисплее реле 
появляется сообщение “HARDWARE” ALARM (аппаратная неисправность) за которым следует 
сообщение “SETTINGS ERROR” (при нажатии клавиши чтения). Кроме этого загорается 
(ЖЕЛТЫЙ) светодиод ALARM (СИГНАЛЫ) и активируется (изменяется состояние контактов) 
сторожевое реле WD. Для сброса сигнала необходимо снять и вновь подать питание на реле. 
После этого последняя некорректно заданная уставка должна будет введена повторно. Если и 
в этом случае сохраняется сообщение сигнализации “SETTINGS ERROR” , необходимо 
обратиться в Центр поддержки клиентов Schneider Electric. 

Возможные варианты сообщений программного обеспечения: 

I>   превышена уставка 1-й ступени направленной/ненаправленной МТЗ (пуск ступени) 

tI> срабатывание 1-й ступени направленной / ненаправленной МТЗ 
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При выводе в Р126 и Р127 сообщений о пуске/срабатывании 1-й ступени МТЗ I> и tI> 
соответственно необходимо обратить внимание на индикацию поврежденной фазы следующую 
за обозначением ступени (см. таблицу). 

Сообщение в меню СИГНАЛЫ (ALARMS) 

I> (ФАЗА) tI> (ФАЗА) 

A 
A 

A 
A 

B 
B 

B 
B 

C 
C 

C 
C 

A 
A 
A 

A 
AB 
AB 

A 
A 
A 

A 
AB 

ABC 
A 
A 
A 

ABC 
ABC 
ABC 

ABC 
ABC 

ABC 
ABC 

 

I>> (фаза) превышена уставка 2-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

I>>> (фаза) превышена уставка 3-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

tI> (фаза) истекла выдержка времени 1-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

tI>> (фаза) истекла выдержка времени 2-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

tI>>> (фаза) истекла выдержка времени 3-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

Ie> превышена уставка 1-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

Ie>> превышена уставка 2-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

Ie>>> превышена уставки 3-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

tIe> истекла выдержка времени 1-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

tIe>> истекла выдержка времени 2-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

tIe>>> истекла выдержка времени 3-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

Pe/IeCos превышена уставка 1-й ступени ваттметрической/IeCos ЗНЗ 

Pe/IeCos превышена уставка 2-й ступени ваттметрической/IeCos ЗНЗ 

tPe/IeCos истекла выдержка времени 1-й ступени ваттметрической/IeCos ЗНЗ 

tPe/IeCos истекла выдержка времени 2-й ступени ваттметрической/IeCos ЗНЗ 

Thermal Alarm достигнуто тепловое состояние уставки сигнализации тепловой защиты 

Thermal Overload достигнуто тепловой состояние срабатывания на отключение от тепловой з-ты 

I< превышена уставка защиты минимального тока 

tI< истекла выдержка времени защиты минимального тока 

I2> превышена уставка 1-й ступени ТЗОП 

tI2> истекла выдержка времени 1-й ступени ТЗОП 
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I2>> превышена уставка 2-й ступени ТЗОП 

tI2>> истекла выдержка времени 2-й ступени ТЗОП 

I2>>> превышена уставка 3-й ступени ТЗОП 

tI2>>> истекла выдержка времени 3-й ступени ТЗОП 

Brkn. Cond Сигнализация обрыва проводника. Орган контролирующий отношение I2/I1 
находится в сработанном состоянии более выдержки tBC. 

U< превышена уставка 1-й ступени защиты минимального напряжения 

U<< превышена уставка 2-й ступени защиты минимального напряжения 

tU< истекла выдержка времени 1-й ступени защиты минимального напряжения 

tU<< истекла выдержка времени 2-й ступени защиты минимального напряжения 

Ue>>>> превышена уставка защиты при повышении напряжения нулевой 
последовательности (3Uo) 

tUe>>>> истекла выдержка времени защиты при повышении напряжения нулевой 
последовательности (3Uo). 

t AUX 1 истекла выдержка времени таймера tAUX1 ( t ДОП 1 ), не зависимо от 
назначения или не назначения на одно из выходных реле. 

t AUX 2 истекла выдержка времени таймера tAUX2 (t ДОП 2), не зависимо от 
назначения или не назначения на одно из выходных реле. 

t AUX 3 истекла выдержка времени таймера tAUX3 ( t ДОП 3 ), только если выполнено 
назначение на выходное реле отключения (RL1). 

t AUX 4 истекла выдержка времени таймера tAUX4 ( t ДОП 4 ), только если выполнено 
назначение на выходное реле отключения (RL1). 

CB Fail (УРОВ) индикация отказа выключателя (выключатель не отключился до истечения 
выдержки времени tBF). Уставка задается в меню AUTOMAT.CTRL/CB Fail  

SF6 Low (ВЫКЛ. НЕ ГОТ) неготовность (привода) выключателя присутствует на 
назначенном для этого оптовходе. (задается в меню 
AUTOMAT.CTRL/Inputs) (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ) 

Toperating CB (T ОТК. ВЫКЛ.) время отключения (включения) выключателя превышает величину 
заданную в подменю AUTOMAT.CTRL/CB Supervision 
(АВТОМАТИКА/КОНТР. ВЫКЛ.) 

Trip Circuit Super. (КОНТР. СХЕМЫ ОТК.) время разомкнутого состояния цепи отключения 
превышает уставку заданную в меню AUTOMAT.CTRL/CB 
Supervision (АВТОМАТИКА/КОНТР. ВЫКЛ.) 

CB Open NB (ОПЕРАЦ. ОТКЛ.)  количество операций выполненное выключателем достигло 
значения установленного в подменю AUTOMAT.CTRL/CB 
Supervision (АВТОМАТИКА/КОНТР. ВЫКЛ.) 

∑Amps (n) (СУМА АМП.) сумма отключенных токов превышает значение установленное в 
подменю AUTOMAT.CTRL/CB Supervision (АВТОМАТИКА/КОНТР. 
ВЫКЛ.) 

LATCHED RALAYS (ЗАПОМ. ВЫХ. РЕЛЕ) хотя бы одно из выходных реле (2-8) встало на 
«самоподхват» 

Recloser Successful (АПВ УСПЕШНОЕ.)  Индикация успешного АПВ. Подтверждение того, 
что замыкание устранилось при отключении выключателя и не 
возникло вновь до истечения времени готовности АПВ. 

Recloser Blocked (АПВ. БЛОК)  Информация о блокировании АПВ. Возможная причина: 
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- исчезновение оперативного тока во время бестоковой паузы 
АПВ (безусловное отключение); 

- внешний сигнал о неготовности выключателя (например, 
низкое давление элегаза). Сигнал поступает через оптовход реле 
назначенный как CB Failure (Неиспр. Выкл.) в меню 
АВТОМАТИКА/ВХОДЫ (AUTOMAT. CTRL/Inputs); 

- Внешний сигнал блокирования АПВ. Возможность 
блокирования АПВ от внешнего сигнала задается в меню 
ЗАЩИТА/[79] АПВ/ВНЕШ.БЛОК. (PROTECTION G1/ [79] 
AUTORECLOSE/EXT BLOCK). Этот сигнал поступает через 
оптовход назначенный как Block [79] (Блок АПВ) в меню 
АВТОМАТИКА/ВХОДЫ (AUTOMAT. CTRL/Inputs); 

- Безусловное отключение (отключение без последующих 
попыток повторного включения); 

- Время работы выключателя (или время отключения) больше 
чем контрольное время (уставка функции контроля выключателя). 

- Срабатывание защиты во время паузы АПВ (см. 
дополнительную информацию в главе Руководство по 
применению (АР); 

Recloser Conflict (ОШИБКА. КОНФ. АПВ) Обнаружена неверная конфигурация функции АПВ. 
Возможная причина: 

- Не выполнено назначение оптовхода на прием информации о 
положении выключателя (52a); 

- Ни одно из выходных реле не назначено на включение 
выключателя (CB CLOSE). Назначение выполняется в меню 
АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ (AUTOMAT. CTRL/Output Relays); 

- Ни одна из защит (в т.ч. внешние защиты) не назначена на 
отключение выключателя через реле отключения RL1 

- Задана фиксация срабатывания («самоподхват») выходного 
реле отключения; 

- Ни одна из функций (ступеней) защит не задана на пуск АПВ. 
Назначение выполняется в меню УСТАВКИ 1(2)/[79] АПВ 
(PROTECTION/ [79] Autoreclose) 

MAINTENANCE MODE Реле MiCOM  находится в режиме НАЛАДКА 

VTS неисправность цепей напряжения (если функция введена) 

EQU. A Выполнены условия логического уравнения А 

EQU. B Выполнены условия логического уравнения B 

EQU. C Выполнены условия логического уравнения C 

EQU. D Выполнены условия логического уравнения D 
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3. ОСНОВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 

3.1 Аналоговые входы 

В следующей таблице приведены аналоговые входы для каждого устройства  

Тип аналоговых входов MiCOM P125 MiCOM P126 MiCOM P127

Входы для токов фаз  3 3 

Вход тока нулевой последовательности 
(высокая, средняя, низкая 
чувствительность согласно кода заказа 
- CORTEC) 

1 1 1 

Вход для напряжение нулевой 
последовательности (Vr) 1 1 1/0 

Входы для линейных или фазных 
напряжений   2/3 

Всего аналоговых входов. 2 5 7 

При использовании P127 имеется три варианта подключении аналоговых входов напряжения: 

Случай А 

2 напряжения фаза – нейтраль (фазные напряжения) 

1 напряжение нулевой последовательности (Ve) 

В этом случае напряжение фазы С рассчитывается как VC= VA + VB + Ve (случай A) 

Для получения на дисплее корректных значений напряжения необходимо выполнить 
правильную уставку коэффициента трансформации по входу нулевой последовательности. 

Случай В 

Два напряжения фаза – фаза (линейные напряжения).   

Напряжение Uca вычисляется в таком случае по формуле: 

VCA = VAB + VBC 

Случай С 

Три напряжения фаза – нейтраль (фазные напряжения). Без подключения аналогового входа 
напряжения нулевой последовательности. 

Напряжение нулевой последовательности вычисляется по формуле: 

Ve = (VA + VB + VC) /3 

 У реле MICOM P125 предусмотрена возможность подключения только одного тока по 
входу с номинальным током 1А или 5А и только одной фазы напряжения. У реле MiCOM 
P126 с задней стороны предусмотрены четыре токовых входа с номинальным током 1А и 
четыре с номинальным током 5А и один вход для подключения напряжения. У реле 
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MiCOM P127 с задней стороны предусмотрены четыре токовых входа с номинальным 
током 1А, четыре с номинальным током 5А и три входа для подключения напряжения. 

 При помощи кода заказа (Cortec) (см. соответствующий раздел) пользователь имеет 
возможность выбора номинала аналоговых входов переменного напряжения. MiCOM 
P125, Р126 имеют по одному входу, а  MiCOM Р127 имеет три входа для подключения 
напряжения ТН. 

Все выходные реле легко программируются на любую функцию защиты и управления. 
Логические входы также могут быть распределены на различные функции управления. 
Номинальный диапазон питания дискретных входов соответствует номинальному диапазону 
питания заказываемого реле. Они могут питаться от источника переменного или постоянного 
напряжения (код заказа) 

Устройства MiCOM могут питаться от источника постоянного или переменного напряжения. 

Все кратковременные перерывы напряжения питания (< 50мс) фильтруются и демпфируются  
внутренним блоком питания. 

Лицевая панель обеспечивает пользователю доступ к меню настроек, измерений и т.д. 

Восемь светодиодов на лицевой панели обеспечивают визуальный контроль отключения и 
наличие событий. При обнаружении аварии, система индикации выводит соответствующее 
сообщение на ЖКД с обратной подсветкой. 

Для чтения и подтверждения событий не требуется ввод пароля. 

MiCOM P125, P126, P127 имеют, располагаемый на задней части устройства, стандартный порт 
связи RS485. При заказе устройства, пользователем могут быть выбраны следующие 
протоколы связи: Modbus RTU, МЭК 60870-5-103 и DNP3. 

Используя канал связи по RS485, можно считать уставки, измерения и все записи событий и 
аварий, а также изменить уставки, если такая возможность предусмотрена выбранным 
протоколом связи. 

Изменение этих данных может быть выполнено на объекте с помощью ПК и соответствующим 
программным обеспечением Schneider Electric. 

Связь через порт RS485 позволяет устройствам MiCOM P125, P126, P127 быть 
интегрированными в цифровую систему управления. 

Все располагаемые данные могут быть отображены на дисплее и обработаны непосредственно 
на устройстве или дистанционно. 
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4. МЕНЮ 
Меню устройств MiCOM P125, P126 и P127 имеет разветвленную структуру в виде дерева, 
содержание которого зависит от модели MiCOM. 

Меню MiCOM P125 разбито на 7 разделов, а у MiCOM P126 и P127 на 8 разделов: 

⇒ OP PARAMETERS (ВХОД. ПАРАМЕТРЫ) 

⇒ CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) 

⇒ MASUREMENTS (ИЗМЕРЕНИЕ) 

⇒ COMMUNICATION (ПЕРЕДАЧА ИНФ.) 

⇒ PROTECTION G1/G2 (УСТАВКИ 1/2) 

⇒ AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 

⇒ RECORDS (ЗАПИСИ) (только P126 и P127) 

Для доступа к меню нажмите .  

Для возврата к дисплею по умолчанию нажмите .  

4.1 Меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (OP PARAMETERS) 

OP PARAMETERS 
(ВХОД. ПАРАМЕТРЫ) 

  

Для входа в меню OP PARAMETERS 
(ВХОД. ПАРАМЕТРЫ) нажмите . 

 Password (ВХОД. СЛОВО) 
**** 

  

Ввод пароля необходим только для изменения уставок и 
параметров. Для ввода пароля нажмите .  

Password (ВХОД. СЛОВО) 
AAAA 

  

Для ввода пароля используйте клавиши    , после 
чего, для подтверждения нажмите . Если пароль был 
введен правильно, то на ЖКД высветится следующее 
сообщение «ВХОД. СЛОВО ДА». Заводской пароль «АААА».

ВНИМАНИЕ: изменение уставок через порт локальной связи (RS232) и дистанционной 
связи (RS485) невозможно в течение первых 5 минут после изменения пароля.  

Language (ЯЗЫК) 
                                
РУССКИЙ 

Индикация языка используемого на дисплее. Для изменения 
языка нажмите клавишу , а затем при помощи клавиш 

 выберите нужных язык и подтвердите нажатием . 
Description (ТИП) 
                                Р125-2 

  

Показывается модель устройства MiCOM. Следующая 
цифра означает диапазон чувствительности по току ЗНЗ. 
От 01, до 40 Ien  
От 0,01 до 8 Ien 
От 0,002 до 1 Ien 
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Reference (ДАННЫЕ =) 
                                 

  

Показывает условное обозначение устройства связанного с 
реле. Для ввода используйте клавиши    , после 
чего, для подтверждения нажмите .  
 

Software Version   
 (ВЕРСИИ ПО)                   6.А 

  

Индикация версии программного обеспечения загруженного 
в реле.  

Frequency (ЧАСТОТА =)  
                                50 Hz 

  

Номинальное значение частоты электрической сети. 
Выберите или 50 или 60 Гц. Для изменения этого значения, 
используйте клавиши   . 

Active Group  
ГРУППА УСТ.                     1 

  

Индикация активной в данное время группы уставок. 
Возможные варианты 1 или 2. 

Input Status          7654321 
ВХОДЫ:               0110110 
 

  

Показывается состояние логических входов (логические 
входы нумеруются от 1 до 4 для MiCOM Р125, от 1 до 7 для 
MiCOM P126 и Р127). 0- вход не активен, 1 – вход активен. 

Relay Status            7654321 
ВЫХОДЫ:               0110110 
 

  

Показывается состояние выходных реле (логические 
выходы нумеруются от 1 до 6 для MiCOM Р125, от 1 до 8 
для MiCOM P126 и Р127) 0 – реле не активизировано, 1 –
реле активизировано. ПРИМЕЧАНИЕ: для снятия подхвата 
выходных реле нажмите . Для выполнения снятия 
самоподхвата требуется ввод пароля доступа. 

ПРИМЕЧАНИЕ: Реле контроля питания (RL0) на дисплей меню не выводится.  

4.1.1 Дополнительные пункты меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (только для Р126 и Р127) 

Data (ДАТА) 
                          10/11/01 

  

Показывается дата. Для изменения даты нажмите и, 
используя клавиши    , введите требуемую дату, 
после чего подтвердите ввод нажатием . Пример: 10 
ноября 2001. 

Time (ВРЕМЯ) 
                            13:57:44 

  

Показывается время. Для изменения даты нажмите и, 
используя клавиши    , введите требуемое время, 
после чего подтвердите ввод нажатием .  Пример: 13час 
57мин 44сек  

4.2 Меню ПОСТРОЕНИЕ 

Меню CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) дает возможность сконфигурировать: 

• обозначения индикации токов и напряжений 

• коэффициенты трансформации трансформаторов тока 

• коэффициенты трансформации трансформаторов напряжения 
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• назначение функций светодиодам от 5 до 8 

• изменение группы активных уставок по сигналу дискретного входа работающего 
по уровню или по фронту. 

• Изменения режима активирования дискретных входов по наличию или 
отсутствию напряжения 

• Возможность задания нормального положения реле отключения (в подтянутом 
или отпущенном положении) 

• Выбор режима самовозврата (мгновенных) сигналов пуска защит или возврата 
индикации при очередном КЗ или другие варианты режимов работы 
сигнализации 

• Управлять срабатыванием выходных реле в режиме НАЛАДКА 

• Задать дату и время для использования в сети 

Это меню состоит из следующих подменю: 

• General Options (ИНДИКАТОР) 

• CT Ratio (КОЭФФ. ТТ) 

• Led 5 (ИНД 5) 

• Led 6 (ИНД 6) 

• Led 7 (ИНД 7) 

• Led 8 (ИНД 8) 

• Inputs Configuration (ВЫБОР КОНФ.) (только P126 и P127) 

• RL1 Output Relay (Режим работы выходного реле отключения RL1) 

• Group Select (УСТВКИ 1-2) 

• Alarms (Сигналы) 

• Rel. Maintenance (Режим наладки) 

• Date (Дата) 

Для входа в меню CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) из дисплея по умолчанию, нажмите , а 
для продвижения по подменю используйте клавиши  и . 
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4.2.1 Подменю General Options (Общие опции). 

В данном подменю индицируется режим подключения к цепям ТН (только Р127, а также 
направление (прямое или обратное) чередования фаз (Р127 и Р127). 

CONFIGURATIONS 
(ПОСТРОЕНИЕ) 

  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для доступа в подменю 
General Options (Общие Опции) необходимо нажать , а 
затем  до перехода в нужное подменю. 

General Options  
(ОБЩИЕ ОПЦИИ) 

Заголовок подменю General Options (Общие Опции). Для 
изменения уставок нажмите  и используйте клавиши 

,  и для перемещения по меню и задания 
необходимых значений. Для подтверждения выбора 
нажмите . 

   
VT Connections 
(СОЕДИНЕНИЕ ТН) 
            3Vpp +Vr 

Дает возможность выбрать тип подключения. Возможные варианты: 
3Vpn – 3 фазных напряжения,  
2Vpp+Vr – 2 линейных напряжения +  измерение 3Uo 
2Vpn+Vr – 2 фазных напряжения + измерение 3Uo 
Для доступа к следующему окну нажмите . 
Для доступа к предыдущему окну нажмите . 

   
PHASE ROTATION 
(ЧЕРЕДОВАНИЕ ФАЗ) 
                            A-B-C 

Выбор прямого (А-В-С) или обратного (А-С-В) фаз. Для изменения 
уставок нажмите  и используйте клавиши  , для выбора 
необходимого значения. Для подтверждения выбора нажмите . 

   
Default Displays  
(ПОСТ. ИНДИКАТОР) 

                              RMS 1A 

  

Показывает текущую величину выводимую на дисплей по 
умолчанию (фаза А, фаза В, фаза С или ток в нулевом проводе). 
Для изменения уставки следуйте вышеизложенной инструкции. Для 
доступа к следующему окну нажмите . 
Для доступа к предыдущему окну нажмите . 

   
Prot. Freq. Block 
(БЛОК АЧР ) 

                              5В 

  

Уставка величины напряжения ниже которой защиты по 
частоте блокируются. 

Диапазон регулирования уставки: от 5 до 130В 

4.2.2 Подменю КОЕФ. ТТ (Transfo. Ratio) 

CONFIGURATIONS 
 (ПОСТРОЕНИЕ) 

  

Заголовок меню CONFIGURATIONS (ПОСТРОЕНИЕ). 
Для доступа в подменю Transfo. Ratio (КОЭФФ. ТТ) 
необходимо нажать , а затем  до перехода в нужное 
подменю. 

Transfo. Ratio (КОЭФФ. ТТ) 
 

Заголовок подменю Transfo. Ratio (КОЭФФ. ТТ) Для 
изменения уставок нажмите  и используйте клавиши 

,  и для перемещения по меню и задания 
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  необходимых значений. Для подтверждения выбора 
нажмите .  

Для доступа к следующему окну нажмите . 
Для доступа к предыдущему окну нажмите . 

Line CT primary (ПЕРВ. ТТ) 
                               5А 

  

Дает возможность установить номинальное значение первичной 
обмотки ТТ. Уставка имеет диапазон от 1 до 9999. Данная уставка 
доступна только в реле Р127 и Р126. 
(Уставка доступна для устройств Р126 и Р127) 

 Line CT sec (ВТОР. ТТ) 
                     
                               5А 

  

Дает возможность установить номинальное значение вторичной 
обмотки ТТ. Уставка может быть 1 или 5. 
(Уставка доступна для реле Р126 и Р127) 

E/Gnd CT primary  
(ПЕРВ. ТТ ЗНЗ) 
                                 5А 

  

Дает возможность установить номинальное значение первичной 
обмотки ТТ нулевой последовательности. Уставка имеет диапазон 
от 1 до 9999. 
(Уставка доступна для реле Р126 и Р127) 

E/Gnd CT sec  
(ВТОР. ТТ ЗНЗ) 
                                  5А 

  

Дает возможность установить номинальное значение вторичной 
обмотки ТТ нулевой последовательности. Уставка может быть 1 или 
5. 
(Уставка доступна для реле Р126 и Р127) 

Следующие уставки доступны только для MiCOM P127 

 Line VT primary 
(ПЕРВ. ТН) 
                            0.10 кВ 

  

Дает возможность установить номинальное значение первичной 
обмотки ТН. Диапазон: от 0.1 до 1000кВ с шагом 0.01кВ. Для 
модели 220-480В: от 220В до 480 с шагом 1В 

Line VT sec 
(ВТОР. ТН) 
                              100.0 V 

  

Дает возможность установить номинальное значение вторичной 
обмотки ТН. Диапазон уставки от 57 до 130В с шагом 0.1кВ. Для 
модели 220-480В этот диалог не отображается. 

Следующие экраны будут показаны только при условии, если будет выбрано 
соединение 2Vpp+Vr или 2Vpn+Vr 

E/Gnd VT primary  
(ПЕРВ. ТН ЗНЗ) 
                            0.1 kV 

  

Дает возможность установить номинальное значение первичной 
обмотки ТН используемой для ЗНЗ. Диапазон уставки от 0.1 до 
1000кВ с шагом 0.01кВ. Для модели 220-480В: от 220В до 480В с 
шагом 1В 

E/Gnd CT sec  
(ВТОР. ТН ЗНЗ) 
                            100 V 

  

Дает возможность установить номинальное значение вторичной 
дополнительной обмотки ТН используемой для ЗНЗ. Диапазон 
уставки от 57 до 130кВ с шагом 1В. Для модели 220-480В этот выбор
не предлагается. 

  

ВНИМАНИЕ: В УСТРОЙСТВЕ P127 НЕ ВСЕ ИЗМЕРЕНИЯ МОГУТ БЫТЬ ПОЛУЧАЮТ ПУТЕМ 
ПРЯМОГО ИЗМЕНЕНИЯ. ЧАСТЬ ДАННЫХ РАСЧИТЫВЕТСЯ ПО ДРУГИМ ИЗМЕРЕНИЯМ. 
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Методы вычисления значений отсутствующих измерений зависят от схемы подключения 
терминала к вторичным цепям трансформатора напряжения. 

4.2.3 Подменю светоиндикатров (ИНД.5, …ИНД.8) 

Для получения доступа к подменю конфигурирования светодиодов зайдите в меню 
CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) нажав  и используя клавишу , найдите требуемое 
подменю LED (ИНД.). 

Для перехода в подменю конфигурации светодиода Led 5 (ИНД.5) нажмите .  Используя 
клавишу  можно перейти к подменю конфигурирования светодиодов 6, 7, 8.  

Следующая таблица содержит в список функций защиты, которые можно свободно назначить 
на эти светодиоды (от 5 до 8) в реле MiCOM.  

Направленная МТЗ. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
 I> X Первая ступень мгновенной МТЗ  
 tI > X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 
 tIА > X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы А) 
 tIВ > X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы В) 
 tIС > X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы С) 
 I> >  X Вторая ступень мгновенной МТЗ 
 tI > >  X Вторая ступень МТЗ с задержкой времени 
 I> > >  X Третья ступень мгновенной МТЗ 
 tI > > >  X Третья ступень МТЗ с задержкой времени 

Ненаправленная МТЗ. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
 I> X Первая ступень мгновенной МТЗ  
 tI > X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 
 tIА > X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы А) 
 tIВ > X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы В) 
 tIС > X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы С) 
 I> >  X Вторая ступень мгновенной МТЗ 
 tI > >  X Вторая ступень МТЗ с выдержкой времени 
 I> > >  X Третья ступень мгновенной МТЗ 
 tI > > >  X Третья ступень МТЗ с выдержкой времени 
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Направленная защита от замыканий на землю 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
 Ie > X X X Первая ступень мгновенной ЗНЗ  
tIe > X X X Первая ступень ЗНЗ с выдержкой времени 
 Ie > > X X X Вторая ступень мгновенной ЗНЗ  
tIe > >  X X X Вторая ступень ЗНЗ с выдержкой времени 
 Ie > > >  X X X Третья ступень мгновенной ЗНЗ  
tIe > > >  X X X Третья ступень ЗНЗ с выдержкой времени 

Защита от замыканий на землю по активной мощности (Pe/ICos) 

ТЕКСТ Р125 P 126 P 127 Информация 
 Pe/Iecos > X X X Первая ступень мгновенной защиты от 

замыканий на землю по активной мощности 
 tPe/Iecos > 

X X X 
Первая ступень защиты от замыканий на 
землю по активной мощности с выдержкой 
времени 

 Pe/Iecos > > X X X Вторая ступень мгновенной защиты от 
замыканий на землю по активной мощности 

 tPe/Iecos > > 
X X X 

Вторая ступень защиты от замыканий на 
землю по активной мощности с выдержкой 
времени 

Максимальная токовая защита обратной последовательности 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
I2 > X X Первая мгновенная ступень МТЗ обратной 

последовательности 
I2 > > X X Вторая мгновенная ступень МТЗ обратной 

последовательности 
I2 > > > X X Третья мгновенная ступень МТЗ обратной 

последовательности 
tI2  > X X Первая ступень МТЗ обратной 

последовательности с выдержкой времени 
tI2  > > X X Вторая ступень МТЗ обратной 

последовательности с выдержкой времени 
tI2 > > > X X Третья ступень МТЗ обратной последовательности 

с выдержкой времени 

ООО «Инстин»  http://inctin.com/  info@inctin.com
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Тепловая защита. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 

Thermal Trip 
ОТК. Т ПЕР-КИ 

X X Отключение от тепловой перегрузки 

Защита минимального тока. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 

 I < X X Пороговое значение уставки срабатывания 

t I < X X Действие на отключение с выдержкой 
времени 

Трехфазная защита максимального напряжения 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 

 U> X Первая мгновенная ступень защиты 
максимального напряжения 

 tU > X Первая ступень защиты максимального 
напряжения с выдержкой времени 

 U> > X Вторая мгновенная ступень защиты 
максимального напряжения 

 tU > > X Вторая ступень защиты максимального 
напряжения с выдержкой времени 

Защита минимального напряжения 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
 U < X Первая мгновенная ступень защиты минимального 

напряжения 
 tU < X Первая ступень защиты минимального напряжения с 

выдержкой времени 
 U < < X Вторая мгновенная ступень защиты минимального 

напряжения 
 tU < < X Вторая ступень защиты минимального напряжения с 

выдержкой времени 
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Защита по повышению напряжения нулевой последовательности. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
Ue >>> X X X Первая ступень мгновенной защиты по 3Vo 
tUe >>> X X X Первая ступень защиты по 3Vo с выдержкой 

времени 

Защита при обрыва провода. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
Brkn. Cond.  
ОБР. ПРОВОДА 

X X 
Обнаружение обрыва провода 

Устройство резервирования отказа выключателя (УРОВ) 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
УРОВ X X Обнаружение отказа выключателя 

Логические входы 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация  
Input1 X X X Повторяет состояние логического входа 1 
Input2 X X X Повторяет состояние логического входа 2 
Input3 X X X Повторяет состояние логического входа 3 
Input4 X X X Повторяет состояние логического входа 4 
Input5  X X Повторяет состояние логического входа 5 
Input6  X X Повторяет состояние логического входа 6 
Input7  X X Повторяет состояние логического входа 7 

Автоматическое повторное включение (АПВ) 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
Recloser Run 
(АПВ В ДЕЙСТВ) X X Работа АПВ (продолжается цикл) 

 Recl. Blocked 
АПВ БЛОК X X Блокировка АПВ 

Дополнительные таймеры 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
tAux 1 
(ДОП. 1) X X Повторяет состояние логического входа с 

задержкой времени ДОП.1 (tAux 1) 
tAux 2 
(ДОП. 2) X X Повторяет состояние логического входа с 

задержкой времени ДОП.2 (tAux 2) 
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Защита при включении на повреждение (SOTF) 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
tSOTF 

X X 
 Истекла выдержка времени таймера 
функции ускорения при включении на КЗ 

Направленная защита по мощности 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
P>  X 1-я ст. направленной защиты по мощности 

(сигнал) 
tP>  X 1-я ст. направленной защиты по мощности 

(отключение с выдержкой времени)  
P>>  X 2-я ст. направленной защиты по мощности 

(сигнал) 
tP>>  X 2-я ст. направленной защиты по мощности 

(отключение с выдержкой времени)  

Контроль исправности цепей ТН 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
VTS      
(КЦИ ТН)  X Активирована (сработала) функция 

контроля исправности цепей ТН 

Защита по частоте 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
F1  X 1-я ст. защиты по частоте (сигнал) 
tF1  X 1-я ст. защиты по частоте (отключение) 
F2  X 2-я ст. защиты по частоте (сигнал) 
tF2  X 2-я ст. защиты по частоте (отключение) 
F3  X 3-я ст. защиты по частоте (сигнал) 
tF3  X 3-я ст. защиты по частоте (отключение) 
F4  X 4-я ст. защиты по частоте (сигнал) 
tF4  X 4-я ст. защиты по частоте (отключение) 
F5  X 5-я ст. защиты по частоте (сигнал) 
tF5  X 5-я ст. защиты по частоте (отключение) 
F6  X 6-я ст. защиты по частоте (сигнал) 
tF6  X 6-я ст. защиты по частоте (отключение) 
F Out X Частота вне рабочего диапазона (измер.) 

Примечание: 

Один параметр может быть назначен на один и более светодиодов. 

Светодиод может загораться от одного и более параметров (логика ИЛИ). 

ООО «Инстин»  http://inctin.com/  info@inctin.com
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4.2.4 Пример конфигурации ИНД.5 устройства P126: 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ) 

Заголовок меню ПАРАМЕТРЫ. Для перехода в подменю LED 
(ИНД.) необходимо нажать , а затем  до перехода в нужное 
подменю. 

Led (ИНД.) Заголовок меню LED (ИНД.). Для перехода в подменю 
конфигурирования светодиода 5, нажмите . Для задания 
требуемой уставки нажмите  и используйте клавиши  , 
выберите требуемое значение. Для подтверждения нажмите 

.  
Led 5 (ИНД.5) = 
Ie>                       No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Ie> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Ie> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tIe>                       No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tIe> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tIe> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Ie>>                       No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Ie>> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Ie>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tIe>>                       No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tIe>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tIe>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Ie>>>                       No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Ie>>> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Ie>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tIe>>> No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tIe>>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tIe>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Pe/IeCos>              No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Pe/IeCos>  
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Pe/IeCos> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tPe/IeCos>              No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tPe/IeCos> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tPe/IeCos> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Pe/IeCos>>            No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Pe/IeCos>>  
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Pe/IeCos>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tPe/IeCos>>           No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tPe/IeCos>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании 
tPe/IeCos>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
I>        No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске I> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске I> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI>         No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI> 

Led 5 (ИНД.5) = 
I>>                       No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске I>> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске I>> 

Led 5 (ИНД.5) = Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI>> 
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tI>>                       No (Нет)   No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
I>>>                       No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске I>>> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске I>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI>>>                      No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI>>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
I<        No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при пуске I< (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске I< 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI<         No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI< (защита 
минимального тока) 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI< 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI2>                       No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI2> (МТЗ 
обратной последовательности) 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI2> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Brkn.Cond (ОБР. ПРОВОДА)  

No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при обнаружении обрыва провода  
No (Нет): светодиод не загорится при обнаружении обрыва провода 

Led 5 (ИНД.5) = 
Thermal Trip (ОТК. Т ПЕР-КИ) 

             No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при обнаружении тепловой 
перегрузки. 
 No (Нет): светодиод не загорится при обнаружении тепловой 
перегрузки. 

Led 5 (ИНД.5) = 
Ue>>>>  No (Нет) 

Yes (Да):светодиод загорится при превышении уставки Ue>>>> 
 No (Нет): светодиод не загорится при превышении уставки 
Ue>>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tUe>>>>                   No (Нет) 

Yes (Да):светодиод загорится при истечении выдержки 
времени защиты Ue>>>> (3Uo) 
 No (Нет): светодиод не загорится при истечении выдержки 
времени защиты Ue>>>> (3Uo) 

Led 5 (ИНД.5) = 
CB Fail (УРОВ)         No (Нет) 

Yes (Да):светодиод загорится при обнаружении неисправности 
выключателя 
 No (Нет): светодиод не загорится при обнаружении 
неисправности выключателя 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 1 (ВХОД 1)    No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 1 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 1 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 2 (ВХОД 2)    No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 2 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 2 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 3 (ВХОД 3)    No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 3 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 3 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 4 (ВХОД 4)    No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 4 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 4 

Led 5 (ИНД.5) = Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 5 
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Input 5 (ВХОД 5)    No (Нет) No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 5 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 6 (ВХОД 6)    No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 6 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 6 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 7 (ВХОД 7)    No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 7 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 7 

Led 5 (ИНД.5) = 
Recloser Run    (АПВ В 
ДЕЙСТВ)     No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при работе АПВ. 
No (Нет): светодиод не загорится при работе АПВ 

Led 5 (ИНД.5) = 
Recl. Blocked    (АПВ БЛОК)  

     No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится при блокировке АПВ. 
No (Нет): светодиод не загорится при блокировке АПВ 

Led 5 (ИНД.5) = 
tAux 1    (t ДОП.1)    No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится по истечению выдержки 
времени таймера tAux 1 (t ДОП.1). 
No (Нет): светодиод не загорится по истечению выдержки 
времени таймера tAux 1 (t ДОП.1). 

Led 5 (ИНД.5) = 
tAux 2    (t ДОП.2)    No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится по истечению выдержки 
времени таймера tAux 1 (t ДОП.2). 
No (Нет): светодиод не загорится по истечению выдержки 
времени таймера tAux 1 (t ДОП.2). 

Led 5 (ИНД.5) = 
tSOTF          No (Нет) 

Yes (Да): светодиод загорится по истечению выдержки 
времени таймера tSOTF (Защита при включении на 
повреждение) 
No (Нет): светодиод не загорится по истечению выдержки 
времени таймера tSOTF.  

4.2.5 Подменю конфигурации режима работы входов P125   

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ) 

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю 
Inputs (ВХОДЫ) необходимо нажать , а затем  до перехода 
в нужное подменю. 

Inputs (ВХОДЫ) Заголовок меню Inputs (ВХОДЫ). Для перехода к содержимому 
подменю нажмите .   

Inputs (ВХОДЫ) :    4 3 2 1 
↓ ↑ ↑ ↑ 

Для задания требуемой уставки нажмите  и, используя 
клавиши , ,  и   выберите режим активирования 
оптовходов по высокому или низкому логическому уровню 
сигнала на входе . Для подтверждения выбора нажмите .  
Примечание: ↑ = активен при высоком логическом уровне 

 ↓ = активен при низком логическом уровне сигнала 
Voltage Input 

DC 
Для задания требуемой уставки нажмите и, используя 
клавиши  и , выберите вид напряжения  питания 
дискретных входов (постоянное – DC или переменное – AC).  
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Start/Stop            tAUX 1 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и, используя 
клавиши  и , выберите способ управления (пуск/останов) 
таймером tAUX1 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) 
напряжения на соответствующем дискретном входе (AUX1).   

Start/Stop            tAUX 2 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши  и  выберите способ управления (пуск/останов) 
таймером tAUX2 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) 
напряжения на соответствующем дискретном входе (AUX2).   

Start/Stop            tAUX 3 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши  и  выберите способ управления (пуск/останов) 
таймером tAUX3 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) 
напряжения на соответствующем дискретном входе (AUX3).   

Start/Stop            tAUX 4 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши  и  выберите способ управления (пуск/останов) 
таймером tAUX4 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) 
напряжения на соответствующем дискретном входе (AUX4).   

4.2.6 Подменю конфигурации режима работы входов P126 и Р127   

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю 
Inputs (ВХОДЫ) необходимо нажать , а затем  до перехода 
в нужное подменю. 

 

Inputs (ВХОДЫ)  
Заголовок меню Inputs (ВХОДЫ). Для перехода к содержимому 
подменю нажмите .   

Inputs(ВХОДЫ) : 7654321 
                               ↑↓↓↓↑↑↑  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши , ,  и   выберите режим активирования 
оптовходов по высокому или низкому логическому уровню 
сигнала на входе . Для подтверждения выбора нажмите .  
Примечание: ↑ = активен при высоком логическом уровне 
                     ↓ = активен при низком логическом уровне сигнала 

Voltage Input 
                                      DC  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши  и  выберите вид напряжения  питания 
дискретных входов (постоянное – DC или переменное – AC).  

Start/Stop            tAUX 1 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши  и  выберите способ управления (пуск/останов) 
таймером tAUX1 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) 
напряжения на соответствующем дискретном входе (AUX1).   

Start/Stop            tAUX 2 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши  и  выберите способ управления (пуск/останов) 
таймером tAUX2 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) 
напряжения на соответствующем дискретном входе (AUX2).   

Start/Stop            tAUX 3 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши  и  выберите способ управления (пуск/останов) 
таймером tAUX3 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) 
напряжения на соответствующем дискретном входе (AUX3).   

Start/Stop            tAUX 4 Для задания требуемой уставки нажмите  и используя 
клавиши  и  выберите способ управления (пуск/останов) 
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By Input               LEVEL  
таймером tAUX4 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) 
напряжения на соответствующем дискретном входе (AUX4).   

В реле предусмотрено активирование (срабатывание) дискретных входов либо по 
ниспадающему фронту/низкому логическому уровню или по восходящему фронту/высокому 
логическому уровню. 

Режим работы по ниспадающему фронту или низкому уровню (как и по восходящему фронту 
или восходящему уровню) зависит от назначения дискретного входа. 

Пример: дискретный вход используемый как вход функции «Логическая блокировка» (Blocking 
Logic) должен работать по уровню сигнала (т.е. пока на входе есть сигнал, ступень защиты 
блокирована), а вход, используемый для пуска функции «Пуск-Наброс», должен работать по 
фронту, т.к. функция автоматического загрубления защиты для отстройки от броска пускового 
тока должна запускаться лишь в момент замыкания ключа управления (независимо от того как 
долго удерживается ключ в замкнутом положении). 

ТОЛЬКО дискретный вход назначенный на изменение активной группы уставок может 
быть по желанию пользователя установлен на работу по фронту или по уровню 

Функция назначенная на дискретный вход Режим работы дискетного входа 
Деблокирование выходных реле (съем 
самоподхвата) 

По уровню 

Положение выключателя (52a, 52b) По уровню 
Логическая блокировка 1, 2 По уровню 
Логическая селективность 1, 2 По уровню 
Доп.1, Доп. 2, Доп. 3, Доп.4  По уровню/По фронту 
Неготовность выключателя (CB Fault) По уровню 
Сброс теплового состояния По фронту 
Пуск-Наброс По фронту 
Пуск осциллографа По фронту 
Контроль цепи отключения По уровню 
Изменение активной группы уставок По фронту/по уровню 
Внешний пуск таймера УРОВ По фронту 
Блокировка АПВ (Block 79) По уровню 
Режим НАЛАДКА (Maintenance Mode) По уровню 
Ручное включение (Manual Close) По фронту 
Режим МЕСТНОЕ управление (Local) По уровню 
Синхронизация часов  (Synchro) По фронту 
 

В меню CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ)  пользовать должен выбрать режим питания 
дискретных входов (Постоянное – DC или переменное - AC напряжение). Необходимость 
выбора уставки определяется тем, что при питании постоянным или переменным напряжением 
используются разные  режимы фильтрации. 
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4.2.7 Подменю конфигурации режима работы выходных реле 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю 
режима работы выходных реле (Relays Maintenance) 
необходимо нажать , а затем  до перехода в нужное 
подменю. 

 

Output relays 
 (ВЫХОДНЫЕ РЕЛЕ)  

Заголовок меню режима работы выходных реле (Relays 
Maintenance). Для перехода к содержимому подменю 
необходимо нажать . 
 

Fail safe R.          87654321 
(ИНВЕРСИЯ РЕЛЕ)   
                             00000000  

Данное меню позволят пользователю инвертировать контакты 
любого из выходных реле (т.е. изменить состояние контактов 
на противоположное при отсутствии сигнала срабатывания) 
1= реле активировано при отсутствии сигнала 
0 = реле не активно при отсутствии сигнала управления 
данным реле 

Maintenance Mode 
(РЕЖИМ ПРОВЕРКА)   НЕТ  

Данное меню позволят пользователю активировать режим 
ПРОВЕРКА (наладочный режим). Если пользователь выберет 
уставку ДА, то выходные реле отсоединяются (программно) от 
функций защиты и автоматики. 

Relays CMD         87654321 
(УПРАВЛ. ВЫХ. РЕЛЕ)   
                             00000000  

Если в реле активирован режим ПРОВЕРКА (уставка Да), то 
данное меню позволяет вызвать срабатывание любого 
выходного реле. 
1= реле активируется (срабатывает) 
0 = реле не активируется (остается в несработанном 
состоянии) 

4.2.8 Подменю выбора активной группы уставок (Р125, Р126 и Р127) 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю 
выбора активной (рабочей) группы уставок необходимо нажать 

, а затем  до перехода в нужное подменю. 

 

Group Select 
(ГРУППЫ УСТАВОК)  

Заголовок подменю ГРУППЫ УСТАВОК (Group Select) 
Для перехода к содержимому подменю нажмите . 

Change Group  
By Input  LEVEL (УРОВЕНЬ) 

 

Для выбора режима активации группы 1 или 2 нажмите  и с 
помощью   и , выберите режим  LEVEL (УРОВЕНЬ) или 
EDGE (ФРОНТ). Для подтверждения выбора  нажмите  . 

Setting Group  
(УСТАВКИ ГРУПП)       1  

Для активирования группы уставок 1 или 2 нажмите  и с 
помощью   и , выберите требуемую группу и подтвердите 
сделанный выбор нажатием  . 

 

 

 

В следующей таблице показаны комбинации режимов LEVEL (УРОВЕНЬ) или EDGE (ФРОНТ). 
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Активная 
группа уставок 

Вход 
активен 
при  
высоком 
уровне 

Вход 
активен 
при  
низком 
уровне 

Изменение 
группы 
уставок по 
уровню 

Изменение 
группы 
уставок по 
падающему 
фронту 

Питание 
снято с 
(оптовхода) 

Питание 
подано на 
(оптовход) 

Группа 1 Х  Х  Х  
Группа 2 Х  Х   Х 
Группа 1  Х Х   Х 
Группа 2  Х Х  Х  
Группа 1 Х   Х Низкий → 

Высокий  

Группа 2 Х   Х Низкий → 
Высокий  

Группа 1  Х  Х  Высокий 
→   Низкий

Группа 2  Х  Х  Высокий 
→   Низкий

 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю 
СИГНАЛИЗАЦИЯ (Alarms) необходимо нажать , а затем  до 
перехода в нужное подменю. 

 

Alarms 
(СИГНАЛЫ) 

 

Заголовок подменю СИГНАЛЫ (Alarms). Для перехода к 
содержимому подменю нажмите . 

Inst. Self-reset  
(САМОВОЗВ. МГНОВ.)           

                                 Yes (ДА) 
 

Для ввода/вывода режима самоквитирования индикации 
светодидов срабатывающих при пусках защит, нажмите  и с 
помощью   и  задайте требуемую уставку. Для 
подтверждения выбора  нажмите  . 

Reset Led on Fault 
(СБРОС ПРИ СЛЕД. КЗ)  

                                 Yes (ДА) 
 

Выбор режима квитирования светодиодов при возникновении 
очередного КЗ. Доступный выбор: ДА/НЕТ. Для изменения 
уставки нажмите  и с помощью   и  задайте требуемое 
значение. Для подтверждения выбора  нажмите  . 

INH Alarm Taux1 
(ЗАПРЕТ СИГН. tДОП.1) 
                            Yes (ДА)  

Вывод сообщения сигнализации при активировании 
дополнительного таймера ДОП.1, при условии, что выход 
таймера не использован для формирования команды 
отключения (через RL1). Доступный выбор: Да/Нет.  Для 
изменения уставки нажмите  и с помощью   и  задайте 
требуемое значение. Для подтверждения выбора  нажмите   

INH Alarm Taux2 
(ЗАПРЕТ СИГН. tДОП.2) 
                            Yes (ДА)  

Вывод сообщения сигнализации при активировании 
дополнительного таймера ДОП.2, при условии, что выход 
таймера не использован для формирования команды 
отключения (через RL1). Доступный выбор: Да/Нет.  Для 
изменения уставки нажмите  и с помощью   и  задайте 
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требуемое значение. Для подтверждения выбора  нажмите   
INH Alarm Taux3 
(ЗАПРЕТ СИГН. tДОП.3) 
                            Yes (ДА)  

Вывод сообщения сигнализации при активировании 
дополнительного таймера ДОП.3, при условии, что выход 
таймера не использован для формирования команды 
отключения (через RL1). Доступный выбор: Да/Нет.  Для 
изменения уставки нажмите  и с помощью   и  задайте 
требуемое значение. Для подтверждения выбора  нажмите   

INH Alarm Taux4 
(ЗАПРЕТ СИГН. tДОП.4) 
                            Yes (ДА)  

Вывод сообщения сигнализации при активировании 
дополнительного таймера ДОП.4, при условии, что выход 
таймера не использован для формирования команды 
отключения (через RL1). Доступный выбор: Да/Нет.  Для 
изменения уставки нажмите  и с помощью   и  задайте 
требуемое значение. Для подтверждения выбора  нажмите   

 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю Date 
(Дата) необходимо нажать , а затем  до перехода в нужное 
подменю. 

 

Date (Дата) 
   

Заголовок подменю Date (Дата). Для перехода к содержимому 
подменю нажмите . 

Date Format 
 (Формат даты) 

PRIVATE (ЧАСТНЫЙ) 
 

Для выбора формата представления даты (free – свободный 
или IEC – МЭК) нажмите  и с помощью   и  задайте 
требуемое значение. Для подтверждения выбора  нажмите . 
(Эта операция контролируется дистанционно) 

 

4.3 Меню ИЗМЕРЕНИЯ (MEASUREMENTS)  

Меню ИЗМЕРЕНИЯ дает возможность вывода на дисплей различных измерений.  

Выводимые на дисплей данные изменения напряжений зависят от схемы подключения реле к 
цепям ТН. 

Прямые измерения это измерения сигналов подведенных непосредственно к зажимам реле. 

Кроме этого в реле выполняется вычисление напряжений прямое изменение которых 
невозможно. 

При выполнении прямых измерений на дисплей выводится эффективное (среднеквадратичное) 
значение сигнала. 

Для вычисленных значений обеспечивается расчет значения первой гармоники. 
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4.4 Подключение цепей напряжения 

Для правильного функционирования реле Р127 важно задать конфигурацию в меню 
Configuration/General Options/VT Connection (Конфигурация/Общие опции/Подключение ТН) 
соответствующую фактической схеме подключения к цепям ТН. 

В упомянутом выше меню для Р127 доступны три варианта схем внешних подключений. 

4.4.1 Схема 3Vpn (три напряжения фаза – нейтраль): 

При данной схеме подключения реле выполняет прямое измерение Ua, Ub и Uc, а также 
выполняет расчет напряжения нулевой последовательности Ue=(1/3)[Ua+Ub+Uc]. Вычисленное 
напряжение нулевой последовательности используется для сравнения с уставкой Ue (защиты 
по напряжению нулевой последовательности) и для определения угла по отношению к току 
нулевой последовательности (определения направления). При этом напряжение Ue и ток IN а 
также и угол между ними IN^UN могут быть выведены на дисплей реле в меню ИЗМЕРЕНИЯ. 

4.4.2 Схема 2Vpn + Vr (два фазных напряжения плюс напряжение разомкнутого 
треугольника) 

При данной схеме подключения, реле выполняет прямое измерение Ua и Ub. Вход напряжения 
фазы «С» реле (клеммы 73-74) который при этом подключается на сумму трех фазных 
напряжений используется для сравнения с уставками Ue (Функция защиты по напряжению 
нулевой последовательности). Напряжение на входе «С» в этом случае рассматривается как 
напряжение нулевой последовательности Ur и выводится на дисплей под обозначением UN. 

Кроме этого, для функций защиты максимального и минимального напряжения используется 
напряжение фазы «С» вычисленное (восстановленное) по следующему уравнению: 

Uc = Ua + Ub + Ur. Эта величина сравнивается с заданной уставкой защиты максимального 
и/или минимального напряжения при повреждении на фазе С. При этом напряжение Uc не 
выводится на дисплей в меню ИЗМЕРЕНИЯ. 

Восстановление напряжения фазы С возможно только если напряжение Ur измеряется на 
пятистержневом трансформаторе напряжения; два используются для фазных напряжений Ua и 
Uc  а остальные используются для выполнения фильтра напряжения нулевой 
последовательности Ur (разомкнутый треугольник). 

ВНИМАНИЕ: ЕСЛИ НАПРЯЖЕНИЕ Ur ИЗМЕРЯЕТСЯ ОТ ОТДЕЛЬНОГО ТРАНСФОРМАТОРА 
НАПРЯЖЕНИЯ, ТО КОРРЕКТНОЕ ВОССТАНОВЛЕННИЕ НАПРЯЖЕНИЯ ОТСУТСТВУЮЩЕЙ 
ФАЗЫ СТАНОВИТСЯ НЕВОЗМОЖНЫМ И, СЛЕДОВАТЕЛЬНО, НЕ МОЖЕТ БЫТЬ 
ИСПОЛЬЗОВАНО. 

4.4.3 Vpp + Vr (два напряжения фаза-фаза плюс напряжение разомкнутого 
треугольника): 

Реле выполняет прямое измерение напряжений Uab и Ubc, при этом напряжение Uac 
вычисляется в реле по уравнению Uca=Uab + Ubc. 

Третий вход напряжения (клеммы 73-74) может быть подключен к напряжению разомкнутого 
треугольника или к отдельному трансформатору напряжения. Измеренное напряжение при 
этом может быть использовано функцией защиты по напряжению нулевой последовательности. 

Это напряжение выводится на дисплей под обозначением UN и считается напряжением 
нулевой последовательности. 
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Показанные ниже измерения напряжений зависят от напряжений фактически подведенных к 
аналоговым входам реле. 

 Конфигурация 
3Vpn 

Вывод на 
дисплей 

Конфигурация 
2Vpn + Vr 

Вывод на 
дисплей 

Конфигурация 
2Vpp + Vr 

Вывод на 
дисплей 

Ua Прямое изм. Да Прямое изм. Да Не использ. ---------- 
Ub Прямое изм. Да Прямое изм. Да Не использ. ------------- 
Uc Прямое изм. Да Вычисл. знач. Да Не использ. -------------- 
Uab Вычисл. знач. Да Вычисл. знач. Да Прямое изм. Да 
Ubc Вычисл. знач. Да Вычисл. знач. Да Прямое изм. Да 
Uca Вычисл. знач. Да Вычисл. знач. Да Вычисл. знач. Нет 
UN Вычисл. знач. Да Прямое изм. Да Прямое изм. Да 
 Для доступа в меню ИЗМЕРЕНИЯ из меню дисплея по умолчанию нажмите  и затем  до 
перехода в требуемое меню. 

Далее приведены окна меню доступные в меню ИЗМЕРЕНИЯ у реле Р125, Р126 и Р127. 

4.4.4 Меню Измерения реле P125 

MEASUREMENTS 

(ИЗМЕРЕНИЯ) 

  

Заголовок меню ИЗМЕРЕНИЯ. Для перехода в подменю нажмите 
. 

FREQUENCY (ЧАСТОТА) 

50.00Гц 

  

Индикация частоты в сети. Измерение по сигналу аналогового входа. 
В случае сигнала недостаточного уровня на дисплее индицируется 
ХХ.ХХ Гц 

IN 

                            3.15А 

  

Показывается действующее значение тока замыкания на землю с 
учетом коэффициента трансформации ТТ (меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio) (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. ТТ и ТН) 

IN - fn 

RST = [C]       0.00 A 

  

Индикация тока замыкания на землю IN (действующее значение) 
минус ток замыкания на землю перовой гармоники (другими словами 
измерение величины гармонических составляющих в токе нейтрали) 

UN 

                          100 В 

  

Показывается напряжение нулевой последовательности с 
учетом коэффициента трансформации ТН установленного в 
меню CONFIGURATION/Transfo. Ratio 
(КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. ТТ и ТН) 

Pe 

                          0.00 Вт 

  

Показывается мощность нулевой последовательности 
вычисленная на основе измерений тока и напряжения 
нулевой последовательности и угла между ними. 
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IeCos 

                          0.00 A 

  

Показывается активная составляющая тока замыкания на 
землю (тока нулевой последовательности). 

IN^UN 

                          0.00 

  

Показывается значение угла между током и напряжением 
нулевой последовательности. 

4.4.5 Меню измерения реле P126 

MEASUREMENTS 
(ИЗМЕРЕНИЯ) 

 

  

Заголовок меню ИЗМЕРЕНИЯ. Для перехода к содержимому 
меню нажмите , а затем  до перехода в нужное 
подменю. Для доступа к содержимому подменю используйте 
клавиши  или . 

FREQUENCY (ЧАСТОТА) 

50.00Гц 

  

Индикация частоты в сети. Измерение по сигналу аналогового входа. 
В случае сигнала недостаточного уровня на дисплее индицируется 
ХХ.ХХ Гц 

IА 

                         600.00А 

  

Показывается ток фазы А (действующее значение) с учетом 
коэффициента трансформации ТТ заданного в меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. ТТ и ТН) .

IВ 

                            600.00А 

  

Показывается ток фазы В (действующее значение) с учетом 
коэффициента трансформации ТТ заданного в меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. ТТ и ТН) 

IС 

                           600.00А 

  

Показывается ток фазы С (действующее значение) с учетом 
коэффициента трансформации ТТ заданного в меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. ТТ и ТН) 

IN 

                           3.15 А 

  

Показывается действующее значение тока замыкания на землю с 
учетом коэффициента трансформации ТТ (меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio) (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф ТТ и ТН) 

I1 

                         600.00А 

  

Показывается ток прямой последовательности 
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I2 

                              0.00А 

  

Показывается ток обратной последовательности 

RATIO (ОТНОШЕНИЕ) I2/I1 

                                   0% 

  

Показывается отношение тока обратной последовательности к току 
прямой последовательности. Данное значение используется 
функцией определения обрыва проводника. 

UN 

                          3.15 В 

  

Показывается утроенное напряжение нулевой 
последовательности (3Uo) с учетом коэффициента 
трансформации ТН установленного в меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. 
ТТ и ТН) 

Pe 

                          0.00 Вт 

  

Показывается мощность нулевой последовательности 
вычисленная на основе измерений тока и напряжения 
нулевой последовательности и угла между ними. 

IeCos 

                          0.00 A 

  

Показывается активная составляющая тока замыкания на 
землю (тока нулевой последовательности). 

IN^UN 

                          0.00 

  

Показывается значение угла между током и напряжением 
нулевой последовательности. 

IA ^ IB  Angle 

                               0.00 

  

Индикация значение угла между током IA и IB 

IA ^ IC  Angle 

                               0.00 

  

Индикация значение угла между током IA и IC 

IN - fn 

RST = [C]       0.00 A 

  

Индикация тока замыкания на землю IN (действующее значение) 
минус ток замыкания на землю перовой гармоники (другими словами 
измерение величины гармонических составляющих в токе нейтрали) 

THERMAL    STATUS 
(ТЕПЛОВОЕ СОСТОЯНИЕ) 

RST = [C]                0% 

Показывается тепловое состояние в % основанное на действующих 
величинах тока. Для сброса значения нажмите  
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MAX & AVERAGE      
МАКС. И СРЕДН. 

RST = [C] 

  

Позволяет пользователю сбросить значения как максимального, так 
и среднего сохраненного в памяти значения тока. Для сброса 
значения нажмите  

Max (МАКС.)     IA Rms 

                            600.00 A 

  

Показывается максимальное действующее значение тока фазы А. 

Max   (МАКС.)     IВ Rms 

                            600.00 A 

  

Показывается максимальное действующее значение тока фазы B. 

Max  (МАКС.)     IС Rms 

                           600.00 A 

  

Показывается максимальное действующее значение тока фазы С. 

Average (СРЕД. ЗНАЧЕН.)   
IА RMS                  600.00 A 

  

Показывается среднее действующее значение тока фазы А. 

Average (СРЕД. ЗНАЧЕН.)   
IB RMS                 600.00 A 

  

Показывается среднее действующее значение тока фазы B. 

Average (СРЕД. ЗНАЧЕН.)   
IC RMS                  600.00 A 

  

Показывается среднее действующее значение тока фазы C. 

MAX SUBPERIOD              
RST = [C] 

  

Подменю сброса сохраненных максимальных значений токов всех 
трех фаз за подпериод  

MAX SUBPERIOD              
IA Rms                    600.00 A 

  

Показывается максимальное значение потребления тока в фазе А.
индицируемая величина является максимальным действующим 
значением в подпериоде. 
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MAX SUBPERIOD              
IB Rms                    600.00 A 

  

Показывается максимальное значение потребления тока в фазе B. 
индицируемая величина является максимальным действующим 
значением в подпериоде. 

MAX SUBPERIOD              
IC Rms                    600.00 A 

  

Показывается максимальное значение потребления тока в фазе C. 
индицируемая величина является максимальным действующим 
значением в подпериоде. 

ROLLING AVERAGE             
RST = [C] 

  

Подменю сброса сохраненных средних значений токов всех трех фаз 
за заданное количество подпериодов  

ROLLING AVERAGE             
IA Rms                    600.00 A 

  

Показывается среднее значение потребления тока в фазе А. 
индицируемая величина является средним действующим значением 
за заданное количество подпериодов в меню ЗАПИСИ  (RECORDS). 

ROLLING AVERAGE             
IB Rms                    600.00 A 

  

Показывается среднее значение потребления тока в фазе B. 
индицируемая величина является средним действующим значением 
за заданное количество подпериодов в меню ЗАПИСИ  (RECORDS). 

ROLLING AVERAGE             
IC Rms                    600.00 A 

  

Показывается среднее значение потребления тока в фазе C. 
индицируемая величина является средним действующим значением 
за заданное количество подпериодов в меню ЗАПИСИ  (RECORDS). 

Reclose Starts (ПУСК АПВ) 

RST = [C] 

  

Позволяет пользователю сбросить статистику работы функции АПВ.
Для сброса нажмите (С). 

Total recloses 
(КОЛИЧЕСТВО АПВ) 
                                   0 

  

Показывает общее количество АПВ. 

Cycle1 Recloses         
(ЦИКЛ 1 АПВ) 
                                    0 

  

Показывает общее количество первого цикла АПВ. 

Cycle2 Recloses  
(ЦИКЛ 2 АПВ) 
                                    0 

  

Показывает общее количество второго цикла АПВ. 
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Cycle3 Recloses  
(ЦИКЛ 2 АПВ) 
                                    0 

  

Показывает общее количество третьего цикла АПВ. 

Cycle4 Recloses  
(ЦИКЛ 2 АПВ) 
                                    0 

  

Показывает общее количество четвертого цикла АПВ. 

Total Trip & Lockout   
(КОЛ-ВО ОТКЛ И ВКЛ.) 
                                    0 

  

Показывает общее количество завершающих отключений
выполненных устройством АПВ. 

4.4.5.1 Дополнительные измерения реле P127 

Ниже приведены экраны меню измерения напряжения при схеме подключения 3Vpn (три 
напряжения фаза – нейтраль) 

UA 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы А. 

UВ 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы В. 

UС 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы С. 

UAВ 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз АВ (векторное сложение). 

UВС 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз ВС (векторное сложение). 

UСA 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз СА (векторное сложение). 

UN 
                               0.00 В 

Показывается вычисленное напряжения нейтрали (напряжение 
нулевой последовательности). Векторное сложение по формуле 
UN=(UA+UB+UC)/3 
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IN ^ UN Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между напряжением и током 
нулевой последовательности 

IA ^ IB Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и IB 

IA ^ IC Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и IC 

IA ^ VA Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и напряжением VA

IA ^ VB Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и напряжением VB

IA ^ VC Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и напряжением VC

Мax                UA Rms 
                      101.23 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напряжения 
фазы А. 

Мax                UB Rms 
                      101.28 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напряжения 
фазы B. 

Мax                UC Rms 
                      100.00 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напряжения 
фазы C. 

Average (Среднее)             
UA Rms 
                      100.00 В 

  

Показывается среднее действующее значение напряжения фазы А. 

Average (Среднее)          
UB Rms 
                      100.00 В 

Показывается среднее действующее значение напряжения фазы B. 
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Average (Среднее)               
UC Rms 
                      100.00 В 

  

Показывается среднее действующее значение напряжения фазы C. 

 

Ниже приведены экраны меню измерения напряжения при схеме подключения 2Vpn+Vr (два 
напряжения фаза – нейтраль плюс напряжение нулевой последовательности). Индикация 
зависит от вида подключения цепей ТН. 

UA 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы А. 

UВ 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы В. 

UС 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы С. 

UAВ 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз АВ (векторное сложение). 

UВС 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз ВС (векторное сложение). 

UСA 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз СА (векторное сложение). 

UN 
                               0.00 В 

Показывается измеренное утроенное напряжение нулевой 
последовательности (3Uo). 

   
IN ^ UN Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между напряжением и током 
нулевой последовательности 

IA ^ IB Angle 
                                   0.00 

Показывается угол (разность фаз) между током IA и IB 
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IA ^ IC Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и IC 

IA ^ VA Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и напряжением VA

IA ^ VB Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и напряжением VB

IN ^ UN Angle 
                                   0.00 

Показывается угол (разность фаз) между током IN и напряжением 
UN (утроенное напряжение нулевой последовательности) 

   
Мax                UA Rms 
                      127.23 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напряжения 
фазы А. 

Мax                UB Rms 
                      136.28 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напряжения 
фазы B. 

Average (Среднее)              
UA Rms 
                      98.25 В 

  

Показывается среднее действующее значение напряжения фазы А. 

Average (Среднее)               
UB Rms 
                      97.88 В 

  

Показывается среднее действующее значение напряжения фазы B. 

Ниже приведены экраны меню измерения напряжения при схеме подключения 2Vpp+Vr (два 
напряжения фаза – фаза плюс напряжение нулевой последовательности).  

UAВ 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз АВ (векторное сложение). 

UВС 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз ВС (векторное сложение). 
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UСA 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряжения первой 
гармоники фаз СА (векторное сложение). 

UN 
                               3.15 В 

  

Показывается измеренное напряжение нулевой последовательности.

IA ^ IB Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и IB 

IA ^ IC Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и IC 

IA ^ VAB Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и напряжением 
VAB 

IA ^ VBC Angle 
                                   0.00 

  

Показывается угол (разность фаз) между током IA и напряжением 
VBC 

IN ^ UN Angle 
                                   0.00 

Показывается угол (разность фаз) между током IN и напряжением 
UN (утроенное напряжение нулевой последовательности) 

   
Мax                UAВ Rms 
                      127.23 В 

  

Показывается максимальное действующее значение линейного 
напряжения фаз АВ. 

Мax                UBС Rms 
                      127.28 В 

  

Показывается максимальное действующее значение линейного 
напряжения фаз BС. 

Average (Среднее) 
UAВ Rms 
                      127.25 В 

  

Показывается среднее действующее значение линейного 
напряжения фаз АВ. 

Average (Среднее)             
UBC Rms 
                      97.88 В 

  

Показывается среднее действующее значение линейного 
напряжения фаз BС. 
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P 
                     0.00 кВт 

  

Показывается положительная или отрицательная активная 
мощность. При этом знак показывается только для отрицательных 
значений. Максимальное значение выводимое на дисплей 
составляет 99999 МВт. Если измеренное значение превышает 
значение 99999 МВт, то значения на дисплее не увеличиваются. 

Q 
                     -0.00 кВАр 

  

Показывается положительная или отрицательная реактивная 
мощность. При этом знак показывается только для отрицательных 
значений. Максимальное значение выводимое на дисплей 
составляет 99999 МВАр. Если измеренное значение превышает 
значение 99999 МВАр, то значения на дисплее не увеличиваются. 

S 
                     -0.00 кВА 

  

Показывается полная мощность. Максимальное значение выводимое 
на дисплей составляет 99999 МВА. Если измеренное значение 
превышает значение 99999 МВА, то значения на дисплее не 
увеличиваются. 

Cos (Phi) 
                                  1.00 

  

Показывается коэффициент трехфазной мощности. 

Energy (Энергия) 
 RST = [C]                     

  

Заголовок измерений энергии. Из данного меню пользовать имеет 
возможность сбросить накопленные измерения. Для сброса нажмите 
(С). 
Примечание: для сброса показаний счетчика энергии требуется ввод 
пароля. 

3Ph WHours Fwd 
                       4200 ГВтчас    

  

Индикация трехфазной активной энергии направленной от шин 
(генерация) 

3Ph WHours     Rev 
                       4200 ГВтчас    

  

Индикация трехфазной активной энергии направленной к шинам 
(потребление) 

3Ph VArHours Fwd 
                     4200 ГВАрчас   

  

Индикация трехфазной реактивной энергии направленной от шин 
(генерация) 

3Ph VArHours     Rev 
                      4200 ГВАрчас  

  

Индикация трехфазной реактивной энергии направленной к шинам 
(потребление) 

3Ph VAHours     
                      4200 ГВАр        

  

Индикация трехфазной полной энергии 

Примечание:  Максимальное значение энергии выводимое на дисплей составляет «4200». 
Если измеряемое значение превышает значение 4200 Г..час, то на дисплее выводится 
значение ХХХХ Г…час. 
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4.5 Меню ПЕРЕДАЧА ИНФ. (COMMUNICATION) 

Меню связи (ПЕРЕДАЧА ИНФ.) зависит от протокола ModBus, МЭК 60870-5-103 или  DNP3. 

Чтобы получить доступ к меню связи от заданного по умолчанию дисплея необходимо нажать 
, затем  пока меню не будет достигнуто. 

4.5.1.1 Меню связи при использовании протокола ModBus. 

COMMUNICATION 
(ПЕРЕДАЧА ИНФ.) 

  

Заголовок меню COMMUNICATION (ПРЕДАЧА ИНФ.). Чтобы 
получить доступ к содержимому меню нажмите .   Для изменения 
уставки нажмите , а затем используя клавиши  и 
установите требуемое значение. Для подтверждения выбора 
нажмите . 

 Communication 
(ПРЕДАЧА ИНФ.)? 
                               Yes (ДА) 

  

Для использования связи по протоколу MODBUS RTU через порт 
RS485 нажмите  и, используя , выберите ДА. Нажмите для 
подтверждения. 

Baud Rate (СКОРОСТЬ 
ПЕРЕДАЧИ) 
                     9600 БОД 

  

Показывается скорость передачи по протоколу MODBUS. 
Выберите из: 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400. 

Parity (Четность) 
                          None (НЕТ) 

  

Окно задания проверки четности фреймов протокола связи MODBUS
Выберите: четный, нечетный или без проверки четности. 

Data Bits (БИТЫ ДАННЫХ) 
                                       8 

  

Показывается количество битов данных при использовании 
протокола связи MODBUS. 
Выберите 7 или 8 Бит. 

Stop Bit                                 
(СТОП БИТ)                     1 

  

Показывается количество стоп-битов  при использовании связи по 
протоколу MODBUS. 
Выберите 1 или 0. 

Relay Address                       
(АДРЕС РЕЛЕ)                   1 

  

Показывается сетевой адрес реле в сети MODBUS.  
Выберите: адрес  от 1 до 255. 

 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: В ОДНОЙ ПОДСЕТИ MODBUS МОЖЕТ ИСПОЛЬЗОВАТЬСЯ ДО 32  
АДРЕСОВ РЕЛЕ.  
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4.5.2 Меню связи по протоколу (МЭК) IEC 60870 – 5 –103  

COMMUNICATION 
(ПРЕДАЧА ИНФ.) 

  

Заголовок меню COMMUNICATION (ПРЕДАЧА ИНФ.). Чтобы 
получить доступ к содержимому меню нажмите .   Для изменения 
уставок нажмите , а затем используя клавиши  и 
установите требуемое значение. Для подтверждения выбора 
нажмите . 

 Communication 
(ПРЕДАЧА ИНФ.)? 
                               Yes (ДА) 

  

Для использования связи по VDEW через порт RS485  нажмите 
и, используя , выберите ДА. Нажмите  для подтверждения. 

Baud Rate (СКОРОСТЬ 
ПЕРЕДАЧИ) 
                     9600 БОД 

  
  

Показывается скорость передачи по протоколу VDEW. 
Выберите из: 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400. 

Relay Address               
(АДРЕС РЕЛЕ) 
                                  1 

  

Показывается сетевой адрес реле в сети VDEW.  
Выберите: адрес  от 1 до 255. 

4.5.3 Меню СВЯЗИ по протоколу DNP3 

COMMUNICATION 
(ПЕРЕДАЧА ИНФ.) 

  

Заголовок меню COMMUNICATION (ПРЕДАЧА ИНФ.). Чтобы 
получить доступ к содержимому меню нажмите .   Для изменения 
уставки нажмите , а затем используя клавиши  и 
установите требуемое значение. Для подтверждения выбора 
нажмите . 

 Communication 
(ПРЕДАЧА ИНФ.)? 
                               Yes (ДА) 

  

Для использования связи по протоколу DNP3.0 через порт RS485 
нажмите  и, используя , выберите ДА. Нажмите для 
подтверждения. 

Baud Rate (СКОРОСТЬ 
ПЕРЕДАЧИ) 
                     9600 БОД 

  

Показывается скорость передачи по протоколу DNP3.0. 
Выберите из: 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400. 

Parity (Четность) 
                          None (НЕТ) 

  

Окно задания проверки четности фреймов протокола связи DNP3.0 
Выберите: четный, нечетный или без проверки четности. 

Stop Bit                                 
(СТОП БИТ)                     1 

  

Показывается количество стоп-битов  при использовании связи по 
протоколу DNP3.0/ 
Выберите 1 или 0. 

Relay Address                       
(АДРЕС РЕЛЕ)                   1 

Показывается сетевой адрес реле в сети DNP3.0.  
Выберите: адрес  от 1 до 255. 
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4.6 Меню УСТАВКИ (PROTECTION) 

Меню УСТАВКИ в MiCOM Р125, P126 и P127 спроектировано  как меню УСТАВКИ 1 
(PROTECTION G1) и УСТАВКИ  2 (PROTECTION G2). В меню УСТАВКИ пользователь может 
программировать параметры различных функций защиты (уставки срабатывания, выдержки 
времени, логика).  

Следующие таблицы показывают функции защиты, доступные в каждом реле. 

Если в меню Group Select (ВЫБОР ГРУППЫ) выбрана в качестве рабочей (активной) первая 
группа уставок, в реле активируется функциональная группа PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 

Если в меню Group Select (ВЫБОР ГРУППЫ) выбрана в качестве рабочей (активной) вторая 
группа уставок, в реле активируется функциональная группа PROTECTION G2 (УСТАВКИ 2). 

В следующей таблице приведены основные функции защиты: 

ФУНКЦИИ КОД ANSI P125 P126 P127 

Направленная/ненаправленная МТЗ 67/50/51   o 

Направленная/ненаправленная ЗНЗ 67N/50N/51N o o o 

Трехфазная МТЗ 50/51   o   

Защита по мощности (Рe или IeCos) 32N o o o 

Защита минимального тока 37/37N   o o 

МТЗ обратной последовательности 46   o o 

Защита от термической перегрузки 49   o o 

Защита от снижения напряжения 27     o 

Защита от повышения напряжения 59     o 

Защита от повышения напряжения нулевой 
последовательности 59N o o o 

АПВ (4 цикла) 79   o o 

Защита от повышения/понижения частоты  81 U/O     o 

Направленная защита по мощности 32     o 

 

Различные подменю показываются ниже. 

4.6.1 Меню направленной МТЗ [67/50/51] (только Р127) 

PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1) 
 

  

Заголовок меню УСТАВКИ 1. Чтобы получить доступ к меню 
нажмите  и   до достижения окна нужного подменю. 

[67] Phase OC (МТЗ) 
 

  

Подменю направленной МТЗ [67/50/51]. Чтобы получить 
доступ к подменю нажмите  или . Для изменения 
уставок нажмите , а затем используйте , , , для 
выбора нужного значения. Для подтверждения нажмите . 



 Руководство для пользователя 
  
Р125, Р126, Р127  Стр. 49/107

 

 

I> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация первой ступени МТЗ. Выбор вариантов ДА, НЕТ или 
DIR. Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если выбрано 
НАПР. (DIR), то появится меню направленной защиты. Если выбрано 
НЕТ, то появится окно меню I>>.   

I> 
                             10.00 Iн 

  

Окно задания уставки тока срабатывания первой ступени. 
Значение уставки может быть выбрано от 0,1 до 25 Iн с шагом 0,01 Iн

При нажатии  появится меню выбора характеристики времени срабатывания. 

I> 
                                  DIR 

  

Активизация первой ступени МТЗ. Выбор вариантов ДА, НЕТ или 
DIR. Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если выбрано 
DIR, то появится меню направленной защиты. Если выбрано НЕТ, то 
появится окно меню I>>.   

I> 
                             10.00 Iн 

  

Окно задания уставки тока срабатывания первой ступени. 
Значение уставки может быть выбрано от 0,1 до 25 Iн с шагом 0,01 Iн

I> 
Torque                        900 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности. 
Угол регулируется в диапазоне от 0° до 359° с шагом 1° 

I> 
Trip Zone                   ±100 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны регулируется в пределах от ±10° до ±175° с шагом 1° 

При нажатии  появится меню выбора характеристики времени срабатывания. 

4.6.1.1 Независимая выдержка времени срабатывания (DMT) ступени I>  

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                                    DMT 

  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный 
выбор: DMT (независимая), RI (электромеханическое реле), 
МЭК-XX, CO2, CO8, IEEE-XX и RECT (выпрямитель). Если 
пользователь выбрал DMT характеристику будет 
отображено следующее меню. 

tI> 
                          150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок от 0 до 150, шаг 10 мс.  

4.6.1.2 Характеристика RI (электромеханическая) для ступени I>  

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                              RI 

  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный выбор: DMT 
(независимая), RI (электромеханическое реле), МЭК-XX, CO2, CO8, 
IEEE-XX и RECT (выпрямитель). Если пользователь выберет 
характеристику электромеханического реле, то отображается 
следующее меню.  
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К 
                                     1.00 

  

Выбор значения коэффициента К для характеристики RI. Диапазон 
уставок от 0.1 до 10, шаг 0.005 

tRESET 
                                  0.00 с 

  

Отображается значение времени сброса. Диапазон уставок от 0.0 до 
100 с, шаг 10 мс 

I> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
Yes (ДА) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика 
срабатывания (IDMT). Доступный выбор: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.1.3 Характеристики (МЭК) IEC – ХХ  для ступени I> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                            IEC - STI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую IEC (МЭК), то отображается 
следующее меню: 

TMS 
                                   1.00 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). Диапазон 
уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени сброса. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

I> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика (IDMT). 
Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.1.4 Характеристика RECT (выпрямитель) для ступени МТЗ I> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                           RECT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую RECT, то отображается следующее 
меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). Диапазон
уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 
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tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени сброса. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

I> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика (IDMT). 
Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.1.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени I> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                        IEEE EI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то отображается 
следующее меню: 

TMS 
                                 1.000 

  

Отображается значение TMS для кривой. Диапазон уставок от 0.025 
до 1.5 с шагом 0.025 

4.6.1.6 Меню характеристики сброса ступени I> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI. 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 DMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Если 
пользователь выберет характеристику DMT, то отображается 
следующее меню.  

tRESET 
                                0.00 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон уставок: 
от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 IDMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT 
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Если 
пользователь выберет характеристику IDMT, то отображается 
следующее меню.        

Rtms 
                             0,025 

  

Меню выбора коэффициента множителя времени для 
характеристики сброса (возврата). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 3.20 с шагом 0.025 

I> >> >>> 
Interlock 
(БЛОКИРОВАНИЕ)    Да 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика 
срабатывания (IDMT). Выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 
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4.6.1.7 Меню выбора уставок второй ступени МТЗ I>>  

I>> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация  второй ступени МТЗ. Выбор вариантов ДА, НЕТ или 
DIR. Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если выбрано 
DIR, то появится меню направленной защиты. Если выбрано НЕТ, то 
появится окно меню I>>>.   

I>> 
                                   10 Iн 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска). 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

Delay Type  
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                                DMT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет независимую характеристику (DMT), то 
отображается следующее меню: 

tI>> 
                             150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени при использовании независимой 
(от тока) характеристики. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>>> 

I>>? 
                                   DIR 

  

Активизация второй ступени МТЗ I>>. 
Возможный выбор: No, Yes, DIR. 
Если выбрано DIR, то отобразится следующий экран. 
Если выбрано Yes, то отобразится меню ненаправленной защиты. 
Если выбрано No, то следующие окна будут содержать меню I>>>. 

I>>  
                                    10 In 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) ступени I>>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

I>> 
Torque (УГОЛ М.Ч.)  
                                    90° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности (максимального 
момента) 
Угол может быть выбран в пределах от 0° до 359° с шагом 1° 

I>> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.)  
                                 ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны может быть задана в пределах от ±10° до 170° с шагом 1° 

Delay Type  
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                                DMT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-XX 
(обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если пользователь 
выберет независимую характеристику (DMT), то отображается следующее 
меню: 

tI>> 
                               150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени при использовании независимой (от 
тока) характеристики. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>>> 
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4.6.1.8 Меню выбора уставок третьей ступени МТЗ I>>>  

I>>> ? 
                               Yes (ДА) 

  

Активизация третей ступени МТЗ. Доступный выбор: No, Yes, PEAK или 
DIR.  
Если выбрано ДА, то появится следующее меню и ступень I>>> будет 
работать с использованием фильтра быстрого преобразования Фурье. 
Если выбрано  НАПРАВЛ. (DIR), то появится меню направленной защиты.  
Если выбрано ПИКОВАЯ (PEAK), то данная ступень будет работать по 
мгновенным значения тока выборок (без преобразования Фурье) 
Если выбрано НЕТ, то вернетесь в начало, т.е. в меню конфигурирования 
направленной МТЗ [67].   

I>>> 
                                  10 Iн 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) ступени I>>>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

tI>>> 
                           150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню конфигурирования направленной МТЗ [67] 

 

I>>>? 
                                DIR 

  

Активизация третей ступени направленной защиты  I>>>. 
Возможный выбор: No, Yes, DIR. 
Если выбрано DIR, то отобразится следующий экран. 
Если выбрано Yes, то отобразится меню ненаправленной защиты. 
Если выбрано No, то вернетесь в начало, т.е. в меню 
конфигурирования направленной МТЗ [67].   

I>>>  
                                10.00 In 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) ступени I>>>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

I>>> 
Torque (УГОЛ М.Ч.)  
                                    90° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности (максимального 
момента) 
Угол может быть выбран в пределах от 0° до 359° с шагом 1° 

I>>> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.)  
                                 ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны может быть задана в пределах от ±10° до 170° с шагом 
1° 

tI>>> 
                               150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени при использовании независимой 
(от тока) характеристики. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню конфигурирования направленной МТЗ [67] 
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4.6.2 Меню направленной ЗНЗ [67N/50N/51N]. 

PROTECTION (УСТАВКИ) 
 

  

Заголовок меню PROTECTION (УСТАВКИ). 
Для доступа в подменю PROTECTION G1 & G2 (УСТАВКИ 1 
и УСТАВКИ 2) у Р125 нажмите , а для реле P126 и Р127 
нажмите  , а затем  до перехода в требуемое подменю. 

[67N] E/ GND (ЗНЗ) 
 

  

Подменю [67N/50N/51N]. Для перемещения по меню 
используйте клавиши  и . Для изменения уставок 
нажмите  и используя клавиши , ,  и  задайте 
требуемую уставку. Для подтверждения выбора нажмите 

. 
   

Ie >? 
                      Yes (Да) 

  

Активизация первой ступени ЗНЗ (Iе >). Выбор уставок: НЕТ, ДА и 
DIR. Если пользователь выбрал ДА, то показывается следующее 
меню. Если пользователь выбрал DIR, то показывается меню выбора 
направления и если выбрано НЕТ, то появится меню 
конфигурирования второй ступени ЗНЗ Ie>>.  

Ie > 
1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания ступени. Доступны 
(определяется при заказе реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 25 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

При нажатии  появится меню выбора характеристики выдержки времени срабатывания 

Ie >? 
                      DIR 

  

Активизация первой ступени ЗНЗ (Iе >). Выбор уставок: НЕТ, ДА и 
DIR. Если пользователь выбрал ДА, то показывается следующее 
меню. Если пользователь выбрал DIR, то показывается меню выбора 
направления и если выбрано НЕТ, то появится меню 
конфигурирования второй ступени ЗНЗ Ie>>.  

Ie > 
1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания ступени. Доступны 
(определяется при заказе реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 25 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

   
Ue> 

5.0 B 

  

Меню задания уставки по напряжению нулевой последовательности 
(Ue>). 
Если диапазон входного напряжения 57-130В: диапазон 
регулирования от 1 до 260В, шаг 0,1В. 
Если диапазон входного напряжения 220-480В: диапазон 
регулирования от 4 до 960В, шаг 0,5В. 

Ie> 
Torque (УГОЛ М.Ч.)        0° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности. Диапазон 
регулирования: от 0° до 359° с шагом 1°. 

Ie> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.) 
                                  ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Диапазон регулирования: от ±10° до ±170° с шагом 1°. 

При нажатии  появится меню выбора характеристики выдержки времени срабатывания 
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4.6.2.1 Меню выбора параметров независимой характеристики (DMT) ступени Ie> 

Delay Type 
 (ХАР-КА СРАБАТ.)    DMT  
 

  

Меню выбора характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, 
CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT 
(выпрямительная). Если пользователь выберет 
независимую характеристику (DMT), то отображается 
следующее меню: 

tIe >? 
150.00 c 

  

Меню задания времени срабатывания ступени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 с, шаг 10мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени возврата. Диапазон 
регулирования уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

4.6.2.2 Меню выбора параметров характеристики RI ступени Ie> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                              RI 

  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный выбор: DMT 
(независимая), RI (электромеханическое реле), МЭК-XX, CO2, CO8, 
IEEE-XX и RECT (выпрямитель).  Если пользователь выберет 
характеристику электромеханического реле, то отображается 
следующее меню.  

К 
                                     1.000 

  

Выбор значения коэффициента К для характеристики RI. Диапазон 
уставок от 0.100 до 10, шаг 0.005 

tRESET 
                                  0.10 с 

  

Меню выбора времени возврата.  
Диапазон регулирования уставок от 0.0 до 100 с, шаг 10 мс 

Ie> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
Yes (ДА) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика 
срабатывания (IDMT). Доступный выбор: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

4.6.2.3 Меню выбора параметров характеристики IEC-XX ступени Ie> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                            IEC - STI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую IEC (МЭК), то отображается 
следующее меню: 

TMS 
                                   1.00 

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). Диапазон 
уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 
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tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени сброса. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

Ie> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика (IDMT). 
Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

4.6.2.4 Меню выбора параметров характеристики RECT (выпрямитель) для ступени Ie> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                           RECT 

  

Меню выбора характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую RECT, то отображается следующее 
меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Меню выбора значения коэффициента множителя времени (TMS).  
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Меню задания времени возврата. 
Диапазон регулирования уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

Ie> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика (IDMT). 
Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

4.6.2.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени Ie> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                        IEEE EI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то отображается 
следующее меню: 

TMS 
                                 1.000 

  

Отображается значение TMS для кривой. Диапазон уставок от 0.025 
до 1.5 с шагом 0.025 

4.6.2.6 Меню характеристики возврата ступени Ie> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI. 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 DMT 

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT 
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Если 
пользователь выберет характеристику DMT, то отображается 



 Руководство для пользователя 
  
Р125, Р126, Р127  Стр. 57/107

 

 

  следующее меню.  

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон уставок: 
от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

RESET DELAY TIME  
(ТИП СБРОСА) 
                                 IDMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT 
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Если 
пользователь выберет характеристику IDMT, то отображается 
следующее меню.        

Rtms 
                             0,025 

  

Меню выбора коэффициента множителя времени для 
характеристики сброса (возврата). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 3.200 с шагом 0.025 

Ie> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВАНИЕ) 
                             Yes (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика 
срабатывания (IDMT). Выбор уставки: ДА, НЕТ. 

 

4.6.2.7 Меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Iе>>  

При выборе обратнозависимой характеристики (IDMT) выбор параметров аналогичен 
параметрам для ступени Ie>, за исключением опции блокировки (Interlock). 

Ie>> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация  второй ступени ЗНЗ (Ie>>). Доступный выбор: ДА, НЕТ 
или DIR. Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если 
выбрано DIR, то появится меню направленной защиты. Если 
выбрано НЕТ, то появится окно меню Ie>>>.   

Ie>> 
                              1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания ступени. Доступны 
(определяется при заказе реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 25 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

tIe>> 
                             150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон уставок: 
от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для третьей ступени ЗНЗ Ie>>> 

Ie>>? 
                                   DIR 

Активизация второй ступени ЗНЗ (Ie>>). 
Возможный выбор: No, Yes, DIR. 
Если выбрано DIR, то отобразится следующий экран. 
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  Если выбрано Yes, то отобразится меню направленной защиты. 
Если выбрано No, то следующие окна будут содержать меню Ie>>>. 

I>>  
                              1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания ступени. Доступны 
(определяется при заказе реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 40 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

Ue>> 
5.0 B 

  

Меню задания уставки по напряжению нулевой последовательности 
(Ue>). 
Если диапазон входного напряжения 57-130В: диапазон 
регулирования от 1 до 260В, шаг 0,1В. 
Если диапазон входного напряжения 220-480В: диапазон 
регулирования от 4 до 960В, шаг 0,5В. 

Ie>> 
Torque (Момент)  
                                    90° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности (максимального 
момента) 
Угол может быть выбран в пределах от 0° до 359° с шагом 1° 

Ie>> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.)  
                                 ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны может быть задана в пределах от ±10° до 170° с шагом
1° 

tIe>> 
                               150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени при использовании независимой 
(от тока) характеристики. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон уставок: 
от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для третьей ступени ЗНЗ Iе>>> 

4.6.2.8 Меню выбора уставок третьей ступени ЗНЗ Iе>>>  

Iе>>> ? 
                               Yes (ДА) 

  

Активизация третей ступени ЗНЗ (Ie>>>). Доступный выбор: No, Yes, 
PEAK или DIR.  
Если выбрано ДА, то появится следующее меню и ступень Ie>>> 
будет работать с использованием фильтра быстрого 
преобразования Фурье. 
Если выбрано DIR, то появится меню направленной защиты.  
Если выбрано PEAK, то данная ступень будет работать по 
мгновенным значения тока выборок (без преобразования Фурье) 
Если выбрано НЕТ, то вернетесь в начало, т.е. в меню 
конфигурирования направленной ЗНЗ [67] E/GND.   

Ie>>> 
                              1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) третьей ступени 
ЗНЗ (Ie>>>). Доступны (определяется при заказе реле) три 
диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 40 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 
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tIe>>> 
                           0.04 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон уставок: 
от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню конфигурирования направленной ЗНЗ [67] E/GND 

Ie>>>? 
                                DIR 

  

Активизация третей ступени направленной защиты  (Ie>>>). 
Возможный выбор: No, Yes, DIR. 
Если выбрано DIR, то отобразится следующий экран. 
Если выбрано Yes, то отобразится меню ненаправленной защиты. 
Если выбрано No, то вернетесь в начало, т.е. в меню 
конфигурирования направленной ЗНЗ [67] E/GND.   

Ie>>>  
                             1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) третьей ступени 
ЗНЗ (Ie>>>). Доступны (определяется при заказе реле) три 
диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 40 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

Ue>>> 
5.0 B 

  

Меню задания уставки по напряжению нулевой последовательности 
(Ue>). 
Если диапазон входного напряжения 57-130В: диапазон 
регулирования от 1 до 260В, шаг 0,1В. 
Если диапазон входного напряжения 220-480В: диапазон 
регулирования от 4 до 960В, шаг 0,5В. 

Ie>>> 
Torque (Момент)  
                                    90° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности (максимального 
момента) 
Угол может быть выбран в пределах от 0° до 359° с шагом 1° 

Ie>>> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.)  
                                 ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны может быть задана в пределах от ±10° до 170° с шагом 
1° 

tIe>>> 
                               150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени возврата. Диапазон 
уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню конфигурирования направленной ЗНЗ [67] E/GND 
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4.6.3 Меню конфигурирования трехфазной МТЗ [50/51] (Р126) 

PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1) 
 

  

Заголовок меню УСТАВКИ 1. Чтобы получить доступ к меню нажмите 
 и   до достижения окна нужного подменю. 

[67] Phase OC (МТЗ) 
 

  

Подменю направленной МТЗ [50/51]. Чтобы получить доступ к 
подменю нажмите  или . Для изменения уставок нажмите , а 
затем используйте , , , для выбора нужного значения. Для 
подтверждения нажмите . 

I> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация первой ступени МТЗ. Выбор вариантов: ДА или НЕТ.
Если выбрано Да, то появится следующее меню.  
Если выбрано НЕТ, то появится окно меню I>>.   

I> 
                             10.00 Iн 

  

Окно задания уставки тока срабатывания первой ступени. 
Значение уставки может быть выбрано от 0,1 до 25 Iн с шагом 0,01 Iн

При нажатии  появится меню выбора характеристики времени срабатывания. 

4.6.3.1 Независимая выдержка времени срабатывания (DMT) ступени I>  

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                                    DMT 

  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный выбор: DMT 
(независимая), RI (электромеханическое реле), МЭК-XX, CO2, CO8, 
IEEE-XX и RECT (выпрямитель). Если пользователь выбрал DMT 
характеристику будет отображено следующее меню. 

tI> 
                          150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок от 0 до 150с, шаг 10 мс.  

При нажатии  появится меню выбора характеристики второй ступени МТЗ (I>>). 

4.6.3.2 Характеристика RI (электромеханическая) для ступени I>  

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                              RI 

  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный выбор: DMT 
(независимая), RI (электромеханическое реле), МЭК-XX, CO2, CO8, 
IEEE-XX и RECT (выпрямитель).  Если пользователь выберет 
характеристику электромеханического реле, то отображается 
следующее меню.  

К 
                                     1.000 

  

Выбор значения коэффициента К для характеристики RI. Диапазон 
уставок от 0.1 до 10, шаг 0.005 

tRESET 
                                  0.10 с 

  

Отображается значение времени сброса. Диапазон уставок от 0.0 до 
100 с, шаг 10 мс 
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I> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
Yes (ДА) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика 
срабатывания (IDMT). Доступный выбор: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.3 Характеристики (МЭК) IEC – ХХ  для ступени I> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                            IEC - STI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую IEC (МЭК), то отображается 
следующее меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). Диапазон 
уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени сброса. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.4 Характеристика RECT (выпрямитель) для ступени МТЗ I> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                           RECT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую RECT, то отображается следующее 
меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). Диапазон 
уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени возврата. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

I> >> >> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика (IDMT). 
Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени I> 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                        IEEE EI 

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
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  пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то отображается 
следующее меню: 

TMS 
                                 1.000 

  

Отображается значение TMS для кривой. Диапазон уставок от 0.025 
до 1.5 с шагом 0.025 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.6 Меню характеристики возврата ступени I> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI. 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 DMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT 
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Если 
пользователь выберет характеристику DMT, то отображается 
следующее меню.  

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон уставок: 
от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 IDMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT 
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Если 
пользователь выберет характеристику IDMT, то отображается 
следующее меню.        

Rtms 
                             0,025 

  

Меню выбора коэффициента множителя времени для 
характеристики сброса (возврата). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5 с шагом 0.025 

I> >> >>> 
Interlock 
(БЛОКИРОВАНИЕ)    Да 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени только, если 
для первой ступени выбрана зависимая характеристика 
срабатывания (IDMT). Выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.7 Меню выбора уставок второй ступени МТЗ I>> 

При выборе для второй ступени МТЗ (I>>) зависимых характеристик срабатывания 
(IDMT), настройки параметров работы ступени аналогичны первой ступени (I>) за 
исключением возможности использования блокировки (Interlock I>> …I>). 

I>> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация  второй ступени МТЗ. Выбор вариантов ДА или НЕТ. 
Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если выбрано DIR, 
то появится меню направленной защиты. Если выбрано НЕТ, то 
появится окно меню I>>>.   

I>> 
                                10.00 Iн 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска). 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 
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tI>> 
                             150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

 

При нажатии  появится меню выбора уставок для третьей ступени МТЗ (I>>>) 

 

4.6.3.8 Меню выбора уставок третьей ступени МТЗ I>>>  

I>>> ? 
                               Yes (ДА) 

  

Активизация третей ступени МТЗ. Доступный выбор: Да или Нет. 
Если выбрано ДА, то появится следующее меню. 
Если выбрано НЕТ, то вернетесь в начало, т.е. в меню 
конфигурирования (ненаправленной) МТЗ [50/51].   

I>>> 
                                  10 Iн 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) ступени I>>>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

tI>>> 
                           150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

 

При нажатии  возврат к меню конфигурирования ненаправленной МТЗ [50/51] 

 

4.6.4 [32] Защита по активной мощности  

PROTECTION (УСТАВКИ) 
 

  

Заголовок меню УСТАВКИ. Для доступа к содержимому 
меню УСТАВКИ 1 (2) нажмите , а затем   до перехода в 
требуемое подменю.  

[32] Phase Power 
(АКТИВ. МОЩН.)  

 
  

Заголовок подменю защиты по активной мощности (код ANSI 
32). Для передвижения по меню используйте клавиши 

. Для изменения уставок нажмите , а затем 
используйте , , , для выбора нужного значения. Для 
подтверждения нажмите . 

P> ? 
                             NO (НЕТ) 

 
  

Ввод в работу первой ступени по мощности P>.                          
Доступный выбор уставок: Нет или Да 
Если выбрано ДА, то появляется следующее далее меню: 
Если выбрано НЕТ, то появится редактирования уставок ступени P>>

P>  
                        10000 x кВт 

 
  

Индикация значения уставки срабатывания пускового органа P>. 
Реле 57- 130В: диапазон регулирования от 1 до 10000 x кВт, шаг 1кВт
Реле 220-480В: диапазон регулирования от 4 до 40000 x кВт, с шагом 
в 1кВт 
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tP>  
                       0.00 сек 

 
  

Индикация значения уставки задержки на отключения от ступени P>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0 до 150 сек, с шагом 10 мс 

P>> ? 
                             NO (НЕТ) 

 
  

Ввод в работу второй ступени по мощности P>>.                     
Доступный выбор уставок: Нет или Да 
Если выбрано ДА, то появляется следующее далее меню: 

P>>  
                        10000 x кВт 

 
  

Индикация значения уставки срабатывания пускового органа P>>. 
Реле 57- 130В: диапазон регулирования от 1 до 10000 x кВт, шаг 1кВт
Реле 220-480В: диапазон регулирования от 4 до 40000 x кВт, с шагом 
в 1кВт 

tP>>  
                       0.00 сек 

 
  

Индикация значения уставки задержки на отключения от второй 
ступени по активной мощности (P>>). 
Диапазон регулирования уставки: от 0 до 150 сек, с шагом 10 мс 

 

4.6.5  [32N] Защита от замыканий на землю по активной мощности  

PROTECTION (УСТАВКИ) 
 

  

Заголовок меню УСТАВКИ. Для доступа к содержимому 
меню в реле Р125 нажмите . В реле Р126 и Р127 для 
этого необходимо нажать , а затем   до перехода в 
требуемое подменю.  

[32N] Earth Wattmetric 
(ЗНЗ АКТИВ. МОЩН.)  

 
  

Заголовок подменю защиты код (ANSI 32N) от замыканий на 
землю по активной мощности. Для передвижения по меню 
используйте клавиши  . Для изменения уставок 
нажмите , а затем используйте , , ,  для выбора 
нужного значения. Для подтверждения нажмите . 

[32N] Mode (РЕЖИМ): 
 

Pe 
  

Выбор режима работы защиты. 
Если выбран режим Ре (активная мощность нулевой 
последовательности), то появится следующее окно. 
Если выбран режим IeCos, то следующие окна будут содержать 
IeCos> вместо Pe. Каждый из режимов Pe и IeCos имеют 
собственные настройки (уставка срабатывания, выдержка времени и 
Т.Д.).    

Pe >? 
YES (ДА) 

  

Ввод в работу первой ступени Pe > (IeCos >). 
Возможен выбор: Да, Нет. 
Если пользователь выберет Да, то будет показано следующее меню.
Если выбрано Нет, то перейдете ко второй ступени Ре>> (IeCos>>).  
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Pe > 
20 x 1 Вт 

  

Меню регулирования уставки ступени Pe>. 
Возможные диапазоны: 
Чувствительный диапазон по току, от 0,001 до 1In                        
Для реле 57-130V: от 0,2 до 20хIen Вт, шаг 0,02хIen Вт. 
    Для реле 220-480V: от 0.2 до 80xIen Вт шаг 0.1 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки  IeCos > от 0.002 до 1Iеn шаг 
0.001 
Нормальный диапазон чувствительности к току замыкания на 
землю: от 0,01 до 8 Iеn 
       Для 57-130V от 1 до 160xIen Вт шаг 0.1 x Ien Вт 
       Для220-480V от 4 до 640 x Ien Вт шаг 0,5 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки IeCos > от 0.01 до 8Iеn шаг 
0.005   
Диапазон низкой чувствительности по току, от 0,1 до 40 Iеn 
       Для 57-130V от 10 до 800 x Ien Вт шаг 1 x Ien Вт 
       Для 220-480V от 40 до 3200 x Ien Вт шаг 5 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки IeCos >  от 0.1 до 40Iеn, 
шаг 0.01 

 Delay Type  
(ТИП ЗАДЕРЖКИ) 

DMT 
  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то отображается 
следующее меню: 

t Pe> 
150.00 c 

  

Меню регулирования выдержки на срабатывание (при выборе 
независимой характеристики). 
 Диапазон уставки от 0 до 150 с шагом 10мс. 

tReset (СБРОС) 
0,10с 

  

Меню выбора уставки времени возврата. 
Диапазон уставок от 0.00 до 100 с шагом 10 мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.5.1 Меню  выбора параметров характеристики RI (электромеханическое реле) для 
ступени Pe/IeCos > 

Delay Type  
(ХАР-КА СРАБАТ.) 

RI 
  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный выбор: DMT 
(независимая), RI (электромеханическое реле), МЭК-XX, CO2, CO8, 
IEEE-XX и RECT (выпрямитель).  Если пользователь выберет 
характеристику электромеханического реле, то отображается 
следующее меню.  

K 
1.000 

  

Меню выбора коэффициента К электромеханической 
кривой. 

Диапазон: от 0,100 до 10, шаг 0,005 

tReset 
0,04 с 

Меню задания времени возврата. 
Диапазон: от 0 до 100с с шагом 10мс. 
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При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.5.2 Меню  выбора параметров характеристики МЭК-XX для ступени Pe/IeCos > 

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                            IEC - STI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую IEC (МЭК), то отображается 
следующее меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). Диапазон 
уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.04 с 

  

Отображено значение времени сброса. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.5.3 Меню  выбора параметров характеристики RECT (выпрямитель) для Pe/IeCos >  

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                           RECT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую RECT, то отображается следующее 
меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). Диапазон 
уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени возврата. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.5.4 Меню  выбора параметров характеристики IEEE/ANSI для Pe/IeCos >  

Delay Type 
(ХАР-КА СРАБАТ.) 
                        IEEE EI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT 
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если 
пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то отображается 
следующее меню: 

TMS 
                                 1.000 

  

Отображается значение TMS для кривой. Диапазон уставок от 0.025 
до 1.5 с шагом 0.025 
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4.6.5.5 Меню характеристики возврата ступени Pe/IeCos для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI. 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 DMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT 
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Если 
пользователь выберет характеристику DMT, то отображается 
следующее меню.  

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон уставок: 
от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 IDMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT 
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Если 
пользователь выберет характеристику IDMT, то отображается 
следующее меню.        

Rtms 
                             1.000 

  

Меню выбора коэффициента множителя времени для 
характеристики сброса (возврата). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5 с шагом 0.025 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.5.6 Меню задания параметров второй ступени Pe>>  

Pe > >? 
                           Yes (ДА) 

  

Ввод в работу второй ступени (Pe > >). 
Возможный выбор: ДА, НЕТ 
Если пользователь выбрал ДА, то будет показано следующее меню. 
Если пользователь выбрал НЕТ, то будет возврат к меню защиты 
[32N]. 

Pe > > 
20 x Ien Вт 

  

Меню регулирования уставки ступени Pe>>. 
Возможные диапазоны: 
Чувствительный диапазон по току, от 0,001 до 1In 
    Для реле 57-130V: от 0,2 до 20хIen Вт, шаг 0,02хIen Вт. 
    Для реле 220-480V: от 0.2 до 80xIen Вт шаг 0.1 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки  IeCos > от 0.002 до 1In 
шаг 0.001 

Средний диапазон регулирования уставки по току замыкания на 
землю: от 0,01 до 8 Iеn 
       Для 57-130V от 1 до 160xIen Вт шаг 0.1 x Ien Вт 
       Для220-480V от 4 до 640 x Ien Вт шаг 0,5 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки IeCos > от 0.01 до 8In шаг 
0.005   

Диапазон низкой чувствительности по току, от 0,1 до 40 Iеn 
       Для 57-130V от 10 до 800 x Ien Вт шаг 1 x Ien Вт 
       Для 220-480V от 40 до 3200 x Ien Вт шаг 5 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки IeCos >  от 0.5 до 40In, 
шаг 0.01 
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tPe>> 
1.00с 

  

Меню регулирования выдержки времени срабатывания. Диапазон 
уставки от 0 до 150 с шагом 10мс. 

tReset 
1.00с 

  

Меню регулирования выдержки времени возврата. 
     Диапазон уставки от 0 до 100 с шагом 10мс. 

Pe > Pe > > 
ANGLE  (УГОЛ) 
                                    900 

  

Меню задания угла для функции Pe/IeCos. Это меню активно, если, 
по крайней мере, введена одна из ступеней Pe/IeCos. Диапазон 
уставок: от 0 ° до 359 ° с шагом 1 °. 
Данный угол есть угол максимальной чувствительности 
направленной защиты от замыканий на землю. 

При нажатии  будет возврат к меню защиты по активной мощности нулевой 
последовательности [32N]. 

4.6.6 Максимальная токовая защита обратной последовательности [46] (P126 и P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

[46] Neg Seq OC  
(ОБРАТ ПОСЛЕД.) 

 
  

Заголовок подменю [46]. Для движения по меню используйте 
клавиши , а для изменения уставок нажмите  и затем 
используя  , , , выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

I2 >? 
Yes (ДА) 

  

Ввод в работу первой ступени МТЗ обратной послед-ти (I2 >). 
Возможный выбор: ДА, НЕТ. 
Если выбрано ДА, то будет выведено следующее меню. 
Если пользователь выберет НЕТ, то следующие окна будут 
содержать меню I2>>. 

I2 > 
1.00 In 

  

Меню задания уставки срабатывания по току обратной 
последовательности первой ступени I2>. 
Диапазон уставок: от 0.01 до 25In c шагом 0.01 In. 

Delay Type  
(ТИП ХАР-КИ) 

DMT 
  

Меню выбора типа характеристики срабатывания. 
Возможные варианты: IDMT (зависимая), DMT (независимая) и RI 
(электромеханическая характеристика).  

t I2 > 
150.00 с 

  

Меню задания уставки срабатывания для независимой 
характеристики.  
Диапазон регулирования: от 0 до 150 с, шаг 10 мс 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 
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4.6.6.1 Меню выбора параметров характеристики RI для ступени I2 >. 

 Delay Type  
(ТИП ХАР-КИ) 

RI 
  

Меню выбора параметров характеристики срабатывания RI. 

K 
1.000 

  

Меню задания значения коэффициента К для характеристики RI.  
Диапазон регулирования: от 0 до 10 с шагом 0.005. 

tReset 
0.04 с 

  

Меню задания времени возврата. 
Диапазон: от 0 до 100 с, шаг 10мс. 

 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

4.6.6.2 Меню выбора параметров зависимых характеристик (IDMT) IEC ступени I2> 

Delay Type  
(ТИП ХАР-КИ) 

IEC XX 
  

Меню выбора параметров характеристики IEC - ХХ ступени I2>. 

TMS 
1.00 

  

Меню задания коэффициента множителя времени  для семейства 
характеристик IEC. 
Диапазон регулирования: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025. 

tReset 
0. 00 c 

  

Меню задания времени возврата.  
Диапазон уставок: от 0 до 100 с, шаг 10мс 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

4.6.6.3 Меню выбора параметров зависимых характеристик RECT  ступени I2 >  

Delay Type  
(ТИП ХАР-КИ)       

RECT 
  

Меню выбора параметров характеристики RECT ступени I2>. 

TMS 
1.00 

  

Меню задания коэффициента множителя времени. 
Диапазон регулирования: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025. 

tReset 
0. 00 c 

  

Меню задания времени возврата.  
Диапазон уставок: от 0 до 100 с, шаг 10мс 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 
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4.6.6.4 Меню выбора параметров зависимых характеристик (IDMT) ANSI/IEEE ступени I2> 

Delay Type  
(ТИП ХАР-КИ)  АNSI/IEEE 

  

Меню выбора параметров характеристики ANSI/IEEE ступени I2>. 

TMS 
1.00 

  

Меню задания коэффициента множителя времени для семейства 
характеристик ANSI/IEEE. 
Диапазон регулирования: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

4.6.6.5 Меню выбора времени возврата  для характеристик срабатывания типа ANSI/IEEE 
ступени I2> 

Reset Delay Type     
(ТИП ХАР-КИ) 
                                 DMT 

  

Меню выбора характеристики возврата при использовании 
зависимых характеристик ANSI/IEEE. 

tReset 
                               0.00 с 

  

Меню задания времени возврата при использовании независимой 
характеристики возврата (DMT). 
Диапазон регулирования: от 0 до 100 с, шаг 10мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

Reset Delay Type    
(ТИП ХАР-КИ)      IDMT 

  

Меню выбора характеристики возврата при использовании 
зависимых характеристик ANSI/IEEE. 

RTMS 
                              1.000 

  

Показывается значение коэффициента множителя времени возврата 
(Rtms), при выборе зависимой характеристики возврата (IDMT). 
Диапазон: от 0,025 до 1,5 с шагом 0,025 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

4.6.6.6 Меню выбора параметров второй ступени I2>>.  

I2 >>? 
Yes (ДА) 

  

Меню ввода в работу второй ступени МТЗ обратной 
последовательности (I2>>). 
Возможный выбор: ДА, НЕТ. 
Если пользователь выберет ДА, то будет выведено следующее 
меню. 
Если пользователь выберет НЕТ, то следующие окна будут 
содержать меню третьей ступени (I2>>>). 

I2 >>= 
5.00 In 

  

Меню задания уставки срабатывания второй ступени I2>>. 
Диапазон уставок: от 0.5 до 40In c шагом 0.01 In. 
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t I2>> 
150.00с 

  

Выдержка времени срабатывания второй ступени I2>>. 
Возможный диапазон: от 0 до 150c с шагом 10мc 

При нажатии   появится меню выбора параметров третьей ступени I2>>>. 

4.6.6.7 Меню выбора параметров третьей ступени I2>>> 

I2 >>>? 
ДА 

  

Меню ввода в работу третьей ступени МТЗ обратной 
последовательности (I2>>>). 
Возможный выбор: ДА, НЕТ. 
Если выбрано ДА, то будет выведено следующее меню. 
Если пользователь выберет НЕТ, то вернетесь к началу.  

I2 >>> 
10.00 In 

  

Меню задания уставки срабатывания третьей ступени I2>>>. 
Диапазон уставок: от 0.5 до 40In c шагом 0.01 In. 

t I2>>> 
150.00с 

  

Меню задания времени срабатывания третьей ступени I2>>>. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150c с шагом 10мc 

При нажатии   будет переход в меню конфигурирования МТЗ обратной последовательности 
[46] (Neg Seq OC). 

4.6.7 Меню выбора параметров защиты от теплового перегруза [49] (P126 и P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в требуемое 
подменю. 

[49] Therm OL  
(ТЕПЛ. ПЕРЕГР.) 

 
  

Заголовок подменю [49]. Для движения по меню используйте 
клавиши , а для изменения уставок нажмите и затем 
используя  , , , выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

Therm OL ? 
(ТЕПЛ. ПЕРЕГР.) 

Yes (ДА) 
  

Ввод в работу защиты от теплового перегруза. 
Доступный выбор: Нет и Да. 
Если пользователь выберет ДА, то появится следующее меню. Если 
выбрано Нет, то новое меню не появится. 

Iθ > 
0.50 In 

  

Меню задания значения пускового тока (длительно допустимый ток 
защищаемого объекта). 
Диапазон регулирования: от 0.1 до 3.2In с шагом 0.01In. 

Te 
10 мин 

  

Меню задания тепловой константы Te, связанная с тепловой 
формулой (постоянная времени нагревания/остывания). 
Диапазон уставок для Te: от 1 до 200 минут с шагом 1мин. 
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K 
1.00 

Меню задания коэффициента k (пусковая кратность тока). 
Диапазон уставок для K: от 0.01 до 1.50 с шагом 0.01. 

θ Trip (ОТКЛ.) 
100% 

Меню задания уставки ступени защиты от теплового перегруза 
действующей на отключение. 
Диапазон регулирования:  от 50 до 200 %, шаг 1% 

θ Alarm (СИГНАЛ)? 
Yes (ДА) 

Ввод в работу ступени тепловой защиты действующей на сигнал. 
Доступный выбор: Нет, Да. 
Если пользователь выбрал Да, то будет показано следующее меню.  
Если пользователь выбрал Нет, то следующее меню не будет 
показано. 

θ Alarm (СИГНАЛ) 
80% 

 Меню задания уставки ступени защиты от теплового перегруза 
действующей на сигнал. 
Диапазон регулирования: от 50 до 200% с шагом 1%. 

При нажатии   будет возврат в меню выбора параметров защиты от теплового перегруза [49] 

4.6.8 Меню защиты минимального тока [37] (P126 и P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в требуемое 
подменю. 

[37] Under Current  
(МИН. ТОК) 

Подменю защиты минимального тока [37]. Для движения по меню 
используйте клавиши , а для изменения уставок нажмите и 
затем используя  , , , выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

I<? 
Yes (ДА) 

Меню ввода в работу  ступени защиты минимального тока (I<). 
Возможный выбор: Нет, Да. 
Если выбрано Да, то будет отображено следующее меню.  
Если выбрано Нет, то вновь будет отображено окно меню защиты 
минимального тока [37].  

I< 
0.1In 

Меню задания уставки срабатывания защиты.  
Диапазон уставок: от 0.1 до 1In с шагом 0.01In. 

 t I< 
150.00 с 

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок: от 0 до 150с с шагом 10мс. 

При нажатии   будет возврат в исходное меню защиты минимального тока [37] 

INSTIN, ооо инстин ,  http://inctin.com/  
info@inctin.com
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4.6.9 Меню защиты от повышения напряжения [59] (Р127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
 Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в требуемое 
подменю. 

[59] Phase Over Voltage 
(ПОВЫШ. НАПР.) 

Подменю защиты от повышения напряжения [59]. Для движения по 
меню используйте клавиши , а для изменения уставок нажмите 

 и затем используя  , , , выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

U> 
        AND (И) 

Меню ввода в работу первой ступени защиты от повышения 
напряжения (U >). 
Возможный выбор: No (НЕТ), AND (И), OR (ИЛИ)  
Если пользователь выбрал AND (И) или OR (ИЛИ), то будет 
отображено следующее меню.  
Если пользователь выбрал NO (Нет), то будет отображено меню 
второй ступени защиты U>>. 

U> 
            260 В 

Меню задания напряжения срабатывания ступени U>.  
Для реле диапазона 57-130В: от 1 до 260 В с шагом 0.1В  
Для реле диапазона 220-480В: от 10 до 960В с шагом 0.5В 

tU> 
      600.00 c 

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон регулирования: от 0 до 600 с шагом 10мс. 

U>> 
     OR (ИЛИ) 

Меню ввода в работу второй ступени защиты от повышения 
напряжения (U >>). 
Возможный выбор: No (НЕТ), AND (И), OR (ИЛИ)  
Если пользователь выбрал AND (И) или OR (ИЛИ), то будет 
отображено следующее меню.  
Если выбрано NO (Нет), то будет возврат в исходное меню. 

U>> 
          260 В 

Меню задания напряжения срабатывания ступени U>>.  
Для реле диапазона 57-130В: от 2 до 260 В с шагом 0.1В  
Для реле диапазона 220-480В: от 10 до 960В с шагом 0.5В 

tU>> 
     600.00 c 

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10мс. 

При нажатии   будет возврат в исходное меню защиты при повышении напряжения [59] 

4.6.10 Меню защиты при понижении напряжения [27] (P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в требуемое 
подменю. 
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[27] Phase Under Voltage 
(ПОНИЖ. НАПР.) 
 

  

Подменю защиты при понижении напряжения [27]. Для движения по 
меню используйте клавиши , а для изменения уставок нажмите 

 и затем используя  , , , выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

U< ? 
                            Yes (Да) 

  

Меню ввода в работу первой ступени защиты при понижении 
напряжения (U <). 
Возможный выбор: No (НЕТ) или Yes (Да)  
Если пользователь выбрал Yes (Да), то будет отображено 
следующее меню.  
Если пользователь выбрал NO (Нет), то будет отображено меню 
второй ступени защиты U<<. 

U< 
                                2.0 В 

  

Меню задания напряжения срабатывания ступени U<.  
Для реле диапазона 57-130В: от 2 до 130 В с шагом 0.1В  
Для реле диапазона 220-480В: от 10 до 480В с шагом 0.5В 

tU< 
                          150.00 c 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон регулирования: от 0 до 600 с шагом 10мс. 

U<< ? 
                         Yes (Да) 

  

Меню ввода в работу второй ступени защиты от повышения 
напряжения (U >>). 
Возможный выбор: No (НЕТ) или Yes (Да)  
Если пользователь выбрал Yes (Да), то будет отображено 
следующее меню.  
Если пользователь выбрал NO (Нет), то будет возврат в исходное 
меню защиты минимального напряжения [27]. 

U<< 
                              2.0 В 

  

Меню задания напряжения срабатывания ступени U<<.  
Для реле диапазона 57-130В: от 2 до 260 В с шагом 0.1В  
Для реле диапазона 220-480В: от 10 до 960В с шагом 0.5В 

tU<< 
                         600.00 c 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10мс. 

При нажатии   будет возврат в исходное меню защиты при понижении напряжения [27]. 

4.6.11 Меню защиты от повышения напряжения нулевой последовательности [59N] 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в требуемое 
подменю. 

[59N] Residual Over 
Voltage (ПОВЫШЕН. 
НАПРЯЖЕНИЯ 3Uo) 

  

Подменю защиты от повышения напряжения нулевой 
последовательности [59N]. Для движения по меню используйте 
клавиши , а для изменения уставок нажмите  и затем 
используя  , , ,  выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 
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Ue>>>> 
                       Yes (ДА) 

  

Активизация защиты от повышения напряжения нулевой 
последовательности (Uе>>>>). 
Доступный выбор: НЕТ, ДА 
Если пользователь выбрал Yes (ДА), то будет отображено 
следующее меню.  
Если пользователь выбрал No (НЕТ), то будет отображен заголовок 
этого меню [59N]. 

Ue>>>> 
                           5.0 В 

  

Меню задания уставки срабатывания Uе>>>>.  
Для диапазона 57-130В: диапазон от 1 до 260В с шагом 0.1В  
Диапазон 220-480В: диапазон от 10 до 960 В с шагом 0.5В 

tUe>>>> 
                       600.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10мс. 

При нажатии   будет возврат в исходное меню защиты по напряжению 3Uo [27]. 

4.6.12 [79] Меню АПВ (P126 и P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

[79] Autoreclose (АПВ) 
 

  

Подменю АПВ [79]. Для движения по меню используйте клавиши 
, а для изменения уставок нажмите  и затем используя  , 

, , выбрать нужное значения. Для подтверждения нажмите 
. 

Autoreclose (АПВ)? 
                         Yes (ДА) 

  

Меню ввода в работу функции АПВ. 
Доступный выбор: No (НЕТ)  и Yes (ДА). 
Если пользователь выбрал ДА, то будет отображено следующее 
меню.  
Если пользователь выбрал НЕТ, то следующее меню отображено не 
будет. 

4.6.12.1 Подменю ПОВРЕЖДЕНИЕ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ [79] 

Ext CB Fail  
(ВНЕШ. ПОВР. ВЫКЛ.) ? 
                          Yes (ДА) 

  

Меню выбора использования внешнего сигнала неисправности 
выключателя (привода) для функции АПВ.  
Доступный выбор: Yes (ДА), No (НЕТ). 
Если выбрано ДА, то появиться следующее меню. 
Если выбрано НЕТ, то появится меню блокировки АПВ. 

Ext CB Fail Time 
(ВРЕМЯ ОЖИД. 
ГОТОВН.ПРИВОДА) 
                            1.00с 

  

Меню задания выдержки времени внешнего сигнала неисправности 
выключателя (по истечении – АПВ блокируется) 
Диапазон регулирования: от 0 до 600с с шагом 10мс. 
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4.6.12.2 Подменю БЛОКИРОВКА АПВ [79]  

 Ext Block             
(ВНЕШ.БЛОК. АПВ)? 
                           Yes (ДА) 

  

Меню выбора блокирования АПВ от внешнего сигнала.  
Доступный выбор: Yes (ДА), No (НЕТ) 
При выборе ДА, двоичный сигнал поданный на дискретный 
вход назначенный как Block 79 блокирует функцию АПВ. 

4.6.12.3  «[79] ВРЕМЯ АПВ»  и «[79] ВРЕМЯ ПАУЗЫ АПВ» (время готовности) 

[79] Dead Time tD1 

 ВРЕМЯ АПВ1 = 
 0.30 с 

Выбор длительности бестоковой паузы первого цикла АПВ (tD1). С 
помощью  установите значение в диапазоне от 10 мс до 300 сек., с 
шагом 10 мс. Для подтверждения выбора нажмите .  

[79] Dead Time tD12ВРЕМЯ 
АПВ2= 
 180 с 

Выбор длительности бестоковой паузы второго цикла АПВ (tD2). С 
помощью  установите значение в диапазоне от 10 мс до 300 сек., с 
шагом 10 мс. Для подтверждения выбора нажмите . 

[79] Dead Time tD3 ВРЕМЯ 
АПВ3 = 
 180 с 

Выбор длительности бестоковой паузы третьего цикла АПВ (tD3). С 
помощью  установите значение в диапазоне от 10 мс до 600 сек., с 
шагом 10 мс. Для подтверждения . 

[79] Dead Time tD4 ВРЕМЯ 
АПВ4 = 
 180 с 

Выбор длительности бестоковой паузы четвертого цикла АПВ (tD4). 
С помощью  установите значение в диапазоне от 10 мс до 600 
сек., с шагом 10 мс. Для подтверждения выбора нажмите . 

[79] Reclaim Time (ВРЕМЯ 
ПАУЗЫ АПВ) = tR180 с 

Выбор времени готовности АПВ (tR). С помощью  установите 
требуемое значение в диапазоне от 10 мс до 600 сек., с шагом 10 мс. 
Для подтверждения выбора нажмите .  

[79] Inhibit Time 

(ВРЕМЯ ЗАПРЕТА) = 
tI 5.00 с 

Выбор времени запрета АПВ после ручного включения (tI).  С 
помощью  установите требуемое значение в диапазоне от 10 мс 
до 600 сек., с шагом 10 мс. Для подтверждения выбора нажмите .  

4.6.12.4 Меню «[79] ВЫБОР ЧИСЛА АПВ МТЗ/ЗНЗ» 

[79] Phase Cycles (ВЫБОР 
ЧИСЛА АПВ МТЗ) =      4 

Выбор количества попыток АПВ, при пуске от МТЗ.     С помощью 
 установите требуемое значение в диапазоне от 0 до 4. Для 

подтверждения выбора нажмите .  

[79] E/Gnd Cycles (ВЫБОР 
ЧИСЛА АПВ ЗНЗ) =     4 

Выбор количества попыток АПВ, при пуске от ЗНЗ.     С помощью 
 установите требуемое значение в диапазоне от 0 до 4. Для 

подтверждения выбора нажмите . 
При нажатии   будет переход в меню назначения циклов АПВ [79]. 

4.6.12.5 Меню «[79] ЦИКЛЫ АПВ»  

[79] CYCLES (ЦИКЛЫ АПВ)  
 tI>                        4321 
                              1101 

0 = tI> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tI> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tI> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tI>> 1211 

0 = tI>> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tI>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tI>> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tI>>> 1110 

0 = tI>>> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tI>>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tI>>> не действует на отключение (в данном цикле) 
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[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tIe> 0111 

0 = tIe> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tIe> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tIe> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tIe>> 1121 

0 = tIe>> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tIe>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tIe>> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tIe>>> 1111 

0 = tIe>>> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = tIe>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tIe>>> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ      4321 
АПВ tPe/IeCos>   1112 

0 = t Pe/IeCos> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = t Pe/IeCos> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = t Pe/IeCos> не действует на откл. (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ     4321 
АПВ tPe/IeCos>> 0111 

0 = t Pe/IeCos>> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = t Pe/IeCos>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = t Pe/IeCos>> не действует на откл. (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tДОП.1> 1112 

0 = tДОП.1> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = tДОП.1> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tДОП.1> не действует на откл. (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tДОП.2> 0111 

0 = tДОП.2> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = tДОП.2> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tДОП.2> не действует на откл. (в данном цикле) 

При нажатии   будет переход в исходное меню конфигурирования функции АПВ [79]. 

4.6.13 Подменю защиты по частоте (только в Р127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в требуемое 
подменю. 

[81] Frequency 
(ЗАЩИТА ПО 
ЧАСТОТЕ) 

Подменю защиты по повышению/понижению частоты [Код ANSI 81]. 
Для движения по меню используйте клавиши , а для изменения 
уставок нажмите и затем используя  , , , выбрать 
нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

F1 ? 
       No (НЕТ) 

Ввод в работу ступени F1 защиты по повышению/понижению 
частоты. Доступный выбор уставок: NO (НЕТ), 81<, 81>. 
Если пользователь выбрал 81< или 81>, то появится меню: 

F1 (Fn +/- 4.9Гц) 
       50 Гц 

Индикация уставки срабатывания пускового органа ступени F1. 
Диапазон регулирования от 45,1 до 64,9 Гц, с шагом в 0,01 Гц 

tF1 
       0.00 сек 

Индикация уставки таймера задержки срабатывания ступени F1. 
Диапазон регулирования уставки: от 0 до 600 сек, шаг 10 мс 
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F2 ? 
       No (НЕТ) 

Ввод в работу ступени F2 защиты по повышению/понижению 
частоты. Доступный выбор уставок: NO (НЕТ), 81<, 81>. 
Если пользователь выбрал 81< или 81>, то появится меню: 

F2 (Fn +/- 4.9Гц) 
       50 Гц 

Индикация уставки срабатывания пускового органа ступени F2. 
Диапазон регулирования от 45,1 до 64,9 Гц, с шагом в 0,01 Гц 

tF2 
       0.00 сек 

Индикация уставки таймера задержки срабатывания ступени F2. 
Диапазон регулирования уставки: от 0 до 600 сек, шаг 10 мс 

F3 ? 
       No (НЕТ) 

Ввод в работу ступени F3 защиты по повышению/понижению 
частоты. Доступный выбор уставок: NO (НЕТ), 81<, 81>. 
Если пользователь выбрал 81< или 81>, то появится меню: 

F3 (Fn +/- 4.9Гц) 
       50 Гц 

Индикация уставки срабатывания пускового органа ступени F3. 
Диапазон регулирования от 45,1 до 64,9 Гц, с шагом в 0,01 Гц 

tF3 
       0.00 сек 

Индикация уставки таймера задержки срабатывания ступени F3. 
Диапазон регулирования уставки: от 0 до 600 сек, шаг 10 мс 

F4 ? 
       No (НЕТ) 

Ввод в работу ступени F4 защиты по повышению/понижению 
частоты. Доступный выбор уставок: NO (НЕТ), 81<, 81>. 
Если пользователь выбрал 81< или 81>, то появится меню: 

F4 (Fn +/- 4.9Гц) 
       50 Гц 

Индикация уставки срабатывания пускового органа ступени F4. 
Диапазон регулирования от 45,1 до 64,9 Гц, с шагом в 0,01 Гц 

tF4 
       0.00 сек 

Индикация уставки таймера задержки срабатывания ступени F4. 
Диапазон регулирования уставки: от 0 до 600 сек, шаг 10 мс 

F5 ? 
       No (НЕТ) 

Ввод в работу ступени F5 защиты по повышению/понижению 
частоты. Доступный выбор уставок: NO (НЕТ), 81<, 81>. 
Если пользователь выбрал 81< или 81>, то появится меню: 

F5 (Fn +/- 4.9Гц) 
       50 Гц 

Индикация уставки срабатывания пускового органа ступени F5. 
Диапазон регулирования от 45,1 до 64,9 Гц, с шагом в 0,01 Гц 
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tF5 
                           0.00 сек 

  

Индикация уставки таймера задержки срабатывания ступени F5. 
Диапазон регулирования уставки: от 0 до 600 сек, шаг 10 мс 

F6 ? 
                           No (НЕТ) 

  

Ввод в работу ступени F6 защиты по повышению/понижению 
частоты. Доступный выбор уставок: NO (НЕТ), 81<, 81>. 
Если пользователь выбрал 81< или 81>, то появится меню: 

F6 (Fn +/- 4.9Гц) 
                           50 Гц 

  

Индикация уставки срабатывания пускового органа ступени F6. 
Диапазон регулирования от 45,1 до 64,9 Гц, с шагом в 0,01 Гц 

tF6 
                           0.00 сек 

  

Индикация уставки таймера задержки срабатывания ступени F6. 
Диапазон регулирования уставки: от 0 до 600 сек, шаг 10 мс 

 

4.7 Меню АВТОМАТИКА  

Меню АВТОМАТИКА (AUTOMAT. CTRL) дает возможность пользователю программировать 
различные функции автоматики, включенные в терминалы MiCOM P125, P126 и P127. 

Подменю меню АВТОМАТИКА: 

• ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) 

• ЗАПОМИНАНИЕ (Latch Functions) 

• БЛОКИРОВАНИЕ  (Blocking Logic) (P125) 

• БЛОКИРОВАНИЕ 1 и 2  (Blocking Logic 1&2) (P126 и Р127) 

• СЕЛЕКТИВНОСТЬ 1 и 2 (Logic Select 1&2) (P126 и Р127) 

• ВЫХОДЫ (Output Relays) 

• ВХОДЫ (Inputs) 

• ОБРЫВ ПРОВОДА (Broken Conductor) (P126 и P127) 

• ПУСК-НАБРОС (Cold load Pick Up) (P126 и P127) 

• УРОВ ( CB Fail) (P126 и P127) 

• КОНТРОЛЬ ВЫКЛ. (CB Supervision) (P126 и P127) 

• КЦН (VT Supervision) (P127) 

• ВКПОВ (SOTF)  Защита при включении на повреждение 

• Логические уравнения (Boolean Logic Equation) 
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Для входа в меню АВТОМАТИКА (AUTOMAT. CTRL) из состояния дисплея по умолчанию 
нажмите клавишу , затем клавишу  до перехода в требуемое меню. 

4.7.1    Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands). 

Это подменю дает возможность задавать действие на выходное реле (RL1) части или всех 
выбранных функций защиты.  

4.7.1.1 Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р125 

AUTOMAT. CTRL   
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
нажмите  и затем   до перехода в требуемое меню. 

Trip Commands (ЗАКАЗ ОТКЛ.) 
 

Заголовок подменю «ЗАКАЗ ОТКЛ.». Для движения по 
меню используйте клавиши , а для изменения 
уставок нажмите  и затем используя  , , ,  
выбрать нужное значения. Для подтверждения нажмите 

. 

Trip (ОТКЛ.)  tIe>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение первой ступени ЗНЗ (tIе>) на выходное реле 
RL1. (выберите Да или НЕТ). Если выбрано ДА, выходное 
реле (RL1) сработает спустя время tIе>.   

Trip (ОТКЛ.)  tIe>>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение второй ступени ЗНЗ (tIе>>) на выходное реле 
RL1. (выберите Да или НЕТ).   

Trip (ОТКЛ.)  tIe>>>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение третьей ступени ЗНЗ (tIе>>>) на выходное 
реле RL1. (выберите Да или НЕТ).  

Trip (ОТКЛ.)  tPe/IeCos>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение первой ступени защиты по мощности нулевой 
последовательности (tPe/IеCos>) на выходное реле RL1. 
(выберите Да или НЕТ).   

Trip (ОТКЛ.)  tPe/IeCos>>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение второй ступени защиты по мощности нулевой 
последовательности (tPe/IеCos>>) на выходное реле RL1. 
(выберите Да или НЕТ).   

Trip (ОТКЛ.)  tUe>>>>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение защиты по повышению напряжения нулевой 
последовательности (Ue>>>>) на выходное реле RL1. 
(выберите Да или НЕТ).   

Trip (ОТКЛ.)  tAux 1  (Доп.1)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного как 
Aux1 (ДОП.1)  на выходное реле отключения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 2  (Доп.2)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного как 
Aux2 (ДОП.2)  на выходное реле отключения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 3  (Доп.3)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного как 
Aux3 (ДОП.3)  на выходное реле отключения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 4 (Доп.4)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного как 
Aux4 (ДОП.4)  на выходное реле отключения. Выберите ДА 
или НЕТ. 
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4.7.1.2 Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р126 и Р127 

Trip (ОТКЛ.)  tI>  = 

                              No (НЕТ) 

Назначение первой ступени МТЗ (tI>) на выходное реле RL1. 
(выберите Да или НЕТ). Если выбрано ДА, выходное реле 
(RL1) сработает спустя время tI>. Если выбрано НЕТ, выходное 
реле отключения (RL1) не сработает даже по истечении 
выдержки времени  tI>.  

Trip (ОТКЛ.)  tI>>  = 
                               No (НЕТ) 

Назначение второй ступени МТЗ (tI>>)  на выходное реле 
отключения.  
Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tI>>> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение третьей ступени МТЗ (tI>>>)  на выходное реле 
отключения.  
Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tIe> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение первой ступени ЗНЗ (te>)  на выходное реле 
отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tIe>> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение второй ступени ЗНЗ (tIe>>)  на выходное реле 
отключения.  
Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tIe>>> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение третьей ступени ЗНЗ (tIe>>>)  на выходное реле 
отключения.  
Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tPe/IeCos> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение первой ступени защиты по мощности нулевой 
последовательности/по активной составляющей тока нейтрали 
(tPe/IeCos>)  на выходное реле отключения. Выберите ДА или 
НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tPe/IeCos>> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение второй ступени защиты по мощности нулевой 
последовательности/по активной составляющей тока нейтрали 
(tPe/IeCos>>)  на выходное реле отключения. Выберите ДА или 
НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tI2> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение первой ступени ТЗОП (tI2>)  на выходное реле 
отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tI2>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение второй ступени ТЗОП (tI2>>)  на выходное реле 
отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tI2>>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение третьей ступени ТЗОП (tI2>>>)  на выходное реле 
отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  Thermal θ = 
                              No (НЕТ) 

Назначение защиты (ступень отключения) от теплового 
перегруза  на выходное реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tUe>>>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение защиты при повышения напряжения 3Uo на 
выходное реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  Brkn. Cond = 
                              No (НЕТ) 

Назначение защиты обнаружения обрыва провода на выходное 
реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tAux 1  (Доп.1)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного как Aux1 
(ДОП.1)  на выходное реле отключения. Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 2  (Доп.2)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного как Aux2 
(ДОП.2)  на выходное реле отключения. Выберите ДА или НЕТ. 



Руководство для пользователя 
  

Стр. 82/107  Р125, Р126, Р127

 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 3  (Доп.3)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного как Aux3 
(ДОП.3)  на выходное реле отключения. Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 4 (Доп.4)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного как Aux4 
(ДОП.4)  на выходное реле отключения. Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.) SOTF (ВКПОВ)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение действия функции включения на повреждение 
(SOTF) на выходное реле отключения. Выберите ДА или НЕТ. 

Ctrl Trip (РУЧ. ОТКЛ.)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения команды 
оперативного (ручного) отключения (Control Trip) посланной по 
сети. Выберите ДА или НЕТ. 

EQUATION A (ОТК. УРАВН. А) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения (RL1) 
при выполнении условий  логического уравнения А  и истечении 
выдержки времени таймера данного уравнения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

EQUATION В (ОТК. УРАВН. В) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения (RL1) 
при выполнении условий  логического уравнения В  и истечении 
выдержки времени таймера данного уравнения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

EQUATION С (ОТК. УРАВН. С) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения (RL1) 
при выполнении условий логического уравнения С  и истечении 
выдержки времени таймера данного уравнения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

EQUATION D (ОТК. УРАВН. D) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения (RL1) 
при выполнении условий логического уравнения D  и истечении 
выдержки времени таймера данного уравнения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

EQUATION E (УРАВН. E) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения (RL1) 
при выполнении условий логического уравнения E  и истечении 
выдержки времени таймера данного уравнения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

EQUATION F (ОТК. УРАВН. F) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения (RL1) 
при выполнении условий логического уравнения F  и истечении 
выдержки времени таймера данного уравнения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

EQUATION G (ОТК. УРАВН. G) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения (RL1) 
при выполнении условий логического уравнения G  и истечении 
выдержки времени таймера данного уравнения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

EQUATION H (ОТК. УРАВН. H) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения (RL1) 
при выполнении условий логического уравнения H  и истечении 
выдержки времени таймера данного уравнения. Выберите ДА 
или НЕТ. 

4.7.1.3 Дополнительные меню ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р127 

Trip (ОТКЛ.)  tU> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения первой ступени 
защиты при повышения напряжения U>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tU>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения второй ступени 
защиты при повышения напряжения U>>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tU< = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения первой ступени 
защиты при понижения напряжения U<  
Выберите ДА или НЕТ.  
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Trip (ОТКЛ.)  tU<< = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения второй ступени 
защиты при понижения напряжения U<<  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tP> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения первой ступени 
защиты при повышении активной мощности Р>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tP>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения второй ступени 
защиты при повышении активной мощности Р>>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tF1> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения первой ступени 
защиты при повышении/понижении частоты F1>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tF2> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения второй ступени 
защиты при повышении/понижении частоты F2>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tF3> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения третьей ступени 
защиты при повышении/понижении частоты F3>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tF4> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения четвертой ступени 
защиты при повышении/понижении частоты F4>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tF5> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения пятой ступени 
защиты при повышении/понижении частоты F5>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tF6> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения первой ступени 
защиты при повышении/понижении частоты F6>  
Выберите ДА или НЕТ.  

 

4.7.2 Подменю ЗАПОМИНАНИЕ 

Это подменю дает возможность держать замкнутыми выходные реле (включая выходное реле 
отключения, связанное с одной или несколькими ступенями защит) после исчезновения 
причины срабатывания.  

4.7.2.1 Подменю ЗАПОМИНАНИЕ для реле Р126 и Р127 

В следующем меню пользователь может установить для любого выходного реле режим 
фиксации в сработанном состоянии (самоподхват). 

Назначение «0» на выходное реле означает, что данное реле не устанавливается на 
запоминание срабатывания. При этом реле остается в сработанном состоянии до тех пор пока 
присутствует сигнал вызвавший его срабатывание. 

Назначение «1» на выходное реле означает, что данное реле устанавливается на запоминание 
срабатывания. Реле остается в сработанном состоянии после исчезновения причины 
вызвавшей его срабатывание. 

Возврат реле в исходное состояние выполняется сигналом по сконфигурированному для этого 
дискретному входу. 

Кроме этого возврат реле может быть выполнен путем нажатия клавиши (С). Это возможно 
если в это время на дисплей реле выведен статус (состояние) выходных реле в меню ВХ. 
ПАРАМЕТРЫ (OP. PARAMETERS). 
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При наличии реле находящихся в сработанном состоянии (установлены на запоминание 
срабатывание) на дисплей реле выводится сигнал “Latched Relays” (Фиксация выходных реле) и 
горит желтый светодиод. 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
нажмите  и затем  до перехода в требуемое меню. 

Latch Relays (ЗАПОМИНАНИЕ) 
 

Заголовок подменю «ЗАПОМИНАНИЕ». 
Для доступа к содержимому меню нажмите .   

Latch (ЗАП.) :       87654321   

                               01001000 

Для выбора выходного реле нажмите . Для подтверждения 
выбора нажмите . Затем с помощью  или  установить 0 
или 1. Для подтверждения выбора нажмите . 

ПРИМЕЧАНИЕ: В приведенном выше примере на запоминание срабатывания установлены 
реле RL4 и RL7. 

Для реле Р125 окно установки реле на запоминание срабатывания выглядит так: 

Latch (ЗАП.) :       654321   

                               011000 

 

 

4.7.3    Подменю БЛОКИРОВАНИЕ 

В реле MiCOM P125 предусмотрено меню логики блокирования (Blocking Logic). В реле MiCOM 
P126 и P127 предусмотрены меню Логика Блокирования 1 и Логика Блокирования 2. Данное 
меню может быть использовано для блокирования таймеров функций защиты сигналом по 
дискретному входу назначенному как “Blk Log” (в меню ВХОДЫ). Блокирование функции 
выполняется, если в соответствующем окне для данной функции выбрано значение уставки 
“Yes” (Да) и соответственно не выполняется если выбрано “No” (Нет). 

4.7.3.1 Подменю БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р125 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
БЛОКИРОВАНИЕ нажмите  и  до перехода в 
соответствующее меню. 

Blocking Logic (БЛОКИРОВАНИЕ) 
 

Заголовок подменю БЛОКИРОВАНИЕ.  Для движения по меню 
используйте клавиши  или , а для изменения уставок 
нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать нужное 
значения. Для подтверждения нажмите . 

Block (БЛОК.)  tIe> =  
                                 No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования первой ступени ЗНЗ с 
выдержкой времени (tIе>). (выберите ДА или НЕТ). Если 
пользователь выбирает ДА, первая ступень (tIе>) будет 
заблокирована с момента появления  высокого логического 
уровня на входе (логическое состояние 1). Если пользователь 
выберет НЕТ, изменение состояния логического входа 
«БЛОК.Л » не будет оказывать влияния на работу ступени 
tIе>.  

Block (БЛОК.)  tIe>> = 
                                No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования второй ступени ЗНЗ с 
выдержкой времени (tIе>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  
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Block (БЛОК.)  tIe>>> = 
                                      No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования третьей ступени ЗНЗ с 
выдержкой времени (tIе>>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block (БЛОК.)   

tPe/IeCos>                    No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования первой ступени 
защиты по мощности нулевой последовательности 
(tPe/IeCos>). Выберите ДА или НЕТ.  

Block (БЛОК.)   

tPe/IeCos>>                    No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования второй ступени защиты 
по мощности нулевой последовательности (tPe/IeCos>>). 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block (БЛОК.)   

tUe>>>>                    No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования защиты по повышению 
напряжения нулевой последовательности (tUe>>>>). 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block tAux1 (БЛОК. ДОП.1)   

                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования таймера сигнала 
дискретного входа назначенного как Aux1 (Доп.1). Выберите 
ДА или НЕТ.  

Block tAux2 (БЛОК. ДОП.2)   

                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования таймера сигнала 
дискретного входа назначенного как Aux2 (Доп.2). Выберите 
ДА или НЕТ.  

Block tAux3 (БЛОК. ДОП.3)   

                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования таймера сигнала 
дискретного входа назначенного как Aux3 (Доп.3). Выберите 
ДА или НЕТ.  

Block tAux4 (БЛОК. ДОП.4)   

                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования таймера сигнала 
дискретного входа назначенного как Aux4 (Доп.4). Выберите 
ДА или НЕТ.  

 

4.7.3.2 Дополнительные меню БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р126 и Р127 

Block 1 (БЛОК. 1) tI>  
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера первой 
ступени МТЗ с выдержкой времени (tI>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI>> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера второй 
ступени МТЗ с выдержкой времени (tI>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI>>> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
третьей ступени МТЗ с выдержкой времени (tI>>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI< = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
защиты минимального тока (tI<).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI2> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера первой 
ступени ТЗОП (tI2>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI2>> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера второй 
ступени ТЗОП (tI2>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI2>>> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
третьей ступени ТЗОП (tI2>>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  
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Block 1 (БЛОК. 1) tThermal θ 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
защиты от перегруза по температуре.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t Brk. Cond 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
защиты при обрыве проводника.  
Выберите ДА или НЕТ.  

4.7.3.3 Дополнительное меню БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р127 

Block 1 (БЛОК. 1) t U> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера первой 
ступени защиты при повышении напряжения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t U>> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера второй 
ступени защиты при повышении напряжения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t U< 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера первой 
ступени защиты при понижении напряжения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t U<< 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера второй 
ступени защиты при понижении напряжения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t P> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера первой 
ступени защиты при повышении активной мощности.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t Р>> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера второй 
ступени защиты при повышении активной мощности.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t F1> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера первой 
ступени защиты при повышении/понижении частоты. 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t F2> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера второй 
ступени защиты при повышении/понижении частоты. 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t F3> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
третьей ступени защиты при повышении/понижении 
частоты. 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t F4> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
четвертой ступени защиты при повышении/понижении 
частоты. 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t F5> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера пятой 
ступени защиты при повышении/понижении частоты. 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t F6> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
шестой ступени защиты при повышении/понижении 
частоты. 
Выберите ДА или НЕТ.  
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4.7.4 Подменю блокировки броска тока намагничивания трансформатора (только Р127) 

В подменю БЛОК. ТОК НАМАГ. (Inrush Blocking Logic) пользователь имеет возможность задать 
пороговое значение 2-й гармоники в токе, протекающем по реле, при котором будут 
блокированы выбранные пользователем ступени максимальных токовых защит, которые могли 
бы излишне сработать при броске тока намагничивания сопровождающем постановку под 
напряжение силового трансформатора. 

Данная функция позволяет вводить или не вводить блокировку большинства функций защиты, 
даже если для этого назначен один из логических входов терминала. Блокирование функции 
может быть предотвращено, если выбрана уставка “No” (Нет) в соответствующем окне меню 
(см. ниже). Блокирование функции может быть введено, если выбрано значение уставки “Yes” 
(Да) в соответствующем окне меню. 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
БЛОК.ТОК НАМАГ. нажмите , а затем нажмите  до 
перехода в требуемое подменю. 

Blocking Inrush  

(БЛОК. ТОК НАМАГ.) 
                      

Заголовок подменю БЛОК.ТОК НАМАГ.  Для движения по 
меню используйте клавиши  или , а для изменения 
уставок нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать 
нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

Blocking Inrush  

(БЛОК. ТОК НАМАГ.) 
                                         Yes (Да) 

Если выбрана уставка ДА: Превышение отношения 2-й 
гармоники в любой фазе тока протекающем по реле 
немедленно вводит в действие блокировку от броска тока 
намагничивания трансформатора. 
Если выбрана уставка НЕТ: Превышение отношения 2-й 
гармоники в любой из фаз не активирует функцию блокировки 

Inr. Harmonic 2 Ratio = 

(2-Я ГАРМ. ТОКА НАМАГ.) 
                                         20% 

Меню установки значения отношения 2-й гармоники 
вычисляемого как процент от величины основной гармоники. 
Для изменения уставки нажмите . Диапазон регулирования 
уставки: от 10 до 35%, с шагом в 1%. Для подтверждения 
нового значения уставки нажмите . 

T Inrush Reset = 

(t ВОЗВ. БЛОК. ТОКА НАМАГ.) 
                                         0 мс 

Меню установки значения времени возврата блокировки. 
Функция блокировки в течение заданного времени сохраняет 
значение логической «1» после снижения отношения второй 
гармоники ниже порогового значения уставки.  Для изменения 
уставки нажмите . Диапазон регулирования уставки: от 0 
до 2.0 сек. Для подтверждения нового значения уставки 
нажмите . 

Blocking Inrush I> 

(БЛОК. ТОК НАМАГ. I>) 
                                          No (НЕТ) 

Ввод/вывод блокировки первой ступени МТЗ от м/ф КЗ (I>) 
при броске тока намагничивания. 
Доступный выбор: Yes (ДА) = Ввод, No (НЕТ) = Вывод 

Blocking Inrush I>> 

(БЛОК. ТОК НАМАГ. I>>) 
                                          No (НЕТ) 

Ввод/вывод блокировки второй ступени МТЗ от м/ф КЗ (I>>) 
при броске тока намагничивания. 
Доступный выбор: Yes (ДА) = Ввод, No (НЕТ) = Вывод 

Blocking Inrush I>>> 

(БЛОК. ТОК НАМАГ. I>>>) 
                                          No (НЕТ) 

Ввод/вывод блокировки третьей ступени МТЗ от м/ф КЗ (I>>>) 
при броске тока намагничивания. 
Доступный выбор: Yes (ДА) = Ввод, No (НЕТ) = Вывод 
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Blocking Inrush Ie> 

(БЛОК. ТОК НАМАГ. Ie>) 
                                          No (НЕТ) 

Ввод/вывод блокировки первой ступени МТЗ от 1/ф КЗ (Ie>) 
при броске тока намагничивания. 
Доступный выбор: Yes (ДА) = Ввод, No (НЕТ) = Вывод 

Blocking Inrush Ie>> 

(БЛОК. ТОК НАМАГ. Ie>>) 
                                          No (НЕТ) 

Ввод/вывод блокировки второй ступени МТЗ от 1/ф КЗ (Ie>>) 
при броске тока намагничивания. 
Доступный выбор: Yes (ДА) = Ввод, No (НЕТ) = Вывод 

Blocking Inrush Ie>>> 

(БЛОК. ТОК НАМАГ. Ie>>>) 
                                          No (НЕТ) 

Ввод/вывод блокировки третьей ступени МТЗ от 1/ф КЗ 
(Ie>>>) при броске тока намагничивания. 
Доступный выбор: Yes (ДА) = Ввод, No (НЕТ) = Вывод 

Blocking Inrush I2> 

(БЛОК. ТОК НАМАГ. I2>) 
                                          No (НЕТ) 

Ввод/вывод блокировки первой ступени МТЗ по току обратной 
последовательности (I2>) при броске тока намагничивания. 
Доступный выбор: Yes (ДА) = Ввод, No (НЕТ) = Вывод 

Blocking Inrush I2>> 

(БЛОК. ТОК НАМАГ. I2>>) 
                                          No (НЕТ) 

Ввод/вывод блокировки второй ступени МТЗ по току обратной 
последовательности (I2>>) при броске тока намагничивания. 
Доступный выбор: Yes (ДА) = Ввод, No (НЕТ) = Вывод 

4.7.5 Подменю СЕЛЕКТИВН.  

В меню СЕЛЕКТИВНОСТЬ пользователь имеет возможность связать ступени действующие с 
выдержками времени с логическим входом назначенным как СЕЛ. (“Log Sel”) (в меню ВХОДЫ). 
Для перехода в меню СЕЛЕКТИВН. 1 или СЕЛЕКТИВН. 2  из дисплея по умолчанию нажмите 

 и затем  до перехода в требуемое меню. 

Меню СЕЛЕКТИВНОСТЬ 1(2) доступны лишь в реле Р126 и Р127. В схеме логической 
селективности могут быть использованы ступени I>> и I>>> функции МТЗ [67/50/51] и ступени 
Ie>> и Ie>>> функции ЗНЗ [67N/50N/51N]. 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
СЕЛЕКТИВН. нажмите  и  до перехода в 
соответствующее меню. 

Logic Select. 1 (СЕЛЕКТИВН.1) 
 

Заголовок подменю СЕЛЕКТИВНОСТЬ.  Для движения по 
меню используйте клавиши  или , а для изменения 
уставок нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать 
нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

Sel1 (СЕЛ.1) tI>> = 
                                 No (НЕТ) 

Ввод/вывод логической селективности 1 для второй ступени 
МТЗ от м/ф КЗ (tI>>). 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 

Sel1 (СЕЛ.1) tI>>> = 
                                 No (НЕТ) 

Ввод/вывод логической селективности 1 для третьей ступени 
МТЗ от м/ф КЗ (tI>>>). 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 

Sel1 (СЕЛ.1) tIе>>  
                                 No (НЕТ) 

Ввод/вывод логической селективности 1 для второй ступени 
МТЗ от 1/ф КЗ (tIе>>). 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 

Sel1 (СЕЛ.1) tIе>>>  
                                  No (НЕТ) 

Ввод/вывод логической селективности 1 для третьей ступени 
МТЗ от 1/ф КЗ (tIе>>>). 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 
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t Sel1 (tСЕЛ.1) =  
 20 мс 

Индикация выдержки времени tСЕЛ.1 логической схемы 
селективности. tСЕЛ.1 регулируется в диапазоне от 0 до 150 
сек., с шагом 10мс.   

4.7.6 Подменю ВЫХОДЫ  

Это подменю дает возможность назначить на каждый логический выход (исключая реле 
контроля исправности RL0 и реле отключения RL1) различные защиты (мгновенные и/или с 
выдержкой времени).  

Количество выходных реле для каждого устройства представлено в следующей таблице: 

Модель Р125 Р126 Р127 

Кол-во выходных реле 6 8 8 

4.7.6.1 Подменю ВЫХОДЫ для Р125 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
ВЫХОДЫ (Output Relays), нажмите  и затем  до перехода 
в соответствующее подменю. 

Output Relays (ВЫХОДЫ) 
 

Заголовок подменю «ВЫХОДЫ». Для движения по меню 
используйте клавиши  или , а для изменения уставок 
нажмите  и затем, используя  , , , , выбрать 
нужное значение. Для подтверждения нажмите . 

Trip (ОТКЛ.):  65432 
                        00010 

Назначение команды отключения на срабатывание выходных 
реле (повторение срабатывания выходного реле RL1 на 
одном или нескольких выходных реле), например на RL3. 
Доступный выбор: «1» - назначение; «0» - без назначения. 

Ie>       : 65432 
 00010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени ЗНЗ (Ie>)  
Выберите выходные реле. В примере реле RL3. 

tIе>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле первой ступени ЗНЗ (tIе>)  
с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. 

Iе_R>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле первой ступени ЗНЗ 
(Iе_R>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной 
ступени ЗНЗ (Iе>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tIе>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле второй ступени ЗНЗ 
(Iе>>) с выдержкой времени, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе_R>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле второй ступени ЗНЗ 
(Iе_R>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе>>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле третьей мгновенной 
ступени ЗНЗ (Iе>>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 
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tIе>>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ЗНЗ 
(Iе>>>) с выдержкой времени, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе_R>>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ЗНЗ 
(Iе_R>>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Pe/IeCos>      :    65432 
                            00010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной ступени 
защиты по мощности нулевой последовательности 
(Pe/IeCos>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tPe/IeCos>      :   65432 
                             00010 

Назначение на выходные реле первой ступени с выдержкой 
времени защиты по мощности нулевой последовательности 
(Pe/IeCos>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Pe/IeCos>>      :   65432 
                              00010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной ступени 
защиты по мощности нулевой последовательности 
(Pe/IeCos>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tPe/IeCos>>      :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле второй ступени с выдержкой 
времени защиты по мощности нулевой последовательности 
(Pe/IeCos>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Ue>>>>      :           65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле мгновенной ступени защиты от 
повышения напряжения нулевой последовательности 
(Ue>>>>). 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tUe>>>>      :         65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле ступени защиты от повышения 
напряжения нулевой последовательности (Ue>>>>) с 
выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tAUX1 (ДОП.1) :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 1 (Aux1), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX2 (ДОП.2) :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 2 (Aux2), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX3 (ДОП.3) :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 3 (Aux3), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX4 (ДОП.4) :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 4 (Aux4), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Active Group :                65432 
(АКТИВ.ГРУППА)           00010 

Назначение на выходные реле информации перехода на 
другую группу уставок, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Input 1:                             65432 
(ВХОД 1)                          00010 

Прямое назначение статуса логического входа 1 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

Input 2:                             65432 
(ВХОД 2)                          00010 

Прямое назначение статуса логического входа 2 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 
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Input 3:                             65432 
(ВХОД 3)                          00010 

Прямое назначение статуса логического входа 3 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

Input 4:                             65432 
(ВХОД 4)                          00010 

Прямое назначение статуса логического входа 4 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

 

4.7.6.2 Меню ВЫХОДЫ для Р126 и Р127 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
ВЫХОДЫ (Output Relays). нажмите  и  до перехода в 
соответствующее меню. 

Output Relays (ВЫХОДЫ) 
 

Заголовок подменю «ВЫХОДЫ». Для движения по меню 
используйте клавиши  или , а для изменения уставок 
нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать нужное 
значения. Для подтверждения нажмите . 

Trip (ОТКЛ.):            8765432 
                                  0000010 

Назначение команды отключения на срабатывание выходных 
реле (повторение срабатывания выходного реле RL1 на 
одном или нескольких выходных реле), например на RL3. 
Доступный выбор: «1» - назначение; «0» - без назначения. 

I>       :                     8765432 
                                0000010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени МТЗ от м/ф КЗ (I>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tI>      :                     8765432 
                                0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ от 
м/ф КЗ (tI>)    с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. 

I_R>      :                  8765432 
                                 0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ от 
м/ф КЗ (I_R>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

I>>       :      8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной 
ступени МТЗ от м/ф КЗ (I>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tI>>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле второй ступени МТЗ от 
м/ф КЗ (tI>>)    с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. 

I_R>>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле второй ступени МТЗ от 
м/ф КЗ (I_R>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

I>>>       :      8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле третьей мгновенной 
ступени МТЗ от м/ф КЗ (I>>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tI>>>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле третьей ступени МТЗ 
(tI>>>)    с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. 

I_R>>>      :   8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле третьей ступени МТЗ от 
м/ф КЗ (I_R>>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 
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tIA>       :      8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ 
фазы А (tIА>)  с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tIB>       :      8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ 
фазы B (tIB>)  с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tIC>       :      8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ 
фазы C (tIC>)  с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Ie>       :      8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени ЗНЗ (Ie>)  
Выберите выходные реле. В примере реле RL3. 

tIе>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени ЗНЗ (tIе>)  
с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере реле RL3. 

Iе_R>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени ЗНЗ 
(Iе_R>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе>>      :    8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной 
ступени ЗНЗ (Iе>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tIе>>      :    8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле второй ступени ЗНЗ 
(Iе>>) с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Iе_R>>      :   8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле второй ступени ЗНЗ 
(Iе_R>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе>>>      :    8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле третьей мгновенной 
ступени ЗНЗ (Iе>>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tIе>>>      :          8765432 
                            1000010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ЗНЗ 
(Iе>>>) с выдержкой времени, например RL3 и RL8. 
Выберите выходные реле. 

Iе_R>>>      :      8765432 
                            1100010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ЗНЗ 
(Iе_R>>>)  обратного направления. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Pe/IeCos>      :    8765432 
                             1100010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной ступени 
защиты по мощности нулевой последовательности 
(Pe/IeCos>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tPe/IeCos>      :   8765432 
                             0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени с выдержкой 
времени защиты по мощности нулевой последовательности 
(Pe/IeCos>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Pe/IeCos>>      :   8765432 
                             1100010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной ступени 
защиты по мощности нулевой последовательности 
(Pe/IeCos>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 
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tPe/IeCos>>      :   8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле второй ступени с выдержкой 
времени защиты по мощности нулевой последовательности 
(Pe/IeCos>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

I2>      :                   8765432 
                               0100010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной ступени 
ТЗОП (I2>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

tI2>      :                   8765432 
                                0100010 

Назначение на выходные реле первой ступени ТЗОП (I2>) с 
выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

I2>>      :                8765432 
                               0100010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной ступени 
ТЗОП (I2>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

tI2>>      :                8765432 
                                0100010 

Назначение на выходные реле второй ступени ТЗОП (I2>>) с 
выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

I2>>>      :               8765432 
                               0100010 

Назначение на выходные реле третьей мгновенной ступени 
ТЗОП (I2>>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

tI2>>>      :              8765432 
                                0100010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ТЗОП (I2>>>) 
с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

Term Alarm:          8765432 
(Т. СИГН.)              1100010 

Назначение на выходные реле защиты от тепловой 
перегрузки. (сигнальная ступень) 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Term Trip:              8765432 
(Т. ОТКЛ.)              1100010 

Назначение на выходные реле защиты от тепловой 
перегрузки. (отключающая ступень) 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

I<              :              8765432 
                                1100010 

Назначение на выходные реле мгновенной ступени защиты 
минимального тока. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tI<              :              8765432 
                                1100010 

Назначение на выходные реле ступени защиты минимального 
тока с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Ue>>>>      :           8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле мгновенной защиты от 
повышения напряжения нулевой последовательности 
(Ue>>>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tUe>>>>      :          8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле защиты от повышения 
напряжения нулевой последовательности (Ue>>>>) с 
выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Brkn Cond :          8765432 
(ОБР.ПРОВ.)       1100010 

Назначение на выходные реле ступени защиты определения 
обрыва проводника. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

CB Alarm :            8765432 
(ОТК. ВЫКЛ.)       1100010 

Назначение на выходные реле сигнала функции контроля 
технического состояния выключателя (увеличение времени 
включения/отключения, предельное количество операций 
отключения, предельное значение суммы отключенных токов) 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 
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52 Fail (КОНТ.СХ): 8765432 
                                 1100010 

Назначение на выходные реле сигнала функции контроля 
исправности цепи отключения выключателя. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

CB Fail (УРОВ) :   8765432 
                               0001010 

Назначение на выходные реле сигнала функции устройства 
резервирования отказа выключателя (УРОВ). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL5). 

CB Close :             8765432 
                               0100010 

Назначение на выходные реле команды включения 
выключателя. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

tAUX1 (ДОП.1) :   8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 1 (Aux1). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tAUX2 (ДОП.2) :   8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 2 (Aux2). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tAUX3 (ДОП.3) :   8765432 
                               0000010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 3 (Aux3), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX4 (ДОП.4) :         8765432 
                                     0000010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 4 (Aux4), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX4 (ДОП.4) :         8765432 
                                     0000010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода таймера 
дополнительного входа 4 (Aux4), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

79 Run (АПВ.РАБ.) :   8765432 
                                      1100010 

Назначение на выходные реле сигнала «АПВ в процессе 
работы» (79 Run). 
Выберите выходные реле. ( в примере RL3, RL7, RL8). 

79 Trip (ПОСЛ.ОТК.) : 8765432 
                                      1100010 

Назначение на выходные реле сигнала о завершении работы 
АПВ (завершающее отключение). 
Выберите выходные реле. (в примере RL3, RL7, RL8). 

SOTF (ВКПОВ) :      8765432 
                                  0000010 

Назначение на выходные реле сигнала защиты при 
включении на повреждение (ВКПОВ). Реле сработает по 
истечении выдержки времени таймера tSOTF. Выберите 
выходные реле. (в примере RL3) 

CONTROL :              8765432 
TRIP                          0000010 

Назначение на выходные реле команды оперативного 
(ручного) отключения выключателя (Control Trip).      Выберите 
выходные реле. (в примере RL3) 

CONTROL :              8765432 
CLOSE                      0000100 

Назначение на выходные реле команды оперативного 
(ручного) включения выключателя (Control Close).  
Выберите выходные реле. (в примере RL4) 

Active Group :         8765432 
(АКТИВ. УСТ.)         0000010 

Назначение на выходное реле индикации активной группы 
уставок. В примере RL3. 

Input 1 :                    8765432 
(ВХОД 1)                  0000010 

Прямое назначение статуса логического входа 1 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

Input 2:                     8765432 
(ВХОД 2)                  0000010 

Прямое назначение статуса логического входа 2 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

Input 3 :                    8765432 
(ВХОД 3)                  0000010 

Прямое назначение статуса логического входа 3 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 
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Input 4:                     8765432 
(ВХОД 4)                  0000010 

Прямое назначение статуса логического входа 4 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

Input 5:                     8765432 
(ВХОД 5)                  0000010 

Прямое назначение статуса логического входа 5 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

Input 6:                     8765432 
(ВХОД 6)                  0000010 

Прямое назначение статуса логического входа 6 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

Input 7:                     8765432 
(ВХОД 7)                  0000010 

Прямое назначение статуса логического входа 7 на выходные 
реле, например на логический выход 3 (RL3). 
Выберите выходные реле. 

t EQU. A :                 8765432 
(УРАВН. А)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера связанного с 
логическим уравнением А. В примере RL8. 

t EQU. В :                 8765432 
(УРАВН. В)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера связанного с 
логическим уравнением В. В примере RL8. 

t EQU. С :                 8765432 
(УРАВН. С)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера связанного с 
логическим уравнением С. В примере RL8. 

t EQU. D :                 8765432 
(УРАВН. D)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера связанного с 
логическим уравнением D. В примере RL8. 

t EQU. E :                 8765432 
(УРАВН. E)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера связанного с 
логическим уравнением E. В примере RL8. 

t EQU. F :                 8765432 
(УРАВН. F)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера связанного с 
логическим уравнением F. В примере RL8. 

t EQU. G :                 8765432 
(УРАВН. G)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера связанного с 
логическим уравнением G. В примере RL8. 

t EQU. H :                 8765432 
(УРАВН. H)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера связанного с 
логическим уравнением H. В примере RL8. 
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4.7.6.2.1   Дополнительное подменю ВЫХОДЫ для Р127 

U>              :              8765432 
                                  0100010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты 
максимального напряжения без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3, RL7. 

tU>              :              8765432 
                                   0000010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты 
максимального напряжения с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

U>>              :              8765432 
                                    0100010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты 
максимального напряжения без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3, RL7. 

tU>>              :              8765432 
                                     0000010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты 
максимального напряжения с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

U<              :              8765432 
                                  0100010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты 
минимального напряжения без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3, RL7. 

tU<              :              8765432 
                                   0000010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты 
минимального напряжения с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

U<<              :              8765432 
                                    0100010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты 
минимального напряжения без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3, RL7. 

tU<<              :              8765432 
                                     0000010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты 
минимального напряжения с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

P>              :                 8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты по 
активной мощности без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tP>              :               8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты по 
активной мощности с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

P>>           :                 8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты по 
активной мощности без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tP>>            :               8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты по 
активной мощности с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

F1>              :               8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты по 
повышению/понижению частоты без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tF1>              :             8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты по 
повышению/понижению частоты с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

F2>              :               8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты по 
повышению/понижению частоты без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tF2>              :             8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты по 
повышению/понижению частоты с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 
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F3>              :               8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле третьей ступени защиты по 
повышению/понижению частоты без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tF3>              :             8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле третьей ступени защиты по 
повышению/понижению частоты с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

F4>              :               8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле четвертой ступени защиты по 
повышению/понижению частоты без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tF4>              :             8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле четвертой ступени защиты по 
повышению/понижению частоты с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

F5>              :               8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле пятой ступени защиты по 
повышению/понижению частоты без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tF5>              :             8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле пятой ступени защиты по 
повышению/понижению частоты с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

F6>              :               8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле шестой ступени защиты по 
повышению/понижению частоты без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tF6>              :             8765432 
                                    0000010 

Назначение на выходное реле шестой ступени защиты по 
повышению/понижению частоты с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

F. OUT             :          8765432 
(F НЕ ИЗМЕР.)          0000010 

Назначение на выходное реле информации о том, что частота 
находится вне диапазона измерений (т.е. не измеряется) 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

VTS               :             8765432 
(КЦН)                          0000010 

Назначение на выходное реле информации о неисправности 
цепей трансформатора напряжения. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

4.7.7 Подменю ВХОДЫ (Inputs) 

Каждое устройство имеет фиксированное количество входов. Количество входов для каждого 
из устройств защиты приведено в следующей таблице: 

Модель Р125 Р126 Р127 

Логические входы 4 7 7 

Это подменю дает возможность присвоить каждому входу назначения, позволяющее связать 
его с функциями автоматики или защиты (см. следующую таблицу): 

Назначение Описание назначения P125 P126 P127 

None (Нет) Нет назначения/связи с функциями X X X 

Unlatch  
(Деблокирование) 

Деблокирование реле (снятие «самоподхавата») X X X 

Blk Log 1 (БЛОК. 1) Вход Логики блокирования 1 X X X 

Blk Log 2 (БЛОК. 2) Вход Логики блокирования 2  X X 
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Назначение Описание назначения P125 P126 P127 

52 a Положение выключателя  (сигнал на входе 
отсутствует при отключенном выключателе) 

 X X 

52 b Положение выключателя (сигнал на входе 
присутствует при отключенном выключателе) 

 X X 

Aux. 1 (ДОП. 1) Дополнительный таймер tВХ.1  X X 

Aux. 2 (ДОП. 2) Дополнительный таймер tВХ.2  X X 

Aux. 3 (ДОП. 3) Дополнительный таймер tВХ.3  X X 

Aux. 4 (ДОП. 4) Дополнительный таймер tВХ.4  X X 

CB FLT (ЕЛ. ГАЗ) Внешняя информация о повреждении/ 
неготовности выключателя/привода 

 X X 

θ Reset  
(ВОЗВРАТ Т.) 

Сброс теплового состояния (рассчитанного 
защитой от перегруза по температуре) 

 X X 

Change Set 
(ИЗМЕН. РВ)  

Изменение рабочей группы уставок (по 
умолчанию уставки группы 1) 

 X X 

Log Sel 2 
(СЕЛЕК 2) 

Вход логики селективности 2  X X 

Log Sel 1 
(СЕЛЕК 1) 

Вход логики селективности 1    

Cold L PU 
(ПУСК НАБР.) 

Вход функции Пуск-наброс  X X 

Strt Dist 
(СТАРТ ПТ) 

Внешний пуск осциллографа  X X 

Block 79 
(БЛОК АПВ) 

Блокирование функции АПВ [79]  X X 

Trip Circ 
(КОНТР. СХ ОТ) 

Вход функции контроля цепи отключения  X X 

Start tBF 
(ВНЕШ.ПУСК 
УРОВ) 

Вход внешнего пуска УРОВ  X X 

Maint. M 
(РЕЖ.ПРОВЕРКА) 

Режим ПРОВЕРКА (вкл./откл.) X X X 

Man. Close 
(РУЧ.ВКЛ.) 

Вход для информации о ручном (оперативном) 
включении выключателя (используется функцией 
ускорения при включении). 

X X X 

Local 
(РЕЖ.МЕСТН.УПР) 

Режим управления МЕСТНОЕ (если присутствует 
сигнал на входе, блокируются все внешние 
команды которые могут привести к работе 
выходных реле). 

X X X 

Syncronisation 
(СИНХР.ЧАСОВ) 

Вход внешнего (импульсного) сигнала 
синхронизации внутренних часов реле 

X X X 
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4.7.8 Уставки дополнительных таймеров в конце подменю ВХОДЫ  

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню ВХОДЫ (Output 
Relays) нажмите  и затем  до перехода в соответствующее меню. 

Inputs (ВХОДЫ) 
 

Заголовок подменю «ВХОДЫ». Для движения по меню используйте 
клавиши  или , а для изменения уставок нажмите  и затем 
используя  , , ,  выбрать нужное значения. Для подтверждения 
нажмите . 

Input 1 (ВХОД 1) 

                                   52а 

Выполнение назначения  «52а» на логический вход 1. 
Для изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше 
инструкцией. 

Input 2 (ВХОД 2) 

                                   52b 

Выполнение назначения  «52b» на логический вход 2. 
Для изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше 
инструкцией. 

Input 3 (ВХОД 3) 

                  Aux 1 (ДОП.1) 

Выполнение назначения  «Aux 1 (ДОП.1)» на лог. вход 3. 
Для изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше 
инструкцией. 

Input 5 (ВХОД 5) 

        Log Sel 1 (СЕЛЕК.1) 

Выполнение назначения  «Log Sel 1 (СЕЛЕК.1)» на лог. вход 5. Для 
изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше инструкцией. 

Input 6 (ВХОД 6) 

     Block_79 (БЛОК. АПВ) 

Выполнение назначения  «Block_79 (БЛОК. АПВ)» на лог. вход 6. Для 
изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше инструкцией. 

Input 7 (ВХОД 7) 

Cold L PU (ПУСК-НАБР.) 

Выполнение назначения  «Cold L PU (ПУСК-НАБР.)» на лог. вход 7. Для 
изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше инструкцией. 

Aux 1 Time  

(Т ВХОДА 1)    200.00 с 

Меню задания уставки срабатывания дополнительного таймера 1  
(t ВХ.1). Диапазон регулирования: от 0 до 200 с, шаг 10 мс. 

Aux 2 Time  

(Т ВХОДА 2)    200.00 с 

Меню задания уставки срабатывания дополнительного таймера 2  
(t ВХ.2). Диапазон регулирования: от 0 до 200 с, шаг 10 мс. 

Aux 3 Time  

(Т ВХОДА 3)    200.00 с 

Меню задания уставки срабатывания дополнительного таймера 3  
(t ВХ.3). Диапазон регулирования: от 0 до 200 с, шаг 10 мс. 

Aux 4 Time  

(Т ВХОДА 4)    200.00 с 

Меню задания уставки срабатывания дополнительного таймера 4  
(t ВХ.4). Диапазон регулирования: от 0 до 200 с, шаг 10 мс. 

4.7.9 Подменю ОБРЫВ ПРОВОДА (только для P126 и P127) 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню ОБРЫВ 
ПРОВОДА (Broken Conductor) нажмите  и  до перехода в требуемое 
меню. 

Broken Conductor 
(ОБРЫВ ПРОВОДА) 
 

Заголовок подменю «ОБРЫВ ПРОВОДА» (Broken Conductor).  Для 
движения по меню используйте клавиши  или , а для изменения 
уставок нажмите  и затем, используя  , , , , выбрать нужное 
значения. Для подтверждения нажмите . 
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Broken Conductor 
(ОБРЫВ ПРОВОДА) = ? 
 Yes (ДА) 

Выбор функции определения обрыва провода. Выберите ДА или НЕТ. 
Если пользователь выбирает ДА -  появится следующее меню.  
Если выбрано НЕТ -  возврат в исходное меню. 

Brkn. Cond Time 

tBC (tОБ)   = 
 14400 с 

Уставка выдержки времени функции обнаружения обрыва провода tОБ.  
Диапазон регулирования: от 0 до 14400 сек., с шагом в 1 сек. 

Ratio I2/I1 

(КОЭФФ. I2/I1) = 
 20 % 

Индикация уставки срабатывания защиты от обрыва провода 
(отношение тока обратной последовательности к току прямой 
последовательности). Диапазон регулирования: от 20 до 100%, с шагом 
1%.  

4.7.10 Подменю ПУСК-НАБРОС (только для P126 и P127) 

Это подменю дает возможность выполнить конфигурацию функции Пуска-Наброс и задать 
уставки, связанные с этой функцией. 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню ПУСК-НАБРОС 
(Cold Load Pick Up) нажмите  и  до перехода в требуемое меню. 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС) 
 

Заголовок подменю ПУСК-НАБРОС (Cold Load Pick Up).  Для движения 
по меню используйте клавиши  или , а для изменения уставок 
нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать нужное значения. 
Для подтверждения нажмите . 

Cold Load PU ? 
(ПУСК-НАБРОС) = ? 
 No (НЕТ) 

Выбор функции ПУСК-НАБРОС. Выберите ДА или НЕТ. Если 
пользователь выбирает ДА, появится следующее меню. Если выбрано 
НЕТ, возврат в исходное меню. 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI>>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I>>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tIe> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  Ie>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tIe>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  Ie>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tIe>>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  Ie>>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI2> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I2>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 
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Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI2>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I2>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI2>>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I2>>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tTherm> ?          No (НЕТ) 

Установка связи между функцией теплового перегруза с данной 
функцией. Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
Level (%)        200% 

Выбор процентного повышения/понижения уставок ступеней защит, 
связанных с функцией ПУСК-НАБРОС. Диапазон регулирования: от 20%  
до 500%, с шагом в 1%.       

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tCL (tВК)        3600.0 с 

Выбор времени на которое изменяются уставки ступеней, связанных с 
функцией ПУСК-НАБРОС при включении выключателя. Диапазон 
регулирования: от 100 мс до 3600 сек., с шагом в 10мс. 

4.7.11 Меню 51V (МТЗ с пуском по напряжению) и деблокировки пуска при неисправности 
цепей ТН (Р127) 

51V 
 

Заголовок подменю 51V.  Для движения по меню используйте клавиши 
 или , а для изменения уставок нажмите  и затем используя  , 
, ,  выбрать нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

(U< ИЛИ V2>) И I>> 
                         No (НЕТ) 

Меню ввода/вывода пуска ступени I>> по минимальному напряжению 
(U<) и напряжению обратной последовательности (V2>)   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

V2> ? 
                           130 В 

Меню задания уставки напряжения обратной последовательности 
(V2>)для пуска ступени I>>. 
Диапазон регулирования: от 3 до 200 В, шаг 0.1 В 

(U<< ИЛИ V2>>) И I>>> 
                         No (НЕТ) 

Меню ввода/вывода пуска ступени I>>> по минимальному напряжению 
(U<<) и напряжению обратной последовательности (V2>>)   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

V2>> ? 
                           130 В 

Меню задания уставки напряжения обратной последовательности 
(V2>>) для пуска ступени I>>>. 
Диапазон регулирования: от 3 до 200 В, шаг 0.1 В 

 

4.7.12 Подменю контроля цепей напряжения (КЦН) 

VTS? 
(КЦН ?)                 No (НЕТ) 

Меню ввода/вывода функции контроля цепей ТН. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

VTS Alarm ? 
(СИГН. КЦН ?) 
                            No (НЕТ) 

Меню ввода/вывода сигнализации при неисправности цепей ТН. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

VTS Block 51V ? 
(КЦН БЛОК. 51V ?)   
                              No (НЕТ) 

Меню отмены пуска МТЗ по напряжению при неисправности цепей 
напряжения (т.е. блокировка функции 51V при работе КЦН). 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 
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VTS Block Protections? 
(КЦН БЛОК. З-ТЫ С U ?) 
                          No (НЕТ) 

Меню ввода/вывода блокировки всех защит использующих информацию 
с входов переменного напряжения при срабатывании функции КЦН. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

4.7.13 Подменю УРОВ (только для P126 и P127) 

Это подменю дает возможность ввода в работу функцию обнаружения отказа выключателя 
задания уставок, связанных с этой функцией. 
 

CB Fail   
(УРОВ)           

Заголовок подменю УРОВ (CB Fail).  Для движения по меню используйте 
клавиши  или , а для изменения уставок нажмите  и затем, 
используя  , , , , выбрать нужное значения. Для подтверждения 
нажмите . 

CB Fail?   
(УРОВ)          No (НЕТ)   

Меню ввода/вывода функции УРОВ (CB Fail).   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 
Если выбрано Yes (Да), появится следующее меню. Если выбрано No 
(Нет), функция УРОВ останется выведенной из работы. 

I< BF 
                          0.02 In 

Выбор уставки устройства контроля минимального тока связанной с 
функцией УРОВ. Установите значение в пределах диапазона 
регулирования от  0,02 In до 1 In,с шагом 0,01 In. 

CB Fail Time 
tBF (tУРОВ)            0.00 c 

Выбор уставки времени срабатывания УРОВ. (время за которое 
выключатель должен отключиться после подачи команды на 
отключение). Диапазон уставок: от 0 до 10 с, шаг 10 мс. 

Block I> ? 
                    Yes (Да) 

Ввод/вывод блокирования сигналов пусковых органов ступеней МТЗ I> в 
случае определения отказа выключателя. (например, если сигнал I> 
используется для блокирования защит на вводе). Доступный выбор: Yes 
(Да) или No (Нет). 

Block Ie> ? 
                    Yes (Да) 

Ввод/вывод блокирования сигналов пусковых органов ступеней ЗНЗ Iе> 
в случае определения отказа выключателя. (например, если сигнал Iе> 
используется для блокирования защит на вводе). Доступный выбор: Yes 
(Да) или No (Нет). 

 

4.7.14 Подменю КОНТРОЛЬ ВЫКЛ. (только для P126 и Р127) 

Это подменю дает возможность подтвердить функцию дистанционного управления 
выключателем и различных уставок, связанных с этой функцией. 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню КОНТР. ВЫКЛ. 
(CB Supervision) нажмите  и  до перехода в требуемое меню. 

CB Supervision 
(КОНТРОЛЬ ВЫКЛ.) 
                          

Заголовок подменю КОНТР. ВЫКЛ. (CB Supervision).  Для движения по 
меню используйте клавиши  или , а для изменения уставок 
нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать нужное значения. 
Для подтверждения нажмите . 

TC Supervision ? 
(КОНТРОЛЬ СХЕМЫ) 
                         No (НЕТ) 

Выбор функции контроля цепи отключения выключателя. Выберите ДА 
или НЕТ.  Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если 
выбрано НЕТ, то перейдете к меню «ВЫБОР КОНТР. t ОТКЛ. ВЫКЛ.»  и 
функция контроля цепи отключения будет выведена.  

t trip circuit 

tSUP (t КОНТ.)     200 мс 

Выбор уставки таймера контроля цепи отключения.      Диапазон 
регулирования tSUP: от 0.1 сек. до 10 сек., с шагом 10 мс.  
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CB Open S’vision 
(ВЫБОР КОНТР  t ОТКЛ 
ВЫКЛ)?             No (НЕТ) 

Выбор функции контроля времени отключения выключателя. Выберите 
ДА или НЕТ.  Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если 
выбрано НЕТ, то перейдете к меню «ВЫБОР КОНТР. t ВКЛ ВЫКЛ.»  и 
функция контроля времени отключения выключателя будет выведена. 

CB Open Time        
(УСТАВ КОНТР t  ОТКЛ 
ВЫКЛ) =                0.05 с 

Выбор уставки контроля времени отключения выключателя. Диапазон 
регулирования: от 50 мс до 1.0 сек., с шагом 10 мс.            

CB Close S’vision 
(ВЫБОР КОНТР  t  ВКЛ 
ВЫКЛ)?               No (НЕТ) 

Выбор функции контроля времени включения выключателя. Выберите 
ДА или НЕТ.  Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если 
выбрано НЕТ, то перейдете к меню «ФУНК СИГН МАКС   ОТ ВЫКЛ.»  
(контроль количества операций) и функция контроля времени включения 
останется выведенной. 

CB Close Time        
(УСТАВ КОНТР  Т  ВКЛ 
ВЫКЛ) =  0.05 с 

Выбор уставки контроля времени включения выключателя. Диапазон 
регулирования: от 50 мс до 1.0 сек., с шагом 10 мс.            

CB Open Alarm         
(ФУНК СИГН МАКС  ОТКЛ 
ВЫКЛ)? No (НЕТ) 

Выбор функции сигнализации максимального количества операций 
отключения. Выберите ДА или НЕТ.  Если выбрано ДА, то появится 
следующее меню. Если выбрано НЕТ, то перейдете к меню «СУММА 
АМП.»  и функция контроля максимального количества операций 
останется выведенной. 

CB Open NB              
(СИГН МАКС ЧИСЛА 
ВЫКЛ) = 0 

Выбор ступени сигнализации максимального количества операций 
отключений выключателя. Выберите значение в диапазоне от 0 до 50000 
с шагом 1, используя клавишу  и подтвердите сделанный выбор 
нажатием клавиши  

∑ Amps (n)             
(СУММА АМП) ? 
 No (НЕТ) 

Выбор функции подсчета суммы токов (или квадратов токов) 
отключенных выключателем. Выберите ДА или НЕТ.  Если выбрано ДА, 
то появится следующее меню. Если выбрано НЕТ, то перейдете к меню 
«УСТАВ ВРЕМ ОТКЛ.»  и функция подсчета суммы токов (или квадратов 
токов) останется выведенной. 

∑ Amps (n)              
(СУММА АМП) = 
 0 E6 

Выбор ступени сигнализации суммы токов (или квадратов токов) 
отключенных выключателем.            С помощью  выберите нужное 
значение в диапазоне от 0 до 4000 Е6 А (или А2) с шагом 1 Е6 (E6=106) и 
подтвердите ваш выбор нажатием .   

 n (СУММА) =   
                                 1 

Выбор типа суммирования (А или А2). Выберите значение 1 или 2 с 
помощью  и  подтвердите ваш выбор нажатием .  

Две следующие уставки также доступные в реле Р125 используются при дистанционном 
управлении выключателем. 

 t Open Pulse           
(ДЛИТ. КОМАНДЫ ОТКЛ.) 
=  
 1.0 с 

Выбор минимальной длительности импульса отключения выключателя. 
С помощью  выберите значение в диапазоне от 100мс до 5 сек. с 
шагом 100мс и подтвердите ваш выбор нажатием .   

t Open Pulse             
(ДЛИТ. КОМАНДЫ ВКЛ) = 
 1.0 с 

Выбор минимальной длительности импульса включения выключателя. С 
помощью  выберите значение в диапазоне от 100мс до 5 сек. с шагом 
100мс и подтвердите ваш выбор нажатием .   
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4.7.15 Подменю функции защиты при включении на повреждение SOTF (P126 и Р127) 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню ВКПОВ (SOTF) 
нажмите  и затем  до перехода в требуемое меню. 

SOTF  
(ВКПОВ) 
                          

Заголовок подменю ВКПОВ (SOTF).  Для движения по меню используйте 
клавиши  или , а для изменения уставок нажмите  и затем, 
используя  , , , , выбрать нужное значения. Для подтверждения 
нажмите . 

SOTF ? 
(ВКПОВ) 
                       No (НЕТ) 

Меню ввода в работу функции ВКПОВ.  
Доступный выбор: Yes (Да) и No (Нет). Если выбрано Да - переход к 
следующему меню. Если выбрано Нет - функция ВКПОВ выведена. 

t SOTF (tВКПОВ) 
                             0.01 с 

Меню задания уставки таймера функции tВКПОВ (t SOTF). Диапазон 
регулирования: от 0 до 500 мс, шаг 10 мс. 

I>>?  
                         No (НЕТ) 

Меню задания пуска функции ВКПОВ от ступени МТЗ I>>. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 

I>>>?  
                         No (НЕТ) 

Меню задания пуска функции ВКПОВ от ступени МТЗ I>>>. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 

4.7.16 Подменю ЛОГИЧЕСКИЕ УРАВНЕНИЯ (только Р126 и Р127) 

Использование меню ЛОГИЧЕСКИЕ УРАВНЕНИЯ позволяет сформировать до 8 сложных 
булевых уравнений с использование логических операторов НЕТ, И и ИЛИ (в порядке 
приоритета). В каждом логическом уравнении может быть использовано до 16 операндов. В 
логические уравнения могут быть включены следующие входные сигналы. 

TEXT Information 
I> Мгновенный сигнал первой ступени МТЗ от м/ф КЗ 
I>> Мгновенный сигнал второй ступени МТЗ от м/ф КЗ 
I>>> Мгновенный сигнал третьей ступени МТЗ от м/ф КЗ 
tI> Задержанный сигнал первой ступени МТЗ от м/ф КЗ 
tI>> Задержанный сигнал второй ступени МТЗ от м/ф КЗ 
tI>>> Задержанный сигнал третьей ступени МТЗ от м/ф КЗ 
Ie> Мгновенный сигнал первой ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
Ie>> Мгновенный сигнал второй ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
Ie>>> Мгновенный сигнал третьей ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
tIe> Задержанный сигнал первой ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
tIe>> Задержанный сигнал второй ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
tIe>>> Задержанный сигнал третьей ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
Pe/IeCos> Мгновенный сигнал первой ступени ваттметрической защиты 
tPe/IeCos> Задержанный сигнал первой ступени ваттметрической защиты 
Pe/IeCos>> Мгновенный сигнал второй ступени ваттметрической защиты 
tPe/IeCos>> Задержанный сигнал второй ступени ваттметрической защиты 
t Aux 1 (tДОП.1) Копия статуса логического входа с выдержкой таймера tДОП.1 
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TEXT Information 
t Aux 2 (tДОП.2) Копия статуса логического входа с выдержкой таймера tДОП.2 
t Aux 3 (tДОП.3) Копия статуса логического входа с выдержкой таймера tДОП.3 
t Aux 4 (tДОП.4) Копия статуса логического входа с выдержкой таймера tДОП.4 
I2> Мгновенный сигнал первой ступени ТЗОП 
I2>> Задержанный сигнал первой ступени ТЗОП 
tI2> Мгновенный сигнал второй ступени ТЗОП 
tI2>> Задержанный сигнал второй ступени ТЗОП 
I2>>> Мгновенный сигнал третьей ступени ТЗОП 
tI2>>> Задержанный сигнал третьей ступени ТЗОП 
Thermal Alarm 
(ИНФ.ТЕПЛ.) 

Ступень сигнализации перегруза по температуре 

Therm Trip 
(ОТКЛ.ТЕПЛ.) 

Ступень отключения при перегрузе по температуре 

I< Мгновенный сигнал защиты минимального тока 
tI< Задержанный сигнал защиты минимального тока 
tBC Выходной сигнал (с выдержкой времени) функции обнаружения 

обрыва проводника линии 
U> Мгновенный сигнал первой ступени защиты максимального 

напряжения (P127) 
tU> Задержанный сигнал первой ступени защиты максимального 

напряжения (P127) 
U>> Мгновенный сигнал второй ступени защиты максимального 

напряжения (P127) 
tU>> Задержанный сигнал второй ступени защиты максимального 

напряжения (P127) 
U< Мгновенный сигнал первой ступени защиты минимального 

напряжения (P127) 
tU< Задержанный сигнал первой ступени защиты минимального 

напряжения (P127) 
U<< Мгновенный сигнал второй ступени защиты минимального 

напряжения (P127) 
tU<< Задержанный сигнал второй ступени защиты минимального 

напряжения (P127) 
Ue>>>> Мгновенный сигнал защиты по повышению напряжения нулевой 

последовательности 
tUe>>>> Задержанный сигнал защиты по повышению напряжения нулевой 

последовательности 
79 Trip (ОТКЛ. АПВ) Завершающее отключение при АПВ 
P> Мгновенный сигнал первой ступени направленной защиты по 

активной мощности (P127) 
tP> Задержанный сигнал первой ступени направленной защиты по 
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TEXT Information
активной мощности (P127) 

P>> Мгновенный сигнал второй ступени направленной защиты по 
активной мощности (P127) 

tP>> Задержанный сигнал второй ступени направленной защиты по 
активной мощности (P127) 

F1 Мгновенный сигнал первой ступени защиты по частоте (P127) 
tF1 Задержанный сигнал первой ступени защиты по частоте (P127) 
F2 Мгновенный сигнал второй ступени защиты по частоте (P127) 
tF2 Задержанный сигнал второй ступени защиты по частоте (P127) 
F3 Мгновенный сигнал третьей ступени защиты по частоте (P127) 
tF3 Задержанный сигнал третьей ступени защиты по частоте (P127) 
F4 Мгновенный сигнал четвертой ступени защиты по частоте (P127) 
tF4 Задержанный сигнал четвертой ступени защиты по частоте (P127) 
F5 Мгновенный сигнал пятой ступени защиты по частоте (P127) 
tF5 Задержанный сигнал пятой ступени защиты по частоте (P127) 
F6 Мгновенный сигнал шестой ступени защиты по частоте (P127) 
tF6 Задержанный сигнал шестой ступени защиты по частоте (P127) 
VTS (КЦН) Мгновенный сигнал функции контроля цепей ТН (P127) 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню ЛОГИЧСКИЕ 
УРАВНЕНИЯ (Logic Equations) нажмите и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

Logic Equations 
(ЛОГИКА И) 
T delay (tСРАБ. ЛОГ.)         

Заголовок подменю ЛОГИЧСКИЕ УРАВНЕНИЯ.  Для доступа к подменю 
логических уравнений нажмите  и затем  до перехода в подменю 
требуемого логического уравнения. 

Equation A Заголовок подменю УРАВНЕНИЕ А.  Для движения по меню 
используйте клавиши  или , а для изменения уставок нажмите 
и затем, используя  , , , , выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

EQU. A Toperat 
(t СРАБАТ.)            0.00 c 

Меню задания уставки таймера задержки срабатывания логического 
уравнения А. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

EQU. A Treset 
(t ВОЗВР.)         0.00 c 

Меню задания уставки таймера задержки возврата выходного сигнала 
логического уравнения А. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

Equation A.00 
=        Null 

Доступный выбор уставок: =, Not. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.01 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.02 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

ООО «Инстин»  http://inctin.com/  info@inctin.com
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Equation A.03 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.04 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.05 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.06 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.07 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.08 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.09 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.10 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.11 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.12 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.13 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.14 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

Equation A.15 
OR          Null 

Доступный выбор уставок: OR, OR NOT, AND, AND NOT. 
Опции уставок: Null, I>, tI>, I>>, tI>>, I>>>, tI>>>, Ie>, tIe> и т.д. 

4.8 Меню ЗАПИСИ (только Р 126 и Р127) 

Меню «ЗАПИСИ» служит для чтения регистрируемых параметров и включает в себя 
следующие подменю:  

• КОНТР ВЫКЛ. (CB Monitoring)

• ЗАПИСИ СОБЫТИЙ (Fault record)

• МГНОВЕННЫЙ (Instanteneous record)

• ЗАПИСИ ПЕРЕХОДНЫЕ (Disturbance record)

• ВРЕМЯ ПУСКА (Time peak value)

• ОБНОВЛЯЕМОЕ ПОТРЕБЛЕНИЕ (ROLLING DEMAND)

4.8.1 Подменю КОНТРОЛЬ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ (Р126 и Р127). 

Меню контроля технического состояния выключателя дает возможность читать и сбрасывать 
показания счетчиков функции контроля выключателя. 



Руководство для пользователя 
  

Стр. 108/107  Р125, Р126, Р127

 

RECORD 

(ЗАПИСИ) 

Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню из режима дисплея по 
умолчанию нажмите  , и затем    до перехода в требуемое меню. 

CB Monitoring 

(КОНТР. ВЫКЛ.) 

Заголовок подменю «КОНТР. ВЫКЛ.».  Для доступа в подменю нажать . 

CB Opening Time 
(ВРЕМ ОТКЛ ВЫКЛ)= 
 0.05 с 

Индикация времени отключения выключателя  

CB Closing Time 
(ВРЕМ ВКЛ ВЫКЛ)= 
 0.05 с 

Индикация времени включения выключателя  

CB Operations 
(ЧИСЛО СРАБ ВЫКЛ)= 
RST = [C]  0 

Индикация  количество операций отключения выполненных выключателем. 
Для сброса накопленных данных, нажать .  

∑ Amps (n)         
(ВЫБОР СУММЫ) 
CLR = [C] 

Пользователю предоставляется возможность сбросить сумму (или сумму 
квадратов) отключенных токов по всем фазам одновременно. Сброс 
накопленных данных при нажатии  .  

∑ Amps (n) IA                
(I ОТКЛ ФАЗЫ A) = 
 2 E04 

Индикация суммы (или суммы квадратов) токов  отключенных полюсом А 
выключателя.  

∑ Amps (n) IB                
(I ОТКЛ ФАЗЫ B) = 
 2 E04 

Индикация суммы (или суммы квадратов) токов  отключенных полюсом B 
выключателя.  

∑ Amps (n) IC                
(I ОТКЛ ФАЗЫ C) = 
 2 E04 

Индикация суммы (или суммы квадратов) токов  отключенных полюсом C 
выключателя.  

4.8.1.1 Подменю записи повреждений. 

Подменю ЗАПИСИ СОБЫТИЙ дает возможность вывести на дисплей передней панели 
различные параметры и измерения для каждой из 25 аварийных записей сохраненных в памяти 
реле. 

Аварийная запись генерируется при каждом срабатывании выходного реле отключения (RL1). 

ПРИМЕЧАНИЕ: Все величины измерений аварийных параметров выводятся в первичных 
величинах. 

RECORD 

(ЗАПИСИ) 

Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню ЗАПИСИ СОБЫТИЙ из 
режима дисплея по умолчанию нажмите ,  и затем необходимое 
количество раз . 

Fault Record   
(ЗАПИСИ СОБЫТИЙ) 
 

Заголовок подменю «ЗАПИСИ СОБЫТИЙ». 
Для доступа в подменю нажать . 

Record Number 
(НОМЕР СОБЫТ.) 
 5 

Выбор номера записи аварии (выбирать от  1 до 25). В примере запись под 
номером 5. Требуемый номер выбирается нажатием  , а затем с 
помощью  ввести выбранный номер.  
Подтвердите ваш выбор с помощью клавиши . 
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Fault Time               
(ЧАС СОБЫТ.) 
 13:05:23 

Индикации времени записи аварии. Формат записи: чч.мм.сс.        В данном 
примере авария произошла в 13 часов, 05 минут, 23 сек.  

Fault Data             
(ДАТА СОБЫТ.) 
 12/11/01 

Индикация даты записи аварии. Формат записи ДД.ММ.ГГ.  В данном 
примере авария произошла 12 ноября 2001г.  

Active Set Group 
(УСТАВКИ АКТ.)  
 1 

Индикация активной группы уставок (1 или 2).  

Faulted Phase         
(ПОВР. ФАЗА)  
 Phase A 

Индикация поврежденной(ных) фаз(ы) в данной аварии. Варианты 
сообщений: НЕТ, Фаза А, В, С, N, AB, BC, CA или АВС.  

Threshold       
(СТУПЕНИ) ----- 

Индикация защиты подействовавшей на отключение.  
Для Р126 и Р127: tIe>, tIe>>, tIe>>>, tPe/IeCos>, tPe/IeCos>>, Trip tUe>>>>, 
tI>, tI>>, tI>>>, tI<, tI2>, tI2>>, tI2>>>, Thermal θ, Brkn. Cond, tAux 1, tAux 2, t 
Aux 3, tAux 4, EQU A, EQU B, EQU C, EQU D и т.д. 
Только для Р127:  tU>, tU>>, tU<, tU<<. 

Magnitude 

(АМПЛИТУДА) 
 1200 A 

Индикация величины тока короткого замыкания. Это амплитудное значение 
при 50 или 60Гц.  

IA Magnitude 
(АМПЛИТУДА) 
 1200 A 

Индикация величины тока в фазе А в момент короткого замыкания. 

IB Magnitude 
(АМПЛИТУДА) 
 1200 A 

Индикация величины тока в фазе B в момент короткого замыкания. 

IC Magnitude 
(АМПЛИТУДА) 
 1280 A 

Индикация величины тока в фазе C в момент короткого замыкания. 

IN Magnitude 
(АМПЛИТУДА 
 103 A 

Индикация величины тока нейтрали в момент короткого замыкания. 

VAB Magnitude 
(АМПЛИТУДА)    10 кВ 

Индикация величины тока напряжения Uab в момент короткого замыкания. 
(только Р127) 

VBС Magnitude 
(АМПЛИТУДА)    10 кВ 

Индикация величины тока напряжения Ubс в момент короткого замыкания. 
(только Р127) 

VСА Magnitude 
(АМПЛИТУДА)    10 кВ 

Индикация величины тока напряжения Uса в момент короткого замыкания. 
(только Р127) 

VN Magnitude 
(АМПЛИТУДА)    100 В 

Индикация величины тока напряжения 3Uo в момент короткого замыкания. 
(только Р127) 

IA^VBC Angle    100 В Индикация величины угла IA^VBC в момент короткого замыкания. (только 
Р127) 

IB^VCA Angle    100 В Индикация величины угла IB^VCA в момент короткого замыкания. (только 
Р127) 

IC^VAB Angle    100 В Индикация величины угла IC^VAB в момент короткого замыкания. (только 
Р127) 
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IN^VN Angle     100 В Индикация величины угла IN^VN (между током 3Io и напряжением 3Uo) в 
момент короткого замыкания. (только Р127) 

4.8.1.2 Подменю «МГНОВЕННЫЙ»  

Подменю «МГНОВЕННЫЙ» позволяет прочитать различные параметры при последних пяти 
пусках защит терминала.  

ПРИМЕЧАНИЕ: Все измеряемые величины приведены к первичным величинам. 

RECORD 
(ЗАПИСИ) 

Заголовок меню «ЗАПИСИ».   

Instantaneous 
(МГНОВЕННЫЙ) 
 

Заголовок подменю «МГНОВЕННЫЙ» (Instantaneous). 
Для доступа в подменю нажать . 

Number               
(НОМЕР)                     5 

Выбор номера записи мгновенных значений (выбирать 1, 2, 3, 4 или 5). 
Требуемый номер выбирается нажатием  , а затем с помощью  
ввести выбранный номер.  
Подтвердите ваш выбор с помощью клавиши . 

Hour (ЧАС) 
 13:05:23 

Индикация времени записи мгновенных параметров. 
Формат записи: ЧЧ.ММ.сс. В примере, авария произошла в 13 часов, 
05 минут, 23 c. 

Data                        
(ДАТА)             12/11/01 

Индикация даты записи мгновенных параметров. Формат записи 
ДД.ММ.ГГ.  В данном примере авария произошла 12 ноября 2001г.  

Origin   (ПРИЧИНА) 
 ----- 

Индикация пустившейся защиты (превышение уставки) 

Length (ДЛИНА) 
 70 мс 

Индикация продолжительности пуска защиты (превышения уставки) 

Trip (ОТКЛ-НИЕ) 
 No (НЕТ) 

Индикация наличия либо отсутствия действия пустившейся защиты 
(ступени) на отключение.  

4.8.2 Подменю ЗАПИСЬ ПЕРЕХОДН. 

Подменю «ЗАПИСИ ПЕРЕХОДНЫЕ» позволяет задать различные параметры и уставки, 
определяющие работу функции записи переходных процессов (встроенный осциллограф). 

RECORD            
(ЗАПИСИ) 

Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню из режима дисплея по 
умолчанию нажмите  , и затем  необходимое количество раз. 

Disturb Record           
(ЗАПИСИ ПЕРЕХОДНЫЕ) 

Заголовок подменю «ЗАПИСИ ПЕРЕХОДНЫЕ».  
Для доступа в меню нажать . 

 Pre- Time                    
(ДО- КЗ)  =           0 .2 s 

Установка времени доаварийной записи (т.е. время записи до пуска 
осциллографа). Задается в диапазоне от 100мс до 3с с шагом 100мс 
при помощи    и подтверждения выбора при помощи .  

Post-Time               
(ПОСЛЕ- КЗ) =  0.2 s 

Установка времени послеаварийной записи (т.е. время записи после 
пуска осциллографа). Задается в диапазоне от 100мс до 3с с шагом 
100мс при помощи   и подтверждения выбора при помощи .  

 

ВНИМАНИЕ: ОБЩЕЕ ВРЕМЯ ЗАПИСИ СОСТАВЛЯЕТ 3 СЕКУНДЫ (СУММА ДОАВАРИЙНОЙ И 
ПОСЛЕАВАРИЙНОЙ ЗАПИСИ). 
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Disturb rec Trig            
(КРИТЕРИЙ ПУСКА) = 
 ON INST (МГНОВ.) 

Выбор критерия пуска осциллографа.  
Доступный выбор уставок: ON INST (МГНОВ.) – по пуску защиты, или 
ON TRIP (ОТКЛ.) – по срабатыванию защиты на отключение 

 

4.8.2.1 Подменю «ВРЕМ. ПУСКА» (Time Peak Value) 

Подменю «ВРЕМ. ПУСКА» (Time Peak Value) позволяет задать параметры работы функции 
определения максимальных значений. (Максимальные и средние значения выводятся на 
дисплей в меню ИЗМЕРЕНИЯ).  

RECORD            (ЗАПИСИ) Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню из режима дисплея 
по умолчанию нажмите  , и затем  необходимое количество раз. 

ВРЕМ. ПУСКА 
(Time Peak Value) 

Подменю ВРЕМ. ПУСКА.  Для доступа в подменю нажать . 

ВРЕМ. ЗАП. = 
(Time Window) 5 mn 

Выбор интервала времени по которому рассчитывается и сохраняется 
максимальное и среднее значения за интервал. Выбирается одно из 
значений 5мин, 10мин, 15мин, 30мин, или 60мин при помощи  и 
подтверждение выбора  . 

4.8.2.2 Подменю “ROLLING DEMAND” (среднее потребление за интервал) 

Подменю “ROLLING DEMAND” позволяет задать интервал за который рассчитываются средние 
значения токов по каждой из фаз и количество интервалов для вычисления среднего значения 
по заданному количеству интервалов.  (Обновляемое среднее значение выводятся на дисплей 
в меню ИЗМЕРЕНИЯ). 

RECORD            (ЗАПИСИ) Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню из режима дисплея 
по умолчанию нажмите  , и затем  необходимое количество раз. 

Rolling Demand 
 

Заголовок подменю “ROLLING DEMAND. Для доступа в подменю нажать 
.  

Sub period 
 1 mn 

Выбор подинтервала времени для расчета среднего значения. 
Выбирается значение в диапазоне от 1мин до 60мин с шагом 1мин, при 
помощи  и подтверждение выбора при помощи . 

Num of Sub Per 
 1 

Выбор количества подпериодов для вычисления среднего значения 
тока. С помощью  или  установите значение: от 1 до 24, с шагом 1 
и подтвердите выбор при помощи . 
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5. МОНТАЖ 
Устройства MiCOM P125, Р126 и Р127 имеют одинаковую схему внешних подключений (для 
общих элементов). Схемы соединений каждой модели приводятся в главе «Схемы внешних 
подключений» (P12y/RU СО/A63). 

5.1 Питание 

Электрическое питание устройств MiCOM P125, P126 и P127 может быть от источника 
постоянного оперативного тока в диапазоне напряжений 24-60В(=), 48-250В(=), 130-250В(=) или 
от источника переменного оперативного тока в диапазоне напряжения  148-250 В(~), частотой 
50-60 Гц. Диапазон напряжений питания (Ua) указан на пластине заводских данных реле под 
верхней откидной створкой на передней панели. 

Электропитание должно подключаться только на зажимы 33 и 34 (на задней стенке 
корпуса). 

5.2 Входы измерения тока 

MiCOM P125, P126 и реле P127 могут иметь до восьми токовых входов (дважды по одному 
входу тока нейтрали и 3 входа фазных токов). 

Номинальная величина тока этих измерительных входов составляет 1А или 5А (согласно схеме 
внешних подключений). Для того же самого реле, пользователь может использовать различные 
входы (1А или 5А) для подключения тока нейтрали и фазных токов. 

Примечание: все входы, используемые для подключения фазных токов должны быть одного 
номинала (1 или 5 А). 

5.3 Логические входы 

Количество логических входов зависит от типа реле. Оптически изолированные входы, 
являются свободно программируемыми и могут быть назначены на любую функцию из списка 
возможных назначений. 

Количество логических входов для каждого реле следующее: 

Модель P125 P126 P127 
Логические входы 4 7 7 

Диапазон напряжений питания входов идентичен диапазону питания реле MiCOM от источника 
постоянного напряжения (например. Uа = 48-250 В(DC), входное напряжение логических входов 
также в диапазоне 48-250 В(DC)). 

На одном и том же устройстве MiCOM P12x  пользователь может использовать различные 
уровни напряжений для питания логических входов, например U питания реле = 48-250 В (DC), 
Вход 1= 48В (DC), Входы со 2 по 5 = 110 В (DC). 

Для питания оптовходов пользователь может выбрать напряжение переменного тока. При этом 
оптовходы находятся в активном (сработанном) состоянии при напряжении от 24 до 220В (АС). 

Работа функций автоматики и сигнализации, на которые эти логические подводы реагируют, 
могут быть назначены в меню АВТОМАТ. CTRL.  
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5.4 Выходные реле. 

Количество логических выходов (выходных реле) зависит от типа реле. Выходные реле могут 
быть назначены на срабатывание при появлении сигнала срабатывания любой из введенных в 
работу функций. 

Реле контроля исправности устройства (сторожевое реле RL0) с нормально замкнутыми 
контактами не относится свободно программируемым реле в отличие от других выходных реле 
устройства. Некоторые из выходных реле имею переключающиеся контакты. 

Количество логических выходных реле для каждой модели устройства  приведены в таблице: 

Модель Р125 Р126 Р127 
Логические выходы 6 8 8 

Реле контроля исправности (сторожевое реле RL0) не включено в данную таблицу. 

5.5 Связь 

5.5.1 Порт связи RS485 (с обратной стороны реле) 

Все устройства MiCOM  имеют порт связи RS485. 

Линия связи подключается на клеммы 29-30-31-32, в соответствии со схемой внешних 
подключений приведенной в главе «Схемы внешних подключений» (P12y/RU CO/A63.pdf). 

5.5.2 Порт связи RS232  

MiCOM P125, P126 и P127 предлагают пользователю порт связи RS232, который может быть 
использован для связи с реле с помощью программы MiCOM S1. 

Для связи между реле и ПК используется стандартный экранированный кабель RS232. 

Тип штекера на кабеле связи со стороны реле – «папа» (Male). 

Распайка кабеля связи должна соответствовать приведенной ниже схеме. 

RS232 PC PORT 
9 pin male connector

MiCOM P125/6/7 end 
9 pin female connector

 
RS232 передний порт схема кабеля связи 

Для подключения может быть также использован кабель USB/RS232. 



 
 

РУКОВОДСТВО ПО ПРИМЕНЕНИЮ 
MICOM P125 / P126 / P127 

 

ФАЗА II  
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1. ВВЕДЕНИЕ 

1.1 Защита воздушных и кабельных линий электропередачи 

Надежная передача и распределение электрической энергии в энергосистеме 
в большой степени зависит от целостности подземных кабельных линий и 
воздушных линий электропередачи которые соединяют между собой 
отдельные части сети. Следовательно, связанные с ними устройства релейной 
защиты должны обеспечивать надежную и селективную работу.   

Наиболее частым видом повреждения кабельных и воздушных линий 
электропередачи являются короткие замыкания. Эти замыкания могут быть 
между фазами, но наиболее частым видом замыканий являются замыкания 
при которых одна или более фаз замыкаются на землю. 

С одной стороны отключение коротких замыканий должно выполняться с 
минимальным временем, но с другой стороны отключение должно быть 
селективным по отношению к другим устройствам релейной защиты 
установленным в системе.  

Чувствительность защиты к коротким замыканиям является общим вопросом 
для электроустановок всех уровней напряжения. Для линий электропередачи 
сопротивление заземления опор может быть достаточно большим. Замыкания 
с большим сопротивлением также являются преобладающими на линиях 
проходящих по песчаной или скалистой местности. Повреждения проводников 
линии в таких условиях должны также быстро обнаруживаться и 
локализоваться. 

Влияние сопротивления короткого замыкания наиболее сказывается в 
системах низкого напряжения, которое выражается в низких уровнях тока 
замыкания, что в свою очередь осложняет обнаружение повреждений через 
высокое сопротивление. В дополнение в ряде энергосистем используются 
специальные устройства заземления нейтрали для компенсации тока 
замыкания на землю. 

Режимы работы нейтрали, такие как резистивные  заземления, заземление 
через катушку Петерсена или изолированная нейтраль делают чрезвычайно 
трудной проблему обнаружения замыканий на землю.  Для преодоления 
проблемы зачастую требуется использование специального оборудования. 

В настоящее время первостепенное значение имеет бесперебойность 
энергоснабжения. 

На воздушных линиях электропередачи большинство повреждений носят 
неустойчивый характер т.е. самоустраняются после отключения. 

Для обеспечения большей стабильности работы сети используется 
многократное автоматическое повторное включение в сочетании с 
отключениями без выдержки времени. В случае возникновения устойчивых 
повреждений важно отключить только поврежденный участок сети. 
Быстродействующее селективное отключение повреждений является 
фундаментальным требованием к защите распределительной сети. 

Силовые трансформаторы устанавливаемые в системах всех уровней 
напряжения имеют специфические требования к устройствам релейной 
защиты. Основным требованием является ограничение повреждения при 
замыканиях между обмотками разных фаз и замыкания на корпус.  

Повреждения такого оборудования электроустановок как трансформаторы, 
кабельные и воздушные линии электропередачи может быть также вызвано 
недопустимым перегрузом, что ведет к перегреву и ухудшению изоляции. Для 
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защиты оборудования от таких режимов работы устройства защиты должны 
иметь также функции защиты от теплового перегруза. 

Кроме этого необходимо принимать во внимание случаи неотключения 
повреждений при отказе устройств защиты данного присоединения или при 
отказе коммутационного оборудования. Устройства защиты присоединений 
должны иметь функцию определения отказа выключателя, а вышестоящие 
устройства защиты должны обеспечивать резервирование нижестоящих 
устройств. 

Кроме этого на воздушных линиях электропередачи может произойти такое 
повреждение как обрыв проводника одной из фаз. Данный вид продольного 
повреждения обычно выявляется значительно сложнее. 

Использование цифровых технологий в релейной защите позволяет в 
настоящее время иметь устройства реагирующие на подобные нарушения 
работы сети и действующие на сигнал или отключение. 

В большой сети необходимость согласования уставок токовых защит по 
времени и току срабатывания может представлять значительную сложность, а 
также часто ведет к большим временам отключения. Подобная проблема 
может быть решена путем использования релейных схем блокирования 
максимальных токовых защит. 

1.2 Направленные реле защиты серии MiCOM 

Реле серии MiCOM являются продуктом компании  Schneider  Electric 
использующим последние достижения цифровых технологий. Данная серия 
реле  включает  широкий  спектр  устройств  предназначенного  для  защиты  
различных видов оборудования энергосистемы,  таких как электродвигатели, 
генераторы, фидеры, воздушные и кабельные линия электропередачи.  

Для обеспечения максимальной унификации, терминалы защиты данной серии 
выпускаются на базе единой аппаратной платформы и программного 
обеспечения. Одним из устройств данной серии является реле направленной 
максимальной токовой защиты от междуфазных и однофазных замыканий. 
Направленное реле максимального тока обеспечивает защиту для различных 
случаев применения, включая воздушные и кабельные линии электропередачи 
магистральных и распределительных сетей. 

В реле также интегрирован ряд дополнительных функций облегчающих 
диагностику работы системы и послеаварийный анализ. Все данные функции 
доступны для пользователя. 

Имеет три модели направленных реле максимального тока: Р125, Р126 и 
Р127. 

Оптимальная стоимость применения устройства достигается широкими 
функциональными возможностями терминалов. 

Функции защиты и дополнительные функции каждой из моделей реле сведены 
в приведенную ниже таблицу. 
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КОД 
ANSI  

ФУНКЦИИ P125 P126 P127 

50/51P/N 1 фазная МТЗ или 1 фазная ЗНЗ o   

50/51 3 фазная МТЗ (от м/ф КЗ)  o o 

50/51N Максимальная токовая защита от 1 фазных КЗ  o o 

67P 3 фазная направленная МТЗ от м/ф КЗ   o 

67N Направленная токовая защита от 1 фазных КЗ o o o 

51V МТЗ контролируемая напряжением   o 

37 3 фазная защита минимального тока  o o 

46 МТЗ обратной последовательности  o o 

27/59 Пофазная защита по повышению/по понижению 
напряжения (работа в режимах «И» или «ИЛИ») 

  o 

59N Защита по повышению напряжения 3Uo o o o 

32 Направленная защита по мощности   o 

32N Защита от 1ф. КЗ по активной мощности КЗ 
(Ваттметрическая защита) 

o o o 

81U/O Защита по повышению/понижению частоты сети   o 

49 Защита от теплового перегруза  o o 

86 Фиксация срабатывания (подхват) выходных реле o o o 

79 Автоматика повторного включения (АПВ)  o o 

50BF Обнаружение отказа выключателя (УРОВ)  o o 

46BC Обнаружение обрыва проводника линии по I2/I1  o o 

 Логическое блокирование o o o 

 Тестирование выходных реле (режим наладочных 
проверок) 

o o o 

 Режимы местного/дистанционного управления 
выключателем 

o o o 

 Контроль целостности цепи отключения и 
мониторинг технического состояния выключателя 

 o o 

 Пуск – наброс (отстройка токовых защит от броска 
пускового тока нагрузки) 

 o o 

 Схема логической селективности работы реле  o o 

 Блокировка при броске тока намагничивания   o 

 Ускорение защит при включении на КЗ (ВКПОВ)  o o 

 Выбор направления чередования фаз (сети)   o 

 Контроль исправности цепей ТН (КЦИ ТН)   o 
 

Направленные реле максимальной токовой защиты разработаны для обеспечения 
большей функциональности в части релейной защиты, измерений, автоматики и 
управления в любой электрической сети среднего уровня напряжения. 

Специфическая конструкция этих направленных реле делает возможным различные 
варианты применения, такие как: потребитель электроэнергии на уровне среднего 
напряжения, кабельная линия, воздушная линия электропередачи и т.п. Функции 
защиты от междуфазных замыканий и замыканий на землю предусматривают 
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мгновенные (без выдержки времени) и замедленные (в выдержкой времени) 
выходные сигналы. 

Реле могут работать в сети с нейтралью зеземленной через индуктивное 
сопротивление, при использовании заземления нейтрали через устройство с 
резонансной настройкой, такое как катушка Петерсона, а также в сети с 
изолированной или глухозаземленной нейтралью. 

Использование функций защиты в сочетании с логикой блокирования позволяет 
оптимизировать систему защит в сети и уменьшить времена отключения 
повреждений. 

Выдержка времени первой и второй ступеней фазной токовой защиты и защиты от 
замыканий на землю по выбору пользователя может быть установлена 
фиксированной или инверсной (обратнозависимой) (по стандартам IEC, ANSI/IEEE, 
CO, RI или RECT). 

Для ваттметрической/IeCos и токовой защиты обратной последовательности может 
быть установлена фиксированная (независимая) или инверсная (обратнозависимая) 
выдержка времени срабатывания (по стандартам IEC, ANSI/IEEE, CO, RI или RECT) 
только для первой ступени. 

Широкий выбор характеристик защиты облегчает адаптацию данных направленных 
токовых реле к другим реле уже установленными  в прилегающей сети независимо от 
их типа. 
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2. ФУНКЦИИ ТОКОВЫХ ЗАЩИТ И АВТОМАТИКИ 

2.1 [67/50/51] Направленная/ненаправленная трехфазная МТЗ (Р127) 

Направленная либо ненаправленная МТЗ имеет три ступени 

Каждая ступень может быть задана как направленная или ненаправленная; 
если выбрана уставка (Yes – Да), защита работает как обычная трехфазная 
ненаправленная МТЗ от междуфазных КЗ. 

Если задана уставка (DIR – Направленная), реле работает как трехфазная 
направленная защита (относится только к Р127), если задана уставка (NO – 
Нет),  то это означает, что данная ступень выведена из работы (не 
используется). 

Уставка тока срабатывания третьей ступени защиты, по желанию 
пользователя, может быть установлена на работу по пиковому значению 
измеренного значения фазного тока (по выборкам сигнала). 

При этом, заданная уставка срабатывания сравнивается с максимальным 
мгновенным (пиковым) значением измеренного фазного тока. 

Работа по пиковым значениям может быть использована в случаях, когда из-за 
насыщения трансформаторов тока измерения могут существенно искажаться. 

2.2 [67] Направленная защита максимального тока 

2.2.1 Принцип работы 

В случае если ток замыкания может протекать по реле в обоих направлениях, 
необходимо для селективной работы защиты использовать направленные 
токовые защиты. Типовыми случаями необходимости использования 
направленных защит довольно часто встречающимися в распределительной 
сети, являются параллельные фидеры (как с трансформаторами так и без) и 
кольцевая сеть.  

Для обеспечения направленности реле максимального тока необходимо 
подать в него опорное напряжение или другими словами напряжение 
поляризации. В качестве опорного напряжения чаще всего используется 
напряжение системы,  поскольку его фаза остается относительно постоянной 
при коротких замыканиях. Фазные органы направления реле используют в 
качестве напряжения поляризации сдвинутое на 900 линейное напряжение в 
соответствии со следующей таблицей: 

Защищаемая фаза Рабочий ток Напряжение поляризации 
Фаза А IA VBC 
Фаза B IB VCA 
Фаза C IC VAB 
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При коротком замыкании в системе, ток КЗ обычно отстает от напряжения на 
угол пропорциональный коэффициенту системы X/R. 

Важно обеспечить работу реле с 
максимальной чувствительностью к 
токам лежащим в этой области. 

 

Это достигается уставкой 
характеристического угла (RCA) 
(иногда называют углом 
максимальной чувствительности или 
момента).  Данная уставка задает 
угол на который должен быть 
сдвинут ток подаваемый в реле 
относительно напряжения для 
получения максимальной 
чувствительности органа 
направления. 

Кроме этого в реле задается ширина 
зоны срабатывания относительно 
заданного угла максимальной 
чувствительности. 

 

Вычисление угла между фазным 
напряжением и фазным током 
зависит от величины напряжения и 
тока. 

Заштрихованная область 
показывает зону в которой возможен 
расчет угла, т.е. определение 
направленности. 

Угол м.ч.

Iф
Uф-ф

Зона работы 
при направлении
“вперед”

Зона работы
при направлении
“назад”

Зона работы задается в диапазоне
от 10 до 170 град. относительно 
угла максимальной чувствительности
Угол м.ч. задается в диапазоне 
от 0 до 539 град., шаг 1 град.

01 0? 2 03 0-4

0-5

1

15

U,В Зона нечувствительности
(угол не замеряется)

I (In)
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Уставки каждой из направленных ступеней включают: 

- Ток срабатывания 

- RCA – Угол максимальной чувствительности /  максимальный момент и 
ширина зоны срабатывания 

Напряжения в системе обеспечивают сигнал (напряжение) поляризации 
(выбора направления). Минимальное напряжение необходимое для 
определения направленности составляет 0,6В вторичных для реле с 
номинальным диапазоном входного напряжения 57-130В и 3В для реле 
номинального диапазона 220-480В (реле прямого подключения). 

Выдержка времени первой и второй ступеней может быть установлена 
фиксированной (т.е. независимой от тока КЗ) или инверсной 
(обратнозависимой) (по стандартам IEC, ANSI/IEEE, CO, RI или RECT). 
Параметры данных кривых приведены в разделе Технические данные и 
характеристики срабатывания настоящего технического руководства. 

Для третьей ступени может быть использована только независимая 
(фиксированная) выдержка времени, но при этом в ненаправленном режиме 
работы данная ступень может работать по пиковым значениям тока. 

Команда отключения от данной защиты может быть сформирована при 
выполнении следующих условий: 

- ток в одной из фаз превысил уставку срабатывания; 

- вектор тока расположен в области срабатывания заданной для данной 
ступени. 

На следующем рисунке показана функциональная схема каждой из ступеней. 

 

Логика работы первой ступени направленной МТЗ

DT/IDMT

“ ” I>Вперед  мгнов.

“Назад” мгнов. I>

IA IA^VBC)+( >
“Вперед”  на реле 2...8IA>

Логика блокир.
(Blocking Logic)

Fwd: 
Rev:

вперед
 назад

Откл. 
“вперед”

I>

Блокировка таймера
выдержки времени

DT/IDMT

DT/IDMT

“Вперед” В  на реле 2...8I >

“Вперед” С  на реле 2...8I >

IB IB^VCA)>+(

IC IC^VAB)>+(
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На следующих рисунках в качестве примера показаны окна меню в которых 
первая направленная вперед ступень с выдержкой времени и первая же 
ступень без выдержки времени направленная обратно назначаются на 
различные выходные реле. Аналогичные возможности имеются для 2-й и 3й 
ступеней. 

tI>                 8 7 6 5 4 3 2 

                     0 0 0 0 1 0 0 

Назначение первой направленной вперед ступени 
с выдержкой времени (tI>) на выходное реле 4 
(RL4).  Назначение выполняется заданием 
значения 1 для выбранного выходного реле. 0 – 
означает, что реле не выбрано. 

I_R>              8 7 6 5 4 3 2 
                      0 1 0 0 0 1 0 

Назначение первой направленной назад ступени 
без выдержки времени (I_R>) на выходные реле 3 
и 7 (RL3 и RL7).   
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2.2.2 Синхронная поляризация 

Органы направления максимальной токовой защиты поляризуются линейный 
напряжением сдвинутым на 900 по отношению к соответствующему фазному току. 

Абсолютное значения фазы напряжения измеряется в каждом периоде и последнее 
значение сохраняется в памяти реле. 

В случае близкого трехфазного короткого замыкания т.е. когда напряжение 
поляризации недостаточно для определения направления мощности КЗ, используется 
режим синхронной поляризации. 

Минимальное напряжение необходимое для определения направленности составляет 
0,6В (фиксированное значение) для реле с номинальным диапазоном входного 
напряжения 57-130В и 3В (фиксированное значение) для реле номинального 
диапазона 220-480В. 

При напряжении выше приведенных значений используется стандартная процедура 
поляризации (по измеряемым значениям напряжений), при напряжении ниже 
минимальных значений используется синхронная поляризация (вектор напряжения, 
сохраненный в памяти реле). Режим синхронной поляризации продолжается до 
восстановления значения входного напряжения. 

Однако, если напряжение на входе реле исчезает на время более чем 5 сек, 
направленные ступени МТЗ от м/ф КЗ блокируются. 

2.2.3 Внутреннее блокирование ступеней I>…I>>…I>>> 

Использование данной функциональной возможности становится доступным лишь при 
использовании зависимой характеристики срабатывания (IDMT) для первой ступени 
защиты. 

На следующих рисунках показаны окна меню в которых можно ввести или вывести 
данную функциональную возможность. 

I>  >>  >>> 

Interlock          Yes 

Блокирование первой ступени от второй и третьей 
ступеней, но только в случае использования 
зависимой выдержки (IDMT)  для первой ступени. 

Доступный выбор: No (Нет), Yes (Да) 

Использование данной функции позволяет при превышении уставок срабатывания 2 –
й и 3-й ступеней приостанавливать (блокировать) выходной сигнал от 1-й ступени для 
сохранения селективности работы защит. 

На приведенном ниже рисунке показано изменение характеристики первой ступени 
защиты для случая использования (ДА)  и не использования (НЕТ) данной 
функциональной возможности. 
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t

II>>I>

t_I>

I>  >>  >>>Interlock NO (НЕТ) 

I> t

I>> t

I>>> t

I> t

I>> t

I>>> t

t

II>>I>

t_I>>

I>  >>  >>>Interlock YES (ДА)

t_I>>>

I>>>

 

Характеристика МТЗ
(в работе все три ступени,
первая ступень работает
с обратнозависимой
характеристикой)

Внутренняя блокировка
ступеней выведена

Характеристика МТЗ
(в работе все три ступени,
первая ступень работает
с обратнозависимой
характеристикой)

Внутренняя блокировка
ступеней ВВЕДЕНА

 

 

2.2.4 Рекомендации по выбору уставок 

Уставки, задаваемые в реле направленной защиты максимального тока, зависят от 
конкретного применения реле. На параллельно работающих фидерах ток нагрузки, 
протекающий в реле, всегда лежит вне пределов области срабатывания. Соответственно 
уставка тока срабатывания может быть меньше чем ток максимального нагрузочного 
режима, типовое значении 50% от In (Iном.). 

При выборе уставки необходимо принимать во внимание минимальное значение уставки 
которое может быть задано в реле исходя из его термической стойкости. На некоторых 
электромеханических реле допустимый длительно протекающий в реле ток не может 
более чем два раза превышать заданную в реле уставку. Следовательно, 50% от In было 
минимальным значением уставки МТЗ задаваемой в таких реле. 

В последних поколениях реле длительно допустимый ток составляет 4 х In. 
Следовательно, для реле данного типа можно, при необходимости, задавать и 
значительно более чувствительные уставки. 

В кольцевой сети, ток нагрузки, протекающий в реле, может иметь то или иное 
направление, в зависимости от места его установки. Соответственно, уставка 
срабатывания должна быть выше максимального тока нагрузки, аналогично уставкам 
ненаправленных защит максимального тока. 

Уставка характеристического угла (ϕМЧ) направленного реле  зависит от конкретного 
случая использования данного реле. 

Например, для простых фидеров, там где источник нулевой последовательности 
расположен за реле, характеристический угол устанавливает равным 300. 

Данный пример проиллюстрирован на следующем рисунке. 
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UA

UB
UC

IA

UBC

UC
UBC

IA

UB

UA

Зона сра-
батывания +/-90град.

Угол м.ч.: 30град.

Нормальный
режим:

град.UA^IA=30
Режим КЗ:

град.)UA^IA=60-80 (

Подключение по 90 град. схеме, угол м.ч.=30 град. (Опрежающий)
фидер без трансформаторов, источник нулевой последовательности
расположено за реле.

 

 

На MiCOM Р127 характеристический угол реле (или угол максимального момента) (RCA) 
может быть задан в диапазоне от 00 до +3590 с шагом в 10. Ширина зоны срабатывания 
«привязанной» к заданному углу максимальной чувствительности может задаваться в 
диапазоне от ±100 до ±1700 с шагом в 10.  

Дополнительная информация относительно диапазонов регулирования уставок 
направленной защиты максимального тока приведена в разделе Технические данные и 
Характеристики срабатывания. 

2.2.5 Применение направленной трехфазной защиты максимального тока 

2.2.5.1 Параллельные фидеры 

 

ТИПОВАЯ РАСПРЕДЕЛИТЕЛЬНАЯ СЕТЬ С ДВУМЯ ТРАНСФОРМАТОРАМИ ВКЛЮЧЕННЫМИ 
НА ПАРАЛЛЕЛЬНУЮ РАБОТУ 
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На приведенном выше рисунке показан участок типовой распределительной сети с 
двумя силовыми трансформаторами включенными параллельно. 

В таком случае короткое замыкание в точке ‘F’ может привести к срабатыванию на 
отключение реле R3 и R4 и тем самым обесточить шины напряжения 11кВ. 

Соответственно при данной конфигурации системы, необходимо использовать 
установленные там же направленные защиты ориентированные в сторону своего 
питающего трансформатора. 

Уставки этих реле должны быть согласованы с реле R1 и R2 таким образом, чтобы 
обеспечить селективное отключение подобных повреждений. 

В подобном случае реле R3 и R4 могут обычно иметь ненаправленные МТЗ для 
обеспечения защиты шин 11кВ и резервирования МТЗ отходящих фидеров (R5). 

Следует отметить, что требования по использования направленных защиты при 
параллельной работе силовых трансформаторов относятся также и 
бестрансформаторным фидерам работающим параллельно. 

2.2.5.2 Кольцевая сеть 

Обычным явление в распределительной сети является организация сети по кольцевой 
схеме. Основным преимуществом подобной структуры сети является бесперебойное 
энергоснабжение потребителей при замыкании на любой из линий соединяющих 
подстанции в кольцевую сеть. 

На следующем рисунке показана типовая схема кольцевой сети оснащенной 
максимальными токовыми защитами. 

А
2,1сек

2,1сек
0,1сек

ВF

1,7сек

0,1сек

Нагрузка

Нагрузка

Нагрузка

1,7сек

0,5сек

Нагрузка
Нагрузка

Нагрузка

0,5сек

СЕ

1,3сек
0,9сек

0,9секD

1,3сек

 

ТИПОВАЯ СХЕМА КОЛЬЦЕВОЙ СЕТИ С МАКСИМАЛЬНЫМИ ТОКОВЫМИ 
ЗАЩИТАМИ 
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Как и в случае описанном для параллельных фидеров, ток может протекать в любом 
направлении в зависимости от расположения реле по отношению к месту замыкания и 
источникам мощности. 

Следовательно, для обеспечения селективной работы устройств релейной защиты в 
данных условиях также необходимо использование направленных защит. 

Обычной процедурой согласования реле максимального тока в кольцевой сети 
предусматривается размыкание кольца в точке источника питания и согласование 
реле сначала по часовой стрелке и затем против часовой стрелки. Стрелки 
расположенные рядом с реле обозначают направление срабатывания «вперед»  для 
соответствующих реле, т.е. таким же образом, как и для параллельных фидеров, 
направленные ступени реле ориентированы в сторону фидера защищаемого данным 
реле. На показанном выше рисунке показаны типовые уставки времени срабатывания 
(в случае использования независимых характеристик)  из которых видно, что 
повреждения на линиях соединяющих подстанции отключаются неселективно от реле 
на каждом из концов поврежденного фидера. 

Заметим, что любые из трех ступеней могут быть заданы направленными и 
согласованы по выше описанной процедуре. Кроме этого следует отметить, что для 
первой и второй ступени доступны также и зависимые характеристики (IDMT). 

2.3 [50/51] Максимальная токовая защита (Р126 – Р127) 

Трехфазная защита максимального тока имеет три независимые ступени. 

Выдержка времени первой и второй ступеней может быть установлена фиксированной 
или инверсной (обратнозависимой) (по характеристикам IEC, ANSI/IEEE, CO, RI или 
RECT). Параметры данных характеристик приведены в разделе Технические данные и 
характеристики срабатывания настоящего руководства. 

Для третьей ступени может быть использована только независимая (фиксированная) 
выдержка времени. При этом сравниваются максимальное (пиковое) значение тока с 
заданной уставкой. 

Использования работы ступени по пиковым значениям тока может использоваться в 
случае насыщения ТТ, т.е. когда измерения тока искажаются. 

Логика работы защиты по превышению уставки тока описана ниже. 

2.3.1 Функция мгновенной МТЗ [50/51] 

Мгновенный сигнал на выходе ступени защиты появляется сразу, как только будет 
превышена уставка тока срабатывания. При необходимости на данный выход функции 
может быть назначено одно из выходных реле. Появление мгновенного выхода 
функции говорит о том, что в одной из фаз ток превысил заданную уставку и начался 
отсчет таймера данной ступени защиты. 

2.3.2 Внутренняя блокировка I>…I>>… I>>>  

Использование данной функциональной возможности доступно при использовании 
зависимых характеристик срабатывания (IDMT) для первой ступени защиты. 

На следующих рисунках показаны окна меню в которых можно ввести или вывести 
данную функцию 

I>  >>  >>> 

Interlock               Yes (ДА) 

Блокирование первой ступени от второй и третьей 
ступеней, но только в случае использования 
зависимой выдержки (IDMT)  для первой ступени. 

Доступный выбор: No (НЕТ), Yes (ДА) 

 

Использование данной функции позволяет при превышении уставок срабатывания 2 –
й и 3-й ступеней приостанавливать (блокировать) выходной сигнал от 1-й ступени для 
сохранения селективности работы защит. 
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На приведенном ниже рисунке показано изменение характеристики первой ступени 
защиты для случая использования (Да)  и не использования (Нет) данной 
функциональной возможности. 

t

II>>I>

t_I>

I>  >>  >>>Interlock NO (НЕТ) 

I> t

I>> t

I>>> t

I> t

I>> t

I>>> t

t

II>>I>

t_I>>

I>  >>  >>>Interlock YES (ДА)

t_I>>>

I>>>

 

Характеристика МТЗ
(в работе все три ступени,
первая ступень работает
с обратнозависимой
характеристикой)

Внутренняя блокировка
ступеней выведена

Характеристика МТЗ
(в работе все три ступени,
первая ступень работает
с обратнозависимой
характеристикой)

Внутренняя блокировка
ступеней ВВЕДЕНА

 

2.3.3 Трехфазная защита максимального тока 

Данная функция доступна в Р127 конфигурированным на работу в качестве 
ненаправленного реле максимальной токовой защиты, а в реле Р126 данная защита 
может быть только ненаправленная. 

Далее рассмотрены некоторые случаи применения данной защиты, однако наиболее 
рациональным является использование ненаправленной МТЗ в сочетании с 
возможностями функций логического блокирования или логической селективности 
описанными далее в соответствующих разделах технического руководства. 

На следующих рисунках приведены логические схемы для каждой из ступеней защиты. 
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Блокировка таймера

IA > DT/IDMT

Мгнов. I>

Вперед Откл. I>

Логика работы первой ступени МТЗ (I>)

IB >

IC >

DT/IDMT

DT/IDMT

Вперед IA> к реле 2...8

Вперед IB> к реле 2...8

Вперед IC> к реле 2...8

 
 

Блокировка таймера 

IA >>

Мгновенный сигнал (Пуск) I>>

Отключение от  I>>

Логика работы второй ступени МТЗ (I>>)

IB >>

IC >>

DT/IDMT

 

 

IA >>>

DT

Логика работы третьей ступени МТЗ (I>>> )

IB >>>

IC >>>

Лог. блокирование

Мгновенный сигнал (Пуск)  I>>>

Отключение I>>>
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2.4 Направленная защита от замыканий на землю (Р125, Р126 и Р127) 

В реле типа MiCOM P125, P126, P127 имеется направленная/ненаправленная защита 
от замыканий на землю. 

В защите предусмотрено три направленных/ненаправленных ступени максимального 
тока и две ступени ваттметрической защиты (Pe) и защиты по активному току 
замыкания на землю (IeCos). 

Две первые ступени могут работать с независимыми или зависимыми 
характеристиками времени срабатывания (кривые IEC, IEEE/ANSI, CO2 – 8, RI и RECT 
разделе приведенными в Технические данные и характеристики срабатывания.  
Для ваттметрической защиты (Pe/IeCos) только для первой ступени предусмотрен 
выбор независимой или зависимой характеристики с использованием тех же кривых 
IEC, IEEE/ANSI, CO2 – 8, RI и RECT. 

Органы направленной максимальной токовой защиты от замыканий на землю 
сравнивают ток замыкания на землю и напряжение 3Uo (Ue) с уставками 
соответствующих ступеней Ie>, Ue>, Ie>>, Ue>>, Ie>>>, Ue>>>  и соответствующие 
углы между током Ie и Ue с углами (уставками) заданными для каждой ступени. 
Команда отключения формируется при выполнении следующих условий: 

 Превышены уставки Ie и Ue (орган максимального тока ЗНЗ) 

 Вектор тока Ie находится в области срабатывания (Ie ∧ Ue) 

 Ie [mA] + Ue [V] > 18 (для Ien = 1A) или Ie [mA] + 5 x Ue [V] > 90 (для Ien = 5A) 

 Истекла выдержка времени таймера на отключение 

Ширина зоны срабатывания определяется соответствующей уставкой регулируемой в 
диапазоне от ±100 до 1700 с шагом в 10 для каждого из заданных характеристических 
углов (ϕМЧ) регулируемый в свою очередь в диапазоне от ±00 до 3590 с шагом в 10, 
который задается индивидуально для каждой из ступеней. 

Эти же ступени могут быть заданы как ненаправленные с независимой от тока 
уставкой времени срабатывания. 

Третья ступень защиты может быть как направленная так и ненаправленная, но лишь 
с независимой выдержкой времени срабатывания. Это же относится и к второй 
ступени защиты по Pe или IeCos. 

Третья ступень может работать по пиковым значениям тока путем задания уставок в 
соответствующем подменю конфигурирования ступени. (см.  раздел FT Технического 
руководства). 

Режим работы по пиковым значениям устанавливается в случае возможного 
насыщения трансформаторов тока и соответствующем искажении результатов 
измерений. 

Таймер возврата, предусмотренный для 
каждой из ступеней защиты, служит для 
защиты при возникновении непостоянных 
(кратковременных повторяющихся) 
замыканий. 

На соседнем рисунке показаны зоны 
работы реле «вперед» и «назад» для 
направленной защиты от замыканий на 
землю. 

Области определения направления имеют 
область (полуокружность) 
ограничивающую характеристику 
срабатывания для исключения 
нестабильной работы органа направления 
при наличии небольшой постоянной 

Угол м.ч.

Зона
срабатывания

Зона 
торможения

Ширина зоны срабатывания
задается в диапазоне
от 10 до 170 град.

Угол м.ч. регулируется 
в диапазоне от 0 до 359 град.,
с шагом в 1 град.

Ie
Ue
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несимметрии в сети.  Условия недостаточной чувствительности при определении 
направления представлены на следующем рисунке, где область срабатывания 
отмечена штриховкой. 

Зона срабатывания ограничена условиями уравнения Ie + (k x Ue) < (k x 18). 
(Определенное экспериментально значение 18 определяет гарантированную 
стабильность работы органа направления мощности). 

Коэффициент К равен 1 для Ien=1A,  К =5 для Ien=5A 

Ie>
Ie>>
Ie>>>

Ie>
Ie>>
Ie>>>

Ue, B Ue, B

Ie + 5xUe = 90

Ue>
Ue>>
Ue>>>

Ie +Ue = 18

Ue>
Ue>>
Ue>>>

 

  Ien = 1A      Ien = 5A 

Для обеспечения достоверного определения направления мощности КЗ орган 
направления должен получать сигнал напряжения поляризации достаточной величины 
(более подробно в разделе Технические данные и характеристики срабатывания). 

Сигнал поляризации должен представлять условия замыкания на землю. Так 
напряжение 3Uo появляющееся при замыканиях на землю может быть использовано 
органом направления в качестве напряжения поляризации. Реле Р127 может 
вычислять данное напряжение из трех фазных напряжений если в реле задана 
уставка 3Vpn (три напряжения фаза – ноль). Оно может также измеряться при 
соответствующем подключении обмоток ТН и задании уставки 2Vpp+Vr (два 
напряжения фаза – фаза + напряжение разомкнутого треугольника) или 2Vpn+Vr (два 
напряжения фаза – ноль + напряжение разомкнутого треугольника). 

В реле типа Р125 и Р126 выполняется только прямое измерение данного напряжения 
на выходе обмоток ТН соединенных в разомкнутый треугольник или от отдельного ТН. 

2.4.1 Общие рекомендации по выбору уставок 

При расчете уставок угла максимальной чувствительности/максимального момента 
для трехфазного направленного реле максимального тока, выбирают положительные 
значения углов. Это объясняется тем фактом, что в качестве напряжения поляризации 
рассматривается напряжение опережающее по фазе на 900  фазный ток в момент 
замыкания. В случае направленной защиты от замыканий на землю ток нейтрали (3Io) 
при замыкании отстает от поляризующего напряжения (3Uo) в зависимости от режима 
заземления нейтрали. 

Ниже приведены рекомендуемые значения углов максимальной чувствительности для 
защиты от замыканий на землю в зависимости от вида заземления нейтрали в 
системе. 

Резистивное заземление нейтрали 1800 

Изолированная нейтраль 2700 

Заземление через дугогасящую катушку (катушка 
Петерсена) 2000 

Магистральные сети (глухозаземленная 
нейтраль) 900 – 1200 
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Диапазоны регулирования уставок для направленно/ненаправленной защиты от 
замыканий на землю, а также для ваттметрической защиты (Pe/IeCos) приведены в 
разделах Технические данные и характеристики срабатывания (TD) и 
Руководство для пользователя (FT). 

2.4.2 Применение направленной защиты от замыканий на землю [67N] в сети с 
изолированной нейтралью 

Преимуществом системы с изолированной нейтралью является отсутствие протекания 
значительного тока при замыкании фазы на землю. Соответственно энергоснабжение 
потребителей может продолжаться даже в условиях наличия в сети однофазного 
замыкания. Но данное преимущество омрачается тем что напряжения на здоровых 
фазах в устойчивом и переходном режимах могут быть очень большими. В общем 
случае системы с изолированной нейтралью применяются лишь в сетях низкого или 
среднего напряжения, т.е. там где повышение уровня изоляции для защиты от 
перенапряжений не связано со значительными дополнительными расходами. 

Сети высокого напряжения обычно работают с глухозаземленной нейтралью или с 
заземлением нейтрали через низкоомное сопротивление. 

Несмотря на некоторые преимущества эксплуатации сетей с изолированной 
нейтралью,  в этих сетях существует проблема с обнаружением замыканий на землю. 
При использовании традиционных защит максимального тока проблема не может быть 
эффективно решена. Обнаружение замыканий на землю в сети с изолированной 
нейтралью возможно лишь при использовании защит максимального напряжения 
реагирующих на напряжение нулевой последовательности. Реле серии MiCOM P125, 
P126 и Р127 располагают данной функцией. 

Однако полностью селективная защита от замыканий на землю для сетей данного 
типа может быть выполнена с использованием функции защиты от замыканий на 
землю. Данная функция интегрирована в реле серии MiCOM P125, P126 и Р127.  

Для выполнения чувствительной защита от замыканий на землю необходимым 
условием является использование трансформатора тока нулевой 
последовательности. Это позволяет исключить ток небаланса возможного вследствие 
различия характеристик трансформаторов тока включенных  по схеме фильтра 
нулевой последовательности. При этом возможно использование трансформатора 
тока с меньшим коэффициентом трансформации, что в свою очередь позволяет 
добиться необходимой чувствительности защиты. 
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Как следует из рисунка приведенного выше и векторной диаграммы (см. ниже) по реле 
на «здоровых» фидерах протекает емкостный ток небаланса своих фидеров. В то 
время как по реле на поврежденном фидере протекает емкостный ток остальной части 
сети (IH1 и IH2 в данном случае) за вычетом емкостного тока своего (поврежденного) 
фидера (IH3). 

Ua

UbUc

О

U fА Vr=3Ve (3Uo)

ЗОНА СРАБАТЫВАНИЯ

I R3 = - (1H1+1H2)+1H3 - 1H3 
O’

27
0 
гр
ад

.

Ib1+Ib21H1+1H2
Ia1+Ia2

Ir3= -(1H1

Ubf

Уставка м.ч. (  270град.
Смещает центр сюда центр
характеристики

RCA)

Из векторной диаграммы следует, что замыкание фазы «С» на землю приводит к 
повышению фазного напряжения «здоровых» фаз в √3 раз. 
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Емкостный ток фазы «А» (Ia) на векторной диаграмме опережает результирующее 
напряжение фазы «А» на 900. Аналогичным образом зарядный ток фазы «В» (Ib) 
опережает напряжение фазы «В» (Vb) на 900. 

Ток небаланса обнаруженный трансформатором тока нулевой последовательности на 
«здоровом» фидере получаемы в результате сложения векторов Ia1 и Ib1 (Ia2 и Ib2) 
ровно на 900 опережает по фазе ожидаемое напряжение нулевой последовательности 
(Vr = 3Uo).  

Векторная диаграмма показывает, что токи нулевой последовательности «здоровых» и 
поврежденного фидеров IH1 + IH2  и IR2 соответственно противоположны по 
отношению друг к другу (1800). Следовательно, орган направления может быть 
использован для селективного обнаружения замыкания. 

Если напряжение поляризации органа направления равное 3Uo сдвинуто по фазе на 
+2700, то ток нулевой последовательности в реле на поврежденном фидере будет 
расположен в зоне срабатывания (Зона отключения) характеристики  направленности. 
Как было ранее рекомендовано, угол максимальной чувствительности органа 
направления защиты от замыкания на землю для сети должен быть задан равным 
2700.  

2.4.3 Характеристики ваттметрической защиты (Pe) 

В реле Р125, Р126 и Р127 интегрирована функция измерения мощности нулевой 
последовательности. 

Кроме этого пользователю предоставляется возможность выбора между 
ваттметрической защитой (Pe) и защитой IeCos (активная составляющая тока 
замыкания на землю). 

На следующем рисунке приведена характеристика отключения (область 
срабатывания) ваттметрической защиты. 

Зона срабатывания

Pe/IeCos

5 град. 5 град.

Pe> Pe>>
IeCos> IeCos>>
Q/IeSin

В следующей формуле уставки по мощности срабатывания в меню реле названы Pe> 
и Pe>>. 

Уставки Pe> и Pe>> рассчитываются следующим образом: 

Vres x Ires x Cos (f-fc) = 9 x Ve x Ie x Cos (f – fc) 

Где: 

f  = угол между напряжением поляризации (Vres) и током нейтрали 
fc = угол максимальной чувствительности/момента 
Vres = напряжение смещения нейтрали (3Uo) 
Ires = ток нейтрали (3Io) 
Ve = напряжение нулевой последовательности Uo 
Ie = ток нулевой последовательности Io 

ООО «Инстин»  http://inctin.com/  info@inctin.com
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2.4.3.1 Рекомендации по выбору уставок ваттметрической защиты (Pe) 

Уставки ступеней Ре выводятся на дисплей в формате: ##. ## x Ien W 

В данной формуле значение уставки ##.## умножается на величину Ien 

Значение уставки выражается в Ваттах (вторичных). 

Например: уставка ступени Pe> должна быть задана с передней панели реле, причем 
значение необходимо задать уставку 20Вт. 

Ien = 1A , внутреннее значение уставки будет равно 20 х 1 = 20Вт. 

При задании порогового значения уставки ваттметрической защиты (Pe/IeCos) на 
дисплее реле выводится следующее окно меню. 

Pe> 

 20 x Ien W 

Индикация порогового значения уставки.  
Диапазон регулирования уставки Pe> составляет: 
Реле высокой чувствительности по току: 0,001 – 1 In 
Для реле диапазона 57-130В: от 0,2 до 20 x Ien Вт с шагом 
0,02 x Ien Вт 
Для реле диапазона 220-480В: от 1 до 80 x Ien Вт с шагом 0,1 
x Ien Вт 
Уставка IeCos регулируется от 0,002 до 1 In с шагом 0,001 

Реле средней чувствительности по току: 0,01 – 8 In 
Для реле диапазона 57-130В: от 1 до 160 x Ien Вт с шагом 0,1 
Для реле диапазона 220-480В: 4 до 640 x Ien Вт с шагом 0,5  
Уставка IeCos регулируется от 0,01 до 8 In с шагом 0,005 

Реле низкой чувствительности по току: 0,1 – 40 In 
Для реле диапазона 57-130В: от 10 до 800 x Ien Вт с шагом 1  
Для реле диапазона 220-480В: 40 до 3200 x Ien Вт с шагом 5  
Уставка IeCos регулируется от 0,1 до 25 In с шагом 0,01 

Аналогичная процедура задания уставки применяется для второй ступени защиты 
Pe>>. 

Процедура задания уставок по времени срабатывания приведена в разделе 
Руководство для пользователя (FT). 

2.4.4 Вопросы применения  

Использование защиты Pe> и Pe>> предполагает подключение к реле цепей тока и 
напряжения. Измерение мощности Pe зависит от способа подключения цепей 
напряжения. При подключении трех фазных напряжений (3Vpn) , напряжение Ve (Uo) 
равно Ve=1/3(Va+Vb+Vc). При других видах подключения для вычислений Ре 
используется напряжение Uo непосредственно подаваемое на реле. 

Согласно рекомендуемых схем внешних подключений реле Р125, Р126 и Р127 реле 
должно быть подключено таким образом, чтобы быть ориентированным в сторону 
защищаемого фидера, т.е. в направлении от шин, в соответствии с заданным 
(рекомендуемым) углом максимальной чувствительности. 

Резистивное заземление нейтрали 1800 

Изолированная нейтраль 2700 

Заземление через дугогасящую катушку (катушка 
Петерсена) 2000 

Магистральные сети (глухозаземленная нейтраль) 900 – 1200 

Как показано на схеме внешних подключений, обычно для органа защиты от 
замыканий на землю используется трансформатор тока нулевой последовательности. 
Это позволяет исключить ток небаланса вызванный различием характеристик ТТ 
соединенных по схеме фильтра тока нулевой последовательности. При этом 
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используется трансформатор тока с меньшим коэффициентом трансформации, чем 
достигается повышение чувствительности защиты. 

2.4.5 Защита IeCos 

Защита IeCos использует ту же концепцию что и защита Pe. 

Различие заключается в том, что данная уставка основана на активной составляющей 
тока замыкания на землю. 

Рекомендуемые значения углов максимальной чувствительности те же что и в 
приведенной выше таблице. 

2.4.6 Когда используется IeCos и когда Pe 

Ваттметрическая защита Pe/IeCos почти реализована в системе дугогасящей катушки 
(Катушка Петерсена). 

При коротком замыкании в схеме катушки Петерсена мы имеем активный и 
индуктивный токи. 

Активный ток величина постоянная потому что напряжение смещения нейтрали всегда 
присутствует; индуктивный ток является суммой емкостной составляющей от 
«здоровой» линии и  реактивной (индуктивной) составляющей поврежденной линии. 

В такой ситуации сложно определить поврежденную линию и выделить ток 
повреждения потому что емкостная и индуктивная составляющие противоположны по 
фазе. 

Поскольку напряжение смещения нейтрали присутствует параллельно между 
катушкой и активным сопротивлением, для  отключения поврежденной линии 
используется ваттметрическая защита. 

Наличие/величина резистивного компонента зависит от поврежденной линии. 

Определяющими условиями для выбора Ре или IeCos являются величина тока 
замыкания и относительные границы рабочей зоны/области повреждений. 

В некоторых случаях ток нейтрали неповрежденного фидера при возникновении 
замыкания может лежать в рабочей области. В то время как ток поврежденного 
фидера лежит вблизи границы рабочей области.  

В этом случае селективное определение поврежденного фидера достигается путем 
использования характеристики IeCos, поскольку ток поврежденного фидера будет 
иметь большую активную составляющую, в то время как на неповрежденных фидерах 
активная составляющая будет минимальна. 

Для сети с изолированной нейтралью обычной практикой является использование 
характеристики IeSin  которая получается если задан характеристический угол реле 
900 или 2700. 

2.5 Применение MiCOM P125 в качестве однофазного реле мощности 

2.5.1 Обзор 

Однофазное реле MiCOM P125 разработано для использования в качестве 
самостоятельной направленной защиты от замыканий на землю. Кроме этого в реле 
также интегрированы такие функции защиты как защита по активной составляющей 
тока замыкания на землю (IeCos) так и защита по мощности нулевой 
последовательности (Pe).  Функции защиты могут быть сконфигурированы  для 
выполнения однофазного измерение мощности или альтернативно позволяют 
обеспечить чувствительную однофазную направленную защиту максимального тока с 
характеристиками сходными с реле обратной мощности MWTU11/TWL1111. 

Использование MiCOM P125 в качестве отдельно стоящего реле мощности 
предоставляет широкий диапазон регулируемых уставок, который зависит от 
диапазона чувствительности по току определяемому при заказе реле. В приведенной 
ниже таблице приведены доступные диапазоны регулирования уставок в зависимости 
от кода заказанной модели. 
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Аналоговый вход Диапазон регулирования 
(о.е.) 

 

Диапазон 
ТТ 

Диапазон 
ТН 

Ре IeCos 

P125AA 57 – 130 10 – 
800 Вт 

P125AB 0.1 – 40 220 – 480 40 – 
3200 
Вт 

0.1 - 40 

P125BA 57 – 130 1 – 60 
Вт 

P125BB 
0.01 – 8 

220 – 480 4 – 
640 Вт 

0.01 – 8

P125 
CA 

57 – 130 0.2 – 
20 Вт 

P125CB 
0.002 – 1 

220 – 480 1 – 80 
Вт 

0.002 – 
1 

 

Различные варианты подключения допускают подключение напряжения поляризации 
по схеме фаза-фаза либо фаза-ноль, а широкий диапазон регулирования уставок 
характеристического угла реле (угол максимальной чувствительности) позволяют 
применять реле для работы по активной или реактивной мощности в режимах импорта 
(потребление) или экспорта (генерация) энергии. 

Аналоговый вход реле MiCOM P125 рассчитанный на подключения переменного 
напряжения в диапазоне 57 – 130В или 220 – 480 В (диапазон выбирается при заказе 
реле) обеспечивает возможность подключения к трансформатору напряжения или 
непосредственно к сети номинального напряжения 415 В. 

2.5.2 Подключение реле 

Уставка реле по углу, которая более подробно будет рассмотрена далее позволяет 
пользователю выбрать схему подключения к цепям ТН в зависимости от конкретных 
условий применения данного реле, наличия вторичных цепей ТН и философии защиты 
используемой пользователем. 

Подключение к цепям ТН может быть выполнено по схеме фаза – фаза или фаза – 
нейтраль согласно приведенной ниже таблицы. 

Для упрощения понимания, подключения выполняются для случая использования 
реле в качестве реле обратной мощности с углом в 1800. 

Клеммы Напряжение 
поляризации Опережающий 

индекс 
(например, Va-n) 

Отстающий индекс 
(например, Va-n) 

Va-n 
Vb-n 
Vc-n 
Va-b 
Vb-c 
Vc-a 

40 39 
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MiCOM
P125

RS485

 

На схеме показан один из вариантов подключения к ТТ. Токовый аналоговый вход 
реле может быть подключен к любому из доступных трансформаторов тока (фазы А, В 
или С). 

2.5.3 Уставка угла максимальной чувствительности 

В приведенной ниже таблице даны рекомендации по уставке угла максимальной 
чувствительности в зависимости от варианта применения реле и различных 
подключений к цепям трансформаторов тока и напряжения. Рекомендованные уставки 
относятся к варианту подключения приведенному выше. 

Функция Напряжение Ток Угол м.ч. 
Va-n Ia 
Vb-n Ib 
Vc-n Ic 

180 

Va-b Ic 
Vb-c Ia 

Импорт 
активной 
мощности 

Vc-a Ib 

270 

Va-n Ia 
Vb-n Ib 
Vc-n Ic 

90 

Va-b Ic 

Импорт 
реактивной 
мощности* 

Vb-c Ia 
180 
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Функция Напряжение Ток Угол м.ч. 
Vc-a Ib
Va-n Ia
Vb-n Ib
Vc-n Ic

0 

Va-b Ic
Vb-c Ia

Экспорт 
активной 
мощности 

Vc-a Ib

90 

Va-n Ia
Vb-n Ib
Vc-n Ic

270 

Va-b Ic
Vb-c Ia

Экспорт 
реактивной 
мощности * 

Vc-a Ib

0 

* относится к отстающей реактивной мощности при импорте и экспорте

Зона срабатывания

Pe/IeCos

5 град. 5 град.

Pe> Pe>>
IeCos> IeCos>>
Q/IeSin

2.5.4 Замена реле прямой/обратной мощности типа MWTU11/TWL1111 

Строго говоря, реле MWTU11/TWL1111 не является реле измерения мощности. Реле 
работает с использованием характеристики IeCos. При условии, что на реле имеется 
достаточное напряжение для поляризации, реле с номинальным током входа равным 
1А срабатывает при 10мА на уставке 1%, не зависимо от величины приложенного 
напряжения. 

При заказе реле MiCOM P125B среднего диапазона чувствительности по току (0,01 – 8 
Ien),  становится доступным диапазон регулирования уставки от 1% до 100% от 
номинального тока (подключенного аналогового входа) с шагом регулирования уставки 
равным 0,1%. 

2.5.5 Применение функции измерения мощности 

Стандартная конфигурация реле MiCOM P125 при использовании ваттметрической 
защиты от замыканий на землю выполняет измерение мощности нулевой 
последовательности. Схема внешних подключений реле при таком его применении 
приведена в рекламных материалах и руководстве по эксплуатации (раздел Схемы 
подключения). Изменение внешних подключений позволяет использовать реле для 
измерения фазного тока и линейного или фазного напряжений, при этом рабочим 
параметром реле становится однофазная мощность. Поскольку защиты по мощности 
обычно требуются для симметричных режимов, следовательно можно использовать 
данного реле выполняющее однофазное измерение. 

При использовании в данном реле функции измерения мощности (Ре), необходимо 
при заказе реле принять во внимание токовый диапазон реле. Рассмотрим 
применение реле модели MiCOM P125CA, подключаемого по схеме фаза-ноль к ТТ с 
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номинальным вторичным током 1А. Уставка реле 0,2 Вт будет эквивалентна 0,2/63,5 
Вт, 0,3% от номинальной нагрузки. 

2.6 Защита от теплового перегруза (Р126 и Р127) 

Тепловая защита от перегруза служит для защиты электрооборудования от работы 
при температурах (активных частей) превышающих предельно допустимые значения. 
Продолжительна работа в режиме перегруза приводит к дополнительному нагреву 
активных частей оборудования что в свою очередь вызывает преждевременное 
старение изоляции и как крайний случай ее пробой. 

MiCOM P126 и P127 оснащены функцией моделирования теплового состояния 
защищаемого объекта, используя для этого измерение тока нагрузки присоединения. 
Выход функции имеет две ступени, одна может задаваться с действием на сигнал, а 
вторая на отключение. 

Тепло, выделяющееся в активных частях оборудования, такого как силовой кабель или 
трансформатор, представляет собой активные потери (I2R х t). Следовательно, нагрев 
пропорционален квадрату тока нагрузки. Тепловая модель объекта формируемая в 
реле базируется на квадрате тока интегрированного по времени.  

Реле MiCOM Р126 и Р127 автоматически использует наибольший из фазных токов при 
моделировании теплового состояния объекта. 

Оборудование рассчитано на длительную работу при температуре соответствующей 
номинальной нагрузке, при этом выделяемое тепло уравновешивается теплом 
рассеиваемым в окружающую среду и т.п. Перегрев наступает когда оборудование 
работает в течении определенного времени с токами превышающими номинальный 
ток. При этом известно, что рост температуры происходит по экспоненциальному 
закону с постоянной нагрева. Снижение температуры  при охлаждении происходит 
аналогично по экспоненциальному закону. 

Для того чтобы использовать данную защиту, необходимо знать постоянную времени 
нагрева/остывания для защищаемого объекта (Te). 

В следующем разделе показано, что различные виды оборудования имеют различные 
постоянные времени, объясняемые конструктивными различиями. 

2.6.1 Характеристики постоянной времени 

Такие характеристики используются для защиты силовых кабелей, сухих 
трансформаторов (например типа AN) и конденсаторных батарей. 

Постоянная времени тепловой защиты от перегруза определяется выражением: 
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Где: 

t = время до отключения, после появления тока перегрузки, I; 

τ           = постоянная времени нагрева/остывания защищаемого объекта; 

I = наибольший фазный ток; 

IFLC = номинальный нагрузочный ток (уставка реле ‘Thermal Trip’); 

k = константа, определяющая начало характеристики (k=1,05 допускает 
длительный режим с током < 1.05 IFLC) 

IP = ток стабильного режима, предшествовавшего режиму перегрузки. 

Время отключения от тепловой защиты зависит от тока протекавшего в 
доперегрузочном режиме, т.е. перегруз наступил из «холодного» или «горячего» 
состояния оборудования. 
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Кривые характеристик тепловой защиты от перегруза приведены в разделе 
Технические данные и характеристики срабатывания. 

2.6.2 Математическая формула применимая к реле серии MiCOM: 

Расчет времени до отключения от защиты рассчитывается по формуле: 
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Где : 

tTtrip = время до отключения (в секундах) 

Te = постоянная времени защищаемого  объекта (в секундах) 

Ix = тепловая перегрузка, равная  Ieq/k IΘ> 

Ieq =  эквивалентный ток соответствующий среднеквадратичному 
(эффективному) значению наибольшего из фазных токов  

IΘ> = номинальный нагрузочный ток защищаемого объекта (по данным завода 
изготовителя и соответствующим справочным материалам) 

k  =  коэффициент в формуле расчета времени отключения от тепловой 
защиты от перегруза 

Θ = исходное тепловое состояние (до наступления перегруза).   

Θtrip = тепловое состояние, при котором необходимо действие защиты на 
отключение.  

Задание уставок тепловой защиты выполняется в соответствующих меню: 

Расчет теплового состояния объекта выполняется по формуле: 
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Тепловое состояние (Θ рассчитывается каждые 100 мс. 
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2.6.3 Рекомендации по выбору уставок тепловой защиты от перегруза 

Уставка по току рассчитывается следующим образом: 

Θtrip =  Длительно допустимый ток нагрузки защищаемого объекта / Ктт 
Типовые значения постоянных времени приведены в следующих таблицах. 

Уставка постоянной времени (Te) ‘Time Constant’ задается в минутах. 

Кабели с бумажной изоляцией в свинцовой броне или кабели с полиэтиленовой 
изоляцией фаз, проложенные в грунте или кабельных каналах. В таблице приведены 
данные постоянных времени τ выраженные в минутах для кабелей различного уровня 
напряжения и сечения. 

Сечени
е, мм2 6 -11 кВ 22 кВ 33 кВ 66 кВ 

25 - 50 10 15 40 - 

70 - 120 15 25 40 60 

150 25 40 40 60 

185 25 40 60 60 

240 40 40 60 60 

300 40 60 60 90 

 Постоянная времени τ (минуты) 

Другие виды оборудования: 

 Постоянная 
времени τ   (мин.)

Ограничения по 
применению 

Трансформаторы сухого 
типа 

40 

60 - 90 

< 400 кВА 

400 - 800 кВА 

Сухие реакторы 40  

Конденсаторные батареи 10  

Линии электропередачи 10 Сечение  ≥ 100 мм2

Cu или150мм2 Al 

Шины  60  

 

При необходимости контролировать достижение определенного теплового состояния 
объекта задается уставка с действием на сигнал. Уставка задается в процентах от 
теплового состояния отключения (100%). Типовое значение уставки составляет 70%. 

2.7 Защита минимального тока (Р126 и Р127) 

Защита минимального тока [37] позволяет обнаружить сброс нагрузки (например срыв 
потока в насосе и обрыв ленты конвейера). В защите используется фиксированная 
(независимая от тока) выдержка времени срабатывания. 

Пользователь для данной защиты может задать следующие параметры: 

 Уставку тока срабатывания I< 

 Выдержку времени срабатывания tI< 

2.8 Максимальная токовая защита обратной последовательности (Р126 и Р127) 

При использовании традиционных защит максимального тока, уставка по току должна 
быть всегда выше максимального тока нагрузки, тем самым ограничивая 
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чувствительность таких защит. Во многих системах защиты используются также 
защиты от замыканий на землю реагирующие на ток нулевой последовательности, что 
улучшает чувствительность системы защиты к однофазным замыканиям. Однако 
могут возникнуть повреждения, которые данными схемами не определяются. 

Всякое несимметричное замыкание сопровождается наличием тока обратной 
последовательности различной величины. Следовательно, защита реагирующая на 
ток обратной последовательности может быть использована как для защиты от 
междуфазных так однофазных замыканий.  

В этом разделе рассматривается вопрос применения максимальной токовой защиты 
обратной последовательности в дополнение к стандартной МТЗ и ЗНЗ с целью 
преодоления сложностей возникающих при выполнении системы защиты.  

 МТЗ обратной последовательности обладает более высокой чувствительностью к 
междуфазным замыканиям через активное сопротивление, которые могут не 
чувствовать традиционная МТЗ 

 В некоторых случаях, ток нулевой последовательности может быть недостаточен для 
работы традиционной защиты от замыканий на землю из-за конфигурации сети. 
Например, традиционное реле защиты от замыканий на землю, подключенное со 
стороны треугольника трансформатора со схемой соединения обмоток звезда-
треугольник, не чувствует однофазные замыкания со стороны звезды трансформатора. 
Однако, ток обратной последовательности присутствует с обоих сторон 
трансформатора независимо от схемы соединения его обмоток. Следовательно, 
максимальная токовая защита обратной последовательности с выдержкой времени, 
может быть использована в качестве резервной защиты от всех несимметричных 
замыканий не определенных другими защитами. 

 В тех случаях, когда вращающиеся электрические машины защищаются 
предохранителями, сгоревший предохранитель приводит к появлению значительного 
тока обратной последовательности. МТЗ обратной последовательности может быть 
использована в качестве эффективной защиты для резервирования 
специализированных защит электрических двигателей. 

 В некоторых случаях требуется лишь сигнализировать о появлении в системе 
составляющих тока обратной последовательности. Оперативный персонал, получивший 
сигнал, выясняет причину несимметрии. 

Функция МТЗ обратной последовательности предусматривает задание уставки по току 
срабатывания I2>, I2>>, I2>>> и времени замедления срабатывания tI2>, tI2>>, tI2>>>.  

2.8.1 Рекомендации по выбору уставок I2  

Данная функция защиты имеет три ступени. 

Первая ступень может работать с фиксированным (DT) или обратнозависимым (IDMT) 
замедлением срабатывания. 

Зависимые характеристики такие же как и для защит максимальных защит [50/51], 
[50N/51N]. 

Уставка по току срабатывания (задается в меню PROTECTION G1/[46] Neg. Sec. OC 
(УСТАВКИ 1 (2)/[46]МАКС I ОБРАТ.)) должна быть выше, чем ток обратной 
последовательности присутствующий в нормальном режиме из-за несимметрии 
нагрузки в системе. Эта уставка может быть задана в процессе выполнения 
наладочных работ, путем использования функции измерения с выводом на дисплей 
реле тока обратной последовательности в нормальном режиме работы сети. 
Рекомендуется задавать уставку не менее чем на 20% превышающую результаты 
измерения. 

В случае необходимости применения данной функции реле для специфических 
случаев защиты от несимметричных повреждений, неопределяемых другими 
защитами, требуется выполнение необходимых расчетов и анализа режимов работы 
сети, для выбора точного значения уставки срабатывания по току. Однако, для 
обеспечения надежной работы защиты, уставка тока срабатывания должна быть не 
менее чем на 20% больше расчетного тока обратной последовательности при 
рассматриваемых удаленных КЗ.  
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Не менее важным моментом при задании уставок защиты является уставка по 
времени срабатывания. Следует отметить, что первоначальное назначение данной 
защиты  - это обеспечение резервирования других защит или действие на сигнал. 
Следовательно, данная защита должна действовать с достаточно большими 
выдержками времени. 

Необходимо удостовериться что выдержка времени защиты больше времени 
срабатывания других устройств защиты в системе (в минимальном режиме работы), 
которые могут также реагировать на несимметричные повреждения. К ним относятся: 

 Максимальная токовая защита 

 Защита от замыканий на землю 

 Защита от обрыва провода 

 Влияние токов обратной последовательности на тепловую защиту от перегруза 
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3. ЗАЩИТЫ ПО НАПРЯЖЕНЮ 

3.1 Уставки для подключения цепей напряжения 

Для правильного функционирования реле Р127 необходимо в подменю конфигурации 
подключения ТН Configuration/ General Options/ VT Connection (Построение/Общие 
настройки/ Подключение ТН) задать уставки соответствующие фактическому 
подключения реле к цепям ТН. 

В данном меню для Р127 предусмотрен выбор из трех вариантов уставок подключения 
ТН. 

1.  3Vpn (Три напряжения фаза-нейтраль): 

При данном виде подключения реле выполняет прямые измерения напряжений Ua, Ub 
и Uc и рассчитывает напряжение нулевой последовательности по формуле 
Ue=1/3(Ua+Ub+Uc). Вычисленное таким образом значение напряжения Ue 
используется в реле для сравнения с уставкой по Ue (для защиты при повышения 
напряжения нулевой последовательности) и для определения угла по отношению к 
току замыкания на землю (для соответствующей защиты). Однако  в меню 
ИЗМЕРЕНИЯ, напряжение UN на дисплей не выводится. 

2. 2Vpn + Vr (Два напряжения фаза-нейтраль и напряжение разомкнутого 
треугольника) 

При данном способе подключения, реле выполняет прямое измерение напряжений Ua 
и Ub. Напряжение на входе реле, ранее использовавшемся для подключения 
напряжения фазы С (клеммы 73-74) теперь подключенному на сумму трех фазных 
напряжений, используется для ввода в реле напряжения Ur, которое выводится на 
дисплей в меню ИЗМЕРЕНИЯ как UN. Результаты измерения по данному входу также 
используются для сравнения с уставкой Ue (в защите при повышении напряжения 
нулевой последовательности).  

Кроме этого, для пофазных защит максимального и минимального напряжения, 
величина напряжения фазы С реконструируется в реле по следующему уравнению: 

 Uc = Ua + Ub + Ur. Полученное таким образом значение сравнивается с уставками 
защит максимального и минимального напряжения в случае повреждения на фазе С. В 
этом случае, напряжение фазы С не выводится на дисплей в меню ИЗМЕРЕНИЯ. 

 Реконструкция напряжения фазы «С» достоверна лишь при использовании 5-
стержневого трансформатора напряжения. (два из которых используются для 
получения напряжений Ua и Uc, а остальные используются для организации схемы 
разомкнутого треугольника необходимого для получения напряжения Ur. 

ВНИМАНИЕ: ЕСЛИ НАПРЯЖЕНИЕ Ur (3Uo) ИЗМЕРЯЕТСЯ ОТ ОТДЕЛЬНОГО 
ТРАНСФОРМАТОРА, ТО ДАННАЯ РЕКОНСТРУКЦИЯ НАПРЯЖЕНИЯ ФАЗЫ «С» НЕ 
ДЕЙСТВИТЕЛЬНА И НЕ МОЖЕТ БЫТЬ ИСПОЛЬЗОВАНА. 

3.   2Vpp + Vr (Два напряжения фаза – фаза и напряжение разомкнутого 
треугольника) 

При данном способе подключения реле выполняет прямое измерение напряжений Uab и 
Ubc, при этом напряжение между фазами А и С (Uca) реконструируется в самом реле по 
уравнению Uca = Uab + Ubc. 

Третий вход напряжения (клеммы 73-74) может быть подключен к разомкнутому 
треугольнику или к специальному выделенному для этого трансформатору напряжения. 
Результаты измерения по данному входу могут быть использованы защитой по повышению 
напряжения нулевой последовательности. 

Измеренное напряжение выводится на дисплей в меню ИЗМЕРЕНИЯ как UN. 
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3.2 Измерения напряжений выводимые на дисплей 

Ниже приведен обзор выводимых на дисплей параметров напряжения в зависимости 
от заданной схемы подключения: 

 Конфигурация 
3Vpn 

Вывод 
на 
дисплей 

Конфигурация
2Vpn + Vr 

Вывод на 
дисплей 

Конфигурация 
2Vpp + Vr 

Вывод на 
дисплей 

Ua Прямое 
измерение 

Да Прямое 
измерение 

Да Не использ. Не 
использ. 

Ub Прямое 
измерение 

Да Прямое 
измерение 

Да Не использ. Не 
использ. 

Uc Прямое 
измерение 

Да Вычисленное 
значение 

Да Не использ. Не 
использ. 

Uab Вычисленное 
значение 

Да Вычисленное 
значение 

Да Прямое 
измерение 

Да 

Ubc Вычисленное 
значение 

Да Вычисленное 
значение 

Да Прямое 
измерение 

Да 

Uca Вычисленное 
значение 

Да Вычисленное 
значение 

Да Вычисленное 
значение 

Да 

UN Вычисленное 
значение 

Да Прямое 
измерение 

Да Прямое 
измерение 

Да 

 

3.3 Меню измерения 

Почему используется напряжение UN? 

Напряжение нейтрали или остаточное напряжение (смещение нейтрали) или 
напряжение нулевой последовательности рассматривается как одно и то же 
напряжение, но поскольку на дисплее невозможно изменять наименование 
использована следующая терминология: 

 Ue  для меню уставок ступеней 

 UN для меню измерений 

 UN  для записей регистратора аварий 

Напряжение UN в меню измерений и записях регистратора аварий подразумевает 
остаточное напряжение, утроенное напряжение нулевой последовательности, 
напряжение смещения нейтрали и т.п. 

3.4 [59N] Защита при повышении напряжения нулевой последовательности (Р125, 
Р126 и Р127) 

В трехфазной симметричной сети работающей в нормальном режиме, сумма трех 
фазных напряжений дает ноль, поскольку является результатом векторного сложения 
трех одинаковых векторов сдвинутых относительно друг друга на 1200. Однако, если в 
первичной сети возникает замыкание на землю появляется «остаточное» напряжение 
или другими словами напряжение нулевой последовательности. Это напряжение 
может, например, быть измерено на выходе трансформатора напряжения при 
соединении вторичных фазных обмоток в разомкнутый треугольник.  Следовательно, 
для определения наличия замыкания на землю в первичной сети может быть 
использовано реле, реагирующее на напряжение нулевой последовательности. 
Следует заметить, что такой режим работы сети приводит к повышению напряжения 
нейтрали относительно земли, что обычно называют напряжением «смещения» 
нейтрали. 

3.4.1 Рекомендации по выбору уставок 

Уставка по напряжению срабатывания заданная в реле зависит от величины 
ожидаемого напряжения нулевой последовательности возникающего при замыкания 
на землю. 
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Оно в свою очередь зависит от режима работы нейтрали в защищаемой сети. При 
этом задаваемая уставка должна быть больше величины напряжения нулевой 
последовательности постоянно присутствующего в нормальном режиме работы сети. 

Данная функция защиты имеет лишь один таймер задержки на срабатывание tUe>>>>. 

Диапазон регулирования уставок и функциональные возможности защиты по 
напряжению нулевой последовательности приведены в разделе Технические данные 
и характеристики срабатывания (TD), меню уставок описаны в разделе 
Руководство для пользователя (FT). 

3.5 [27] Защита минимального напряжения (Р127) 

Существует множество причин понижения напряжения в системе, некоторое из них 
рассмотрены ниже: 

Увеличение нагрузки в системе 

Обычно восстановление нормального напряжения выполняется с помощью 
автоматических регуляторов напряжения и РПН. Отключение от защит минимального 
напряжения может быть востребовано в том случае, если устройства регулирования 
напряжения в системе неисправны или не в состоянии восстановить напряжение до 
требуемого уровня. 

При возникновении замыканий в сети напряжение поврежденных фаз также 
снижается. Степень снижения напряжения напрямую зависит от вида замыкания, 
способа заземления нейтрали  и токи замыкания по отношению к месту установки 
реле. Кроме этого уставка по напряжению должна быть согласована с другими 
устройствами защитами в данной системе для обеспечения необходимой 
селективности работы защит. 

Полное исчезновение напряжения на шинах 

Погашение шин подстанции может произойти в результате короткого замыкания на 
вводе или на самих шинах. В такой ситуации может потребоваться отключение всех 
фидеров, для того что бы при подаче питания на шинах не было нагрузки. Отключение 
всех выключателей фидеров может быть выполнено при использовании реле 
трехфазной защиты минимального напряжения. 

3.5.1 Рекомендации по выбору уставок 

В большинстве случаев применения защита минимального напряжения не должна 
работать при замыканиях на землю возникающих в системе. В этом случае при 
задании уставок для данной защиты необходимо выбрать режим работы по линейному 
напряжению, поскольку оно в меньшей степени снижается  (чем фазные напряжения) 
при однофазных замыканиях на землю. 

Уставка защиты минимального напряжения должна быть на некоторую величину ниже, 
чем минимально возможное напряжение при нормальной работе системы. Эта уставка 
зависит от конкретной системы в которой устанавливается данная защита, но обычно 
в сети работающей в нормальном режиме возможное снижение напряжения порядка -
10% от номинального значения. 

Данная функция защиты имеет две программируемые ступени с таймерами задержки 
срабатывания: tU<, tU<<. 

Возврат пусковых органов ступеней защиты  происходит после восстановления 
напряжения до уровня 105% от заданной уставки.  

Орган защиты минимального напряжения может, на усмотрение пользователя, 
работать с использованием логики «ИЛИ» или «И», сравнивая при этом с заданными 
уставками ступеней U< и U<< каждое из входных напряжений UAB, UBC и UCA . 

Реле постоянно отслеживает линейные напряжения. 

ПРИМЕЧАНИЕ:    Если же реле конфигурировано на работу в режиме 3Vpn и, 
соответственно подключено на три фазных напряжения, то уставки 
ступеней данной защиты должны быть умножены на √3. 
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Если задан режим работы OR (ИЛИ)  и соответственно одно или более напряжений 
снизятся ниже уставки срабатывания, запускается таймер задержки отключения и по 
истечении заданной выдержки времени, формируется команда отключения от данной 
защиты. 

Если задан режим работы AND (И) и все напряжения снизятся ниже уставки 
срабатывания, функция посылает команду отключения по истечении выдержки 
времени таймера данной ступени. 

Данная функция защиты имеет две программируемые ступени с регулируемыми 
таймерами задержки срабатывания  tU<, tU<< (DT). 

Диапазон регулирования уставок и функциональные возможности защиты 
минимального напряжения приведены в разделе Технические данные и 
характеристики срабатывания (TD), меню уставок описаны в разделе Руководство 
для пользователя (FT). 

3.6 [59] Защита максимального напряжения (Р127) 

Как было сказано ранее, снижение напряжения в системе происходит относительно 
часто поскольку связано с замыканиями в системе. Однако, повышение напряжения 
также возможно и чаще всего это связано с потерей/отключением нагрузки. 

При сбросе нагрузки происходит рост напряжения источника питания. Обычно в такой 
ситуации напряжение приводится к нормальному с помощью автоматических 
регуляторов напряжения и РПН. Однако, при неисправности устройств 
автоматического регулирования напряжения и следовательно невозможности вернуть 
к нормальному уровню напряжение в системе в течение заданного времени для 
сохранения изоляции необходимо использование защит при повышении напряжения 
для прекращения режима работы с недопустимо высоким напряжением. Кроме этого 
повышение напряжения «здоровых» фаз происходит в результате замыкания на 
землю в сети с изолированной нейтралью. 

В идеальном случае, изоляция первичного оборудования в системе должна быть 
рассчитана на работу в данном режиме. 

Обычно для защиты первичного оборудования используется реле определяющее 
наличие замыкания на землю и дающее команду на отключение защищаемого 
присоединения если замыкание не устранено в течение заданного времени. Однако в 
этом же случае желательно использовать функцию защиты максимального 
напряжения, которая может служить в качестве резервной защиты. Для данной 
защиты достаточно иметь одну ступень с независимой выдержкой на срабатывание. 

3.6.1 Рекомендации по выбору уставок 

Уставка реле с органом максимального напряжения должна быть согласована с 
другими реле максимального напряжения установленными в других точках сети. 
Согласование уставок выполняется аналогично согласованию токовых защит 
работающих в сети. 

Орган максимального напряжения имеет две ступени срабатывания с регулируемыми 
таймерами с независимой выдержкой времени tU>, tU>>. 

После отключения, пусковые органы органа максимального напряжения возвращаются 
в исходное состояние при снижении напряжения до уровня 95% от заданной уставки. 

Орган максимального напряжения может работать по логической схеме OR (ИЛИ)  или 
AND (И). При этом с уставками U> и U>> сравниваются все линейные напряжения 
UAB, UBC и UCA. 

ПРИМЕЧАНИЕ:    Если же реле конфигурировано на работу в режиме 3Vpn и, 
соответственно подключено на три фазных напряжения, то уставки 
ступеней данной защиты должны быть умножены на √3. 

Если задан режим работы OR (ИЛИ) и одно или более напряжений повысится выше 
уставки срабатывания, защита  посылает команду отключения при условии истечении 
выдержки времени таймера данной ступени. 
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Если задан режим работы AND (И) и все напряжения повысятся выше уставки 
срабатывания, защита посылает команду отключения при условии истечении 
выдержки времени таймера данной ступени. 

Диапазон регулирования уставок и функциональные возможности защиты 
максимального напряжения приведены в разделе Технические данные и 
характеристики срабатывания (TD), меню уставок описаны в разделе Руководство 
для пользователя (FT). 

4. ДРУГИЕ ФУНКЦИИ ЗАЩИТЫ ИНТЕГРИРОВАННЫЕ В Р127 

4.1 Защита по понижению/повышению частоты (81U/O) 

4.1.1 Описание функции 

Органы повышения и понижения частоты доступные в Р127 предоставляют 
пользователю полноценную защиту по частоте. 

Всего имеется шесть ступеней: каждая из ступеней может быть конфигурирована на 
срабатывание при понижении либо при повышении частоты в пределах рабочего 
диапазона [fn – 4,9 Гц, fn + 4,9 Гц), где fn – номинальная частота сети (задается 
уставкой 50Гц или 60Гц). Каждая из ступеней имеет свой таймер срабатывания с 
независимой выдержкой времени. 

Если значение измеряемой в реле частоты сети превысит значение хотя бы одной из 
шести конфигурированных ступеней, то формируется соответствующий сигнал пуска 
(данной ступени) а затем, по истечении выдержки таймера данной ступени защиты, 
генерируется выходной сигнал ступени. 

4.1.2 Описание меню на ЖКД 

[81] FREQUENCY  
(ЧАСТОТА) 

Заголовок подменю  “FREQUENCY” (ЧАСТОТА)  

[81]  F1= 
 81> 

Описание: конфигурация 1-й ступени 
Диапазон: NO (НЕТ) / 81> / 81< 

[81] F1= 
 52.0 Гц 

Описание: уставка срабатывания 1-й ступени 
Диапазон: от "fn – 4,9Гц" до "fn + 4,9Гц" 

[81] tF1= 
 60 мс 

Описание: время срабатывания 
Диапазон: от 0 до 600с, шаг = 0.01с 

[81] F2= 
 НЕТ 

Описание: конфигурация 2-й ступени 
Диапазон: NO (НЕТ) / 81> / 81< 

[81] F2= 
 50.0 Гц 

Описание: уставка срабатывания 2-й ступени 
Диапазон: от "fn – 4,9Гц" до "fn + 4,9Гц" 

[81] tF2= 
 0 мс 

Описание: время срабатывания 
Диапазон: от 0 до 600с, шаг = 0.01с 

[81] F3= 
 НЕТ 

Описание: конфигурация 3-й ступени 
Диапазон: NO (НЕТ) / 81> / 81< 

[81] F3= 
 50.0 Гц 

Описание: уставка срабатывания 3-й ступени 
Диапазон: от "fn – 4,9Гц" до "fn + 4,9Гц" 

[81] tF3= 
 0 мс 

Описание: время срабатывания 
Диапазон: от 0 до 600с, шаг = 0.01с 

[81] F4= 
 НЕТ 

Описание: конфигурация 4-й ступени 
Диапазон: NO (НЕТ) / 81> / 81< 

[81] F4= 
 50.0 Гц 

Описание: уставка срабатывания 4-й ступени 
Диапазон: от "fn – 4,9Гц" до "fn + 4,9Гц" 
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[81] tF4= 
 0 мс 

Описание: время срабатывания 
Диапазон: от 0 до 600с, шаг = 0.01с 

[81] F5= 
 НЕТ 

Описание: конфигурация 5-й ступени 
Диапазон: NO (НЕТ) / 81> / 81< 

[81] F5= 
 50.0 Гц 

Описание: уставка срабатывания 5-й ступени 
Диапазон: от "fn – 4,9Гц" до "fn + 4,9Гц" 

[81] tF5= 
 0 мс 

Описание: время срабатывания 
Диапазон: от 0 до 600с, шаг = 0.01с 

[81] F6= 
 НЕТ 

Описание: конфигурация 6-й ступени 
Диапазон: NO (НЕТ) / 81> / 81< 

[81] F6= 
 50.0 Гц 

Описание: уставка срабатывания 6-й ступени 
Диапазон: от "fn – 4,9Гц" до "fn + 4,9Гц" 

[81] tF6= 
 0 мс 

Описание: время срабатывания 
Диапазон: от 0 до 600с, шаг = 0.01с 

 

4.2 3-фазная направленная защита по повышению мощности (32) 

4.2.1 Описание функции 

В MiCOM P127 доступна для использования направленная защита по мощности 
контролирующая пределы трехфазной активной и реактивную мощности а также 
обнаруживает падение мощности и изменение направления. 

Каждая из ступеней имеет свой таймер. Если измеренная активная и реактивная 
мощность  попадает в область зоны отключения, то в реле генерируется 
соответствующий сигнал пуска и формируется выходной сигнал по истечении 
выдержки времени заданной пользователем. 

Область срабатывания

 

4.2.2 Индикация измерений мощности 

В реле Р127 очень важно установить в подменю Configuration/ General Options/ VT 
Connection (Построение/Общие уставки/Подключение ТН)  уставку соответствующую 
физической схеме подключения реле к вторичным цепям ТН (см. п. 3.1.) 

3Vpn (Три напряжения фаза - нейтраль) 

2Vpn + Vr (Два напряжения фаза - нейтраль плюс напряжение разомкнутого 
треугольника) 
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2Vpp + Vr (Два напряжения фаза – фаза плюс напряжение разомкнутого треугольника) 

В приведенной далее таблице сведены измеряемые параметры в зависимости от 
схемы подключения реле к цепям ТН. 

 

 Подключение 
3Vpn 

Индикация 
на ЖКД 

Подключение
2Vpn+Vr 

Индикация 
на ЖКД 

Подключение 
2Vpp + Vr 

Индикация 
на ЖКД 

P (kW) Прямое 
измерение Да Вычисленное 

значение Да Вычисленное 
значение Да 

Q (KVAr) Прямое 
измерение Да Вычисленное 

значение Да Вычисленное 
значение Да 

S (KVA) Прямое 
измерение Да Вычисленное 

значение Да Вычисленное 
значение Да 

Cos(Phi) [°] Прямое 
измерение Да Вычисленное 

значение Да Вычисленное 
значение Да 

3Ph WHours 
Fwd         (3-
фаз. Ват/час 
вперед) 

Прямое 
измерение Да 

Вычисленное 
значение Да 

Вычисленное 
значение Да 

3Ph WHours 
Rev         (3-
фаз. Ват/час 
назад) 

Прямое 
измерение Да 

Вычисленное 
значение Да 

Вычисленное 
значение Да 

3Ph VArHours 
Fwd         (3-
фазн. 
ВАР/час 
вперед) 

Прямое 
измерение Да 

Вычисленное 
значение 

Да 

Вычисленное 
значение 

Да 

3Ph VArHours 
Rev         (3-
фазн. 
ВАР/час 
назад) 

Прямое 
измерение Да 

Вычисленное 
значение 

Да 

Вычисленное 
значение 

Да 

3Ph VAHours 
(3-фазн. ВА 
часы) 

Прямое 
измерение Да 

Вычисленное 
значение Да 

Вычисленное 
значение Да 

 

4.2.2.1 Активная мощность (Р) 

Вычисление активной мощности выполняется по следующим формулам: 

При подключении 3Vpn или 2Vpn +Vr: 

)cos(**)cos(**)cos(** IcUcIcUcIbUbIbUbIaUaIaUaP ∧+∧+∧=  

UnInSn ⋅= .3  

 

При подключении 2Vpp +Vr: 

)cos(**)cos(** IcUbcIcUbcIaUabIaUabP ∧−∧=  

UnInSn ⋅= .3  
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P
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UnKUKI
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⋅⋅
⋅

=⋅⋅=

⋅⋅
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.3
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где:  

− Р  активная мощность выраженная  в знаках АЦП 

Где In и Un соответственно номинальный ток и номинальное напряжение вторичной 
стороны 

− P”  активная мощность вторичной стороны выраженная в Pn 

− P’  активная мощность первичной стороны выраженная в Ваттах 

Поскольку данные измерения используются только для функций защиты, они не 
выводятся на ЖКД. 

4.2.2.2 Реактивная мощность (Q) 

Вычисление реактивной мощности выполняется по следующим формулам: 

При подключении 3Vpn или 2Vpn +Vr: 

)sin(**)sin(**)sin(** IcUcIcUcIbUbIbUbIaUaIaUaQ ∧+∧+∧=  

При подключении 2Vpp +Vr: 

)sin(**)sin(** IcUbcIcUbcIaUabIaUabQ ∧−∧=  

Q
UanKUKI

UnTVInTAQUnTVInTAQ

UnKUKI
QQ

⋅⋅
⋅

=⋅⋅=

⋅⋅
=

.3
"'

.3
"

 

где:  

− Q  реактивная мощность выраженная  в знаках АЦП 

Где In и Un соответственно номинальный ток и номинальное напряжение вторичной 
стороны 

− Q” реактивная мощность вторичной стороны выраженная в VAR (ВАР) 

− P’  реактивная мощность первичной стороны выраженная в VAR (ВАР) 

Поскольку данные измерения используются только для функций защиты, они не 
выводятся на ЖКД. 

4.2.2.3 Фазовый сдвиг мощности 

Вычисление фазового сдвига мощности (phi) выполняется по следующей формуле: 

)arctan(
P
Qphi =  
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4.2.3 Обзор 

При использовании реле Р127 в качестве отдельного реле мощности обеспечивает 
широкий диапазон выбора уставок, который зависит от диапазона входного 
напряжения реле (определяется при заказе). В приведенной ниже таблице указаны 
доступные диапазоны регулирования уставок в зависимости от номинала входов 
подключения к ТН. 

Аналоговые входы реле   

Диапазон 
уставок ЗНЗ 

Входы для ТН, 
(В) 

P k 

P127AA 57 – 130 1 – 10000W*k 1 или 5 A 

P127AB 

0.1 – 40 In 

220 - 480 4 – 40000W*k 1 или 5 A 

P127BA 57 – 130 1 – 10000W*k 1 или 5 A 

P127BB 

0.01 – 8 In 

220 - 480 4 – 40000W*k 1 или 5 A 

P127CA 57 – 130 1 – 10000W*k 1 или 5 A 

P127CB 

0.002 – 1 In 

220 - 480 4 – 40000W*k 1 или 5 A 
 

4.2.4 Описание меню на ЖКД 

 

[32] PHASE POWER         
(З-ТА ПО МОЩНОСТИ) 
 

Заголовок подменю “PHASE POWER” (ЗАЩИТА ПО 
МОЩНОСТИ) 

P>?  
 YES (ДА) 

Описание: конфигурация (ввод в работу) 1-й ступени P> 
Диапазон: YES (ДА)/NO (НЕТ) 

P>  
     5000 x КВт 

Описание: уставка срабатывания 1-й ступени P> 
Диапазон: от 1 до 10000 x КВт, шаг = 1 x КВт 

tP> 
 60,00 мс 

Описание: задержка срабатывания 1-й ступени P> 
Диапазон: от 0 до 150с, шаг = 0.01с 

P>>?  
 YES (ДА) 

Описание: конфигурация (ввод в работу) 2-й ступени P> 
Диапазон: YES (ДА)/NO (НЕТ) 

P>> 
     7000 x КВт 

Описание: уставка срабатывания 2-й ступени P> 
Диапазон: от 1 до 10000 x КВт, шаг = 1 x КВт 

tP>> 
 30,00 с 

Описание: задержка срабатывания 2-й ступени P> 
Диапазон: от 0 до 150с, шаг = 0.01с 

 

Примечание: 

− Q> = 1,2 * Sn 

− α   =  20 
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5. ОПИСАНИЕ РАБОТЫ И ПРИНЦИПЫ ВЫБОРА УСТАВОК ФУНКЦИИ 
АПВ (Р126 & P127) 

Анализ повреждений возникающих на линиях электропередач показывает, что 80-90% 
из них носят неустойчивый характер. Неустойчивые повреждения, например, 
перекрытие изоляции, являются самоустраняющимися повреждениями, не 
наносящими ущерба оборудованию.  Повреждения такого типа могут быть устранены 
путем отключения одного или нескольких выключателей и после восстановления 
напряжения повреждение отсутствует. Наиболее частой причиной подобных 
повреждений являются удары молнии. Другими причинами замыканий могут быть 
схлестывание проводов или мусор, заброшенный на провода ветром. Остальные 10-
20% повреждений составляют непостоянные (дуговые) или постоянные.  

Непостоянные повреждения могут быть вызваны небольшой веткой дерева упавшей 
на линию. В таком случае причина вызвавшее замыкание не может быть устранена 
путем немедленного отключения КЗ, но может быть исчезнуть (сгореть) при 
локализации повреждения защитами с выдержкой времени.   

К постоянным повреждениям можно отнести такие повреждения как обрыв провода, 
замыкание в трансформаторе, замыкания в кабеле и электрическом двигателе. Такие 
повреждения должны быть локализованы, а повторная подача напряжения возможна 
лишь после устранения повреждения. 

В большинстве случаев возникновения КЗ,  линия вновь ставится под напряжение, 
если повреждение отключено без замедления и обеспечена достаточная бестоковая 
пауза необходимая для деионизации изоляционного промежутка. Автоматика 
повторного включения служит для автоматического повторного включения 
коммутационного аппарата по истечении заданного времени, истекшего с момента 
отключения от устройств релейной защиты и применяется в тех случаях, когда 
преобладают неустойчивые, непостоянные замыкания.   

АПВ в распределительной сети высокого и среднего напряжения применяется в 
основном в сети с радиальной конфигурацией, т.е. там, где не возникает проблема 
нарушения устойчивости в системе. Основные преимущества в использовании АПВ 
сводятся к следующему: 

− Сокращение времени перерывов в энергоснабжении 

− Сокращение эксплуатационных расходов – меньше человеко-часов на ремонт 
повредившегося оборудования, и возможность эксплуатации подстанций без 
дежурного персонала. При использовании АПВ, шире используются защиты, 
работающие без выдержки времени, что сокращает время протекания тока КЗ и, 
соответственно, уменьшает объем повреждений и снижает количество развития 
неустойчивых замыканий в устойчивые. 

Поскольку 80% замыканий на воздушных линиях электропередачи носят неустойчивый 
характер, исключение перерывов в энергоснабжении в результате таких повреждений 
является несомненным преимуществом применения АПВ.  Кроме этого, 
использование АПВ позволяет эксплуатировать часть подстанций без дежурного 
персонала. При этом сокращается количество посещений необслуживаемых 
подстанций для ручного включения выключателей после отключения повреждений, 
что особенно актуально для удаленных объектов. 

Важным преимуществом использования АПВ на линиях с защитами согласованными 
по времени действия состоит в возможности использования ступеней без выдержки 
времени для первого отключения. При быстром отключении, длительность горения 
дуги возникшей в результате замыкания, сокращается до минимума, уменьшая тем 
самым повреждения оборудования или вероятность перехода неустойчивого 
повреждения в устойчивое. 

Использование защит с малыми выдержками времени, кроме того, предотвращает 
перегорание предохранителей и сокращает объем технического обслуживания 
коммутационных аппаратов из-за меньшего их нагрева токами КЗ. 
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На следующем рисунке приведена диаграмма работы 4-х кратного АПВ (максимально 
возможное количество циклов) вплоть до последнего отключения:  

tАПВ1, tАПВ2, tАПВ3, tАПВ4 = бестоковые паузы  1, 2, 3 и 4 таймеров бестоковой 
паузы АПВ 

t готовн. = время готовности АПВ (Reclaim time) 

Откл. = Отключение выключателя  

Вкл.  =  Включение выключателя  

Завершающее
отключение 
при АПВ

Время

t готовн.t АПВ4t АПВ3t готовн. t готовн.t АПВ2t готовностиt АПВ1

Откл. Вкл. Откл.  Вкл. Откл.      Вкл. Откл. Вкл. Откл.

 

ТИПОВАЯ ДИАГРАММА ЦИКЛОВ АПВ 

Следует отметить, что при использовании защит (ступеней) с минимальными 
выдержками времени в сочетании с устройством многократного АПВ,  
быстродействующие ступени обычно блокируются после первого отключения. 
Следовательно, если замыкание не устранилось в цикле АПВ, то последующее 
отключение выполняется селективными защитами для изолирования лишь 
поврежденного участка сети. Однако, в некоторых случаях использования 
многократного АПВ, быстродействующие ступени блокируются после нескольких 
неселективных отключений. 

В некоторых случаях используется несколько попыток включения с отключениями от 
селективных защит (после первого отключения от неселективной защиты) с целью 
выжигания причины возникновения непостоянного КЗ. Такие схемы также могут быть 
использования для обеспечения перегорания предохранителей на отпаечных 
фидерах, если по ним протекает недостаточный для перегорания предохранителя ток 
повреждения. 

При рассмотрении вопроса применения АПВ на комбинированных фидерах состоящих 
из кабельной и воздушных линий, необходимо принимать решение основываясь на 
вероятности неустойчивых повреждений.  Если большая часть повреждений носит 
устойчивый характер, то применение АПВ не принесет большой выгода потому, что 
повторное включение поврежденного кабеля приведет к еще большему повреждению. 

Диапазон регулирования уставок и меню конфигурирования функции АПВ приведены 
подробно в разделах Технические данные и характеристики срабатывания (TD) и 
Руководство для пользователя (FT). 

Функция АПВ  интегрированная в реле Р126 и Р127 работает по типовой логике с 
дополнительными функциональными возможностями. 

В следующем разделе приведены уставки конфигурирования работы функции АПВ: 
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5.1 Доступные уставки 

В следующей таблице перечислены уставки параметров функции 

Текст меню Диапазон уставки Шаг 
PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1 (2)) 

MIN MAX  

Autoreclose? 
([79] АПВ ?) 

NO (НЕТ) YES (ДА) NO (НЕТ)/ YES (ДА)

Ext CB Fail? 
([79] ВНЕШ. ПОВР ВЫКЛ. ?) 

NO (НЕТ) YES (ДА)  

Ext CB Fail Time 
([79] t ВНЕШН. =) 

0,010 с 600 с 0,010 с 

Ext Block? 
([79] БЛОК. АПВ ?) 

NO (НЕТ)  YES (ДА)   

tD1 
([79] ВРЕМЯ АПВ 1 =) 

0,010 с 300 c 0,010 с 

tD2 
([79] ВРЕМЯ АПВ 2 =) 

0,010 с 300 c 0,010 с 

tD3 
([79] ВРЕМЯ АПВ 3 =) 

0,010 с 600 c 0,010 с 

tD4 
([79] ВРЕМЯ АПВ 4 =) 

0,010 с 600 c 0,010 с 

Reclaim Time tR 
([79] ВРЕМЯ ПАУЗЫ АПВ=) 

0,020 с 600 c 0,010 с 

Inhibit Time tI 
([79] ВРЕМЯ ЗАПРЕТА =) 

0,020 с 600 c 0,010 с 

Phase Cycles 
([79] ВЫБОР ЧИСЛА АПВ МТЗ =) 

0 4 1 

E/Gnd Cycles 
([79] ВЫБОР ЧИСЛА АПВ ЗНЗ =) 

0 4 1 

Cycles             ([79] Циклы АПВ) 
tI> 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles             ([79] Циклы АПВ) 
tI>> 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tI>>> 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tIe> 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tIe>> 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tIe>>> 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tPe/IeCos> 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tPe/IeCos>> 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tAux1                     (t ДОП.1) 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tAux2                     (t ДОП.2) 

4321 
0000 

4321 
2222 

0/1/2 
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Пример уставки : 

[79] Циклы АПВ 

tI> 

4321 
1201 

Данная уставка задает действия функции АПВ при срабатывании ступени tI> в 
четвертом, третьем, втором и первом цикле. 

0 = АПВ не запускается при отключении от данной ступени : безусловное отключение 

1= отключение от данной ступени сопровождается пуском АПВ 

2= в данном цикле АПВ ступень tI> не действует на отключение независимо от того что 
ступень сконфигурирована на отключение в соответствующем меню  

Если, например, задано 1201,то это означает что: 

1) Первое отключение от tI> приводит к пуску АПВ 

2) Отключение от tI> во втором цикле АПВ не запускает АПВ т.е. дальнейшего АПВ не 
последует, если отключение было именно от этой, а не от других ступеней. (в 
приведенном выше таблице это могут быть tI>>, tI>>>, tIe>, tIe>>>) 

3) В третьем цикле АПВ ступень tI> на отключение не действует (КЗ отключается 
другими защитами (ступенями) 

4) Действие ступени tI> в четвертом цикле АПВ аналогично действию в первом с той 
лишь разницей, что пятого цикла АПВ все равно не будет (до  4 циклов) 

5.2 Конфигурирование логики работы АПВ 

5.2.1 Ввод в работу 

Для ввода в работу функции АПВ необходимо выполнить корректные уставки 
параметров. 

При некорректном задании уставок функции АПВ на дисплее реле выводится 
сообщение: Conflict Recloser (Неверная конфигурация АПВ). 

5.2.2 Уставки и функциональные настройки 

Ниже приведена последовательность задания уставок при использовании интерфейса 
передней панели реле. 

1. Enable the Autoreclose (Ввести АПВ) 

Установите значение Yes (Да). 
Сразу после этого может появиться сообщение «Conflict Recloser» (Неверная 
конфигурация АПВ). Не беспокойтесь, вы только начали процесс ввода уставок функции 
и часть из них еще не введена. 

2. Ext CB Fail (Внешний сигнал неготовности выключателя/привода) 

Использование данного сигнала позволяет учитывать состояние выключателя в процессе 
работы АПВ. Этот сигнал поступает от выключателя (например, Low SF6 – низкое давление 
элегаза) и должен быть назначен на один из свободных дискретных входов реле в меню 
конфигурирования входов AUTOMAT. CTRL/INPUTS (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ). Если вы 
решаете контролировать исправность/готовность выключателя/ привода, задайте уставку 
Yes (Да), тогда вам будет необходимо задать время таймера Ext CB Fail Time (Время 
готовности выключателя). Выключатель/привод будет объявлен не готовым к включению 
и соответственно включение от АПВ будет блокировано, если после истечения выдержки 
таймера Ext CB Fail Time (Время готовности выключателя) сигнал Ext CB Fail 
(Готовность выключателя)  по прежнему присутствует на входе реле. Таймер готовности 
выключателя запускается после истечении выдержки времени цикла АПВ (таймер tD).  Если 
в течении времени отсчета таймера ожидания готовности выключателя (Ext CB Fail Time) 
сигнал неготовности/неисправности выключателя исчезнет, то функция АПВ продолжает 
работать в соответствии с заданными уставками. Если задана уставка No (Нет), то функция 
Ext CB Fail (Внешний сигнал неготовности выключателя) не активируется. 
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3. Ext Block (Внешняя блокировка АПВ) 

Сигнал Ext Block (Внешняя блокировка) позволяет блокировать работу АПВ внешним 
сигналом.  Если установлена уставка Yes (Да), то для ее активирования необходимо 
назначить один из свободных дискретных входов на прием сигнала блокировки АПВ (Block 
79) в меню конфигурирования входов AUTOMAT. CTRL/INPUTS (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ). 
При активировании сигнала Ext Block (Внешняя блокировка) путем подачи напряжения на 
соответствующий дискретный вход реле, функция АПВ блокирована после отключения от 
защит пускающих АПВ  в соответствии с матрицей конфигурации циклов. (Для пуска АПВ от 
внешних защит используют входы tAux.1 и tAux2). 

4. Времена циклов (tD1, tD2, tD3, tD4) и окно в 50 мс 

Цикл АПВ запускается при формировании команды отключения от защиты (МТЗ, ЗНЗ или 
по внешнему сигналу) при включенном выключателе (вход 52а находится под 
напряжением). Таймер цикла АПВ (tD1, tD2, tD3, tD4) запускается если снимается сигнал с 
дискретного входа (52а) подключенного к вспомогательному контакту выключателя и 
возвращается пусковой орган защиты. Это означает, что выключатель отключился. Если 
при отключении выключателя от защиты сигнал 52а не снимается, то через фиксированное 
время в 2 сек (для сети частотой 50Гц) или 1,67 сек (для сети 60Гц) функция АПВ 
возвращается в исходное состояние (т.е. пуска нет). Если же при работе защит сигнал 52а 
меняет свое состояние но пусковой орган защиты остается активным (в сработанном 
состоянии), таймер цикла АПВ (tD) запустится в этом случае лишь после возврата пускового 
органа защиты.  
В описанных выше случаях КОНТРОЛЬНОЕ ВРЕМЯ НЕ ПРЕДУСМОТРЕНО. 
Сигнал «52а» должен быть назначен на один из дискретных входов в меню AUTOMAT. 
CTRL/INPUTS (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ). Состояние сигнала «52а» в зависимости от 
состояния выключателя при ведено в следующей таблице. 

Состояние вспомогательных контактов 
выключателя 

Состояние 
выключателя 

52А 52В -------------------------
------- 

Разомкнут Замкнут Отключен 
Замкнут Разомкнут Включен 

 

При запуске таймера цикла АПВ (tD), активируется еще одно окно времени. Отсчет времени 
этого интервала (окна) начинается одновременно с пуском таймера tD. Длительность 
интервала составляет 50 мс.  

Если в течение этого окна (50мс) сигнал пускового органа защиты, подействовавшей на 
отключение выключателя, носит прерывистый (неустойчивый) характер, АПВ блокируется. 

5. Reclaim Time tR (Время готовности АПВ) 

После истечения выдержки времени таймера цикла АПВ (tD), функция дает команду на 
включение выключателя через одно из выходных реле. При этом запускается таймер 
готовности (tR) при условии, что сигнал «52а» активен (под напряжением). Это означает, 
что выключатель включен. 
При посылке команды включения выключателя также запускается таймер tClose Pulse 
(длительность импульса включения). При работе этого таймера контролируется 
состояние сигнала 52а (ожидается его переход с низкого на высокий логический уровень 
при успешном включении выключателя). Если статус сигнала 52а не изменился до 
истечения выдержки времени таймера задающего длительность команды включения (tClose 
Pulse), наступает состояние нарушения контрольного времени, что в свою очередь ведет к 
блокировке АПВ. В противном случае, отсчет времени сбрасывается и АПВ продолжает 
работу в соответствии с уставками. 
Уставки таймера длительности команды на включение выключателя (tClose Pulse) 
выполняется в подменю AUTOMAT. CTRL/CB Supervision (АВТОМАТИКА/Контроль 
выключателя). 
Если во время отсчета выдержки времени готовности АПВ (tR) изменится состояние 
сигнала 52а с высокого на низкий логический уровень (выключатель из включенного 
состояние переходит в отключенное), функция АПВ блокируется. 
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Если во время отсчета выдержки времени готовности АПВ (tR) не произойдет отключения 
ни от одной из внутренних или внешних по защит, по истечении выдержки времени 
готовности функция АПВ переходит в начальное состояние готовности к повторной работе 
согласно заданной матрицы пусков циклов АПВ. 

6. Inhibit Time (Время запрета АПВ) tI 

Таймер запрета/блокировки АПВ запускается всякий раз когда выполняется оперативное 
(ручное) включение выключателя. Все отключения выключателя в течении времени работы 
таймера tI ведут к блокированию АПВ. Уставка Inhibit Time (tI) –используется для 
предотвращения пуска АПВ при оперативном включении выключателя на короткое 
замыкание. 

7. Количество циклов АПВ от МТЗ и ЗНЗ 

Максимальное количество циклов АПВ которое может быть задано в реле Р126 и Р127 
составляет 4. Пользователь может задать пуск 4 циклов от МТЗ и 4 цикла от ЗНЗ а также и 
до 4 циклов от других защит. В любом случае функция АПВ способна выполнить всего не 
более 4 попыток автоматического включения выключателя. 
Что это может означать? 
Например мы задали по 4 попытки повторного  включения инициированными пусками от 
МТЗ и 4 от ЗНЗ. 
При возникновении замыкания были выполнены две попытки включения выключателя при 
пусках АПВ от МТЗ и если следующее КЗ будет замыканием на землю, АПВ способно 
использовать оставшиеся попытки включения. Количество циклов АПВ инициированных от 
МТЗ и ЗНЗ должно задаваться в матрице конфигурации циклов АПВ. Задание «0» для МТЗ 
и/или для ЗНЗ означает что всякое отключение от МТЗ или ЗНЗ считается последним 
(завершающем) отключением для функции АПВ. В таком случае АПВ блокируется. 

8. Матрица конфигурации циклов АПВ 

Начиная с программного обеспечения версии 6А, пользователь имеет возможность 
назначить для каждой из ступеней МТЗ от междуфазных КЗ, для каждой ступени 
максимальной токовой защиты от замыканий на землю или от защиты по мощности, а также 
для внешних защит действующих через дискретные входы назначенные как tAux 1 (tДОП.1) 
и tAux2 (tДОП.2), действовать на отключение с последующим пуском или без пуска цикла 
АПВ или вообще не действовать на отключение (в данном цикле АПВ). Данный выбор 
предоставляется для каждого из циклов АПВ. В приведенной ниже таблице даны 
возможности конфигурирования работы защит в циклах АПВ. 

Cycles             ([79] Циклы АПВ)
tI> 

4321 
0000 

4321 
2222 0/1/2 

Cycles             ([79] Циклы АПВ)
tI>> 

4321 
0000 

4321 
2222 0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ)
tI>>> 

4321 
0000 

4321 

2222 
0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ)
tIe> 

4321 
0000 

4321 
2222 0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ)
tIe>> 

4321 
0000 

4321 
2222 0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ)
tIe>>> 

4321 
0000 

4321 

2222 
0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ)
tPe/IeCos> 

4321 
0000 

4321 
2222 0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ)
tPe/IeCos>> 

4321 
0000 

4321 

2222 
0/1/2 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 4321 4321 0/1/2 
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tAux1                     (t ДОП.1) 0000 2222 

Cycles              ([79] Циклы АПВ) 
tAux2                     (t ДОП.2) 

4321 
0000 

4321 
2222 0/1/2 

 

Уставки 0, 1 и 2 означают: 

0 = все отключения данной ступенью (в данном цикле) рассматриваются как завершающие. 
АПВ блокируется (не пускается при отключении от данной ступени). 

1= после отключения от данной ступени запускается АПВ 

2= срабатывание данной ступени не ведет к срабатыванию выходного реле RL1 и 
соответственно выключатель не отключается несмотря на то что в меню AUTOMAT. 
CTRL/Trip Command (АВТОМАТИКА/Заказ. ОТКЛ) эта ступень включена в состав 
защит/ступеней действующих на отключение (на срабатывание выходного реле RL1). При 
данной уставке, после истечении выдержки времени таймера готовности (tR) на дисплей 
реле выводится сообщение “Recloser Successful” (Успешное АПВ). При этом АПВ вновь 
готово к работе в соответствии с заданной матрицей конфигурации циклов. 

Если при дистанционном задании уставок (с помощью S1 или другой программы) 
выполнена неверная конфигурация матрицы циклов, на дисплее реле вместо уставки 0, 1 
или 2 может быть выведен символ   █. 
В упомянутом выше случае, вывод сообщения не предусмотрен, но АПВ не работает при 
ошибочно заданных уставках, например если tI  (время запрета АПВ) задано больше чем 
выдержка времени сработавшей ступени защиты, АПВ также блокируется. Функция АПВ 
выполняет циклы (попытки включения) для других (ступеней) правильно заданных уставок. 

ПРИМЕЧАНИЕ: Обращайте внимание на задание уставок АПВ 
выполняемое локально или дистанционно. 

Уставки количества циклов для МТЗ и ЗНЗ и уставки матрицы конфигурации циклов АПВ 
строго взаимосвязаны между собой. 

Ниже приведен пример задания количества циклов АПВ. Правила определения количества 
доступного количества циклов также приведены ниже. 

1. Для того чтобы иметь хотя бы одну попытку автоматического включения 
должно быть задано значение «1». 

2. Количество единиц подсчитывается начиная с правой стороны 

 A B C D 

Cycles      ([79] Циклы АПВ)
tI> 

4321 
0000 

4321 
0011 

4321 
0011 

4321 
0010 

Cycles     ([79] Циклы АПВ)
tI>> 

4321 
0000 

4321 
0200 

4321 
1200 

4321 
1000 

Cycles      ([79] Циклы АПВ)
tI>>> 

4321 
0010 

4321 
0002 

4321 
2010 

4321 
0021 

Cycles     ([79] Циклы АПВ)
tAux1  (для МТЗ) 

4321 
1110 

4321 
0100 

4321 
0000 

4321 
0020 

Подсчет количества 
единиц 1110 0111 1011 1011 

Уставка количества циклов
(с пуском от МТЗ) 0 3 2 2 

 

Ниже приведены два примера задания уставок. 
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Пример 1 

Мы предполагаем задать следующие уставки АПВ. 
tI=0,5 c, tD1= tD2= tD3= tD4= 1 c; tR = 2 c 
Количество циклов равно 2. 
 

CYCLES
tI> 

4321 
0211 

 
Ступень tI> = ON  в меню AUTOMAT. Ctrl/Trip Command (АВТОМАТИКА/ Заказ ОТКЛ.) 

При данных уставках мы будем иметь две попытки  автоматического включения.  
Третья будет выполняться без команды на отключение и если истечет выдержка 
времени таймера tR  (готовность АПВ) на дисплей реле выводится сообщение 
“Recloser Successful” (Успешное АПВ). 

В конце третьего цикла (задано значение =2) АПВ возвращается в исходное 
состояние. Если работает tI>, начинается новый отсчет циклов АПВ.  

Пример 2 

Мы предполагаем задать следующие уставки АПВ. 

tI=0,5 c, tD1= tD2= tD3= tD4= 1 c; tR = 2 c 

Количество циклов равно 4. 

 
CYCLES 
tI> 

4321 
0211 

 

CYCLES 
tI>> 

4321 
1111 

 

Ступень tI> и  tI>= ON  в меню AUTOMAT. Ctrl/Trip Command (АВТОМАТИКА/ Заказ 
ОТКЛ.) 

Если при возникновении КЗ отключения будут только от tI> то работа функции АПВ не 
будет отличаться от описанной выше ( Пример 1). Если в третьем цикле вместо tI> 
будет отключение от tI>> , функция АПВ будет работать в соответствии с уставками 
конфигурации циклов при работе tI>> (Пример 2). 

5.2.3 Блокировка АПВ 

Если защита сработает во время работы таймера готовности или  будет завершающее 
отключение при исполнении попыток автоматического включения, функция АПВ 
блокируется и находится в этом состоянии до снятия блокировки. 

В течение tD + tR АПВ блокируется при/от: 

− Любой команды отключения поданной на выключатель 

− Отключение от защиты при повышении напряжения 3Uo (59N) 

− Отключение от МТЗ обратной последовательности (46) 

− Отключение от защиты при тепловом перегрузе (49) 

− Достигнуто предельное заданное количество попыток АПВ 

− Уставка конфигурации циклов (сработавшей защиты) задана =0 

− Срабатывание УРОВ (52BF) 

− Неисправность цепей отключения (TCS) 

− Диагностика состояния выключателя 

− Время включения/отключения  выключателя больше заданной уставки 
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Если во время цикла АПВ будет потеряно питание реле, функция АПВ вернется полностью в 
исходное состояние. 

Блокировка АПВ может быть снята путем: 

− Подачи команды ручного включения выключателя 

− Подтверждением сообщения на дисплее реле путем нажатия клавиши «С» на 
передней панели реле 

− Подтверждением полученных сигналов локально (с помощью программы связи S1) 
или дистанционно. 

5.2.4 Дискретные входы функции АПВ 

Для обеспечения функциональности АПВ необходимо выполнить конфигурации 
дискретного входа для контроля состояния выключателя по положению 
вспомогательного контакта (52а). Невыполнение данной конфигурации приведет к 
появлению сигнала “Conflict Recloser” (Неверная конфигурация АПВ). 

Используемый сигнал должен удовлетворять условиям: 

Состояние 
вспомогательного 

контакта 

Положение 
выключателя 

52а ---------------------------- 
Разомкнут (низкий 

уровень) 
Выключатель 
отключен 

Замкнут (высокий 
уровень) 

Выключатель 
включен 

 

5.2.5 Выходные реле функции АПВ 

Функция АПВ обеспечивает информацию о работе АПВ 79 Run (Идет цикл АПВ) и 79 
Trip (АПВ Отк.). 

Функция АПВ выдает команду на включение выключателя CB Close (Включить 
выключатель) 

Команда CB Close (Включить выключатель) должна быть назначена на выходное 
реле действующее на включение выключателя. 

Данная уставка должна быть назначена при конфигурировании функции АПВ. 
Отсутствие уставки ведет к появлению “Conflict Recloser” (Неверная конфигурация 
АПВ). 

Наличие сигнала 79 Run (Идет цикл АПВ)  говорит о том, что идет отсчет таймера 
цикла tD или таймера готовности tR. Сброс (возврат) сигнала 79 Run (Идет цикл АПВ) 
происходит по истечению выдержки таймера готовности (tR) последнего из 
запрограммированных циклов или в случае блокирования АПВ.  

Сигнал 79 Trip (АПВ Отк.)  появляется если АПВ переходит в состояние блокирования 
(после исчерпания всех разрешенных попыток автоматического включения). 

5.2.6 Светодиоды функции АПВ 

На светодиоды с 5 по 8 на передней панели реле может быть выведена следующая 
информация о работе функции АПВ: сигнал ‘Recloser Run’ (Продолжается работа АПВ) 
эквивалентная сигналу ‘79 Run’ и сигнал ‘Recloser Blocked’ (АПВ блокировано), 
аналогично сигналу ’79 Trip’ (АПВ Отк.) 

5.2.7 Измерения связанные с функцией АПВ 

В меню измерения могут быть выведены данные счетчиков количества операций 
выполненных АПВ. Показания всех счетчиков, при необходимости, могут быть 
сброшены в 0 путем нажатия клавиши «С» на передней панели реле или средствами 
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локального либо удаленного доступа (например, с помощью программы связи MiCOM 
S1). 

Доступные счетчики: 

− Общее количество АПВ (Reclosers number) 

− Количество АПВ1  

− Количество АПВ2 

− Количество АПВ3 

− Количество АПВ4 

5.2.8 Рекомендации по выбору уставок АПВ 

Ниже приведены основные уставки необходимые для ввода в работу функции АПВ. 

Напомним, что необходимо учитывать совместимость данных заданных в матрице 
конфигурирования циклов и уставкам определяющими количество циклов (попыток 
автоматического включения). 

Недействительная конфигурация, заданная для функции АПВ ведет к появлению 
сигнала (Conflict Recloser – Неверная конфигурация АПВ). 

УСТАВКИ КОНФИГУРАЦИИ ФУНКЦИИ АПВ 
Autoreclose (АПВ) ? ON (ВКЛ.)  
Phase Cycles (Кол-во циклов при 
пуске от МТЗ) или/и E/Gnd Cycles 
(кол-во циклов при пуске от ЗНЗ) 

Как минимум 
одна «1» 

Если задать все «0», то АПВ не будет 
(недоступно) 

Согласованность между 
количеством циклов и матрицей 
конфигурации циклов 

1234 
0111 

Максимальное количество доступных 
циклов (при данной матрице) 
составляет ≤ 3 

Команда отключения (Trip ) Хотя бы одна 
команда 
отключения 
(Trip) 

Достаточно того, что хотя бы одна из 
ступеней МТЗ или/и ЗНЗ была 
назначена на отключение (вошла в 
список команд назначенных на откл.) 

Один из дискретных входов от 1 
до 7. Данный вход должен 
назначен на срабатывание по 
высокому уровню сигнала на 
входе (уставки по умолчанию) 

52а 

Сигнал, подаваемый на данных вход, 
должен соответствовать положению 
выключателя: Высокий уровень 
сигнала – Выключатель включен, 
низкий уровень – выкл-ль отключен. 

Одно из выходных реле от 2 до 8 CB Close 
(Включить 
выкл-ль) 

Данное реле должно быть назначено 
на срабатывание только для этой 
функции (только по этой команде). 

 

5.2.9 Количество циклов (попыток автоматического выключения) 

В каждом конкретном случае вопрос о кратности АПВ рассматривается 
индивидуально, поскольку не существует универсального решения. Обычно в сетях 
среднего напряжения используют только двукратное или трехкратное АПВ. Однако, в 
некоторых странах, можно встретить и четырехкратное АПВ.  При выполнении 
четырехкратного АПВ последняя бестоковая пауза задается достаточно 
продолжительной для того чтобы гроза успела пройти до последней попытки 
восстановления энергоснабжения. Такая организация АПВ позволяет избежать 
ненужной блокировки при нескольких последовательных неустойчивых повреждениях.   

Обычно первое и иногда второе отключение выполняется от неселективных защит без 
выдержки времени, поскольку 80% всех замыканий носит неустойчивый характер. 
Последующие отключения выполняются от селективных защит согласованных по 
времени с увеличением времени бестоковой паузы в каждом последующем цикле 
имея целью устранить причину замыкания, если это непостоянное замыкание.  

Для определения необходимого количества циклов АПВ необходимо принять во 
внимание следующие факторы: 
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Возможность выключателя выполнять последовательно несколько операций 
включения-отключения и эффект от такой работы на периодичность обслуживания. 

Если статистическая информация в рассматриваемой системе дает существенный 
процент непостоянных замыканий, причина которых может быть сожжена, то 
использование двух или более попыток АПВ вполне оправдано. В дополнение к этому, 
если возникнет КЗ с небольшим током замыкания на отпайке, защищенной 
предохранителями, время перегорания которых больше времени срабатывания 
основной защиты линии с зависимой характеристикой, также может оказаться 
полезным иметь несколько попыток автоматического повторного включения. Это 
позволит разогреть предохранители настолько, что они перегорят до срабатывания 
основной защиты линии. 

5.2.10 Уставка времени бестоковой паузы. 

Уставка продолжительности бестоковой паузы зависит от рада следующих факторов. 

Благодаря большому разнообразию видов нагрузки встречающейся в системе, 
определение оптимального времени бестоковой паузы может оказаться трудной 
задачей. Однако можно рассматривать каждый вид нагрузки индивидуально и таким 
образом определить типовое время бестоковой паузы. Ниже приведены подходы к 
различным видам нагрузки. 

Наименьшие перерывы питания без потери синхронизма допускают синхронные 
двигатели. На практике необходимо отключать синхронный двигатель от питающей 
сети при возникновении КЗ; время перерыва питания должно быть достаточным для 
срабатывания устройств защиты двигателя при потере питания. Обычно, перерыв 
питания длительностью 0,2-0,3с можно считать достаточным для срабатывания этих 
устройств. Асинхронные двигатели с другой стороны способны выдержать перерывы 
питания до 0,5с с последующим успешным восстановлением нормального режима. 
Время бестоковой паузы АПВ продолжительностью 3-10с можно считать типовым, но 
могут быть отдельные случаи, когда потребуется более продолжительное время, 
необходимое для снятия оперативных команд управления и т.п. 

Прекращения питания сетей освещения, например уличного освещения на время 10с 
и более может оказаться недопустимым из соображений безопасности движения 
транспорта.  

Для многих энергосистем важным критерием в работу является количество минут 
потерянных для питания потребителей электроэнергии. Этот показатель снижается 
при использовании фидеров оснащенных АПВ и также зависит от продолжительности 
бестоковой паузы. 

При быстром автоматическом повторном включении (БАПВ), минимальное время 
бестоковой паузы зависит от минимального времени за которое выключатель 
способен выполнить операции отключения и повторного включения.  

Поскольку выключатель является механическим устройством,  он имеет собственное 
время размыкания контактов. У современных выключателей это время составляет 
порядка 50-100мс, но выключатели старых конструкций имеют большие времена. 

После выполнения операции отключения, необходимо некоторое время для 
готовности  механизма к выполнению команды включения. Это время  зависит от типа 
выключателя и обычно составляет 0,1с. 

Как только механизм выключателя пришел в состояние готовности, выключатель 
может начинать выполнение операции включения. Интервал времени между подачей 
напряжения на механизм включения и замыканием контактов называется временем 
включения. Из-за постоянной времени соленоида включения и инерции якоря, это 
может занять около 0,3с. выключатели с пружинным приводом выполняют операцию 
менее чем за 0,2с. 

В тех случаях, когда требуется быстрое АПВ, для большинства электроустановок 
среднего напряжения, минимальное время бестоковой паузы определяется приводом 
выключателя.  Однако, время деионизации изоляционного промежутка также должно 
приниматься во внимание. 
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БАПВ может быть необходимо для обеспечения устойчивости в сети с несколькими 
источниками генерации. Для обеспечения минимального времени нарушения режима 
в системе помимо БАПВ используются защиты, с временем срабатывания <50мс, 
такие как, например, дистанционные или дифференциальные защиты, 
быстродействующие выключатели, с временем отключения <100мс.  Быстрое 
отключение повреждения сокращает время необходимое для деионизации 
изоляционного промежутка. 

Для обеспечения устойчивости между двумя источниками генерации, обычно, 
бестоковая пауза не должна превышать 300мс. Минимальное время перерыва 
питания, в этом случае, определяется временем готовности привода после 
отключения и собственным временем включением выключателя, следовательно, 
выключатели с электромагнитными приводами не могут использоваться для этого, 
поскольку имеют слишком большое время включения. 

При использовании быстрого АПВ возможно наиболее важным фактором 
определяющим время бестоковой паузы является время деионизации изоляционного 
промежутка.  Время деионизации это время в течении которого ионизированный 
воздух рассеется в месте замыкания до такой степени что изоляционные свойства 
воздуха будут восстановлены. 

Упрощенная формула для расчета времени деионизации места КЗ.: 

Время деионизации = [ ]сек
f

Vsys 1
5.34

5.10 ×⎟⎟
⎠

⎞
⎜⎜
⎝

⎛
+  

Где Vsys = напряжение системы (в кВ) 

f = частота (Гц) 

Так для сети 50Гц напряжением 66кВ время деионизации составит 0,25с 

Для сети напряжением 132кВ  - 0,29с  

Очень важно чтобы устройства релейной защиты полностью вернулись в исходное 
состояние в течение времени бестоковой паузы, для того чтобы обеспечить 
последующее срабатывание в соответствие с заданными уставками в случае 
включения на неустранившееся КЗ.  При использовании быстрого АПВ требуется 
мгновенный (без задержки) возврат защит при отключении КЗ. 

Типичные уставки времени АПВ, применяемые в сети 11/33кВ в Великобритании: 

1-й цикл АПВ  5-10 сек 

2-й цикл АПВ  30 сек 

3-й цикл АПВ  60-100 сек 

4-й цикл АПВ (не используется Великобритании, однако применяется в ЮАР) = 60-100 
сек 

5.2.10.1 Время готовности АПВ 

К факторам, определяющим выбор уставки таймера готовности АПВ относятся:  

− Перерывы энергоснабжения – большое время готовности АПВ может привести 
нежелательному обесточиванию потребителей при неустойчивых КЗ 

− Вероятность КЗ/Накопленный опыт –  в тех случаях, когда высока вероятность 
замыканий в результате ударов молнии, требуется небольшое время готовности 
АПВ, во избежание ненужной блокировки при неустойчивых КЗ 

− Время завода пружин – в случая использования быстрого АПВ, время готовности 
должно быть достаточным для запаса необходимого количества энергии в приводе 
выключателя для выполнения операций цикла О-ВО. Для АПВ с выдержкой 
времени, в этом нет необходимости, поскольку время бестоковой паузы 
продляется за счет интервала времени отведенного на подтверждение готовности 
привода, если к моменту истечении выдержки времени таймера бестоковой паузы 
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АПВ, привод не готов, путем задания соответствующей уставки функции АПВ. 
Блокировка АПВ наступает, если по истечении этой выдержки времени привод 
выключателя по прежнему не готов. 

− Техническое обслуживание – излишняя работа коммутационных аппаратов, 
вызванная малым временем готовности АПВ ведет к сокращению межремонтных 
сроков. Минимальное время готовности АПВ  не менее 5с может потребоваться 
выключателю, выполнившему операции отключение – включение для повторной 
готовности к выполнению цикла отключение – включение – отключение. Это время 
зависит от технических характеристик выключателя. 

− Время готовности АПВ должно быть достаточным для срабатывания селективных 
ступеней защиты пускающих АПВ. В противном случае это приведет к 
блокированию схемы АПВ и вводу неселективных ступеней. 

− Если возникнет такая ситуация, то устойчивое КЗ будет воспринято как 
последовательность неустойчивых КЗ с повторяющимися безуспешными пытками 
восстановить питание.  Процесс нескончаемых попыток может быть прерван путем 
ввода уставки блокирования АПВ при недопустимо большой частоте КЗ. 

− Возможно использование малого времени готовности с блокированием времени 
готовности сигналами пуска защит. Если используются малые времена готовности 
АПВ то минимальное время будет определяться возможностями аппаратов 
распределительного устройства. Преимущество малого времени готовности АПВ 
является меньшее количество блокирования включения выключателя, однако, 
увеличение количества операций ведет к сокращению межремонтного периода. 

− Чувствительная защита от замыканий на землю используется для определения 
замыканий с большое активное сопротивлением и обычно имеет большую 
выдержку времени, порядка 10-15с. Возможно  необходимо принять во внимание 
время работы этой защиты, если разрешено АПВ после ее срабатывания в 
течении работы таймера времени готовности АПВ и при этом таймер готовности 
не блокируется сигналом пуска этой защиты.  Чувствительная защита 
предназначена  работать в таких случаях как, например, замыкание оборванного 
провода на сухой грунт или деревянный забор. Такие замыкания не являются 
неустойчивыми  и могут представлять опасность для населения. Обычной 
практикой является блокирование АПВ при работе чувствительной защиты от 
замыканий на землю и блокирование включения выключателя. 

− При использовании выключателей с пружинным приводом в сочетании с быстрым 
АПВ, время готовности АПВ должно задаваться достаточным для запаса энергии в 
приводе выключателя для выполнения цикла О-ВО. 

− Типовое время готовности АПВ для сети напряжением 11/33кВ составляет 3-10с, 
что позволяет избежать излишних продолжительных отключений в случае грозы. 
Однако, времена готовности 60-180с также могут быть установлены. 

5.2.11 Согласование с предохранителями 

При использовании АПВ необходимо принимать во внимание возможность 
согласования с предохранителями. Использование плавких вставок является типовым 
для защиты отпаечных линий в сельской местности. 

 

Предполагаемые уставки для защит и АПВ приведены ниже, остальные уставки 
должны отвечать приведенным ранее требованиям. 
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Направленная МТЗ [67] 
I> Введена I>> Введена 
Ток срабатывания I> 8 In Ток срабатывания I>> 10 In 
Выдержка времени tI> 5 сек Выдержка времени tI>> 0 

сек 
АПВ (приведена только матрица конфигурации циклов) 

Пуски циклов АПВ от 
tI> 

4321 
0110 

Пуски циклов АПВ от 
tI>> 

4321 
0120 

Пуски циклов АПВ от 
tI>>> 

4321 
0000 

Пуски циклов АПВ от 
tAux 1 

4321 
0000 

Количество циклов при 
пусках от МТЗ 1 

 Возможная последовательность работы устройства: 

1. Замыкание на отпаечной линии (за предохранителем) 

 

2. Действие на отключение без выдержки времени I>> и отключение выключателя. 

 

3. Пуск таймера длительности бестоковой паузы первого цикла АПВ (tD1) 

4. Завершение отсчета выдержки времени tD1 

5. Включение выключателя и пуск таймера готовности АПВ (tR).  
Благодаря уставке АПВ пуск I>> не сопровождается действием на отключение 
выключателя (уставка 2-го цикла задана «2»). В течение выдержки времени 
установленной для ступени I> (5 сек) повреждение будет отключено/устранено 
благодаря перегоранию предохранителя или самоустранится благодаря длительности 
протекания тока повреждения. 

Перегорание предохранителя 
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Самоустранение повреждение («выгорание» перемычки) 

 

Приведенный выше пример служит лишь иллюстрацией возможности применения АПВ с 
уставкой матрицы конфигурации циклов равной «2». 

6. ФУНКЦИИ УПРАВЛЕНИЯ И АВТОМАТИКИ 

6.1 Команда отключения 

Данное меню используется для назначения отключения от функций защиты и 
автоматики с действием на срабатывание выходного реле отключения RL1. Более 
подробно процедура задания уставки описана в документе P12y/RU FT (Руководство 
для пользователя). 

Поскольку реле RL1 используется исключительно для вывода команды отключения 
выключателя, данный логический выход также используется для запуска пуска других 
функций связанных с работой и управлением выключателя. 

6.2 Фиксация срабатывания выходных реле 

Данная функциональная возможность может быть использована в тех случаях, кода 
требуется удерживание реле в сработанном состоянии после исчезновения причины 
вызвавшей его срабатывание. 

С использование данного меню можно установить запоминание срабатывания реле от 
1 до 8. Реле, связанные с работой функции АПВ (79) не должны устанавливаться на 
запоминание срабатывания. 

6.3 Защита при обрыве проводника (Р126 и Р127) 

Большинство повреждений случающихся в системе это замыкание одной фазы на 
землю или между двумя фазами и землей. Такой вид повреждений известен как 
шунтовые замыкания, которые могут возникнуть в результате разряда молнии или 
других перенапряжений вызывающих перекрытие или пробой изоляции. С другой 
стороны, причиной таких замыканий могут быть птицы на линиях электропередачи или 
механические повреждения кабелей и т.п. 

Такие виды повреждений сопровождаются значительным увеличением тока и в 
большинстве случаев легко определяются защитами. 

Другим типом несимметричных повреждений являются последовательные 
повреждения или обрыв цепи. Подобные повреждения могут быть результатом обрыва 
провода, неправильной работой одного из полюсов выключателя  или срабатыванием 
предохранителей. 

Последовательные повреждения не сопровождаются увеличением тока и 
следовательно не определяются стандартными максимальными токовыми защитами. 
Тем не менее, такие повреждения являются причиной появления несимметрии и 
следовательно вызывают протекание тока обратной последовательности, который 
может быть использован для определения повреждения.  

Токовая защита обратной последовательности может быть использована для 
определения подобных повреждений. Однако, на слабо нагруженной линии, ток 
обратной последовательности, появляющийся в результате последовательных 
(сериесных) повреждений, может быть близок или даже меньше чем ток обратной 
последовательности нагруженной линии, вызванных погрешностями трансформаторов 
тока, несимметрией нагрузки и т.п. Следовательно, пусковой орган токовой защиты 
обратной последовательности не будет работать в режиме незагруженной линии. 
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В реле типа MiCOM P126 и P127 интегрирован измерительных орган, реагирующий на 
отношение токов обратной и прямой последовательности (I2/I1).  Такое измерение в 
меньшей степени, чем просто измерение тока обратной последовательности, зависит 
от режима работы линии, поскольку отношение токов примерно постоянная величина 
при различных нагрузках. Следовательно, обеспечивается большая чувствительность 
защиты. 

6.3.1 Рекомендации по выбору уставок 

В сети с единственной точкой заземления, ток нулевой последовательности будет 
незначителен и, следовательно, отношение токов I2/I1, протекающих в защищаемой 
цепи, приближается к 100%. В сети с большим числом заземлений (при условии, что 
импедансы всех последовательностей равны), отношение I2/I1 составит 50%. 

Диапазоны регулирования уставок для защиты при обрыве проводника приведены в 
разделе Технические данные и характеристики срабатывания (TD, а описание 
работы с меню описано в разделе Руководство для пользователя (FT). 

6.3.2 Пример выбора уставок 

Изменения, выполненные при проведении наладочных работ: 

I full load = 500A (максимальный ток нагрузки) 

I2 = 50A  

Отношение токов I2/I1 в нормальном режиме: 

I2/I1 = 50/500 = 0.1 

Допуская возможные изменения нагрузки уставку в 200% от этой величины можно 
принять как типовую: Следовательно, уставка RATIO I2/I1 (КОЭФФ. I2/I1) = 20% 

Уставка времени срабатывания: tBC (tОБ) = 60с, обеспечивает отключения коротких 
замыканий защитами с выдержкой времени. 

6.4 Блокировка при броске тока намагничивания (только Р127) 

Любой из органов I>>/Ie>> or I>>>/Ie>>> может быть использован в качестве 
мгновенной ступени (без выдержки времени) с высокой уставкой срабатывания. 
Принцип работы данных органов таков что они не реагируют на апериодическую 
составляющую тока. Данный принцип работы позволяет задавать уставку 
срабатывания до 35% ниже ожидаемого пикового значения броска тока 
намагничивания при постановке под напряжение силового трансформатора. В первом 
приближении пиковое значение броска тока намагничивания выраженное в 
относительных единицах, обратно пропорционально величине последовательного 
реактанса трансформатора. 

В качестве альтернативы может быть использована блокировка от броска тока 
намагничивания. Далее приведено описание данной функциональной возможности. 

В тех случаях, когда по условию обеспечения требуемой чувствительности уставки 
ступеней защит максимального тока должны быть заданы ниже ожидаемого броска 
тока при включении трансформатора, блокировка от броска тока намагничивания 
может быть использована для блокирования МТЗ от м/ф КЗ, ЗНЗ и ТЗОП (токовая 
защита обратной последовательности). Постоянная составляющая в броске тока 
намагничивания трансформатора может составлять до 70% от полного тока. На 
практике уровень второй гармоники может отличаться по фазам и следовательно реле 
формирует сигналы блокировки для всех фаз у которых превышена заданная уставка 
(по 2-й гармонике). В большинстве случае применения может считаться приемлемой 
уставка от 15% до 20%.  Следует помнить, что высокие значения уставки могут не 
обеспечить блокирование ступеней токовых защит при невысоком уровне второй 
гармоники и как следствие к излишнему срабатыванию реле на отключение 
выключателя при постановке трансформатора под напряжение. Слишком низкие 
значения данной уставки может привести к блокированию защиты при внутренних 
повреждениях трансформатора сопровождающихся значительной апериодической 
составляющей тока поврежедения. 
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AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 

Заголовок меню АВТОМАТИКА 
 

INRUSH BLOCKING 
(БЛОК. I НАМАГ.) 
 

Подзаголовок меню Блокировки броска тока 
намагничивания. 
Для перемещения в пределах меню используйте 
клавиши стрелки вверх или вниз. Для изменения 
уставки нажмите клавишу Ввод (Enter). Установив 
требуемую уставу при помощи клавиш стрелок, 
подтвердите сделанный выбор, путем нажатия клавиши 
Ввод (Enter).  

Inrush Block. ? 
Блок. I намаг.Yes (Да) 

Ввод/вывод из работы функции блокировки. 

Доступный выбор: Да, Нет. 

Если выбрано Да, то появляется следующее окно. 

Если выбрано Нет, то функция остается неактивной. 

Inr. Harmonic 2 
ration (Отношение 2-й 
гарм. в токе намаг.              
20,0 % 

Индикация уставки процентного соотношения второй 
гармоники в токе намагничивания. 

Диапазон регулирования: от 10 до 35%, с шагом 0,1% 

 

t Inrush reset (t возврата 
блок. I намаг.) 
      0,00 с 

Индикация уставки таймера задержки возврата 
блокировки при броске тока намагничивания.   

Диапазон регулирования: от 0 до 2 сек, с шагом 0,1 сек 

Inrush Block. On 
I> YES/NO 
I>> YES/NO 
I>>> YES/NO 
Ie> YES/NO 
Ie>> YES/NO 
Ie>>> YES/NO 
I2> YES/NO 
I2>> YES/NO 
I2>>> YES/NO 

Индикация ступеней защит подлежащих блокировке при
броске тока намагничивания.  

Выберите ступени из списка. 

 

6.5 Функция Пуск-Наброс (Р126 и Р127) 

Функция Пуск-наброс, интегрированная в реле типа MiCOM P126 и P127, 
предоставляет возможность на заданное время изменить выбранные пользователем 
уставки таким образом, чтобы исключить пуск/срабатывание реле вследствие 
увеличения тока нагрузки, которое может произойти при включении, например, 
значительной отопительной нагрузки после длительного отключения энергоснабжения 
или при включении двигательной нагрузки с большими кратностями пускового тока. 

При включении фидера, в течении некоторого времени ток может значительно 
превышать ток нормального нагрузочного режима. Вследствие этого, максимальные 
токовые защиты, рассчитанные для защиты от коротких замыканий, могут неправильно 
срабатывать. 

Функция Пуск-Наброс (Cold Load Pick-up, сокращенно CLP), интегрированная в реле 
MiCOM P126 и P127 служит для повышения выбранных пользователем уставок 
ступеней на заданное время. Это позволяет приблизить уставки защит к токам 
нагрузки путем автоматического повышения порога срабатывания в момент включения 
фидера. Данная функция обеспечивает стабильность защиты (отсутствие пусков и 
срабатываний) без поиска компромиссных уставок (загрубление, отстройка по времени 
и т.п.).   

Доступные уставки и диапазон регулирования приведены в разделе Технические 
данные и характеристики срабатывания, соответствующие меню 
параметрирования функции приведены в разделе   Руководство для пользователя. 
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Таймер tCL (tBK) задает время на которое соответствующие ступени МТЗ и/или ЗНЗ 
будут повышены/понижены (в % от исходной уставки) при получении сигнала через 
дискретный вход реле (например, при подаче команды включения от ключа 
управления). По истечении времени таймера tCL, все выбранные уставки ступеней 
вернутся к своим исходным значениям или будут разблокированы. 

Таймер, связанный с уставкой ‘tCL” запускается при получении сигнала через опто-
вход реле, сконфигурированный для запуска этой функции. Оптовход конфигурируется 
в меню AUTOMAT. CTRL/INPUTS (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ). На оптовход может быть 
подключен блок-контакт выключателя (52a или 52b) или от ключа управления 
выключателем. 

В следующем разделе приведены случаи возможного использования данной функции 
и рекомендуемые уставки. 

6.5.1 Отопительная/охладительная нагрузка 

Если фидер питает отопительную или охладительную нагрузку, то могут возникнуть 
трудности с выбором уставок максимальных токовых защит одинаково приемлемых 
для нормального и пускового режимов. Проблема заключается в непродолжительном 
увеличении тока (по отношению к току нормального режима) вслед за включением 
фидера под нагрузку. Функция Пуск-Наброс, в данном случае, используется для 
временного повышения выбранных уставок на это время. 

При введенной в работу функции Пуск-Наброс, выбираются только те ступени, 
которые могут неправильно работать в пусковой период.  Степень изменения уставки 
(повышение/понижение) задается в процентах от нормального значения уставки. 

Время в течении которого действует измененные уставки ступеней защит, 
определяется уставкой таймера ‘tCL’ (tВК). По истечении этого времени уставки 
возвращаются к исходным значениям. 

При кратковременных перерывах питания нагрузки чаще всего нет необходимости в 
изменении уставок. В этих случаях функция Пуск-Наброс не активизируется.  

6.5.2 Двигательная нагрузка 

В общем случае, на фидерах питающих двигательную нагрузку, используются 
специализированные защиты двигателей, такие как MiCOM P220, P225 или Р241. 
Однако, если по каким-то причинам (возможно по экономическим), такие реле не 
используются, то в таком случае, функция ПускНаброс, интегрированная в MiCOM 
P126 или P127, может быть использована для изменения уставок токовых защит на 
время пуска двигателей.  

В зависимости от кратности и длительности пускового тока, возможно достаточно 
лишь блокировать работу мгновенных ступеней (работающих без выдержки времени). 
Но если время пуска сопоставимо с выдержками времени замедленных ступеней 
защиты,  необходимо повышать уставку таких ступеней на время пуска. Таким образом 
для адаптации токовых защит к пусковым режимам могут быть использованы 
возможности как блокирования так и временного изменения уставки ступеней. Выбор 
уставок функции Пуск-наброс необходимо выполнять в соответствии с пусковыми 
характеристиками электродвигателей.  

Как было сказано ранее, функция Пуск-Наброс включает возможность повышения 
уставки первой ступени защиты от замыканий на землю. Это может оказаться 
полезным в случае если мгновенная ступень защиты от замыканий на землю должна 
быть включена в состав защит электродвигателя. При пуске двигателя, данная защита 
может работать некорректно в связи с различным насыщением ТТ по фазам. 
Насыщение одного или нескольких ТТ пусковым током ведет к небалансу вторичных 
токов ТТ, который обнаруживается токовым органом ЗНЗ. В таком случае либо 
вводится замедление на срабатывание защиты либо используется последовательно 
включенный резистор стабилизации. 

Функция Пуск-Наброс предоставляет возможность выбора меньших выдержек 
времени и уставок по току срабатывания защиты от замыканий на землю по условиям 
работы в нормальном режиме. Эти уставки могут быть автоматически изменены 
непосредственно перед пуском электродвигателя.  
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6.5.3 Защита от замыкания на землю для трансформатора 

При подключении реле защиты от замыканий на землю к ТТ собранным по схеме 
фильтра 3Io для защиты силового трансформатора  со схемой соединения обмоток  
треугольник-звезда, согласование с другими защитами не требуется т.к.  имеется 
обмотка соединенная в треугольник.  Однако для обеспечения стабильности реле в 
переходных режимах при постановке трансформатора под напряжение,  
устанавливается замедление на срабатывание ЗНЗ или используется  резистор 
стабилизации. 

Функция Пуск-Наброс может быть использована по аналогии с описанном выше 
применением для электродвигателя.  

Следует отметить, что этот метод не обеспечивает стабильность ЗНЗ при 
асимметричном насыщении трансформаторов тока вызванном несимметричным КЗ.  
Если возникает такая проблема, то лучшим решением будет использование резистора 
стабилизации. 

6.6 Функции МТЗ с управлением по напряжению (51V) и  контроль цепей ТН 

Для обеспечения селективной работы систем релейной защиты в системе необходимо 
выполнить взаимное согласование реле максимальных токовых защит. Это означает, 
что короткое замыкание на фидере не отключенное в результате отказа выключателя 
или защиты фидера должно быть локализовано отключением выключателя 
расположенного ближе к источнику мощности от токовой защиты отстроенной по 
времени от отказавшей защиты фидера. 

Однако, в случае с отходящими линиями большой протяженности, возникает 
проблема с обеспечением требуемой чувствительности к междуфазным КЗ в конце 
защищаемого фидера. Сложность обусловлена тем, что ток срабатывания 
максимальной токовой защиты должен быть установлен выше максимального тока 
нагрузочного режима. Если ток короткого замыкания в реле при КЗ в конце 
защищаемой линии меньше чем ток нагрузки, то для повышения чувствительности 
защиты в таким видам повреждений, рекомендуется использовать максимальный 
токовой орган управляемый напряжением (Код ANSI 51V). В этом случае, факт 
снижения напряжения на шинах может быть использован для снижения уставки 
срабатывания максимальной токовой защиты. 

Функция управления напряжением может быть, по желанию пользователя введена на 
второй и третьей ступенях основного максимального токового органа. При вводе в 
работу 51V, уставка тока срабатывания изменяется на коэффициент k в случае если 
напряжение снижается ниже уставки как показано в следующей таблице: 

Основной характеристикой данной версии является логика управления уставкой 
максимальной токовой защиты по напряжениям V2> (повышения напряжения 
обратной последовательности) + V< (понижения напряжения) с контролем 
исправности цепей ТН. 

На следующем рисунке приведена функциональная схема логики. 
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VTS - контроль цепей ТН

 

Условия формирования выходного сигнала функции контроля цепей ТН :  

VTS  = (V2>0.3Vn AND I2<0.5In) ИЛИ (V1<0.1Vn И I>0.1In) 



 Руководство по применению
 
Стр. 66/93  MiCOM P125 / P126 /P127
 
6.7 Дополнительные таймеры (P125, P126 и P127) 

В реле доступны для использования дополнительные таймеры tAux1, tAux2, tAux3 и 
tAux4, которые могут быть сконфигурированы с соответствующими логическими 
входами Aux1, Aux2, Aux3 и Aux4 (Доп.1, Доп.2, Доп.3, и Доп.4)  в меню ‘ 
АВТОМАТИКА/ВХОДЫ’  (AUTOMAT.CTRL/INPUTS) .  При поступлении сигналов на 
эти входы, связанные с ними таймеры запускаются и по истечении заданных выдержек 
времени замыкаются контакты выходных реле сконфигурированных на работу с этими 
таймерами в меню “АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ“ (AUTOMAT.CTRL/OUTPUTS) . 
Выдержки времени таймеров устанавливаются независимо друг от друга в диапазоне 
от 0 до 200с. 

В реле всегда генерируется соответствующее сообщение сигнализации при истечении 
выдержки времени установленной на таймерах tAux1 (tДОП.1) и  tAux2 (t(ДОП.2). 
Аналогичное сообщение сигнализации формируется по истечению выдержки таймеров 
tAux1 (tДОП.1) и  tAux2 (t(ДОП.2) только в случае если выходной сигнал этих таймеров 
назначен на срабатывание выходного реле отключения (RL1) в подменю ЗАКАЗ ОТКЛ. 
меню АВТОМАТИКА. 

6.8 Схема логической селективности (P126 и P127) 

На следующем рисунке  приведена схема, обеспечивающая селективное отключение 
без использования каскадного согласования защит.  

При использовании схемы логической селективности, пусковые органы нижестоящего 
реле используются для увеличения выдержки времени вышестоящего реле вместо его 
блокирования.  Такое решение является альтернативой последовательному 
согласованию максимальных токовых защит. Этот принцип обеспечения 
селективности представляется более знакомым в ряде энергосистем, нежели принцип 
логического блокирования МТЗ изложенный ранее.  
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ТИПОВАЯ СХЕМА ЛОГИЧЕСКОЙ СЕЛЕКТИВНОСТИ  

Функция Логической селективности увеличивает на заданную величину выдержку 
времени второй и третьей ступеней МТЗ, защиты от замыканий на землю (по 
вычисленным или измеренным значениям тока нулевой последовательности) и 
чувствительной ЗНЗ. Эта функция инициализируется путем подачи сигнала на 
оптовход реле (Log Sel1 или Log Sel2) (СЕЛЕК. Л 1 или СЕЛЕК. Л 2), назначенный в 
меню  АВТОМАТИКА/ВХОДЫ/ВХОД х= СЕЛЕК. Л 1(2). 

Для того, чтобы контакты пусковых органов  (нижестоящих реле) успели инициировать 
изменение уставки выдержки времени (вышестоящего реле), вторая и третья ступени 
должны иметь номинальные (расчетные) выдержки времени срабатывания. 
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Рекомендации по выбору минимальной выдержки времени идентичны тем, что 
приведены для схем с логическим блокированием максимальных токовых защит.  

Таймеры tСЕЛ. 1 (tSel 1)  и tСЕЛ. 2 (tSel 2) имеют независимые уставки. 

Диапазоны регулирования уставок и описание меню данной функции приведены в 
разделах Технические данные и характеристики (TD) и в Руководстве для 
пользователя (FT). 

6.9 Блокируемая направленная/ненаправленная МТЗ 

Ненаправленные блокируемые токовые защиты могут применяться в радиальной сети 
при отсутствии или незначительной подпитке КЗ с противоположного конца линии. В 
случае применения реле для защиты  параллельных линий или в кольцевой сети и 
тому подобных случаях, необходимо применять направленные защиты. 

Здесь рассматривается вариант блокирования вышестоящего реле с зависимой 
характеристикой (IDMT) от пусковых органов нижестоящего реле, если оно определяет 
превышение уставки по току. В таком случае как вышестоящее, так и нижестоящее 
реле могут иметь одинаковые уставки по току и времени, поскольку при использовании 
функции блокирования, автоматически обеспечивается согласование защит.  В случае 
если нижестоящее реле обнаруживает отказ своего выключателя, то оно снимает 
сигнал блокировки с вышестоящего реле, т.е. вышестоящее реле деблокируется при 
работе УРОВ нижестоящего реле. 

Таким образом при КЗ за реле «С», его пусковой орган блокирует работу реле «В», а 
его пусковой орган блокирует работу реле «А». Следовательно, все три реле могут 
иметь одинаковые уставки по току и времени срабатывания, т.к. согласование 
обеспечивается блокирующим сигналом от реле расположенного ближе к месту КЗ. 
Данное построение защиты обеспечивает правильное согласование защит с 
минимальным временем локализации повреждения, но при этом отсутствует 
резервирование защит при замыкании  проводов связи между реле. 

Исходя из практического опыта, рекомендуется задавать уставку реле расположенного 
ближе к источнику питания на 10% больше чем уставка реле более удаленного от 
источника питания. Это позволяет, при необходимости, обеспечить надежную 
блокировку вышестоящего реле при пуске защиты нижестоящего реле. 
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ЛОГИЧЕСКОЕ БЛОКИРОВАНИЕ МТЗ 

Конфигурация функций логического блокирования выполняется в меню:  AUTOMAT. 
CTRL/Blocking Logic1 / Blocking Logic2 (АВТОМАТИКА/Л.БЛОКИРОВАНИЕ 1(2)). 
Логика блокирования активируется (т.е. блокирует выбранные для этого 
защиты/ступени) при активировании (подаче напряжения) опто изолированных входов 
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назначенных Blk Log1 (Л.БЛОК. 1) или Blk Log2 (Л.БЛОК.2), назначенных для этого в 
меню AUTOMAT. CRTL/INPUTS (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ). 

Данная функциональная возможность может быть применена для любой из ступеней 
токовой ступени или ступени защит по напряжению доступных в реле. 

6.10 Контроль положения выключателя 

Дежурный персонал, находясь на удалении от электроустановки должен располагать 
достоверной информацией о положении коммутационных аппаратов 
распределительного устройства. Без индикации положения выключателей, дежурный 
не имеет достаточной информации для выполнения переключений. Реле типа MiCOM 
P126 и P127 позволяют контролировать состояние выключателя для индикации его 
положения. 

Индикация положения выключателя может быть выполнена как на передней панели 
реле или путем передачи в коммуникационную сеть объекта. 

Контроль положения выключателя задается в меню АВТОМАТИКА/ВХОДЫ 
(AUTOMAT.CTRL/Inputs), а также в меню ПОСТРОЕНИЕ/ИНДИКАТОРЫ 
(CONFIGURATION/Led). 

Более того, реле MiCOM P126 и P127 могут информировать дежурного о том, что 
выключатель не отключился после дистанционного получения команды отключения. 

6.11 Мониторинг технического состояния выключателя (P126 и P127) 

При проведении очередного технического обслуживания выключателей необходимо 
убедиться в исправности цепи отключения и работоспособности привода 
выключателя, а также в том, что отключающая способность выключателя не снизилась 
до недопустимого уровня из-за ранее выполненных отключений токов короткого 
замыкания. Чаще всего техническое обслуживание выполняется в соответствии с 
заданной периодичностью или по факту выполнения определенного количества 
отключений токов короткого замыкания. Такой метод обслуживания ведет к 
сокращению межремонтных сроков для поддержание выключателя в технически 
исправном состоянии в течении всего межремонтного периода и следовательно к 
увеличению затрат на техническое обслуживание. 

В реле регистрируется статистическая информация по выключателю, связанная с 
каждым отключением короткого замыкания, что позволяет более корректно 
контролировать техническое состояние выключателя.  В следующих разделах 
приводится описание данной функции реле.  

6.12 Параметры контроля технического состояния выключателя (P126 и P127) 

При каждом отключении выключателем тока короткого замыкания, реле записывает 
статистическую информацию приведенную в таблице в соответствии с меню контроля 
состояния выключателя. Ячейки меню ЗАПИСИ/КОНТР.Выкл. (RECORDS/CB 
Monitoring)  показывают записи соответствующих счетчиков (накопление 
информации). 

ООО «Инстин»  http://inctin.com/  info@inctin.com
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Данные этих ячеек могут быть лишь прочитаны (просмотрены): 

ТЕКСТ МЕНЮ
КОНТР. ВЫКЛ. 
(CB Monitoring) 
ВРЕМЯ ОТКЛ ВЫКЛ 
(CB Opening Time) 

Показывает время отключения  

ВРЕМЯ ВКЛ ВЫКЛ 
(CB Closing Time) 

Показывает время включения  

ЧИСЛО СРАБ ВЫКЛ 
(CB Operations) 

Показывает количество операций отключения выключателя 

I  ОТКЛ ФАЗЫ А 
(Σ Amps(n) IA) 

Показывает сумму токов (или квадратов токов) отключенных 
полюсом  (фазой) «А» 

I  ОТКЛ ФАЗЫ В 
 (ΣAmps(n) IВ) 

Показывает сумму токов (или квадратов токов) отключенных 
полюсом  (фазой) «В» 

I  ОТКЛ ФАЗЫ С 
(ΣAmps(n) IС) 

Показывает сумму токов (или квадратов токов) отключенных 
полюсом  (фазой) «С» 

Показания, приведенных выше счетчиков, могут быть сброшены в ноль, например, 
после выполнения технического обслуживания или капитального ремонта 
выключателя. 

Показания счетчиков мониторинга технического состояния обновляется при каждом 
формировании команды отключения. Для учета работы выключателя, в тех случаях 
когда отключение выполняется от внешних защит, необходимо подать в реле команду 
отключения через один из опто изолированных входов. 

Конфигурация функции мониторинга технического состояния выключателя включает 
конфигурирование учета отключаемых токов, а также ряд других параметров 
характеризующих работу выключателя и определяет действие функции на сигнал 
либо на блокирование команд управления выключателем. 

Уставки функции доступны в меню АВТОМАТИКА/КОНТР.ВЫКЛ. (AUTOMAT.CTRL/CB 
supervision). 

6.12.1 Рекомендации по выбору уставок 

6.12.1.1 Уставка по сумме отключенных токов Σ In  

В тех случаях, если линии электропередачи, оснащенные масляными выключателями, 
подвержены частым коротким замыканиям, замена масла в коммутационных 
аппаратах в значительной степени определяет стоимость обслуживания 
распределительного устройства. В общем случае, замена масла производится после 
выполнения выключателем определенного количества  операций по отключению токов 
короткого замыкания.  Однако это может  привести к неоправданно частой замене 
масла, если отключались токи меньшие чем расчетные и следовательно ресурс масла 
не исчерпан полностью. 

Сумматор токов отключаемых каждым из полюсов выключателя Σ In служит для более 
точной оценки состояния дугогасящих камер выключателя. 

Диэлектрические характеристики масла у масляных выключателей снижаются 
пропорционально функции Σ I2 t. При этом ‘I’ это ток короткого замыкания отключаемый 
выключателем, и ‘t’ – время горения дуги в дугогасительной камере (не путать с 
временем отключения КЗ). Поскольку время горения дуги не может быть определено 
точно, обычно задается уставка в реле на суммирование суммы квадратов токов (n=2).  

Для других типов выключателей, особенно в установках высокого уровня напряжения, 
практический опыт может показать неприемлемость уставки n=2. В таких случаях, 
значение показателя степени суммируемых токов может быть задано равным 1.  

Срабатывание функции на сигнал в этом случае, например, может служить признаком 
необходимости в проверке давления газа/вакуума в дугогасительной камере. 
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Следует также отметить, что график и объем технического обслуживания должен
согласовываться с инструкциями завода-изготовителя оборудования.  

6.12.1.2 Setting the Number of Operations Thresholds

Every operation of a circuit breaker results in some degree of wear for its components. Thus, 
routine maintenance, such as oiling of mechanisms, may be based upon the number of
operations. Suitable setting of the maintenance threshold will allow an alarm to be raised, 
indicating when preventative maintenance is due.  

Should maintenance not be carried out, the relay can be set to lockout the autoreclose
function on reaching an operations threshold. This prevents further re-closing when the
circuit breaker has not been maintained to the standard demanded by the maintenance 
instructions supplied by the switchgear manufacturer.  

Certain circuit breakers, such as oil circuit breakers (OCB) can only perform a specific 
number of fault interruptions before requiring maintenance attention. This is because each
fault interruption causes carbonising of the oil, degrading its dielectric properties. 

6.12.1.3 Уставки по времени выполнения коммутационных операций

Каждая операция (включение/отключение) ведет к некоторому износу его механизмов. 
Следовательно, текущее обслуживание выключателя, например, смазка механизмов, 
может базироваться на подсчете количества выполненных операций. Следовательно, 
задание соответствующей уставки с действием на сигнал позволяет информировать
эксплуатационный персонал о необходимости выполнения превентивного
обслуживания данного выключателя. 

Вторая ступень функции подсчета количества операций может быть задана на
блокирование команды включения выключателя в случае не выполнения
необходимого технического обслуживания. В этом случае наступает блокирование
команд на включение выключателя, если не выполнено техническое обслуживание
выключателя в соответствии с инструкциями завода-изготовителя.   

Некоторые типы выключателей, такие как, например, масляные выключатели, требуют
проведения технического обслуживания, после выполнения определенного количества
операций отключения тока КЗ, поскольку при каждом отключении происходит
коксование (науглероживание) масла снижающее его диэлектрические
характеристики.   

6.13 Устройство резервирования отказа выключателя (УРОВ) 

Функция резервирования отказа выключателя интегрированная в MiCOM P126 и Р127
работает по следующему принципу. 

Таймер функции УРОВ ‘t BF’ запускается всякий раз, когда на выходное реле RL1
поступает команда отключения или же сигнал пуска УРОВ поступает на опто
изолированных логический вход назначенный в подменю АВТОМАТИКА/ВХОДЫ как
tBFI (Внешний пуск УРОВ).  

При этом, команда отключения может быть сформирована как одной из функций
защиты интегрированных в реле, так и сигналом отключения от внешних устройств, 
полученным по дискретному входу. при этом логические входы могут быть
активированы внешними устройствами.  

В случае пуска таймера УРОВ (tBF) командой полученной по логическому входу, 
выходной сигнал функции УРОВ формируется по истечении выдержки времени
таймера tBF. Возврат (сброс выдержки) таймера если ток в каждой из фаз снижается
ниже значения уставки контроля минимального тока I<BF (т.е. (Ia<  И  Ib< И
Ic<)=ИСТИНА) 

В случае действия на отключение выключателя путем срабатывания выходного реле
RL1 терминалы MiCOM P126 и Р127 отслеживают ток измеряемый в каждой из фаз и
сравнивают каждый из фазных токов с уставкой минимального тока I<BF, заданной в
соответствующем меню. Если хотя бы в одной из фаз ток превышает уставку
контроля минимального тока, то условие (Ia< И Ib< И Ic<)=ЛОЖЬ и по истечении
выдержки таймера tBF функция УРОВ выдает сигнал отказа выключателя. Если же
условие (Ia< И  Ib< И Ic<)=ИСТИНА, то происходит сброс таймера функции УРОВ

Следует	также	отметить,	что	график	и	объем	технического	обслуживания	должен	согласо-
вываться	с	инструкциями	завода-изготовителя	оборудования.

6.12.1.2	 Уставка	по	количеству	порогов	срабатывания

Каждая	операция	(включение/отключение)	ведет	к	некоторому	износу	механизмов.	Следо-
вательно,	 текущее	обслуживание	выключателя,	 например,	 смазка	механизмов,	может	ба-
зироваться	на	подсчете	количества	выполненных	операций.	Следовательно,	задание	соот-
ветствующей	уставки	с	действием	на	сигнал	позволяет	информировать	эксплуатационный	
персонал	о	необходимости	выполнения	превентивного	обслуживания	данного	выключателя.

Вторая	ступень	функции	подсчета	количества	операций	может	быть	задана	на	блокирова-
ние	команды	включения	выключателя	в	случае	не	выполнения	необходимого	технического	
обслуживания.	В	этом	случае	наступает	блокирование	команд	на	включение	выключателя,	
если	не	выполнено	техническое	обслуживание	выключателя	в	соответствии	с	инструкциями	
завода-изготовителя.

Некоторые	типы	выключателей,	такие	как,	например,	масляные	выключатели,	требуют	про-
ведения	технического	обслуживания,	после	выполнения	определенного	количества	опера-
ций	отключения	тока	КЗ,	поскольку	при	каждом	отключении	происходит	коксование	(наугле-
роживание)	масла	снижающее	его	диэлектрические	характеристики

6.12.1.3		 Уставки	по	времени	выполнения	коммутационных	операций	

Каждая	операция	(включение/отключение)	ведет	к	некоторому	износу	его	механизмов.	Сле-
довательно,	текущее	обслуживание	выключателя,	например,	смазка	механизмов,	может	ба-
зироваться	на	подсчете	количества	выполненных	операций.	Следовательно,	задание	соот-
ветствующей	уставки	с	действием	на	сигнал	позволяет	информировать	эксплуатационный	
персонал	о	необходимости	выполнения	превентивного	обслуживания	данного	выключате-
ля.	

Вторая	ступень	функции	подсчета	количества	операций	может	быть	задана	на	блокирова-
ние	команды	включения	выключателя	в	случае	не	выполнения	необходимого	технического	
обслуживания.	В	этом	случае	наступает	блокирование	команд	на	включение	выключателя,	
если	не	выполнено	техническое	обслуживание	выключателя	в	соответствии	с	инструкциями	
завода-изготовителя.	

Некоторые	типы	выключателей,	такие	как,	например,	масляные	выключатели,	требуют	про-
ведения	технического	обслуживания,	после	выполнения	определенного	количества	опера-
ций	отключения	тока	КЗ,	поскольку	при	каждом	отключении	происходит	коксование	(наугле-
роживание)	масла	снижающее	его	диэлектрические	характеристики.	

6.13 Устройство резервирования отказа выключателя (УРОВ) 

Функция	резервирования	отказа	выключателя	интегрированная	в	MiCOM	P126	и	Р127	рабо-
тает	по	следующему	принципу.	

Таймер	функции	УРОВ	‘t	BF’	запускается	всякий	раз,	когда	на	выходное	реле	RL1	поступает	
команда	отключения	или	же	сигнал	пуска	УРОВ	поступает	на	опто	изолированных	логиче-
ский	вход	назначенный	в	подменю	АВТОМАТИКА/ВХОДЫ	как	tBFI	(Внешний	пуск	УРОВ).	

При	этом,	команда	отключения	может	быть	сформирована	как	одной	из	функций	защиты	
интегрированных	в	реле,	так	и	сигналом	отключения	от	внешних	устройств,	полученным	по	
дискретному	входу.	при	этом	логические	входы	могут	быть	активированы	внешними	устрой-
ствами.	

В	случае	пуска	таймера	УРОВ	(tBF)	командой	полученной	по	логическому	входу,	выходной	
сигнал	функции	УРОВ	формируется	по	истечении	выдержки	времени	таймера	tBF.	Возврат	
(сброс	выдержки)	таймера	если	ток	в	каждой	из	фаз	снижается	ниже	значения	уставки	контро-
ля	минимального	тока	I<BF	(т.е.	(Ia<	И	Ib<	И	Ic<)=ИСТИНА)	В	случае	действия	на	отключение	
выключателя	путем	срабатывания	выходного	реле	RL1	терминалы	MiCOM	P126	и	Р127	от-
слеживают	ток	измеряемый	в	каждой	из	фаз	и	сравнивают	каждый	из	фазных	токов	с	устав-
кой	минимального	тока	I<BF,	заданной	в	соответствующем	меню.	Если		хотя	бы	в	одной	из	
фаз	ток	превышает	уставку	контроля	минимального	тока,	то		условие	(Ia<	И	Ib<	И	Ic<)=ЛОЖЬ	
и	по	истечении	выдержки	таймера	 tBF	функция	УРОВ	выдает	сигнал	отказа	выключателя.	
Если	же	условие	(Ia<		И		Ib<	И	Ic<)=ИСТИНА,	то	происходит	сброс	таймера	функции	УРОВ
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(tBF). Условие ИСТИНА органа контроля минимального тока I<BF всегда ведет к 
сбросу таймера tBF (tУРОВ). 

Кроме этого в меню функции УРОВ предусмотрена блокировка мгновенных сигналов 
(пусковые органы) ступеней максимальных токовых защит от м/ф и однофазных КЗ. 
Это предоставляет дополнительную гибкость в локализации и отключении 
повреждений в сети. 

tУРОВ

Выходной сигнал
функции определения
отказа выключателя
(УРОВ)

Ввод функции
УРОВ

Любое 
отключение

Внешний
пуск таймера
УРОВ

Ко
нт
ро
ль

 м
ин
им
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ог
о
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ка
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аж
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6.13.1 Уставки функции УРОВ 

Для выключателя с временем отключения в 2 ½ периода частоты сети, типовой 
уставкой таймера УРОВ считается время равное 150мс. 

Уставка по минимальному току (I<) должна быть меньше возможного тока нагрузки для 
того, чтобы срабатывание элемента контроля минимального тока (I<) подтверждало  
отключение полюса выключателя. Для кабельных и воздушных линий 
электропередачи, типовым значением можно считать уставку в 20%In. Для УРОВ 
генераторных выключателей типовым значение считается уставка в 5%In. 

6.14  Контроль цепи отключения (P126 и P127) 

Цепь отключения расположена в основном вне корпуса реле и проходит через ряд 
устройств как, например, предохранители, накладки, контакты реле и т.п. 

Принимая во внимание важность данной цепи, необходимо выполнять постоянный 
контроль ее целостности. 

Простейшим решением данной задачи является лампа с последовательно 
включенным резистором подключенная параллельно контактам выходного реле 
отключения. 

6.14.1 Принцип контроля цепи отключения использованный в MiCOM P126 и P127 

Функция контроля цепи отключения интегрированная в реле MiCOM P122 и P123 
работает следующим образом: 

ВНИМАНИЕ: Начиная с 5-й аппаратной версии терминала (также именуемой 
«Фаза модернизации II» изменены значения параметров используемые для 
расчета величины дополнительного внешнего резистора в схеме контроля 
целостности цепи отключения выключателя.  

Ввод в работу функции контроля цепи отключения выполняется в меню 
АВТОМАТИКА/КОНТРОЛЬ ВЫКЛ./КОНТРОЛЬ СХ. ОТКЛ. = ДА (AUTOMAT.CTRL/ CB 
Supervision/ TC Supervision). Затем один из свободных логических (опто) входов 
терминала конфигурируется на прием необходимой информации. Это выполняется в 
меню АВТОМАТИКА/ВХОДЫ/ВХОД х = КОНТР.СХ.ОТК. (AUTOMAT.CTRL/Inputs/Input 
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x =Trip Circ). Затем данный логический вход физически подключается к 
контролируемой цепи согласно одной из приведенных ниже схем. 

Если функция контроля цепи отключения введена (ответ ДА в меню 
АВТОМАТИКА/КОНТРОЛЬ ВЫКЛ./КОНТРОЛЬ СХ. ОТКЛ. = ДА) (AUTOMAT.CTRL/ CB 
Supervision/TC Supervision=Yes), терминал выполняет постоянный контроль 
целостности цепи отключения выключателя вне зависимости от положения 
выключателя (включен или отключен). Функция контроля введена (активна)  в том 
случае, когда выходное реле отключения (RL1) находится в несработанном положении 
и автоматически выводится (не активна), если срабатывает выходное реле  
отключения (RL1). 

Сигнализация о нарушении целостности цепи отключения ‘КОНТРОЛЬ СХ. ОТКЛ.’ (52 
Fail) появляется, если на  логическом (опто) входе терминала, назначенном для 
контроля цепи отключения, напряжение исчезает на время большее чем задано 
уставкой таймера данной функции в меню АВТОМАТИКА/КОНТРОЛЬ ВЫКЛ./ 
КОНТРОЛЬ СХ. ОТКЛ/ tКОНТ. СХ. ОТК = xx s (AUTOMAT.CTRL/ CB Supervision/TC 
Supervision/ t SUP= xx s). Для выбора уставки данного таймера рекомендуется 
познакомиться с содержанием главы «Руководство для пользователя» (P12у/RU FT) и 
главы «Технические данные и характеристики» (P12у/RU TD). 

Поскольку данная функция автоматически выводится при срабатывании выходного 
реле отключения (RL1), она также применима, если в терминале используется 
функция фиксации срабатывания («самоподхват») выходных реле. 

Логический 
вход контроля
цепи отключения

Активировано
выходное реле
отключения (Rl1)

Таймер функции
контроля ЦО

ПРИНЦИПИАЛЬНАЯ СХЕМА КОНТРОЛЯ ЦЕПИ ОТКЛЮЧЕНИЯ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ 

Три примера выполнения схемы контроля цепи отключения выключателя. 

ПРИМЕЧАНИЕ:  Предполагается что выключатель имеет собственное устройство 
обеспечивающее безопасность работы. 

ООО «Инстин»  http://inctin.com/  info@inctin.com
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Пример 1 

В данном примере в распоряжении пользователя имеется лишь НО блок-контакт 
выключателя (52а). Реле MiCOM Р126 и Р127 контролируют целость цепи соленоида 
отключения вне зависимости от положения выключателя (включен или отключен). 

+ пит.U

- пит.U

MiCOM P126/127

Оптовход
Команда
отключения

2 6

Соленоид
отключения

СХЕМА КОНТРОЛЯ СОЛЕНОИДА ОТКЛЮЧЕНИЯ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ 

Пример  2 

В этом пример в распоряжении имеются нормально открытый НО (52а) и нормально 
закрытый НЗ (52b) блок-контакты выключателя. Реле MiCOM Р126 и Р127 
контролирует полностью цепь отключения при включенном положении выключателя и 
часть цепи отключения при отключенном положении выключателя. 

В этом случае необходимо использование резистора R1, подключенного 
последовательно с контактом  52b на тот случай, если используется функция подхвата 
выходного реле или если он может находиться продолжительное время в замкнутом 
состояние по другой причине, а также, если задан значительный по 
продолжительности импульс команды отключения выключателя. 

Команда
отключения Оптовход

контроля ЦО

+ пит.U

-Uпит.

Соленоид
отключения

Резистор R1

МОНИТОРИНГ СОЛЕНОИДА ОТКЛЮЧЕНИЯ И ВСПОМОГАТЕЛЬНЫХ КОНТАКТОВ 
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ПРИМЕР 3 

В этом примере в распоряжении имеются блок-контакты выключателя 52а и 52b. 
Терминалы MiCOM Р122 и Р123 контролирует всю цепь отключения выключателя вне 
зависимости от его положения (включен или отключен). 

В этом случае резистор R1 используется для ограничения тока, протекающего через 
соленоид отключения при отключенном положении выключателя (52а разомкнут), если 
используется функция подхвата выходного реле или он может находиться 
продолжительное время в замкнутом состояние по другой причине, а также, если 
задан значительный по продолжительности импульс команды отключения 
выключателя 

+Uпит.

-U пит.

Резистор R1

Соленоид отключения

Команда
отключения Оптовход

контроля ЦО

МОНИТОРИНГ СОЛЕНОИДА ОТКЛЮЧЕНИЯ И ВСПОМОГАТЕЛЬНЫХ КОНТАКТОВ 
НЕЗАВИСИМО ОТ ПОЛОЖЕНИЯ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ   

ООО «Инстин»  http://inctin.com/  info@inctin.com
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6.14.2 Расчет параметров внешнего резистора R1 

При расчете величины сопротивления резистора R1 принимается во внимание 
минимальное значение тока протекающего по логическому (опто) входу терминала. 
Минимальный ток оптовхода является функцией от номинального напряжения питания 
реле (Ua).  

1 – Для примера No 2 : 

Максимальное значение резистора R1 (в Омах) определяется по следующей формуле: 

[ ]Ohm
I

UU8,01R
min

mina −×
<

Где  : 

Ua = (auxiliary voltage) напряжение оперативного тока питания реле (в данном 
случае это напряжение постоянного тока указанное на табличке заводских данных под 
верхней откидной крышкой. См. таблицу ниже) 

Umin= минимальное напряжение, необходимое для активации (срабатывания) оптовхода 

Imini = минимальный ток активации (срабатывания) оптовхода  

Рабочий диапазон напряжения питания реле (Ua) 

24 – 60 Vdc  

(Код зкаказа Р12хх00Аххххх) 

48 – 250 Vdc/ac      

(Код зкаказа Р12хх00Fххххх) 

R1<(0,8 * Vdc – 19,2)/0,035 R1<(0,8 * Vdc – 19,2)/0,035 

Допустимая мощность рассеивания резистора (в Ваттах) определяется по формуле: 

( ) [ ]W
1R
U2,12P

2
a

1R
×

×>

2 – для примера No 3 : 

Максимальное значение резистора R1 (в Омах) определяется по следующей формуле: 

[ ]OhmR
I

UU8,01R Coil
min

mina −
−×

<

Где  : 

Ua = (auxiliary voltage) напряжение оперативного тока питания реле (в данном 
случае это напряжение постоянного тока указанное на табличке заводских данных под 
верхней откидной крышкой. См. таблицу ниже) 

Umin = минимальное напряжение, необходимое для срабатывания оптовхода 

Imini = минимальный ток срабатывания оптовхода 

Rcoil = сопротивление соленоида отключения 

Рабочий диапазон напряжения питания реле (Ua) 

24 – 60 Vdc  

(Код зкаказа Р12хх00Аххххх) 

48 – 250 Vdc/ac      

(Код зкаказа Р12хх00Fххххх) 

R1<(0,8 * Vdc – 19,2)/0,035 - Rcoil R1<(0,8 * Vdc – 19,2)/0,035 - Rcoil 

Допустимая мощность рассеивания резистора ( в Ваттах) определяется по формуле: 

( )
( ) [ ]W

R1R
U2,12P

2

Coil

a
1R +

×
×>



 Руководство по применению
 
Стр. 76/93  MiCOM P125 / P126 /P127
 

Примечание  : - При расчете сопротивления резистора R1 необходимо 
принимать во внимание все источники сопротивления в цепи 
отключения, например, обмотка реле блокировки от 
многократных включений. 

- Предполагается, что максимально возможное отклонение 
напряжения оперативного тока от пределов рабочего диапазоне 
не превышает -/+ 20%. 

6.15  Защита при ручном или автоматическом включении на повреждение (SOTF/TOR) 
(P126 и P127) 

6.15.1 Общие вопросы 

В некоторых случаях при включении выключателя для питания нагрузки на фидере 
может потребоваться ускоренное отключение выключателя, если происходит 
включение на КЗ (Включение на повреждение) 

Такие ситуации могут возникнуть при включении на неустранившееся повреждение 
или на оперативное заземление не снятое после выполнения ремонтных работ. В 
обоих случаях ускоренное отключение повреждения является более 
предпочтительным, чем ожидание отключения с выдержкой времени определяемой 
независимой или обратнозависимой характеристикой срабатывания ступени.  

Сокращение SOTF (Switch On To Fault) означает Включение На Повреждение. 

Сокращение TOR (Trip On Reclose)  означает Отключение При АПВ. 

Ввод в работу функции SOTF/TOR выполняется в подменю АВТОМАТИКА/ВКПОВ 
(AUTOMATIC CTRL/SOTF). 

Пуск функции SOTF выполняется при срабатывании пусковых органов ступеней МТЗ  
I>> или I>>> связанных с данной функцией. 

6.15.2 Описание принципа работы функции SOTF/TOR   

Активирование функции возможно по одному из следующих сигналов: 

• Команда ‘Control Close’ (Оперативное включение) генерируемая при 
активировании логического входа назначенного как ‘Man. Close’ (Ручное 
включение). 

• Команда ‘Control Close’ посланная дистанционно (по сети с использованием 
протоколов связи Modbus, IEC 60870) 

• Логический сигнал включения выключателя от  внутренней функции АПВ (AR 
Close) 

При появлении хотя бы одного из трех данных сигналов, запускается таймер функции 
SOTF/TOR с фиксированной выдержкой времени на возврат 500 мс. 

Если в течении времени работы данного таймера произойдет превышение уставки 
одной из связанных с функцией ступеней защит (I>> или I>>>), запускается таймер 
задержки на срабатывание ‘t SOTF’.  

Регулируемая задержка срабатывания может быть востребована в отдельных 
случаях, например, если требуется выполнить согласование по времени со  второй 
или третьей ступенью. 

Задержка действия на отключение от данной функции может быть также необходима в 
случаях значительных переходных процессов, например, при неодновременном 
включении всех полюсов выключателя, а также в случаях не включается мгновенно. 

Таймер ‘t SOTF’ можно также рассматривать как таймер ввода ускорения ступеней 
МТЗ связанных с функцией SOTF. 

Если отключение от SOTF происходит в период работы таймера готовности АПВ, то 
данное отключение классифицируется как завершающее отключение от АПВ и, 
следовательно, дальнейшие попытки включения от АПВ блокируются. 
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Если до истечения выдержки времени таймера ‘t SOTF’ ток снижается ниже уставки 
ступени (I>> или I>>>) пустившей SOTF, то таймер сбрасывается (прекращается 
отсчет задержки времени на отключение от SOTF). 

На следующем рисунке приведена логическая схема работы функции. 

 

 

tI>
tI>>

tI>>>

1 1

Ввести  для ступени SOTF/TOR I>>

500мс

500мс

CB Close (вкл. от АПВ)

Manual Close (ручное вкл.)

Включение по сети
(Control close)

Ввести  для ступени SOTF/TOR I>>>

CB Close (вкл. от АПВ)

Manual Close (ручное вкл.)

Включение по сети
(Control close)

Регулируемая
выдержка 
от 0 до 500мс,
с шагом 0,001с

Отключение

Ступени 
с выдержкой 
времени

1

1

1
Ступень введена и пустилась I>> 

Ступень введена и пустилась I>>> 

 

Назначение выходных реле срабатывающих от SOTF выполняется в подменю 
AUTOMAT CTRL/COMMAND TRIP (АВТОМАТИКА/ЗАКАЗ. ОТКЛ.) (действие на 
выходное реле RL1) и в подменю назначения выходных реле (RL2-RL8) AUTOMAT 
CTRL/Output relays (АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ). 

Далее приведены экраны меню функции ускорения при вклчюении. 

АВТОМАТИКА  
(AUTOMAT. CTRL) 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в 
меню SOTF (ВКПОВ) из данного меню нажмите  , 
и затем  до перехода к требуемому подменю. 

ВКПОВ 
(SOTF) 

Заголовок подменю SOTF (ВКПОВ). Для навигации 
используйте клавиши   и . Для изменения 
уставки нажмите . Затем используя клавиши  ,  
, ,  перемещайтесь в пределах меню и задайте 
требуемые значения уставок. Для подтверждения 
сделанного выбора нажмите . 

ВКПОВ ? 
(SOTF ?)               НЕТ 

Меню ввода/вывода из работы функции SOTF. 
Доступный выбор: Да/Нет. Если выбрано Да – 
появится следующее меню. Если выбрано Нет – 
функция SOTF останется выведенной из работы. 

tВКПОВ = 
(t SOTF)                    0.10 s 

Меню задания выдержки таймера tSOTF функции 
защиты при включении на повреждение. Диапазон 
регулирования: от 0 до 500мс, с шагом 10мс. 

Выдержка времени функции SOTF/TOR может быть 
востребована в некоторых случаях связанных с 
переходными процессами или в случае 
разновременном замыкании полюсов выключателя 
или если выключатель не включается немедленно. 
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I>> ? 
                              НЕТ 

Возможные уставки Да/Нет. Если задано Да – то 
ступень I>> используется для пуска функции SOTF. 
Таймер tSOTF  запускается в момент превышения 
уставки по току срабатывания ступени I>> и после 
истечения установленной на нем выдержки времени 
выдается команда отключения от функции SOTF. 

Если задано Нет – то превышение уставки I>> не 
ведет к пуску функции SOTF. 

I>>> ? 
                              НЕТ 

Возможные уставки Да/Нет. Если задано Да – то 
ступень I>>> используется для пуска функции SOTF. 
Таймер tSOTF  запускается в момент превышения 
уставки по току срабатывания ступени I>>> и после 
истечения установленной на нем выдержки времени 
выдается команда отключения от функции SOTF. 

Если задано Нет – то превышение уставки I>>> не 
ведет к пуску функции SOTF. 

 

Подменю AUTOMATIC CTRL / TRIP COMMAND (АВТОМАТИКА/ЗАКАЗ ОТКЛ.) 

ОТКЛ. SOTF = 
(Trip SOTF) НЕТ 

Назначение сигнала срабатывания функции защиты 
при включении на повреждение (SOTF) на выходное 
реле отключения (RL1). Выберите ДА или НЕТ. 

 

 Подменю AUTOMATIC CTRL / OUTPUT RELAYS (АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ) 

SOTF: 8765432 

  0000010 

Назначение на выходное реле сигнала срабатывания 
функции защиты при включении на повреждение. 
Выбранное реле (например, RL3) срабатывает при 
истечении выдержки времени таймера tSOTF.  

 

Подменю AUTOMATIC CTRL / INPUTS (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ) 

ВХОД 1…7 
(Manual Close)          Нет 

Назначение логического (опто) входа 2 на прием 
информации о ручном (оперативном) включении 
выключателя. Сигнал используется функцией 
ускорения защит при включении (SOTF). Доступный 
выбор Да или Нет. 

6.16 Режим местного или дистанционного управления выключателем (P125, P126 и 
P127) 

6.16.1 Общие положения 

Выбор режима управления в терминалах Р126 и Р127 определяется статусом 
дискретного входа назначенного как LOCAL MODE (РЕЖИМ МЕСТНОГО 
УПРАВЛЕНИЯ). Если на данных вход подано напряжение при том что он активируется 
высоким логическим уровнем входного сигнала, терминал переходит в режим местного 
управления, в противном случае активен режим дистанционного управления.   

В режиме местного управления всегда проходят команды отключения выключателя от 
защит и команды включения выключателя от АПВ, все остальные команды управления 
посланные дистанционно игнорируются.   

6.16.2 Выбор режима местного/дистанционного управления сигналом по логическому входу 

Основной целью выбора режима/места управления является обеспечение блокировки 
команд посланных дистанционно. Это необходимо для обеспечения безопасности 
выполнения работ на оборудовании. 

Для этого используется логический вход реле назначенный как ‘Local mode’ (режим 
МЕСТНОЕ). При активировании дискретного входа назначенного для выбора режима 



Руководство по применению 
 
MiCOM P125 / Р126 / Р127 Стр. 79/93
 

управления, все записывающие команды передаваемые по каналам связи (запись 
новых уставок, команды управления выключателем и т.д.) игнорируются реле во 
избежание нежелательного вмешательства извне в режиме местного управления. 
Сигналы синхронизации времени продолжают поступать в реле, поскольку они не 
оказывают действия ни на выходные реле ни на работу выключателя.  

Если данный дискретный вход не активен, все записывающие команды передаваемые 
дистанционно воспринимаются реле.  

Данная функция введена во все протоколы доступные для связи с терминалами Р125, 
Р126 и Р127. 

6.16.3 Уставки 

В подменю AUTOMAT. CTRL / TRIP COMMAND (АВТОМАТИКА /ЗАКАЗ ОТКЛЮЧЕНИЯ) 
может быть выполнено назначение команды дистанционного ручного (оперативного) 
отключения CTRL TRIP для отключения выключателя через выходное реле RL1.  

В подменю AUTOMAT. CTRL / Output relays (АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ) может быть 
выполнено назначение команд дистанционного ручного/оперативного включения CTRL 
CLOSE (Ручное/оперативное включение) и/или отключения CTRL TRIP 
(Ручное/оперативное отключение) для включения и/или отключения выключателя 
через свободные выходные реле (кроме RL1).  

Для ручного включения выключателя может быть использовано то же реле, что и для 
включения выключателя по команде CB CLOSE (Включить выключатель) посылаемой 
функцией АПВ.  

При необходимости получения функциональности режимов управления аналогичной 
предыдущим версиям программного обеспечения необходимо команду ‘CTRL TRIP’ 
назначить на то же самое реле (RL1)  на которое действует команда ‘TRIP’ 
формируемая функциями защиты, а команды ‘CTRL CLOSE’ и ‘CB CLOSE’ назначить 
на одно и то же выходное реле выделенное для включения выключателя. 

Далее приведены экраны меню уставок связанных с данной функцией. 

 Подменю AUTOMATIC CTRL / TRIP COMMAND (АВТОМАТИКА/ЗАКАЗ ОТКЛ.) 

Ctrl Trip (РУЧНОЕ ОТКЛ.) 
 Yes (ДА) 

Назначение оперативного (ручного) управления на один 
из дискретных выходов (выходные реле) 

Доступный выбор: Да или Нет 

Подменю AUTOMATIC CTRL / OUTPUT RELAYS (АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ) 

CONTROL :8765432 
TRIP  0000001 

(РУЧ. ОТКЛ.) 

Назначение команды оперативного отключения на 
выходное реле, например №  2 (RL2).  

Для назначения на требуемое реле установите «1» под 
номером реле (используемым для оперативного 
отключения выключателя). Уставка «0» означает, что 
реле без назначения на данную команду. 

CONTROL :8765432 
CLOSE  0000010 

(РУЧ. ВКЛ.) 

Назначение команды оперативного включения на 
выходное реле, например №  3 (RL3).  

Для назначения на требуемое реле установите «1» под 
номером реле (используемым для оперативного 
включения выключателя). Уставка «0» означает, что 
реле без назначения на данную команду. 

CB  :8765432 
Close   0000010 

(ВКЛ. ОТ АПВ) 

Назначение на выходное реле, например № 3 (RL3) 
команды автоматического включения (от функции АПВ) 

Доступный выбор: 1 или 0. «1» означает выбор реле для 
включения выключателя от АПВ, уставка «0» означает 
что реле не назначено на включение от АПВ. 
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 Подменю AUTOMATIC CTRL / TRIP COMMAND (АВТОМАТИКА/ЗАКАЗ ОТКЛ.) 

Ctrl Trip (РУЧНОЕ ОТКЛ.) 
 Yes (ДА) 

Назначение оперативного (ручного) управления на один 
из дискретных выходов (выходные реле) 

Доступный выбор: Да или Нет 

Подменю AUTOMATIC CTRL / OUTPUT RELAYS (АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ) 

CONTROL :8765432 
TRIP  0000001 

(РУЧ. ОТКЛ.) 

Назначение команды оперативного отключения на 
выходное реле, например №  2 (RL2).  

Для назначения на требуемое реле установите «1» под 
номером реле (используемым для оперативного 
отключения выключателя). Уставка «0» означает, что 
реле без назначения на данную команду. 

CONTROL :8765432 
CLOSE  0000010 

(РУЧ. ВКЛ.) 

Назначение команды оперативного включения на 
выходное реле, например №  3 (RL3).  

Для назначения на требуемое реле установите «1» под 
номером реле (используемым для оперативного 
включения выключателя). Уставка «0» означает, что 
реле без назначения на данную команду. 

CB  :8765432 
Close   0000010 

(ВКЛ. ОТ АПВ) 

Назначение на выходное реле, например № 3 (RL3) 
команды автоматического включения (от функции АПВ) 

Доступный выбор: 1 или 0. «1» означает выбор реле для 
включения выключателя от АПВ, уставка «0» означает 
что реле не назначено на включение от АПВ. 

Подменю AUTOMATIC CTRL / INPUTS (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ) 

Input 1…7 
(ВХОД 1…7)  

                     Local (МЕСТ.) 

Назначение режима МЕСТНОЕ УПРАВЛ. на один из 
дискретных входов от 1 до 7. Если выбранный вход 
будет активирован, то любые дистанционные команды 
ведущие к срабатыванию выходных реле будут 
игнорированы.   

Далее приведен пример использования упомянутой функциональной возможности. 

В данном примере команды управления назначены пользователем на различные 
реле: Команда ‘TRIP’ (отключение от защит) на реле RL1, ‘CTRL TRIP’ (оперативное 
отключение) на реле RL2, ‘CB CLOSE’ (автоматическое включение от АПВ) на реле 
RL3 и ‘CTRL CLOSE’ (оперативное включение) на реле RL4. 

Если активируется логический вход ‘Local’ (МЕСТНОЕ), то все команды 
дистанционного управления блокируются. При отсутствии сигнала на данном 
логическом входе реле воспринимает команды дистанционного управления.  
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МЕСТНОЕ

ДИСТАНЦИОННОЕ

Ключ выбора
режима
управления

- пит.U

Отключение
местное (от КУ)

Включение местное (от КУ)

P125/P126/P127
Control Trip

Оперативное отключение
по сети
R4 Control Close
Оперативное включение
по сети

R  3 CB Close
Включение от АПВ

R1 Protection Trip
Отключение от защит

Оптовход реле, назначенный
как
(местный режим 
управления)

 Local Mode

 

Пример использования режима управления МЕСТНОЕ/ДИСТАНЦИОННОЕ 

6.17 Логические уравнения (P126 и P127) 

В реле MiCOOm P126 и Р127 интегрирована функция построения логических 
уравнений для повышения возможностей адаптации применяемого устройства к 
условиям его применения.   

В распоряжении пользователя имеется до 8 независимых логических уравнений. В 
каждом уравнении могут быть использованы логические элементы AND («И»), OR 
(«ИЛИ»), AND NOT («И-НЕТ», OR NOT («ИЛИ-НЕТ» и NOT («НЕТ»). При этом в каждом 
логическом уравнении могут быть использованы до 16 параметров. Выход каждого 
логического уравнения может быть задержан при помощи таймера, может быть 
назначен на любое выходное реле, в том числе на и реле отключения (с 
возможностью фиксации срабатывания), а также назначен на загорание 
светодиодного индикатора. 

Каждое уравнение имеет таймер задержки срабатывания с диапазоном регулирования 
уставки от 0 до 600 сек и шагом в 0,01 сек. 

Каждое уравнение имеет таймер задержки возврата с диапазоном регулирования 
уставки от 0 до 600 сек и шагом в 0,01 сек. 

Выход каждого уравнения с выдержкой времени на срабатывание/возврат может быть 
назначен на любое выходное реле (включая реле отключения) и/или на загорание 
светодиодного индикатора. 
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Далее приведен пример использования логического уравнения А: 

  

Output  

I< 

tAUX 1(input1)  & 

1 

tAUX 2(input2)  

5 sec

10 sec

 
 

P0717ENa  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

AUTPMAT.CTRL 
(АВТОМАТИКА)   

Logic Equations 
(Логические уравнения)   

Equation A 
(УРАВНЕНИЕ А)   

Equation A. 00 
(УРАВНЕНИЕ А.00) =          I<  

Equation A . 01       (УРАВНЕНИЕ А.01) 
AND NOT (И НЕТ)               t Aux1 (tДОП.1)  

Equation A . 02       (УРАВНЕНИЕ А.02) 
OR NOT (ИЛИ НЕТ)          t Aux1 (tДОП.2)  

Equation A . 03       (УРАВНЕНИЕ А.03) 
OR (ИЛИ)                            Null   

Equation A . 04       (УРАВНЕНИЕ А.04) 
OR (ИЛИ)                           Null  

Equation A . 05       (УРАВНЕНИЕ А.05) 
OR (ИЛИ)                            Null   

Equation A . 06       (УРАВНЕНИЕ А.06) 
OR (ИЛИ)                           Null  

Equation A . 07       (УРАВНЕНИЕ А.07) 
OR (ИЛИ)                            Null   

Equation A . 08…14 (УРАВНЕНИЕ А.08…14) 
OR (ИЛИ)                           Null  

Equation A . 15       (УРАВНЕНИЕ А.15) 
OR (ИЛИ)                            Null   

T OPERATE      (T СРАБАТ.) 
=                                          5.00 сек  

T RESET       (T ВОЗВРАТА) 
=                                          10.00 сек  
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7. РЕГИСТРАЦИЯ (P125, P126 И P127) 
7.1 Регистрация событий 

Терминал выполняет запись с привязкой по времени до 250 событий, записи которых 
хранятся в энергонезависимой памяти (флэш-память).  Это предоставляет 
дополнительную возможность восстановления последовательности событий 
произошедших с участием данного терминала при изменениях режимов работы 
системы, выполнении операций по переключениям, изменению уставок и т.п. При 
исчерпании доступного объема памяти, последние события замещают самые старые 
события. 

Часы реального времени, встроенные в терминал, используются в том числе и для 
привязки по времени всех событий с разрешением в 1мс. 

События записанные в памяти реле доступны как через передний порт связи RS232 
так и удаленным доступом по заднему порту связи RS485. 

7.2 Регистрация аварий 

Запись регистратора аварий формируется и сохраняется в памяти при каждом 
превышении какой либо из заданных уставок. Регистратор аварий фиксирует и 
сохраняет в энергонезависимой памяти (флэш-память) до двадцати пяти записей 
аварий. Это позволяет оператору лучше понять и проанализировать аварии в 
энергосистеме. При исчерпании доступного объема памяти, последняя запись 
замещает самую старую.  

Доступ к просмотру любой из двадцати пяти записей регистратора аварий 
выполняется в меню ЗАПИСИ/ЗАПИСИ СОБЫТИЙ/НОМЕР СОБЫТИЯ (RECORD/Fault 
Record). Каждая из 25 записей начинается с флага (признака) события, даты и 
времени события, индикации измеренных аналоговых сигналов и т.д. Следует 
отметить, что метка времени записи аварии более точна, чем соответствующая метка 
времени в регистраторе событий поскольку события датируются после того как 
выполнена соответствующая запись аварии. 

Записи регистратора аварий доступны для просмотра либо на дисплее реле, либо 
через передний порт связи RS232 либо средствами удаленного доступа, через порт 
связи RS485. 

7.3 Регистрация пусков 

При каждом превышении значения одной из заданных уставок выполняется запись 
мгновенных значений сигналов (пуск защиты). При этом доступны последние пять 
пусков защит. Записи мгновенных значений выводятся на дисплей в меню 
ЗАПИСИ/МГНОВЕННЫЙ (RECORDS/Instantaneous). с указанием причины пуска (вида 
и ступени защиты) и длительности режима. Каждая запись включает номе аварии, час, 
дату, причину пуска (ступени защит по напряжению, максимальные токовые защиты и 
ваттметрические защиты), продолжительность аварии (длительность сработанного 
состояния пускового сигнала), информации о действии на отключении (Да или Нет). 

7.4 Осциллографирование 

Встроенный осциллограф имеет выделенную область памяти для выполнения записей 
переходных режимов. Выделенный объем памяти позволяет записать до пяти 
осциллограмм длительностью по три секунды. Записи осциллограмм выполняются до 
исчерпания свободной памяти; при последующих пусках осциллографа, последняя 
запись вытесняет самую старую. 

Осциллограф записывает данные измерения мгновенных значений сигналов с 
частотой 32 выборки за секунду. 

Каждая запись осциллографа состоит из записей аналоговых и дискретных сигналов. 
(Обратите внимание на то, что заданные в реле коэффициенты трансформации 
трансформаторов тока и трансформаторов напряжения также используются для 
представления записанных сигналов в первичных величинах). 
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Общее время записи задается как сумма уставок длительности записи до пуска 
осциллографа и записи после пуска осциллографа. Общее время записи не 
превышает 3 сек (время до пуска плюс время после пуска). 

Для установки параметров настройки обратитесь к Руководству для пользователя  
(FT) и к разделу Технические данные и характеристики (TD). 

Настройки параметров осциллографа в меню ЗАПИСИ/ЗАПИСИ ПЕРЕХОДН. 
(RECORD/DISTURB RECORD): 

8. ИЗМЕРЕНИЕ МАКСИМАЛЬНОГО И СРЕДНЕГО ПОТРЕБЛЕНИЯ (P126 
И P127) 
Терминалы MiCOM P126 и P127 предоставляют возможность сохранения по каждой из 
трех фаз средних и максимальных значений рассчитываемых по заданному 
количеству интервалов времени. Описание принципа расчета приведено ниже. 

8.1 Среднее потребление 

Принцип расчета среднего потребления по токам IA, IB и IC : 

Расчет среднего среднеквадратичного значения за интервал времени, определяемый 
уставкой "Rolling Sub Period"  

Задание уставки длительности подпериода "Rolling Sub Period" выполняется в меню: 
ЗАПИСИ/Rolling Demand/Sub Period) 

Диапазон регулирования уставки: от 1 до 60мин. 

Сохранение средних значений подинтервалов 

Расчет среднего значения по заданному количеству подитервалов "Num of Sub Per"  
(из средних значений подинтервалов) 

Уставка количества подпериодов "Num of Sub Per" задается в меню:      
ЗАПИСИ/Rolling Demand/Num of Sub Per) 

Диапазон регулирования уставки : от 1 до 24. 

Первый результат в меню ИЗМЕРЕНИЯ (MEASUREMENS) появляется лишь только 
после того как рассчитано и сохранено последнее средне значение последнего 
подпериода: 

Rolling Average IA RМС 
Rolling Average IB RМС 
Rolling Average IC RМС 

Сброс рассчитанных значений может быть сброшен либо «вручную» (нажатием 
клавиши «С») без использования пароля доступа, или средствами удаленного доступа 
при подаче соответствующей команды. 

ПРИМЕЧАНИЕ : рассчитанные средние значения за указанное количество 
периодов не сохраняются при потере питания оперативного тока. 
Сброс показаний также происходит при изменении уставки 
длительности подпериода (Rolling Sub Period) или количества 
подпериодов (Num of Sub Periods). 

Пример  : 

Длительность подпериода (Sub Period)= 5 мин 
Количество подпериодов = 2 
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Sub Period 1 Sub Period 2 Sub Period 3

5 mn 5 mn 5 mn
 

В конце подпериода  2 : 
среднее значение = (среднее подпериода 1 + среднее подпериода 2)/2 

В конце подпериода  3 : 
новое среднее значение = (среднее подпериода 2 + среднее подпериода 3)/2 

8.2 Максимальное потребление 

Принцип расчета максимальных значений токов IA, IB, и IC заключается в следующем: 

Каждое новое среднее значение тока рассчитанное в подпериоде сравнивается со 
средним значением рассчитанным в предыдущем подпериоде. Если новое значение 
больше чем ранее сохраненное значение, то вместо прежнего значения сохраняется 
новое. И наоборот, если новое значение меньше чем ранее сохраненное значение, то 
сохраняется ранее сохраненное значение. Таким образом максимальное из средних 
значений тока обновляется в каждом подпериоде. 

Для расчета максимального из средних значений уставки не задаются. В качестве 
уставки длительности подпериода используется уставка заданная в меню ЗАПИСИ  

Максимальные из средних значений токов рассчитанные в предшествующих 
подпериодах выводятся на дисплей в меню ИЗМЕРЕНИЯ/МАКС. И СРЕДН. I 

MAX SUBPERIOD IA RМС 
MAX SUBPERIOD IB RМС 
MAX SUBPERIOD IC RМС 

Сброс рассчитанных значений может быть сброшен либо «вручную» (нажатием 
клавиши «С») без использования пароля доступа, или средствами удаленного 
доступа при подаче соответствующей команды. 

ПРИМЕЧАНИЕ: рассчитанные максимальные значения потребления не 
сохраняются при потере питания оперативного тока. Сброс 
показаний также происходит при изменении уставки 
длительности подпериода (Rolling Sub Period). 

9. ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ ГРУПП УСТАВОК (P125, P126 и P127) 
В реле типа MiCOM P126  и Р127 имеется две группы уставок относящихся к функциям 
защиты, именуемые УСТАВКИ 1 (PROTECTION G1) и УСТАВКИ 2 (PROTECTION G2). 
В реле может быть активна лишь одна из групп.   

Переключение групп уставок может быть выполнено: 

• с помощью клавиш на передней панели реле (ПОСТРОЕНИЕ/ВЫБОР 
КОНФ./УСТАВКИ 1-2= 1(2)  (CONFIGURATION/GROUP SELECT/ SETTING GROUP 1 
или 2); 

•  подачей сигнала на оптовход реле (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ/ВХОД X=ИЗМЕН. 
РВ),  (AUTOMAT. CTRL/INPUT X/ CHANGE SET) где Х это выбранный и 
сконфигурированный  для этой цели оптовход реле  

• через порт связи  (см. базы данных реле для более детальной информации). 

Во избежание излишней работы реле на отключение и пр., переход на другую группу 
уставок выполняется только, если ни одна из функций защит или автоматики в данное 
время не запущена (за исключением функции тепловой защиты от перегруза).  

Если же сигнал на переключение групп уставок поступил в тот момент когда какая 
либо из функций отрабатывает свою задачу, поступившая команда запоминается и 
переключение групп уставок будет выполнено пока не истечет время всех запущенных 
таймеров, т.е. не останется запущенных функций защиты или автоматики. 
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Активная группа уставок индицируется в меню ВХОД. 
ПАРАМЕТРЫ/АКТИВ.УСТАВКИ=1(2) (OP PARAMETERS/ Active Group 1(2)). 

Информация об активной группе уставок может быть также выведена на одно из 
выходных реле с нормально разомкнутым контактом, сконфигурированное для этой 
цели в меню: АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ/АКТИВ.УСТАВКИ (OP 
PARAMETER/OUTPUTS/Active Group). 

• Разомкнутые контакты данного реле будут означать что активна Группа 1 

• Замкнутые контакты данного реле будут означать что активна Группа 2 

9.1.1 Переключение групп уставок по логическому входу 

Управление переходом между двумя группами уставок может быть выполнено путем 
подачи напряжения высокого/низкого  уровня на логический (опто) вход назначенный 
для этого в меню ПОСТРОЕНИЕ/ВХОДЫ (CONFIGURATION/Inputs). 

Режим переключения по ниспадающему фронту или низкому логическому уровню (или 
по восходящему фронту или высокому логическому уровню) в зависимости от условий 
применения может быть выбран в меню ПОСТРОЕНИЕ/ВЫБОР ГРУППЫ 
УСТАВОК./Изменение группы уставок (CONFIGURATION/Group Select/Change 
Group) 

Внимание: Если выбран режим переключения групп уставок путем подачи/снятия 
напряжения на логический (опто) вход терминала, то переключение групп уставок 
посредством связи по портам локальной (RS232) и удаленной (RS485) связи 
становится невозможным. 

9.1.2 Приоритеты 

Изменение группы уставок с передней панели реле имеет более высокий приоритет по 
отношению к изменению уставок с использованием связи с реле, поскольку 
пользователь вводит пароль находясь непосредственно перед реле. Изменение 
активной группы уставок с использованием связи с реле по месту установки (RS232) и 
удаленным доступом (RS485) невозможно,  пока активен введенный пароль (5 мин. 
после его ввода или последнего изменения уставок выполненного с клавиатуры реле). 

В приведенной ниже таблице указаны приоритеты различных способов переключения 
активной группы уставок.   

ИСТОЧНИК КОМАНДЫ УРОВЕНЬ ПРИОРИТЕТА 

ПЕРЕДНЯЯ ПАНЕЛЬ МАКСИМАЛЬНЫЙ 

ЛОГИЧЕСКИЙ ВХОД СРЕДНИЙ 

СЕТЬ МИНИМАЛЬНЫЙ 
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10. ИЗМЕРЕНИЯ 
Работа функции измерения в терминалах MiCOM P125, P126 и P127 описана в главе 
Руководство для пользователя (FT) настоящего Технического руководства.   

Особое внимание следует обратить на измерения мощности и электрической энергии. 

10.1 Измерения мощности и электрической энергии (P127) 

Терминал MiCOM P127 предоставляет функцию измерения активной и реактивной 
мощности, а также учета активной и реактивной энергии. 

Схема 
подключения к 
цепям ТН 

Метод вычисления активной мощности 

3Vpn 
Сумма мощностей по каждой фазе                    P= PA+PB+PC 

                               Q= QA+QB+QC 

2Vpn+Vr 
Сумма мощностей по каждой фазе                     P= PA+PB+PC 

                               Q= QA+QB+QC 

2Vpp+Vr Схема Арона 

Значение электрической энергии рассчитывается путем умножения вычисленной 
мощности на интервал времени. 

Значение электрической энергии вычисляется и сохраняется в энергонезависимой 
памяти (E²PROM) каждую секунду, для того чтобы в случае временного перерыва в 
питании оперативным током не были потеряны данные накопленные к этому времени. 

В MiCOM P127 предусмотрен вывод на ЖКД данных измерений мощности и 
электрической энергии. Оба значения выводятся в первичных величинах используя 
значения заданных в качестве уставок коэффициентов трансформации 
трансформаторов тока и трансформаторов напряжения. 

Максимальное значение активной и реактивной мощности, которое может быть 
индицировано на ЖКД составляет 9999МВт и 9999МВАР, соответственно.  

Максимальное значение активной и реактивной энергии, которое может быть 
индицировано на ЖКД составляет 4200ГВт-час и 4200ГВАР-час. 

Знаки активной и реактивной мощности/энергии принимаются согласно приведенной 
ниже диаграммы, при условии что подключение цепей тока и напряжения выполнено 
согласно раздела Схемы внешних подключений P12y/RU CO Технического 
Руководства по данному устройству.  

V
I

+

cos phicos phi

-cos phi -cos phi

+P +P
-Q +Q

-P
-Q +Q

-P

P0100ENa 
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Далее приведены меню измерений мощности и электрической энергии в MiCOM P127. 

P 
 0.00 kW 

Индикация величины активной мощности; знак 
показывается только при отрицательных значениях. 
Максимальное значение на дисплее 9999 МВт. Если 
измеряемое значение мощности превышает данное 
значение, то на дисплее сохраняется та же индикация.  

Q 
 -0.10 kVAR 

Индикация величины реактивной мощности; знак 
показывается только при отрицательных значениях. 
Максимальное значение на дисплее 9999 МВАР. Если 
измеряемое значение мощности превышает данное 
значение, то на дисплее сохраняется та же индикация. 

Cos (Phi) 
 1.00 

Индикация трехфазного коэффициента мощности    
(Cos ϕ). 

Energy 
CLR=[C] 

Заголовок меню измерений Эл. Энергии. В данном 
меню имеется возможность сбросить накопленные к 
настоящему времени значения электрической энергии. 
Примечание: для сброса значений требуется ввод 
пароля. 

3Ph Whours   Fwd 
 4200 GWh 

Индикация трехфазной активной энергии в направлении 
вперед (генерация).  

3Ph Whours   Rev 
 4200 GWh 

Индикация трехфазной активной энергии в направлении 
назад (потребление). 

3Ph VArHours  Fwd 
 4200 GVArh 

Индикация трехфазной реактивной энергии в 
направлении вперед.  

3Ph VArHours   Rev 
 4200 GVArh 

Индикация трехфазной реактивной энергии в 
направлении назад. 
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11. ЛОГИЧЕСКИЕ ВХОДЫ И ЛОГИЧЕСКИЕ ВЫХОДЫ 
11.1 Логические входы 

В меню конфигурации логических входов можно выбрать режим срабатывания входа 
по высокому или низкому логическому уровню сигнала на входе, можно выбрать 
постоянное или переменное напряжения питания входов, а также задать пуск/останов 
вспомогательных таймеров по фронту появления и исчезновения сигнала, 
соответственно. 

Дополнительная информация по логическим входам приведена в главе Технические 
данные и характеристики. 

Конфигурация режима работы и питания логических входов выполняется в меню 
ПОСТРОЕНИЕ/КОНФ. ВХОДОВ. Дополнительная информация приведена в 
Руководстве для пользователя (FT). 

В современных системах релейной защиты зачастую требуется синхронизация 
внутренних часов терминалов установленных в энергосистеме, для того чтобы записи 
регистрации событий из различных терминалов могли быть расположены в 
хронологическом порядке. 

Это может быть выполнено через интерфейс связи с системой управления объектом 
или оптически изолированный вход. 

Для синхронизации может быть использован любой свободный оптовход терминала 
Р12х. Подача импульсного сигнала на данный вход используется для корректировки 
внутренних часов до ближайшей минуты. Рекомендуемая длительность импульса 
составляет 20 мс с повторяемостью не более одного раза в час. Далее приведен 
пример работы функции синхронизации часов. 

Время в момент подачи импульса 
синхронизации времени Скорректированное время 

От 19:47:00.000 до 19:47:29.999 19:47:00.000 

От 19:47:30.000 до 19:47:59.999 19:48:00.000 

ПРИМЕЧАНИЕ: Предполагается, формат времени  чч:мм:сс 

Один и тот же дискетный вход может быть одновременно назначен на несколько 
внутренних функций или назначен непосредственно на любой выходной контакт 
(реле). 

11.2 Логические выходы 

Любой выход внутренней логики может быть назначен на срабатывание любого из 
выходных реле, которое, при необходимости, может быть установлено на фиксацию 
срабатывания (самоподхват). 

Два первых выходных реле (RL1 и RL2) могут быть использованы для работы в 
безопасном режиме. В этом режиме при потере питания терминала или при 
обнаружении критической ошибки во внешнюю схему подается информация о 
неисправности (в т.ч. по причине отсутствия питания) терминала релейной защиты. 
Остальные выходные реле могут быть инвертированы, при этом контакты 
инвертированных реле замыкаются при переходе логического сигнала назначенного 
на данные реле с 1 на 0. 

FAIL  87654321 
SAFE RE. 00100010 

Данные уставки означают: 

RL1: Нормально открытый контакт (НО) 

RL2: Fail Safe relay (режим безопасной работы, т.е. контакт данного реле замкнут при 
отсутствии сигнала) 
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RL3, 4, 5, 7 и 8:  НО (нормально разомкнутые контакты) 

RL6: Инвертировано (по прежнему НО контакт, но реле замыкает контакт при 
изменении логического сигнала управления данным реле не с низкого на 
высокий (как реле 3, 4, 5, 7 и 8), а с высокого на низкий логический уровень).  

Меню конфигурации логических выходов находится в меню AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА). 

Назначение специфических функций возможно на любое выходное реле за 
исключением RL1. 

Дополнительная информация приведена в Руководстве для пользователя. 

12. НАЛАДОЧНЫЙ РЕЖИМ 
Работа в меню наладки предоставляет возможность проверки функционирования 
защит без посылки сигналов во внешние цепи (отключения или сигнализации).  

Перевод реле в режим НАЛАДКА возможен путем подачи сигнала на логический вход 
реле, соответствующей командой управления посланной по каналу связи (передний 
или задний порты), или с клавиатуры на передней панели реле. Вывод из режима 
НАЛАДКА (ПРОВЕРКА)  выполняется по логическому входу, с помощью команды 
управления, с передней панели реле и по истечении времени таймера неактивности (5 
минут), а также при отключении питания реле. 

Переключение реле в режим НАЛАДКА выполняется из меню 
ПОСТРОЕНИЕ/REL.MAINTENANCE/Maintenance Mode= ДА(Yes) 

(Maintenance Mode) 
Режим наладки 

(YES ) ДА

При активировании работы в данном меню (ДА), светодиод ‘Alarm’ (Сигнал.) начнет 
мигать и появится сообщение РЕЖИМ НАЛАДКИ (MAINTENANCE MODE). При этом 
блокируется срабатывание всех выходных реле, которые не будут замыкать свои 
контакты, даже в том случае, если будет срабатывать функции защиты, выход которых 
назначен на срабатывание этих реле.  При срабатывании той или иной ступени 
защиты (при превышении уставки) будут загораться светодиоды, связанные с данной 
ступенью в т.ч. светодиод TRIP (ОТКЛЮЧЕНИЕ),  если на реле RL1 действуют какие 
либо ступени защит. 

RELAYS 8765W4321 

CMD 000000000 

Работа в данном меню позволяет проверить действие выходных реле во внешние 
цепи. Если любому из реле назначить 1 (в нижней строке), то это реле замкнет свои 
контакты, что позволить проверить целостность цепи включая выходные контакты 
реле. 
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13. ТРЕБОВАНИЯ К ТРАНСФОРМАТОРАМ ТОКА 
Требования к трансформаторам тока при использовании терминалов максимальной 
токовой защиты типа MiCOM P12y приведены ниже. 

Требования к трансформаторам тока основаны на предположении, что максимальный 
ток замыкания в 50 раз больше номинального тока реле (In) при том, что уставка 
ступени без выдержки времени равна 25In. Трансформатор тока должен обеспечивать 
работу всех органов устройства защиты. 

В случае если условия применения реле более тяжелые чем сказано выше или 
фактическое сопротивление соединительных проводников выше чем указано в 
таблице, то требования к трансформаторам тока должны быть повышены в 
соответствии с приведенными ниже формулами. 

Номинальный 
ток ТТ 

Номинальная 
нагрузка ТТ 

Класс 
точности 

Коэффициент 
максимальной 
погрешности 

Максимальное 
сопротивление 

проводов 

1A 2.5 ВА 10P 20 1.3 Ом 

5A 7.5 ВА 10P 20 0.11 Ом 

13.1 МТЗ с зависимой (IDMT) или независимой характеристикой (DT) и защита от 
замыканий на землю 

Требования к ТТ для МТЗ с выдержкой времени : 

 VK ≥ Icp/2 * (RCT + RL + Rrp) 

Требования к ТТ ЗНЗ с выдержкой времени : 

 VK ≥ Icn/2 * (RCT + 2RL + Rrp + Rrn) 

13.2 МТЗ и ЗНЗ без выдержки времени (мгновенные ступени) 

Требования к ТТ для МТЗ без выдержки времени (токовая отсечка) : 

 VK ≥ Isp/2 * (RCT + RL + Rrp) 

Требования к ТТ для ЗНЗ без выдержки времени (токовая отсечка) : 

 VK ≥ Isn/2 * (RCT + 2RL + Rrp + Rrn) 

13.3 Чувствительная ЗНЗ (SEF) с независимой (DMT) /зависимой (IDMT) 
характеристикой  

Чувствительная ЗНЗ с выдержкой времени: 

 VK ≥ Icn/2 * (RCT + 2RL + Rrp + Rrn) 

Чувствительная ЗНЗ – питаемая от ТТ нулевой последовательности: 

Необходимо использование трансформатора тока нулевой последовательности 
класса измерения; ограничивающее вторичное напряжение (точка перегиба) должно 
удовлетворять следующей формуле: 

Требования к ТТ для ступеней с выдержкой времени: 

 VK ≥ Icn/2 * (RCT + 2RL + Rrp + Rrn) 

Требования к ТТ для ступеней без выдержки времени : 

 VK ≥ Ifn/2 * (RCT + 2RL + Rrp + Rrn) 

Кроме того. угловая погрешность трансформатора тока нулевой последовательности 
не должна превышать 90 минут при токе 10% от номинального и менее 150 минут при 
токе 1% от номинального тока. 



 Руководство по применению
 
Стр. 92/93  MiCOM P125 / P126 /P127
 

Сокращения, использованные в приведенных выше формулах: 

 

VK = требуемое напряжение точки перегиба характеристики ТТ (вольты), 
Ifn = максимальный предполагаемый вторичный ток замыкания на землю 

(Амперы), 
Ifp = максимальный предполагаемый вторичный ток междуфазного замыкания 

(Амперы), 
Icn = максимальный предполагаемый вторичный ток замыкания на землю или 31-

кратная уставка IN> (меньшее из перечисленного) (Амперы), 
Icp = максимальный предполагаемый вторичный ток междуфазного или 31-

кратная уставка I> (меньшее из перечисленного) (Амперы), 
Isn = уставки второй и третьей ступеней защиты от замыканий на  землю 

(Амперы) 
Isp = уставки второй и третьей ступеней защиты от междуфазных замыканий 

(Амперы) 
RCT = сопротивление вторичной обмотки трансформатора тока (Ом) 
RL = сопротивление одного соединительного проводника от ТТ до реле (Ом) 
Rrp = импеданс реле по входам токов фаз при токе 30In (Ом), 
Rrn = импеданс реле по входу 3Io при токе 30In (Ом) 
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1. ВВЕДЕНИЕ 
Реле типа MiCOM P125, P126 и P127 – это цифровые устройства, которые выполняют функции 
защиты и управления электрооборудованием. 

В следующих разделах приведено содержание и структуры меню 

Для задания параметров работы реле на передней панели реле MiCOM расположены 5 клавиш 
предназначенные для навигации по структуре меню и заданию рабочих параметров. 

Перемещение по структуре меню выполняется при помощи клавиш     . 

Клавиша    используется для подтверждения/ввода изменений параметров. 

Клавиша «сброс»  и клавиша   предназначены для подтверждения получения и  сброса  
данных сигнализации. Например, для вывода на дисплей последнего непрочитанного сообще-
ния нажмете клавишу  .  

Сообщения выводятся на дисплей в порядке обратном их появления (т.е. первым выводится 
самое последнее сообщение, и самое старое сообщение выводится последним). Пользовать 
может выполнять поочередно сброс каждого из выводимых на дисплей сообщений, путем на-
жатия клавиши  или сделать общий сброс после прочтения последнего сообщения сигнали-
зации. 

1.1 Передняя панель 

Лицевая панель MiCOM P125, P126 и P127 обеспечивает связь между человеком и  устройст-
вом. 

Это позволяет пользователю войти в уставки реле, просмотреть измеренные значения, систему 
индикации аварии и т.д. 

Ниже описывается передняя панель MiCOM P125, функциональные возможности которой те же 
самые, что и для MiCOM P126 и MiCOM Р127. 

1.1.1 Жидкокристаллический дисплей (ЖКД) 

 Алфавитно-цифровой дисплей на жидких кри-
сталлах состоит из 2 строк по 16 знаков каждая.  

1.1.2 Клавиатура 

Клавиатура состоит из 7-ми клавиш:  - клавиша «сброс»,  - клавиша «ввод»,  - 
клавиша «читать» и , ,  и  - клавиши просмотра.  
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Клавиши , , ,  позволяют пользователю двигаться по меню в направлении, обо-
значенном стрелкой. 

Клавиша  подтверждает выбор или изменение уставок. 

Эти две клавиши   и предназначаются для снятия показаний и подтверждения 
системы индикации аварии. При нажатии на клавишу  на инди
дут выводиться записи аварий (самая свежая запись будет вывод
старая последней). Для подтверждения системы индикации авар
жет подтверждать поочередно каждую запись или идти в конец ме
щее подтверждение. 

Светодиоды 

катор поочередно бу-
иться первой, а самая 
ии, пользователь мо-
ню и выполнить об-

1.1.3 

олчанию, выпол-

Устройство имеет 8 светодиодов: 4 светодиода с фиксирован-
ными функциями и 4 программируемых на левой стороне лице-
вой панели. Обозначения светодиодов, по ум
няются на английском языке.  

Индикатор отключения ИНД1 (красный цвет) указывает на по-
дачу команды отключения (выключателя). Этот светодиод по-

ии). 

вторяет работу выходного реле (RL1). Нормальный режим – ин-
дикатор не светится. Светодиод загорается только при работе 
выходного реле (RL1) и сбрасывается при подтверждении (кви-
тировании сигнализац

Индикатор сигнализации ИНД2 (оранжевый цвет) указывает на 
наличие записи события в устройстве MiCOM P125 P126 P127. 
Система индикации аварии регистрирует превышение порого-
вых уставок или команды отключения (с выдержкой времени). 
Светодиод будет моргать до тех пор, пока не будет прочитана 
запись события, после чего он будет светиться не моргая. Ин-

L1 

L2 

L3 

L4 

L5 

L6 

L7 

L8 



 Руководство для пользователя 
  
Р125, Р126, Р127  Стр. 7/107

 

 

дика броса всех записей и устранении причины, вызвавшей тор погасает, только после с
его загорание. 

Предупредительный индикатор ИНД3 (оранжевый цвет) указывает на наличие повреж-
дения в устройстве MiCOM P125, P126, P127.  

При обнаружении "не критического" 
беле связи) светодиод будет моргат
будет гореть непрерывно

повреждения (например, короткое замыкание в ка-
ь, а при обнаружении «критического» повреждения 

. Погасание индикатора возможно только после исчезновения 
тывание. 

вет) указывает на то, что MiCOM P125, P126, P127 
стройство подано напряжение питания в пределах 

на. 

причины, которая вызвала его сраба

Индикатор питания ИНД4 (зелёный ц
находится в рабочем режиме и на у
рабочего диапазо

Свободно программируемые индикаторы ИНД5,…ИНД8. Эти светодиоды могут быть 
запрограммированы пользователем на основе информации относительно располагае-

ается только при наличии события, на 

1.1.4 

редней лицевой панели под верней откидной крышкой располагается заводская 
м диапазона 
за и т.д.  

Ниже приведены значения каждой 
из надписей: 

- P127CAF11: код заказа, позво-
ляющий пользователю определить 
характеристики реле (указывается 
при заказе реле) 

- No: 0000000 и Cde: 00000/000: - заводской номер и ссылка порядка, они необходимы в 
некоторых случаях. 

- Un = 57 - 130V: номинальный диапазон аналогового входа по переменному напряже-
нию (используется для подключения цепей ТН). 

- Modbus: протокол связи с системой управления объектом (используется для связи с 
реже через задний порт RS485). 

- 0 - 0.002 Ien диапазон регулирования уставок (чувствительность) по аналоговому вхо-
ду для тока замыкания на землю (для заказа доступны реле одного из трех диапазо-
нов). 

- Ua = 48-150Vdc: рабочий диапазон напряжения источника питания реле. 

мых уставок (ступени без выдержки времени и с выдержками времени на срабатыва-
ние). Пользователь выбирает информацию, которую он желает видеть на индикаторе 
из меню (логика ИЛИ). Каждый светодиод загор
которое он назначен и гаснет после подтверждения получения сигнала (квитирование 
сообщений сигнализации). 

Идентификация устройства 

На пе
табличка с паспортными данными, заводским номером реле и с указание
чувствительности по входу для тока нулевой последовательности, код зака
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1.1.5 Батарея и порт связи 

На передней лицевой панели под нижней крышкой располагается литиевая батарейка размера 
1/2AA, которая обеспечивает питание памяти устройства при отключенном внешнем источнике 
питания и 9 контактный передний порт RS232 для прямой связи с ПК (расстояние до 15м).  Срок 
службы батареи 10 лет, при условии наличия питания реле в течение 90% этого времени или 1 
год при отсутствии питания реле.  

 

1.2 Извлечение устройства из корпуса 

Для извлечения активной части MiCOM из корпуса, вставьте отвертку в отверстие, размещен-
ное под верхний откидной створкой (как показано на рисунке) и поверните эксцентрик против 
часовой стрелки для расцепления активной части реле с контактными колодками внутри корпу-
са реле. 

После этой операции реле может быть легко извлечено, открыв две откидных створки и потянув 
за пазы, расположенные позади этих створок. 
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2. ПАРОЛЬ 

2.1 Защита паролем 

Защита паролем используется для изменения настроек реле, в основном это касается уставок 
срабатывания и выдержек времени ступеней различных защит, параметров связи, назначением 
оптовходов и выходных реле. 

Пароль состоит из четырех заглавных букв. При отгрузке с завода по умолчанию на всех реле 
устанавливается пароль АААА. Пользовать имеет возможность задания своего собственного 
пароля. 

Если пароль реле потерян или забыт, изменение настроек реле становится невозможным. В та-
ком случае необходимо связаться с изготовителем реле или его представителем, при этом ука-
зав серийный номер и код реле, для получения резервного пароля. 

Символ режима программирования «Р» индицируется в нижнем правом углу каждого меню. 
Символ «Р» присутствует в течении времени действия введенного пароля, а также в течении 5 
минут поле последнего нажатия клавиши на клавиатуре реле. 

2.2 Ввод пароля 

Ввод пароля требуется всякий раз при выполнении изменения настроек реле в каком-либо ме-
ню или подменю. Пользователь вводит каждую из четырех букв пароля и подтверждает цели-
ком выбранную комбинацию нажатием клавиши . 

Через пять секунд дисплей вернется в меню предшествующее вводу пароля. 

Если работа с клавиатурой прекращается на пять минут, то пароль деактивируется.  При новом 
изменении параметров реле поступит запрос на ввод пароля. 

2.3 Изменение пароля 

Для изменения пароля необходимо перейти в меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (OP. PARAMETERS) , 
а затем перейти в подменю ПАРОЛЬ (Password) . Ввести и подтвердить старый пароль. Затем с 
помощью клавиш установить на дисплее новый пароль (комбинацию из 4 заглавных букв) и за-
дать  новый пароль доступа нажатием клавиши . 

Появившееся на дисплее сообщение НОВЫЙ ПАРОЛЬ (NEW PASSWORD) служит индикатором 
ввода нового пароля. 

2.4 Отмена ввода уставок 

Процедура изменения уставок подробно описана в следующих разделах данного руководства. 

Если при выполнении изменений параметров потребуется вернуться к прежней уставке, то на-
жмите клавишу  прежде чем подтвердить ввод измененной уставки. После этого действия на 
дисплее реле на несколько секунд появится сообщение (см. ниже) и реле сохранить уставку без 
изменения. 

UPGRADE CANCEL 

(ИЗМЕНЕНИЕ ОТМЕНЕНО) 
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2.5 Индикация сообщений аварийной и предупредительной сигнализации 

Сообщения сигнализации выводятся на дисплей передней панели реле. Сообщения сигнализа-
ции имею приоритет по отношению к индикации дисплея по умолчанию. Как только реле обна-
руживает аварийную ситуацию (например, превышена уставка одной из ступеней), на дисплее 
реле MICOM появляется соответствующее сообщение и загорается светодиод 2  Alarm (Сигна-
лы) . 

Сообщения сигнализации классифицируются следующим образом: 

Сообщения вследствие нарушения режима работы сети. 

Предупредительные сообщения вызванные неисправностями программного или аппаратного 
обеспечения реле. 

2.5.1 Сообщения при нарушениях режима работы электрической сети. 

Во всех случаях превышения уставки (ступени с выдержками времени и без выдержки времени 
на срабатывание) формируются сообщения сигнализации, содержащие информацию о том ка-
кая именно уставка превышена и на каких фазах защищаемого присоединения (А, В или С). 

Если возникло несколько условий для срабатывания сигнализации, то они сохраняются в по-
рядке их появления. Все сообщения сигнализации нумеруются. Самое старое сообщение (сра-
батывание сигнализации) будет иметь наибольший номер. 

Пользователь выводит на дисплей все сообщения последовательным нажатием клавиши  
без ввода пароля. 

Квитирование сообщений сигнализации выполняется при нажатии клавиши . Начиная с вер-
сии программного обеспечения V3, не требуется ввод пароля для чтения сообщений и квитиро-
вания сигналов.  Сообщения могут быть квитированы поочередно либо все разом по прочтении 
последнего сообщения. 

Управление светоиндикаторами сигнализации напрямую связано со статусом сохраняемых сиг-
налов. 

Если одно или несколько сообщений сигнализации НЕ ПРОЧИТАНО или НЕ КВИТИРОВАНО – 
светодиод мигает. 

Если все сообщения ПРОЧИТАНЫ но НЕ КВИТИРОВАНЫ – светодиод горит постоянно. 

Если все сообщения ПРОЧИТАНЫ и КВИТИРОВАНЫ то светодиод гаснет. 

ПРИМЕЧАНИЕ : – Сигналы вызванные срабатыванием пусковых органов могут само-
квитироваться если выбрано ДА в меню ПОСТРОЕНИЕ/СИГНАЛЫ  

2.5.2 Сигналы о нарушениях в работе аппаратного или программного обеспечения реле. 

Все сбои и нарушения в работе аппаратного или программного обеспечения реле MiCOM вы-
зывают появления соответствующих сигналов. При формировании нескольких сигналов они со-
храняются в памяти реле в порядке их появления. Индикация сигналов выполняется в обрат-
ном порядке (вначале самое свежее и в конце последнее сообщение). Все сообщения нумеру-
ются, обще количество сообщений показано в нижней части. 

Пользователь почет прочитать все полученные сообщения с использованием клавиши , без 
ввода пароля. 
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Снятие (квитирование) сигналов о сбоях в работе программного или аппаратного обеспечения 
НЕВОЗМОЖНО. Сигнал снимается лишь при исчезновении (устранении) вызвавшей его причи-
ны. 

Управление загоранием светодиода 3  НЕИСПРАВНОСТЬ (WARNING) напрямую зависит от 
статуса сигналов сохраненных в памяти реле. 

Если повреждение критическое (т.е. реле не способно выполнять функции защиты) , светодиод 
3 НЕИСПРАВНОСТЬ горит постоянно. 

Если повреждение незначительное (т.е. реле может выполнять функции защиты, например, по-
вреждение канала связи), светодиод 3 НЕИСПРАВНОСТЬ мигает. 

Возможные варианты сообщений о неисправностях (сбоях) программного или аппаратного 
обеспечения: 

<<EEPROM ERROR CALIBR.>>: неисправна зона калибровки реле 

<<CLOCK ERROR >>: неисправны внутренние часы 

<<BATTERY FAIL >>: неисправна батарея (разряжена или неправильно установлена) 

<<DEFAULT SETTINGS (*) >>: уставки по умолчанию 

<<SETTINGS ERROR (**) >>: ошибка уставок 

<<CT ERROR>> : неисправность аналоговых каналов 

<<COMMUNIC. ERROR>> : неисправность связи (коммуникации) 

<<WATCHDOG ERROR>> : неисправность сторожевого реле WD (watchdog) 

<<RAM ERROR>> : RAM (оперативная память) питаемая батарей неисправна.  

(*) DEFAULT SETTINGS: каждый раз при подаче питания на реле, оно проверяет не заданы ли 
на реле заводские уставки (по умолчанию). Если реле определяет что заданы заводские устав-
ки, загорается ЖЕЛТЫЙ СВЕТОДИОД ALARM (СИГНАЛЫ) и активируется сторожевое реле 
WD). 

Для сброса данного сообщения сигнализации и возврата в нормальное (при исправном состоя-
нии реле) положение контактов сторожевого реле WD, необходимо изменить в реле хотя бы 
один параметр (уставку). 

(*)SETTINGS ERROR:  если в процессе изменения уставок ЦП устройства не сможет выполнить 
корректное сохранение новой уставки в EEPROM, на дисплее реле появляется сообщение 
“HARDWARE” ALARM (аппаратная неисправность) за которым следует сообщение “SETTINGS 
ERROR” (при нажатии клавиши чтения). Кроме этого загорается (ЖЕЛТЫЙ) светодиод ALARM 
(СИГНАЛЫ) и активируется (изменяется состояние контактов) сторожевое реле WD. Для сброса 
сигнала необходимо снять и вновь подать питание на реле. После этого последняя некорректно 
заданная уставка должна будет введена повторно. Если и в этом случае сохраняется сообще-
ние сигнализации “SETTINGS ERROR”, необходимо обратиться в Центр поддержки клиентов 
Schneider Electric  для оказания содействия. 

Возможные варианты сообщений программного обеспечения: 

I>   превышена уставка 1-й ступени направленной/ненаправленной МТЗ (пуск ступени) 

tI> срабатывание 1-й ступени направленной / ненаправленной МТЗ 
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При выводе в Р126 и Р127 сообщений о пуске/срабатывании 1-й ступени МТЗ I> и tI> соответ-
ственно необходимо обратить внимание на индикацию поврежденной фазы следующую за обо-
значением ступени (см. таблицу). 

Сообщение в меню СИГНАЛЫ (ALARMS) 

I> (ФАЗА) tI> (ФАЗА) 

A 
A 

A 
A 

B 
B 

B 
B 

C 
C 

C 
C 

A 
A 
A 

A 
AB 
AB 

A 
A 
A 

A 
AB 

ABC 
A 
A 
A 

ABC 
ABC 
ABC 

ABC 
ABC 

ABC 
ABC 

 

I>> (фаза) превышена уставка 2-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

I>>> (фаза) превышена уставка 3-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

tI> (фаза) истекла выдержка времени 1-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

tI>> (фаза) истекла выдержка времени 2-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

tI>>> (фаза) истекла выдержка времени 3-й направл./ненаправл. ступени МТЗ 

Iо> превышена уставка 1-й направл./ненаправл.ступени ЗНЗ 

Iо>> превышена уставка 2-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

Iо>>> превышена уставки 3-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

tIо> истекла выдержка времени 1-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

tIо>> истекла выдержка времени 2-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

tIо>>> истекла выдержка времени 3-й направл./ненаправл. ступени ЗНЗ 

Pe/IeCos превышена уставка 1-й ступени ваттметрической/IeCos ЗНЗ 

Pe/IeCos превышена уставка 2-й ступени ваттметрической/IeCos ЗНЗ 

tPe/IeCos истекла выдержка времени 1-й ступени ваттметрической/IeCos ЗНЗ 

tPe/IeCos истекла выдержка времени 2-й ступени ваттметрической/IeCos ЗНЗ 

Thermal Alarm достигнуто тепловое состояние уставки сигнализации тепловой защиты 

Thermal Overload достигнуто тепловой состояние срабатывания на отключение от тепловой з-ты 

I< превышена уставка защиты минимального тока 

tI< истекла выдержка времени защиты минимального тока 

I2> превышена уставка 1-й ступени ТЗОП 

tI2> истекла выдержка времени 1-й ступени ТЗОП 



 Руководство для пользователя 
  
Р125, Р126, Р127  Стр. 13/107

 

 

I2>> превышена уставка 2-й ступени ТЗОП 

tI2>> истекла выдержка времени 2-й ступени ТЗОП 

I2>>> превышена уставка 3-й ступени ТЗОП 

tI2>>> истекла выдержка времени 3-й ступени ТЗОП 

Brkn. Cond Сигнализация обрыва проводника. Орган контролирующий отношение I2/I1 на-
ходится в сработанном состоянии более выдержки tBC. 

U< превышена уставка 1-й ступени защиты минимального напряжения 

U<< превышена уставка 2-й ступени защиты минимального напряжения 

tU< истекла выдержка времени 1-й ступени защиты минимального напряжения 

tU<< истекла выдержка времени 2-й ступени защиты минимального напряжения 

Ue>>>> превышена уставка защиты при повышении напряжения нулевой последова-
тельности (3Uo) 

tUe>>>> истекла выдержка времени защиты при повышении напряжения нулевой по-
следовательности (3Uo). 

t AUX 1 истекла выдержка времени таймера tAUX1 ( t ДОП 1 ), не зависимо от назначе-
ния или не назначения на одно из выходных реле. 

t AUX 2 истекла выдержка времени таймера tAUX2 (t ДОП 2), не зависимо от назначе-
ния или не назначения на одно из выходных реле. 

t AUX 3 истекла выдержка времени таймера tAUX3 ( t ДОП 3 ), только если выполнено 
назначение на выходное реле отключения (RL1). 

t AUX 4 истекла выдержка времени таймера tAUX4 ( t ДОП 4 ), только если выполнено 
назначение на выходное реле отключения (RL1). 

CB Fail (УРОВ) индикация отказа выключателя (выключатель не отключился до истечения вы-
держки времени tBF). Уставка задается в меню AUTOMAT.CTRL/CB Fail  

SF6 Low (ВЫКЛ. НЕ ГОТ) неготовность (привода) выключателя присутствует на назначен-
ном для этого оптовходе. (задается в меню 
AUTOMAT.CTRL/Inputs) (АВТОМАТИКА/ВХОДЫ) 

Toperating CB (T ОТК. ВЫКЛ.) время отключения (включения) выключателя превышает величину 
заданную в подменю AUTOMAT.CTRL/CB Supervision 
(АВТОМАТИКА/КОНТР. ВЫКЛ.) 

Trip Circuit Super. (КОНТР. СХЕМЫ ОТК.) время разомкнутого состояния цепи отключения 
превышает уставку заданную в меню AUTOMAT.CTRL/CB Supervi-
sion (АВТОМАТИКА/КОНТР. ВЫКЛ.) 

CB Open NB (ОПЕРАЦ. ОТКЛ.)  количество операций выполненное выключателем достигло 
значения установленного в подменю AUTOMAT.CTRL/CB Supervi-
sion (АВТОМАТИКА/КОНТР. ВЫКЛ.) 

∑Amps (n) (СУМА АМП.) сумма отключенных токов превышает значение установленное в 
подменю AUTOMAT.CTRL/CB Supervision (АВТОМАТИКА/КОНТР. 
ВЫКЛ.) 

LATCHED RALAYS (ЗАПОМ. ВЫХ. РЕЛЕ) хотя бы одно из выходных реле (2-8) встало на 
«самоподхват» 

Recloser Successful (АПВ В ДЕЙСТВ.)  Индикация успешного АПВ. Подтверждение того, 
что замыкание устранилось при отключении выключателя и не 
возникло вновь до истечения времени готовности АПВ. 

Recloser Blocked (АПВ. БЛОК)  Информация о блокировании АПВ. Возможная причина: 
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- исчезновение оперативного тока во время бестоковой паузы 
АПВ (безусловное отключение); 

- внешний сигнал о неготовности выключателя (например, низ-
кое давление элегаза). Сигнал поступает через оптовход реле на-
значенный как CB Failure (Неиспр. Выкл.) в меню 
АВТОМАТИКА/ВХОДЫ (AUTOMAT. CTRL/Inputs); 

- Внешний сигнал блокирования АПВ. Возможность блокирова-
ния АПВ от внешнего сигнала задается в меню ЗАЩИТА/[79] 
АПВ/ВНЕШ.БЛОК. (PROTECTION G1/ [79] AUTORECLOSE/EXT 
BLOCK). Этот сигнал поступает через оптовход назначенный как 
Block [79] (Блок АПВ) в меню АВТОМАТИКА/ВХОДЫ (AUTOMAT. 
CTRL/Inputs); 

- Безусловное отключение (отключение без последующих попы-
ток повторного включения); 

- Команда отключения, поступившая по каналу связи до истече-
ния времени готовности АПВ; 

- Срабатывание защиты по току обратной последовательности 
I2> или тепловой защиты во время паузы АПВ; 

- Отказ выключателя (выключатель не отключился до истечения 
выдержки УРОВ (tBF); 

- Время работы выключателя (или время отключения) больше 
чем контрольное время (уставка функции контроля выключателя). 

Recloser Conflict (ОШИБКА. КОНФ. АПВ) Обнаружена неверная конфигурация функции АПВ. 
Возможная причина: 

- Не выполнено назначение оптовхода на прием информации о 
положении выключателя или к назначенному оптовходу (52a) не 
подключены блок-контакты выключателя; 

- Ни одно из выходных реле не назначено на включение выклю-
чателя (CB CLOSE). Назначение выполняется в меню 
АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ (AUTOMAT. CTRL/Output Relays); 

- Задано залипание («подхват») выходного реле отключения; 

- Ни одна из функций (ступеней) защит не задана на пуск АПВ. 
Назначение выполняется в меню УСТАВКИ 1(2)/[79] АПВ 
(PROTECTION/ [79] Autoreclose) 

MAINTENANCE MODE Реле MiCOM  находится в режиме НАЛАДКА 

VTS неисправность цепей напряжения (если функция введена) 

EQU. A Выполнены условия логического уравнения А 

EQU. B Выполнены условия логического уравнения B 

EQU. C Выполнены условия логического уравнения C 

EQU. C Выполнены условия логического уравнения D 
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3. ОСНОВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 

3.1 Аналоговые входы 

В следующей таблице приведены аналоговые входы для каждого устройства  

Тип аналоговых входов MiCOM P125 MiCOM P126 MiCOM P127

Вход фазного тока  3 3 

Вход тока нулевой последовательности 
(высокая, средняя, низкая чувствитель-
ность согласно кода заказа - CORTEC) 

1 1 1 

Напряжение нулевой последовательно-
сти 1 1 1/0 

Вход линейного напряжения   2/3 

Всего аналоговых входов. 2 5 7 

При использовании P127 имеется три варианта подключении аналоговых входов напряжения: 

Случай А 

2 линейных напряжения 

1 напряжение нулевой последовательности 

Напряжение фазы С может быть рассчитано, как VC= VA + VB + Ve (случай A) 

Для получения на дисплее корректных значений напряжения необходимо выполнить правиль-
ную уставку коэффициента трансформации по входу нулевой последовательности. 

Случай В 

Два линейных напряжения. Без подключению напряжения нулевой последовательности. 

Напряжение Uca вычисляется в таком случае по формуле: 

VCA = VAB + VBC 

Случай С 

Три фазных напряжения. Без подключения напряжения нулевой последовательности. 

Напряжение нулевой последовательности вычисляется по формуле: 

Ve = (VA + VB + VC) /3 

 У реле MICOM P125 предусмотрена возможность подключения одного тока по входу 1А 
или 5А и одной фазы напряжения. У реле MiCOM P126 с задней стороны предусмотрены 
четыре токовых входа с номинальным током 1А и четыре с номинальным током 5А и 
один вход для подключения напряжения. У реле MiCOM P127 с задней стороны преду-
смотрены четыре токовых входа с номинальным током 1А, четыре с номинальным током 
5А и три входа для подключения напряжения. 
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 серия MiCOM P125, Р126, Р127 имеет два диапазона напряжений, которое выбирается 
при заказе устройства. (См. соответствующую главу) 

Все выходные реле легко программируются на любую функцию защиты и управления. Логиче-
ские входы также могут быть распределены на различные функции управления. Номинальный 
диапазон питания дискретных входов соответствует номинальному диапазону питания заказы-
ваемого реле.  

Устройства MiCOM могут питаться от источника постоянного (3 диапазона напряжений питания) 
или переменного напряжения. 

Все кратковременные перерывы напряжения питания (< 50ms) фильтруются и регулируются 
внутренними фильтрами. 

Лицевая панель обеспечивает пользователю доступ к меню настроек, измерений и т.д. 

Восемь светодиодов на лицевой панели обеспечивают визуальный контроль отключения и на-
личие событий. При обнаружении аварии, система индикации выводит соответствующее сооб-
щение на ЖКД с обратной подсветкой. 

Для чтения и подтверждения событий не требуется ввод пароля. 

MiCOM P125, P126, P127 имеют, располагаемый на задней части устройства, стандартный порт 
связи RS485. При заказе устройства, пользователем могут быть выбраны следующие протоко-
лы связи: Modbus RTU, Courier, МЭК 60870-5-103 и DNP3. 

Используя канал связи по RS485, можно считать уставки, измерения и все записи событий и 
аварий а также изменить уставки, если такая возможность предусмотрена выбранным протоко-
лом связи. 

Изменение этих данных может быть выполнено на объекте с помощью ПК и соответствующим 
программным обеспечением Schneider Electric. 

Связь через порт RS485 позволяет устройствам MiCOM P125, P126, P127 быть интегрирован-
ными в цифровую систему управления (например, MiCOM S10). 

Все располагаемые данные могут быть отображены на дисплее и обработаны непосредственно 
на устройстве или дистанционно. 
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4. МЕНЮ 
Меню устройств MiCOM P125, P126 и P127 имеет разветвленную структуру в виде дерева, со-
держание которого зависит от модели MiCOM. 

Меню MiCOM P125 разбито на 7 разделов, а у MiCOM P126 и P127 на 8 разделов: 

⇒ OP PARAMETERS (ВХОД. ПАРАМЕТРЫ) 

⇒ CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) 

⇒ MASUREMENTS (ИЗМЕРЕНИЕ) 

⇒ COMMUNICATION (ПЕРЕДАЧА ИНФ.) 

⇒ PROTECTION G1/G2 (УСТАВКИ 1/2) 

⇒ AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 

⇒ RECORDS (ЗАПИСИ) (только P126 и P127) 

Для доступа к меню нажмите .  

Для возврата к дисплею по умолчанию нажмите .  

4.1 Меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (OP PARAMETERS) 

OP PARAMETERS 
(ВХОД. ПАРАМЕТРЫ) 

  

Для входа в меню OP PARAMETERS 
(ВХОД. ПАРАМЕТРЫ) нажмите . 

 Password (ВХОД. СЛОВО) 
**** 

  

Ввод пароля необходим только для изменения уставок и 
параметров. Для ввода пароля нажмите .  

Password (ВХОД. СЛОВО) 
AAAA 

  

Для ввода пароля используйте клавиши    , после 
чего, для подтверждения нажмите . Если пароль был 
введен правильно, то на ЖКД высветится следующее сооб-
щение «ВХОД. СЛОВО ДА». 

ВНИМАНИЕ: при активизированном пароле не возможно изменение уставок через пор-
ты RS232 и RS485. Заводской пароль «АААА». 

Description (ТИП) 
                                Р125-2 

  

Показывается модель устройства MiCOM. Следующая циф-
ра означает диапазон чувствительности по току ЗНЗ. 
От 01, до 40 Ien  
От 0,01 до 8 Ien 
От 0,002 до 1 Ien 

Reference (ДАННЫЕ =) 
                                 

  

Показывает условное обозначение устройства связанного с 
устройством. Для ввода используйте клавиши    , 
после чего, для подтверждения нажмите . По умолчанию, 
высвечивается наименование завода изготовителя. 
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Software Version   
 (ВЕРСИИ ПО)                   6.А 

  

Индикация версии программного обеспечения загруженного 
в реле.  

Frequency (ЧАСТОТА =)  
                                50 Hz 

  

Номинальное значение частоты электрической сети. Выбе-
рите или 50 или 60 Гц. Для изменения этого значения, ис-
пользуйте клавиши   . 

Active Group  
                                1 

  

Индикация активной в данное время группы уставок. Воз-
можные варианты 1 или 2. 

Input Status          7654321 
ВХОДЫ:               0110110 
 

  

Показывается состояние логических входов (логические 
входы нумеруются от 1 до 4 для MiCOM Р125, от 1 до 7 для 
MiCOM P126 и Р127). 0- вход не активен, 1 – вход активен. 

Relay Status            7654321 
ВЫХОДЫ:               0110110 
 

  

Показывается состояние выходных реле (логические выхо-
ды нумеруются от 1 до 6 для MiCOM Р125, от 1 до 8 для Mi-
COM P126 и Р127) 0 – реле не активизировано, 1 – реле ак-
тивизировано. ПРИМЕЧАНИЕ: для снятия подхвата выход-
ных реле нажмите . Для выполнения снятия самоподхва-
та требуется ввод пароля доступа. 

ПРИМЕЧАНИЕ: Реле контроля питания (RL0) на дисплей меню не выводится.  

4.1.1 Дополнительные пункты меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (только для Р126 и Р127) 

Data (ДАТА) 
                          10/11/01 

  

Показывается дата. Для изменения даты нажмите  и, ис-
пользуя клавиши    , введите требуемую дату, после 
чего подтвердите ввод нажатием . Пример: 10 ноября 
2001. 

Time (ВРЕМЯ) 
                            13:57:44 

  

Показывается время. Для изменения даты нажмите и, 
используя клавиши    , введите требуемое время, 
после чего подтвердите ввод нажатием .  Пример: 13час 
57мин 44сек  

4.2 Меню ПОСТРОЕНИЕ 

Меню CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) дает возможность сконфигурировать: 

• обозначения индикации токов и напряжений 

• коэффициенты трансформации трансформаторов тока 

• коэффициенты трансформации трансформаторов напряжения 

• назначение функций светодиодам от 5 до 8 

• изменение группы активных уставок по сигналу дискретного входа работающего 
по уровню или по фронту. 
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• Изменения режима активирования дискретных входов по наличию или отсутст-
вию напряжения 

• Возможность задания нормального положения реле отключения (в подтянутом 
или отпущенном положении) 

• Возможность включения режима контроля состояния встроенной батареи и ре-
жима сброса сигнализации (сброс сигналов срабатывания пусковых органов при 
очередном пуске защит и др.) 

• Управлять срабатыванием выходных реле в режиме НАЛАДКА 

• Задать данные для управления с помощью сети 

Это меню состоит из следующих подменю: 

• General Options (ИНДИКАТОР) 

• CT Ratio (КОЭФФ. ТТ) 

• Led 5 (ИНД 5) 

• Led 6 (ИНД 6) 

• Led 7 (ИНД 7) 

• Led 8 (ИНД 8) 

• Inputs Configuration (ВЫБОР КОНФ.) (только P126 и P127) 

• RL1 Output Relay (Режим работы выходного реле отключения RL1) 

• Group Select (УСТВКИ 1-2) 

• Alarms (Сигналы) 

• Rel. Maintenance (Режим наладки) 

• Date (Дата) 

Для входа в меню CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) из дисплея по умолчанию, нажмите , а 
для продвижения по подменю используйте клавиши  и . 

4.2.1 Подменю General Options (Общие опции). 

CONFIGURATIONS 
(ПОСТРОЕНИЕ) 

  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для доступа в подменю 
General Options (Общие Опции) необходимо нажать , а 
затем  до перехода в нужное подменю. 

General Options Заголовок подменю General Options (Общие Опции). Для 
изменения уставок нажмите  и используйте клавиши 

,  и  для перемещения по меню и задания необходи-
мых значений. Для подтверждения выбора нажмите . 
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VT Connections 
(СОЕДИНЕНИЕ ТН) 
            3Vpp +Vr 

  

Дает возможность выбрать тип подключения. Возможные 
варианты:  
3Vpn – 3 фазных тр-ра напряжения,  
2Vpp+Vr – 2 линейных тр-ра напряжения +  измерение 3Vo 
2Vpn+Vr – 2 фазных тр-ра напряжения + измерение 3Vo 
Для доступа к следующему окну нажмите . 
Для доступа к предыдущему окну нажмите . 

Default Displays  
(ПОСТ. ИНДИКАТОР) 
                              RMS 1A 

  

Показывает текущую величину выводимую на дисплей по 
умолчанию (фаза А, фаза В, фаза С или ток в нулевом про-
воде). Для изменения уставки следуйте вышеизложенной 
инструкции. Для доступа к следующему окну нажмите . 
Для доступа к предыдущему окну нажмите . 

4.2.2 Подменю КОЕФ. ТТ (Transfo. Ratio) 

CONFIGURATIONS 
 (ПОСТРОЕНИЕ) 

  

Заголовок меню CONFIGURATIONS 
(ПОСТРОЕНИЕ). Для доступа в подменю General Options
(Общие Опции) необходимо нажать , а затем  до пере-
хода в нужное подменю. 

Transfo. Ratio (КОЕФ. ТТ) 

 

  

Заголовок подменю Transfo. Ratio (КОЕФ. ТТ) Для измене-
ния уставок нажмите  и используйте клавиши  , и 

 для перемещения по меню и задания необходимых зна-
чений. Для подтверждения выбора нажмите .  
Для доступа к следующему окну нажмите . 
Для доступа к предыдущему окну нажмите . 

Line CT primary (ПЕРВ. ТТ) 

                               5А 

  

Дает возможность установить номинальное значение пер-
вичной обмотки ТТ. Уставка имеет диапазон от 1 до 9999. 
(Уставка доступна для устройств Р126 и Р127) 

 Line CT sec (ВТОР. ТТ) 
                     
                               5А 

  

Дает возможность установить номинальное значение вто-
ричной обмотки ТТ. Уставка может быть 1 или 5. 
(Уставка доступна для устройств Р126 и Р127) 

E/Gnd CT primary  
(ПЕРВ. ТТ ЗНЗ) 
                                 5А 

  

Дает возможность установить номинальное значение пер-
вичной обмотки ТТ нулевой последовательности. Уставка 
имеет диапазон от 1 до 9999. 
(Уставка доступна для устройств Р126 и Р127) 

E/Gnd CT sec  
(ВТОР. ТТ ЗНЗ) 
                                  5А 

  

Дает возможность установить номинальное значение вто-
ричной обмотки ТТ нулевой последовательности. Уставка 
может быть 1 или 5. 
(Уставка доступна для устройств Р126 и Р127) 

Следующие уставки доступны только для MiCOM P127 

 Line VT primary 
(ПЕРВ. ТН) 
                            0.10 кV 

Дает возможность установить номинальное значение пер-
вичной обмотки ТН. Диапазон: от 0.1 до 1000кВ с шагом 
0.01кВ. Для модели 220-480В: от 220В до 480 с шагом 1В 
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Line VT  
(ВТОР. ТН) 
                              100.0 V 

  

Дает возможность установить номинальное значение вто-
ричной обмотки ТН. Диапазон уставки от 57 до 130В с ша-
гом 0.1кВ. Для модели 220-480В этот диалог не отобража-
ется. 

Следующие сообщения будут показаны только при условии, если будет выбрано со-
единение 2Vpp+Vr или 2Vpn+Vr 

E/Gnd VT primary  
(ПЕРВ. ТН ЗНЗ) 
                            0.1 kV 

  

Дает возможность установить номинальное значение пер-
вичной обмотки ТН используемой для ЗНЗ. Диапазон уставки 
от 0.1 до 1000кВ с шагом 0.01кВ. Для модели 220-480В: от 
220В до 480 с шагом 1В 

E/Gnd CT sec  
(ВТОР. ТН ЗНЗ) 
                            100 V 

  

Дает возможность установить номинальное значение вто-
ричной дополнительной обмотки ТН используемой для ЗНЗ. 
Диапазон уставки от 57 до 130кВ с шагом 1В. Для модели 
220-480В этот диалог недоступен. 

 ВНИМАНИЕ: В устройстве P127 не все измерения могут быть получают путем прямого изме-
нения. Часть данных высчитывается из других величин. 

4.2.3 Подменю светоиндикатров (ИНД.5, …ИНД.8) 

Для получения доступа к подменю конфигурирования светодиодов зайдите в меню 
CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) нажав  и используя клавишу  найдите требуемое подме-
ню LED (ИНД.). 

Для перехода в подменю конфигурации светодиода Led 5 (ИНД.5) нажмите .  Используя кла-
вишу  можно перейти к подменю конфигурирования светодиодов 6 - 8.  

Следующая таблица содержит в список функций защиты, которые можно свободно назначить 
на эти светодиоды (от 5 до 8) в реле MiCOM.  

Направленная МТЗ. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
 I>     X Первая ступень мгновенной МТЗ  
 tI >     X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 
 tIА >   X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы А) 
 tIВ >   X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы В) 
 tIС >   X Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы С) 
 I> >      X Вторая ступень мгновенной МТЗ 
 tI > >      X Вторая ступень МТЗ с задержкой времени 
 I> > >      X Третья ступень мгновенной МТЗ 
 tI > > >     X Третья ступень МТЗ с задержкой времени 
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Ненаправленная МТЗ. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
 I>  X  Первая ступень мгновенной МТЗ  
 tI >  X  Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 
 tIА >  X  Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы А) 
 tIВ >  X  Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы В) 
 tIС >  X  Первая ступень МТЗ с выдержкой времени 

(отключение при повреждении фазы С) 
 I> >    X  Вторая ступень мгновенной МТЗ 
 tI > >    X  Вторая ступень МТЗ с выдержкой времени 
 I> > >    X  Третья ступень мгновенной МТЗ 
 tI > > >   X  Третья ступень МТЗ с выдержкой времени 

Направленная защита от замыканий на землю 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
 Ie > X X X Первая ступень мгновенной ЗНЗ  
tIe > X X X Первая ступень ЗНЗ с выдержкой времени 
 Ie > > X X X Вторая ступень мгновенной ЗНЗ  
tIe > >  X X X Вторая ступень ЗНЗ с выдержкой времени 
 Ie > > >  X X X Третья ступень мгновенной ЗНЗ  
tIe > > >  X X X Третья ступень ЗНЗ с выдержкой времени 

Защита от замыканий на землю по активной мощности (Pe/ICos) 

ТЕКСТ Р125 P 126 P 127 Информация 
 Pe/Iecos > X X X Первая ступень мгновенной защиты от за-

мыканий на землю по активной мощности 
 tPe/Iecos > 

X X X 
Первая ступень защиты от замыканий на 
землю по активной мощности с выдержкой 
времени 

 Pe/Iecos > > X X X Вторая ступень мгновенной защиты от замы-
каний на землю по активной мощности 

 tPe/Iecos > > 
X X X 

Вторая ступень защиты от замыканий на 
землю по активной мощности с выдержкой 
времени 

Максимальная токовая защита обратной последовательности 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
I2 >  X X Первая мгновенная ступень МТЗ обратной после-

довательности 
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I2 > >  X X Вторая мгновенная ступень МТЗ обратной после-
довательности 

I2 > > >  X X Третья мгновенная ступень МТЗ обратной после-
довательности 

tI2  >  X X Первая ступень МТЗ обратной последовательно-
сти с выдержкой времени 

tI2  > >  X X Вторая ступень МТЗ обратной последовательно-
сти с выдержкой времени 

tI2 > > >  X X Третья ступень МТЗ обратной последовательности 
с выдержкой времени 

Тепловая защита. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 

Thermal Trip 
ОТК. Т ПЕР-КИ 

 X X Отключение от тепловой перегрузки 

Защита минимального тока. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 

 I <  X X Пороговое значение уставки срабатывания 

t I <  X X Действие на отключение с выдержкой време-
ни 

Трехфазная защита максимального напряжения 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 

 U>   X Первая мгновенная ступень защиты мак-
симального напряжения 

 tU >   X Первая ступень защиты максимального 
напряжения с выдержкой времени 

 U> >   X Вторая мгновенная ступень защиты мак-
симального напряжения 

 tU > >   X Вторая ступень защиты максимального 
напряжения с выдержкой времени 

Защита минимального напряжения 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
 U <   X Первая мгновенная ступень защиты минимального на-

пряжения 
 tU <  

  
  X Первая ступень защиты минимального напряжения с 

выдержкой времени 
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 U < <  
  

  X Вторая мгновенная ступень защиты минимального на-
пряжения 

 tU < <  
  

  X Вторая ступень защиты минимального напряжения с 
выдержкой времени 

Защита по повышению напряжения нулевой последовательности. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
Ue >  X X X Первая ступень мгновенной защиты по 3Vo 
tUe > X X X Первая ступень защиты по 3Vo с выдержкой време-

ни 

 

Защита при обрыва провода. 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
Brkn. Cond.  
ОБР. ПРОВОДА 

 
X X 

Обнаружение обрыва провода 

Устройство резервирования отказа выключателя (УРОВ) 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
УРОВ  X X Обнаружение отказа выключателя 

Логические входы 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
Input1 X X X Повторяет состояние логического входа 1 
Input2 X X X Повторяет состояние логического входа 2 
Input3 X X X Повторяет состояние логического входа 3 
Input4 X X X Повторяет состояние логического входа 4 
Input5   X X Повторяет состояние логического входа 5 
Input6   X X Повторяет состояние логического входа 6 
Input7   X X Повторяет состояние логического входа 7 

 

Автоматическое повторное включение (АПВ) 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
Recloser Run 
(АПВ В ДЕЙСТВ) 

 X X Работа АПВ (продолжается цикл) 

 Recl. Blocked 
АПВ БЛОК 

 X X Блокировка АПВ 
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Дополнительные таймеры 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
tAux 1 
(ДОП. 1) 

 X X Повторяет состояние логического входа с 
задержкой времени ДОП.1 (tAux 1) 

tAux 2 
(ДОП. 2) 

 X X Повторяет состояние логического входа с 
задержкой времени ДОП.2 (tAux 2) 

Защита при включении на повреждение (SOTF) 

ТЕКСТ P125 P 126 P 127 Информация 
tSOTF 
 

 
X X 

  

Примечание: 

Один параметр может быть назначен на один и более светодиодов. 

Светодиод может загораться от одного и более параметров (логика ИЛИ). 

4.2.4 Пример конфигурации ИНД.5 устройства P126: 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПАРАМЕТРЫ. Для перехода в подменю LED 
(ИНД.) необходимо нажать , а затем  до перехода в нужное 
подменю. 

 

Led (ИНД.)  
Заголовок меню LED (ИНД.). Для перехода в подменю конфи-
гурирования светодиода 5, нажмите . Для задания требуе-
мой уставки нажмите  и используйте клавиши  , выбе-
рите требуемое значение. Для подтверждения нажм е ит .  

Led 5 (ИНД.5) = 
Ie>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Ie> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Ie> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tIe>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tIe> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tIe> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Ie>>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Ie>> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Ie>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tIe>>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tIe>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tIe>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Ie>>>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Ie>>> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Ie>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tIe>>>                      No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tIe>>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tIe>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Pe/IeCos>              No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Pe/IeCos>  
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Pe/IeCos> 
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Led 5 (ИНД.5) = 
tPe/IeCos>              No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tPe/IeCos> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tPe/IeCos> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Pe/IeCos>>            No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске Pe/IeCos>>  
No (Нет): светодиод не загорится при пуске Pe/IeCos>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tPe/IeCos>>           No (Нет)   

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tPe/IeCos>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании 
tPe/IeCos>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
I>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске I> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске I> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI> 

Led 5 (ИНД.5) = 
I>>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске I>> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске I>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI>>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
I>>>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске I>>> (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске I>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI>>>                      No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI>>> 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI>>> 

Led 5 (ИНД.5) = 
I<                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при пуске I< (мгнов. ступень) 
No (Нет): светодиод не загорится при пуске I< 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI<                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI< (защита 
минимального тока) 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI< 

Led 5 (ИНД.5) = 
tI2>                       No (Нет)    

Yes (Да): светодиод загорится при срабатывании tI2> (МТЗ об-
ратной последовательности) 
No (Нет): светодиод не загорится при срабатывании tI2> 

Led 5 (ИНД.5) = 
Brkn.Cond (ОБР. ПРОВОДА)  

No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при обнаружении обрыва провода  
No (Нет): светодиод не загорится при обнаружении обрыва провода 

Led 5 (ИНД.5) = 
Thermal Trip (ОТК. Т ПЕР-КИ) 
                                 No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при обнаружении тепловой пе-
регрузки. 
 No (Нет): светодиод не загорится при обнаружении тепловой 
перегрузки. 

Led 5 (ИНД.5) = 
Ue>>>>                     No (Нет)  

Yes (Да):светодиод загорится при превышении уставки Ue>>>> 
 No (Нет): светодиод не загорится при превышении уставки 
Ue>>>> 

Led 5 (ИНД.5) = Yes (Да):светодиод загорится при истечении выдержки време-
ни защиты Ue>>>> (3Uo) 
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tUe>>>>                   No (Нет)  
 No (Нет): светодиод не загорится при истечении выдержки 
времени защиты Ue>>>> (3Uo) 

Led 5 (ИНД.5) = 
CB Fail (УРОВ)         No (Нет)  

Yes (Да):светодиод загорится при обнаружении неисправности 
выключателя 
 No (Нет): светодиод не загорится при обнаружении неисправ-
ности выключателя 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 1 (ВХОД 1)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 1 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 1 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 2 (ВХОД 2)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 2 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 2 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 3 (ВХОД 3)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 3 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 3 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 4 (ВХОД 4)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 4 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 4 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 5 (ВХОД 5)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 5 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 5 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 6 (ВХОД 6)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 6 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 6 

Led 5 (ИНД.5) = 
Input 7 (ВХОД 7)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при появлении сигнала на Входе 7 
No (Нет): светодиод не загорится при появлении сигнала на Входе 7 

Led 5 (ИНД.5) = 
Recloser Run    (АПВ В 
ДЕЙСТВ)               No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при работе АПВ. 
No (Нет): светодиод не загорится при работе АПВ 

Led 5 (ИНД.5) = 
Recl. Blocked    (АПВ БЛОК)  
                                No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится при блокировке АПВ. 
No (Нет): светодиод не загорится при блокировке АПВ 

Led 5 (ИНД.5) = 
tAux 1    (t ДОП.1)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится по истечению выдержки време-
ни таймера tAux 1 (t ДОП.1). 
No (Нет): светодиод не загорится по истечению выдержки вре-
мени таймера tAux 1 (t ДОП.1). 
 

Led 5 (ИНД.5) = 
tAux 2    (t ДОП.2)    No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится по истечению выдержки време-
ни таймера tAux 1 (t ДОП.2). 
No (Нет): светодиод не загорится по истечению выдержки вре-
мени таймера tAux 1 (t ДОП.2). 
 

Led 5 (ИНД.5) = 
tSOTF                         No (Нет)  

Yes (Да): светодиод загорится по истечению выдержки време-
ни таймера tSOTF (Защита при включении на повреждение) 
No (Нет): светодиод не загорится по истечению выдержки вре-
мени таймера tSOTF.  
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4.2.5 Подменю конфигурации режима работы входов P125   

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю In-
puts (ВХОДЫ) необходимо нажать , а затем  до перехода в 
нужное подменю. 

 

Inputs (ВХОДЫ)  
Заголовок меню Inputs (ВХОДЫ). Для перехода к содержимому 
подменю нажмите .   

Inputs (ВХОДЫ) :    4 3 2 1 
                                  ↓ ↑ ↑ ↑  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши , ,  и   выберите режим активирования оптовхо-
дов по высокому или низкому логическому уровню сигнала на 
входе . Для подтверждения выбора нажмите .  
Примечание: ↑ = активен при высоком логическом уровне 
                     ↓ = активен при низком логическом уровне сигнала 

Voltage Input 
                                      DC  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите вид напряжения  питания дискретных 
входов (постоянное – DC или переменное – AC).  

Start/Stop            tAUX 1 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите способ управления (пуск/останов) тай-
мером tAUX1 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) напряже-
ния на соответствующем дискретном входе (AUX1).   

Start/Stop            tAUX 2 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите способ управления (пуск/останов) тай-
мером tAUX2 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) напряже-
ния на соответствующем дискретном входе (AUX2).   

Start/Stop            tAUX 3 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите способ управления (пуск/останов) тай-
мером tAUX3 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) напряже-
ния на соответствующем дискретном входе (AUX3).   

Start/Stop            tAUX 4 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите способ управления (пуск/останов) тай-
мером tAUX4 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) напряже-
ния на соответствующем дискретном входе (AUX4).   

4.2.6 Подменю конфигурации режима работы входов P126 и Р127   

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю In-
puts (ВХОДЫ) необходимо нажать , а затем  до перехода в 
нужное подменю. 

 

Inputs (ВХОДЫ)  
Заголовок меню Inputs (ВХОДЫ). Для перехода к содержимому 
подменю нажмите .   

Inputs(ВХОДЫ) : 7654321 
                               ↑↓↓↓↑↑↑  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши , ,  и   выберите режим активирования оптовхо-
дов по высокому или низкому логическому уровню сигнала на 
входе . Для подтверждения выбора нажмите .  
Примечание: ↑ = активен при высоком логическом уровне 
                     ↓ = активен при низком логическом уровне сигнала 
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Voltage Input 
                                      DC  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите вид напряжения  питания дискретных 
входов (постоянное – DC или переменное – AC).  

Start/Stop            tAUX 1 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите способ управления (пуск/останов) тай-
мером tAUX1 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) напряже-
ния на соответствующем дискретном входе (AUX1).   

Start/Stop            tAUX 2 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите способ управления (пуск/останов) тай-
мером tAUX2 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) напряже-
ния на соответствующем дискретном входе (AUX2).   

Start/Stop            tAUX 3 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите способ управления (пуск/останов) тай-
мером tAUX3 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) напряже-
ния на соответствующем дискретном входе (AUX3).   

Start/Stop            tAUX 4 
By Input               LEVEL  

Для задания требуемой уставки нажмите  и используя кла-
виши  и  выберите способ управления (пуск/останов) тай-
мером tAUX4 по фронту (EDGE) или уровню (LEVEL) напряже-
ния на соответствующем дискретном входе (AUX4).   

В реле предусмотрено активирование (срабатывание) дискретных входов либо по ниспадаю-
щему фронту/низкому логическому уровню или по восходящему фронту/высокому логическому 
уровню. 

Режим работы по ниспадающему фронту или низкому уровню (как и по восходящему фронту 
или восходящему уровню) зависит от назначения дискретного входа. 

Пример: дискретный вход используемый как вход функции «Логическая блокировка» (Blocking 
Logic) должен работать по уровню сигнала (т.е. пока на входе есть сигнал, ступень защиты бло-
кирована), а вход, используемый для пуска функции «Пуск-Наброс», должен работать по фрон-
ту, т.к. функция автоматического загрубления защиты для отстройки от броска пускового тока 
должна запускаться лишь в момент замыкания ключа управления (независимо от того как долго 
удерживается ключ в замкнутом положении). 

ТОЛЬКО дискретный вход назначенный на изменение активной группы уставок может 
быть по желанию пользователя установлен на работу по фронту или по уровню 

Функция назначенная на дискретный вход Режим работы дискетного входа 
Снятие «подхвата» выходных реле По уровню 
Положение выключателя (52a, 52b) По уровню 
Логическая блокировка 1, 2 По уровню 
Логическая селективность 1, 2 По уровню 
Доп.1, Доп. 2, Доп. 3, Доп.4  По уровню/По фронту 
Неисправность выключателя (CB Fault) По уровню 
Сброс теплового состояния По фронту 
Пуск-Наброс По фронту 
Пуск осциллографа По фронту 
Контроль цепи отключения По уровню 
Изменение активной группы уставок По фронту/по уровню 
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Внешний пуск таймера УРОВ По фронту 
Блокировка АПВ По уровню 
Режим НАЛАДКА По уровню 
Ручное включение (Manual Close) По фронту 
Режим МЕСТНОЕ управление По уровню 

В меню CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ)  пользовать должен выбрать режим питания дис-
кретных входов (Постоянное или переменное  напряжение). Необходимость выбора уставки 
определяется тем, что при питании постоянным или переменным напряжением используются 
разные  режимы фильтрации. 

4.2.7 Подменю выбора активной группы уставок 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ) 

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю ре-
жима работы реле RL1 необходимо нажать , а затем  до 
перехода в нужное подменю. 

RL1 Output relay Режим работы «Fail safe Relay=No»  означает, что в реле в 
нормальном режиме реле находится в несработанном состоя-
нии и срабатывает лишь при генерации команды отключения 
(стандартный режим работы). 
Режим работы «Fail safe Relay=Yes» что в нормальном режи-
ме работы реле находится в подтянутом состоянии и отпадает 
при генерации в реле команды отключения (либо при исчезно-
вении питания реле, обрыве цепи отключения и т.п.).  
Для изменения уставки нажмите  и задайте требуемое зна-
чения с помощью   и , а затем нажмите  для подтвер-
ждения выбора   

4.2.8 Подменю выбора активной группы уставок (Р125, Р126 и Р127) 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ) 

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю вы-
бора активной (рабочей) группы уставок необходимо нажа ь т

, а затем  до перехода в нужное подменю. 

Group Select 
(ГРУППЫ УСТАВОК) 

Заголовок подменю ГРУППЫ УСТАВОК (Group Select) 
Для перехода к содержимому подменю нажмите . 

Change Group  
By Input  LEVEL (УРОВЕНЬ) 

Для выбора режима активации группы 1 или 2 нажмите  и с 
помощью   и , выберите режим  LEVEL (УРОВЕНЬ) или 
EDGE (ФРОНТ). Для подтверждения выбора  нажмите  . 

Setting Group  
(УСТАВКИ ГРУПП)       1 

Для активирования группы уставок 1 или 2 нажмите  и с по-
мощью   и , выберите требуемую группу и подтвердите 
сделанный выбор нажатием  . 
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В следующей таблице показаны комбинации режимов LEVEL (УРОВЕНЬ) или EDGE (ФРОНТ). 

       
Активная груп-
па уставок 

Вход акти-
вен при  
высоком 
уровне 

Вход акти-
вен при  
низком 
уровне 

Изменение 
группы ус-
тавок по 
уровню 

Изменение 
группы ус-
тавок по 
падающему 
фронту 

Питание 
снято с 
(оптовхода)

Питание 
подано на 
(оптовход) 

Группа 1 Х  Х  Х  
Группа 2 Х  Х   Х 
Группа 1  Х Х   Х 
Группа 2  Х Х  Х  
Группа 1 Х   Х Низкий → 

Высокий  

Группа 2 Х   Х Низкий → 
Высокий  

Группа 1  Х  Х  Высокий 
→   Низкий

Группа 2  Х  Х  Высокий 
→   Низкий
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CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю 
СИГНАЛИЗАЦИЯ (Alarms) необходимо нажать , а затем  до 
перехода в нужное подменю. 

 

Alarms 
  

 

Заголовок подменю СИГНАЛИЗАЦИЯ (Alarms). Для перехода к 
содержимому подменю нажмите . 

Inst. Self-reset  
Yes (ДА) 

 

Для ввода/вывода режима самоквитирования индикации све-
тодиов срабатывающих при пусках защит, нажмите  и с по-
мощью   и  задайте требуемую уставку. Для подтвержде-
ния выбора  нажмите  . 

Reset Led on Fault 
                            Yes (ДА) 

 

Выбор режима квитирования светодиодов при возникновении 
очередного КЗ. Доступный выбор: ДА/НЕТ. Для изменения ус-
тавки нажмите  и с помощью   и  задайте требуемое 
значение. Для подтверждения выбора  нажмите  . 

Battery Alarm 
                            Yes (ДА) 

(только для Р126 и Р127) 

 Вывод индикации сигнала “RAM ERROR” (ОШИБКА ОЗУ) или 
“BATTERY ALARM” (НЕИСПРАВНОСТЬ БАТАРЕИ) при неис-
правности оперативной памяти или батареи. Доступный вы-
бор: Да/Нет.  Для изменения уставки нажмите  и с помощью 

  и  задайте требуемое значение. Для подтверждения вы-
бора  нажмите  . 

 

CONFIGURATION 
(ПОСТРОЕНИЕ)  

Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю 
MAINTENANCE (ПРОВЕРКА) необходимо нажать , а затем  
до перехода в нужное подменю. 

 

Rel. Maintenance 
  

 

Заголовок подменю MAINTENANCE (ПРОВЕРКА). Для перехо-
да к содержимому подменю нажмите . 

Rel. Maintenance Mode 
Yes (ДА) 

 

Индикация перехода в режим MAINTENANCE (ПРОВЕРКА). 
Если пользователь задаст значение ДА, то функции защиты и 
автоматики будут изолированы от выходных реле. 

Relay       8765 W4321 
Status      0101 1 1101 

 

При переходе в режим MAINTENANCE (ПРОВЕРКА), в данном 
меню пользователь может задать активирование любого из 
выходных реле. В разряде соответствующем проверяемому 
реле необходимо установить значение 1. Значение 0 означает 
что данное реле не срабатывает. Для активирова-
ния/деактивирования требуемого реле используйте клавиши  
и  ,  

Battery Alarm 
                            Yes (ДА) 

(только для Р126 и Р127) 

 Вывод индикации сигнала “RAM ERROR” (ОШИБКА ОЗУ) или 
“BATTERY ALARM” (НЕИСПРАВНОСТЬ БАТАРЕИ) при неис-
правности оперативной памяти или батареи. Доступный вы-
бор: Д /Нет.  Для изменения уставки нажмите а  и с помощью 

  и  задайте требуемое значение. Для подтверждения вы-
бора  нажмите  . 

CONFIGURATION Заголовок меню ПОСТРОЕНИЕ. Для перехода в подменю Date 
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(ПОСТРОЕНИЕ)  (Дата) необходимо нажать , а затем  до перехода в нужное 
одменю. п

 

Date (Дата) 
  

 

Дата). Для перехода к содержимому 
подменю нажмите
Заголовок подменю Date (

 . 

Date Format Для выбора формата представления даты (f ee – ободный 
или IEC – МЭК) нажмите 

r св
 и с помощью   и  задай е 

требуемое значение. Для подтверждения выбо
т

ра  нажмите 
 (Формат даты) 

PRIVATE (ЧАСТНЫЙ) 
 

. 
(Эта операция контролируется дистанционно) 

 

 на дисплей данные изменения напряжений зависят от схемы подключения реле к 

того в реле выполняется вычисление напряжений прямое изменение которых невоз-

ямых измерений на дисплей выводится эффективное (среднеквадратичное) 

Для вычисленных значений обеспечивается расчет значения первой гармоники. 

ие опции/Подключение ТН) соответст-

В упомянутом выше меню для Р127 доступны три варианта схем внешних подключений. 

 а 
также и угол между ними IN^UN могут быть выведены на дисплей реле в меню ИЗМЕРЕНИЯ. 

4.4.2  + Vr (два фазных напряжения плюс напряжение разомкнутого тре-

4.3 Меню ИЗМЕРЕНИЙ (MEASUREMENTS)  

Меню ИЗМЕРЕНИЙ дает возможность вывода на дисплей различных измерений.  

Выводимые
цепям ТН. 

Прямые измерения это измерения сигналов подведенных непосредственно к зажимам реле. 

Кроме э
можно. 

При выполнении пр
значение сигнала. 

4.4 Подключение цепей напряжения 

Для правильного функционирования реле Р127 важно задать конфигурацию в меню Configura-
tion/General Options/VT Connection (Конфигурация/Общ
вующую фактической схеме подключения к цепям ТН. 

4.4.1 Схема 3Vpn (три напряжения фаза – нейтраль): 

При данной схеме подключения реле выполняет прямое измерение Ua, Ub и Uc, а также вы-
полняет расчет напряжения нулевой последовательности Ue=(1/3)[Ua+Ub+Uc]. Вычисленное 
напряжение нулевой последовательности используется для сравнения с уставкой Ue (защиты 
по напряжению нулевой последовательности) и для определения угла по отношению к току ну-
левой последовательности (определения направления). При этом напряжение Ue и ток IN

Схема 2Vpn
угольника) 

При данной схеме подключения реле выполняет прямое измерение Ua и Ub. Вход напряжения 
фазы С реле (клеммы 73-74) который при этом подключается на сумму трех фазных напряже-
ний используется для сравнения с уставками Ue (Функция защиты по напряжению нулевой по-
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ется с заданной уставкой защиты максимального 

ия; два используются для фазных напряжений Ua и 

 Ur ИЗМЕРЯЕТСЯ ОТ ОТДЕЛЬНОГО ТРАНСФОРМАТОРА 
ВОССТАНОВЛЕНИЕ НАПРЯЖЕНИЯ ОТСУТСТВУЮЩЕЙ ФАЗЫ НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНА И НЕ 

Т БЫТ

вано функцией защиты по напряжению нулевой последовательности. 

тельности. 

оказа ер т о й подключенных
входам . 

д на 
лей 

д на 
лей 

на 

следовательности). Напряжение на входе С в этом случае рассматривается как напряжение 
нулевой последовательности Ur и выводится на дисплей под обозначением UN. 

Кроме этого, для функций защиты максимального и минимального напряжения используется 
напряжение фазы С вычисленное (восстановленное) по следующему уравнению: 

Uc = Ua + Ub + Ur. Эта величина сравнива
и/или минимального напряжения при повреждении на фазе С. При этом напряжение Uc не вы-
водится на дисплей в меню ИЗМЕРЕНИЯ. 

Восстановление напряжения фазы С возможно только если напряжение Ur измеряется на пя-
тистержневом трансформаторе напряжен
Uc  а остальные используются для выполнения фильтра напряжения нулевой последователь-
ности Ur (разомкнутый треугольник). 

ВНИМАНИЕ: ЕСЛИ НАПРЯЖЕНИЕ

МОЖЕ Ь ИСПОЛЬЗОВАНА. 

4.4.3 Vpp + Vr ( два напряжения фаза-фаза плюс напряжение разомкнутого треугольни-
ка): 

Реле выполняет прямое измерение напряжений Uab и Ubc, при этом напряжение Uac вычисля-
ется в реле по уравнению Uca=Uab + Ubc. 

Третий вход напряжения (клеммы 73-74) может быть подключен к напряжению разомкнутого 
треугольника или к отдельному трансформатору напряжения. Измеренное напряжение при 
этом может быть использо

Это напряжение выводится на дисплей под обозначением UN и считается напряжением нуле-
вой последова

П нные ниже изм ения напряжений завися т напряжени  фактически  к 
 реле

 Конфигурация 
3Vpn 

Выво
дисп

Конфигурация 
2Vpn + Vr 

Выво
дисп

Конфигурация 
2Vpp + Vr 

Вывод 
дисплей 

Ua Прямое изм. Да Прямое изм. Да Не использ. ---------- 
Ub Прямое изм. Да Прямое изм. Да Не использ. ------------- 
Uc Прямое изм. Да Вычисл. знач. Да Не использ. -------------- 
Uab Вычисл. знач. Да Вычисл. знач. Да Прямое изм. Да 
Ubc Вычисл. знач. Да Вычисл. знач. Да Прямое изм. Да 
Uca Вычисл. знач. Да Вычисл. знач. Да Вычисл. знач. Нет 
UN Вычисл. знач. Да Прямое изм. Да Прямое из . Да м
  

Для доступа в меню ИЗМЕРЕНИЯ из меню дисплея по умолчанию нажмите  и затем  до пе-
рехода в требуемое меню. 

Далее приведены окна меню доступные в меню ИЗМЕРЕНИЯ у реле Р125, Р126 и Р127. 
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4.4.4 Меню Измерения реле P125 

MEASUREMENTS 

(ИЗМЕРЕНИЯ) 

Заголовок меню ИЗМЕРЕНИЯ. Для перехода в подменю на-
жмите . 

FREQUENCY (ЧАСТОТА) 

50.00Гц 

Индикация частоты в сети. Измерение по сигналу аналого-
вого входа. В случае сигнала недостаточного уровня на дис-
плее индицируется ХХ.ХХ Гц 

IN 

        3.15А 

Показывается действующее значение тока замыкания на 
землю с учетом коэффициента трансформации ТТ (меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio) (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф
ТТ и ТН) 

IN - fn 

RST = [C]       0.00 A 

Индикация тока замыкания на землю IN (действующее зна-
чение) минус ток замыкания на землю перовой гармоники 
(другими словами измерение величины гармонических со-
ставляющих в токе нейтрали) 

UN 

      100 В 

Показывается напряжение нулевой последовательности с 
учетом коэффициента трансформации ТН установленного в 
меню CONFIGURATION/Transfo. Ratio 
(КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. ТТ и ТН) 

Pe 

      0.00 Вт 

Показывается мощность нулевой последовательности вы-
численная на основе измерений тока и напряжения нулевой 
последовательности и угла между ними. 

IeCos 

      0.00 A 

Показывается активная составляющая тока замыкания на 
землю (тока нулевой последовательности). 

IN^UN 

      0.00

Показывается значение угла между током и напряжением 
нулевой последовательности. 

4.4.5 Меню измерения реле P126 

MEASUREMENTS 
(ИЗМЕРЕНИЕ) 

Заголовок меню ИЗМЕРЕНИЯ. Для перехода к содержимому 
меню нажмите , а затем  до перехода в нужное подме-
ню. Для доступа с содержимому подменю используйте кла-
иши в  или . 
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FREQUENCY (ЧАСТОТА) 

50.00Гц 

  

Индикация частоты в сети. Измерение по сигналу аналого-
вого входа. В случае сигнала недостаточного уровня на дис-
плее индицируется ХХ.ХХ Гц 

IА 

                         600.00А 

  

Показывается ток фазы А (действующее значение) с учетом 
коэффициента трансформации ТТ заданного в меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. 
ТТ и ТН) . 

IВ 

                            600.00А 

  

Показывается ток фазы В (действующее значение) с учетом 
коэффициента трансформации ТТ заданного в меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. 
ТТ и ТН) 

IС 

                           600.00А 

  

Показывается ток фазы С (действующее значение) с учетом 
коэффициента трансформации ТТ заданного в меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. 
ТТ и ТН) 

IN 

                           3.15 А 

  

Показывается действующее значение тока замыкания на 
землю с учетом коэффициента трансформации ТТ (меню 
CONFIGURATION/Transfo. Ratio) (КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф 
ТТ и ТН) 

I1 

                         600.00А 

  

Показывается ток прямой последовательности 

I2 

                              0.00А 

  

Показывается ток обратной последовательности 

RATIO (ОТНОШЕНИЕ) I2/I1 

                                   0% 

  

Показывается отношение тока обратной последовательно-
сти к току прямой последовательности. Данное значение ис-
пользуется функцией определения обрыва проводника. 

UN 

                          3.15 В 

  

Показывается напряжение нулевой последовательности с 
учетом коэффициента трансформации ТН установленного в 
меню CONFIGURATION/Transfo. Ratio 
(КОНФИГУРАЦИЯ/Коэфф. ТТ и ТН) 

Pe 

                          0.00 Вт 

  

Показывается мощность нулевой последовательности вы-
численная на основе измерений тока и напряжения нулевой 
последовательности и угла между ними. 
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IeCos 

                          0.00 A 

  

Показывается активная составляющая тока замыкания на 
землю (тока нулевой последовательности). 

IN^UN 

                          0.00

  

Показывается значение угла между током и напряжением 
нулевой последовательности. 

IN - fn 

RST = [C]       0.00 A 

  

Индикация тока замыкания на землю IN (действующее зна-
чение) минус ток замыкания на землю перовой гармоники 
(другими словами измерение величины гармонических со-
ставляющих в токе нейтрали) 

THERMAL    STATUS 
(ТЕПЛОВОЕ СОСТОЯНИЕ) 

RST = [C]                0% 

  

Показывается тепловое состояние в % основанное на дей-
ствующих величинах тока. Для сброса значения нажмите 

MAX & AVERAGE      
МАКС. И СРЕД.ТОК 

RST = [C] 

  

Позволяет пользователю сбросить значения как максималь-
ного так и среднего запомненного значения тока. Для сброса 
значения нажмите  

Max (МАКС.)     IA Rms 

                            600.00 A 

  

Показывается максимальное действующее значение тока 
фазы А. 

Max   (МАКС.)     IВ Rms 

                            600.00 A 

  

Показывается максимальное действующее значение тока 
фазы B. 

Max  (МАКС.)     IС Rms 

                           600.00 A 

  

Показывается максимальное действующее значение тока 
фазы С. 

Average (СРЕД. ЗНАЧЕН.) 
IА RMS 

                           600.00 A 

  

Показывается среднее действующее значение тока фазы А. 
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Average (СРЕД. ЗНАЧЕН.) 
IB RMS 

                           600.00 A 

  

Показывается среднее действующее значение тока фазы B. 

Average (СРЕД. ЗНАЧЕН.) 
IC RMS 

                           600.00 A 

  

Показывается среднее действующее значение тока фазы C.

MAX SUBPERIOD              
RST = [C] 

  

Подменю сброса сохраненных максимальных значений то-
ков всех трех фаз за подпериод  

MAX SUBPERIOD              
IA Rms                    600.00 A 

  

Показывается максимальное значение потребления тока в 
фазе А. индицируемая величина является максимальным 
действующим значением в подпериоде. 

MAX SUBPERIOD              
IB Rms                    600.00 A 

  

Показывается максимальное значение потребления тока в 
фазе B. индицируемая величина является максимальным 
действующим значением в подпериоде. 

MAX SUBPERIOD              
IC Rms                    600.00 A 

  

Показывается максимальное значение потребления тока в 
фазе C. индицируемая величина является максимальным 
действующим значением в подпериоде. 

ROLLING AVERAGE             
RST = [C] 

  

Подменю сброса сохраненных средних значений токов всех 
трех фаз за заданное количество подпериодов  

ROLLING AVERAGE             
IA Rms                    600.00 A 

  

Показывается среднее значение потребления тока в фазе А. 
индицируемая величина является средним действующим 
значением за заданное количество подпериодов в меню 
ЗАПИСИ  (RECORDS). 

ROLLING AVERAGE             
IB Rms                    600.00 A 

  

Показывается среднее значение потребления тока в фазе B. 
индицируемая величина является средним действующим 
значением за заданное количество подпериодов в меню 
ЗАПИСИ  (RECORDS). 

ROLLING AVERAGE             
IC Rms                    600.00 A 

Показывается среднее значение потребления тока в фазе C. 
индицируемая величина является средним действующим 
значением за заданное количество подпериодов в меню 
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  ЗАПИСИ  (RECORDS). 

Reclose Starts (ПУСК АПВ) 

RST = [C] 

  

Позволяет пользователю сбросить статистику работы функ-
ции АПВ. Для сброса нажмите (С). 

Total recloses 
(КОЛИЧЕСТВО АПВ) 
                                   0 

  

Показывает общее количество АПВ. 

Cycle1 Recloses         
(ЦИКЛ 1 АПВ) 
                                    0 

  

Показывает общее количество первого цикла АПВ. 

Cycle2 Recloses  
(ЦИКЛ 2 АПВ) 
                                    0 

  

Показывает общее количество второго цикла АПВ. 

Cycle3 Recloses  
(ЦИКЛ 2 АПВ) 
                                    0 

  

Показывает общее количество третьего цикла АПВ. 

Cycle4 Recloses  
(ЦИКЛ 2 АПВ) 
                                    0 

  

Показывает общее количество четвертого цикла АПВ. 

Total Trip & Lockout   
(КОЛ-ВО ОТКЛ И ВКЛ.) 
                                    0 

  

Показывает общее количество завершающих отключений
выполненных устройством АПВ. 

4.4.5.1 Дополнительные измерения реле P127 

Ниже приведены экраны меню измерения напряжения при схеме подключения 3Vpn (три на-
пряжения фаза – нейтраль) 

UA 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы А. 

UВ 
                                57.00 В 

Показывается действующее значение напряжения фазы В. 
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UС 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы С. 

UAВ 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз АВ (векторное сложение). 

UВС 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз ВС (векторное сложение). 

UСA 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз СА (векторное сложение). 

UN 
                               0.00 В 

  

Показывается вычисленное напряжения нейтрали (напряже-
ние нулевой последовательности). Векторное сложение по 
формуле UN=(UA+UB+UC)/3 

Мax                UA Rms 
                      101.23 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напря-
жения фазы А. 

Мax                UB Rms 
                      101.28 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напря-
жения фазы B. 

Мax                UC Rms 
                      100.00 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напря-
жения фазы C. 

Average (Среднее)UA Rms 
                      100.00 В 

  

Показывается среднее действующее значение напряжения 
фазы А. 

Average (Среднее)UB Rms 
                      100.00 В 

  

Показывается среднее действующее значение напряжения 
фазы B. 

Average (Среднее)UC Rms 
                      100.00 В 

Показывается среднее действующее значение напряжения 
фазы C. 
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Ниже приведены экраны меню измерения напряжения при схеме подключения 2Vpn+Vr (два 
напряжения фаза – нейтраль плюс напряжение нулевой последовательности). Индикация зави-
сит от вида подключения цепей ТН. 

UA 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы А. 

UВ 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы В. 

UС 
                                57.00 В 

  

Показывается действующее значение напряжения фазы С. 

UAВ 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз АВ (векторное сложение). 

UВС 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз ВС (векторное сложение). 

UСA 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз СА (векторное сложение). 

UN 
                               0.00 В 

  

Показывается измеренное напряжение нулевой последова-
тельности. 

Мax                UA Rms 
                      127.23 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напря-
жения фазы А. 

Мax                UB Rms 
                      136.28 В 

  

Показывается максимальное действующее значение напря-
жения фазы B. 

Average (Среднее)UA Rms 
                      98.25 В 

Показывается среднее действующее значение напряжения 
фазы А. 
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Average (Среднее)UB Rms 
                      97.88 В 

  

Показывается среднее действующее значение напряжения 
фазы B. 

Ниже приведены экраны меню измерения напряжения при схеме подключения 2Vpp+Vr (два 
напряжения фаза – фаза плюс напряжение нулевой последовательности). Индикация зависит 
от вида подключения цепей ТН. 

UAВ 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз АВ (векторное сложение). 

UВС 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз ВС (векторное сложение). 

UСA 
                               100.00 В 

  

Показывается вычисленное значение  линейного напряже-
ния первой гармоники фаз СА (векторное сложение). 

UN 
                               3.15 В 

  

Показывается измеренное напряжение нулевой последова-
тельности. 

Мax                UAВ Rms 
                      127.23 В 

  

Показывается максимальное действующее значение линей-
ного напряжения фаз АВ. 

Мax                UBС Rms 
                      127.28 В 

  

Показывается максимальное действующее значение линей-
ного напряжения фаз BС. 

Average (Среднее) 
UAВ Rms 
                      127.25 В 

  

Показывается среднее действующее значение линейного 
напряжения фаз АВ. 

Average (Среднее)UB Rms 
                      97.88 В 

  

Показывается среднее действующее значение линейного 
напряжения фаз BС. 

P 
                     0.00 кВт 

Показывается положительная или отрицательная активная 
мощность. При этом знак показывается только для отрица-
тельных значений. Максимальное значение выводимое на 
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  дисплей составляет 99999 МВт. Если измеренное значение 
превышает значение 99999 МВт, то значения на дисплее не 
увеличиваются. 

Q 
                     -0.00 кВАр 

  

Показывается положительная или отрицательная реактив-
ная мощность. При этом знак показывается только для от-
рицательных значений. Максимальное значение выводимое 
на дисплей составляет 99999 МВАр. Если измеренное зна-
чение превышает значение 99999 МВАр, то значения на дис-
плее не увеличиваются. 

Cos (Phi) 
                                  1.00 

  

Показывается коэффициент трехфазной мощности. 

Energy (Энергия) 
 RST = [C]                     

  

Заголовок измерений энергии. Из данного меню пользовать 
имеет возможность сбросить накопленные измерения. Для 
сброса нажмите (С). 

Примечание: для сброса показаний счетчика энергии требу-
ется ввод пароля. 

3Ph WHours Fwd 
                       4200 ГВтчас    

  

Индикация трехфазной активной энергии направленной от 
шин (генерация) 

3Ph WHours     Rev 
                       4200 ГВтчас    

  

Индикация трехфазной активной энергии направленной к 
шинам (потребление) 

3Ph VArHours Fwd 
                     4200 ГВАрчас   

  

Индикация трехфазной реактивной энергии направленной от 
шин (генерация) 

3Ph VArHours     Rev 
                      4200 ГВАрчас  

  

Индикация трехфазной реактивной энергии направленной к 
шинам (потребление) 

Примечание:  Максимальное значение энергии выводимой на дисплей составляет «4200». Ес-
ли измеряемое значение превышает значение 4200 Г..час, то на дисплее выводится значение 
ХХХХ Г…час. 

4.5 Меню связи (COMMUNICATION) 

Меню связи зависит от протокола связи ModBus, Courier, МЭК 60870-5-103 или  DNP3. 

Чтобы получить доступ к меню связи от заданного по умолчанию дисплея необходимо нажать 
, затем  пока меню не будет достигнуто. 
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4.5.1.1 Меню связи при использовании протокола ModBus. 

COMMUNICATION 
(СВЯЗЬ) 

  

Заголовок меню COMMUNICATION (СВЯЗЬ). Чтобы полу-
чить доступ к содержимому меню нажмите .   Для измене-
ния уставки нажмите , а затем используя клавиши и 

 установите требуемое значение. Для подтверждения вы-
бора нажмите . 

 Communication (СВЯЗЬ)? 
                               Yes (ДА) 

  

Для использования связи по протоколу MODBUS RTU через 
порт RS485 нажмите  и, используя , выберите ДА. На-
жмите  для подтверждения. 

Baud Rate (СКОРОСТЬ 
ПЕРЕДАЧИ) 
                     9600 БОД 

  

Показывается скорость передачи по протоколу MODBUS. 

Выберите из: 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400.

Parity (Четность) 
                          None (НЕТ) 

  

Окно задания проверки четности фреймов протокола связи
MODBUS 

Выберите: четный, нечетный или без проверки четности. 

Data Bits (БИТЫ ДАННЫХ) 
                                       8 

  

Показывается биты данных протокола связи MODBUS. 

Выберите 7 или 8 Бит. 

Stop Bit (БИТЫ ОСТАНОВА) 
                                       1 

  

Показывается биты останова для связи MODBUS. 

Выберите 1 или 0. 

Relay Address (АДРЕС РЕЛЕ) 
                                  1 

  

Показывается сетевой адрес реле в сети MODBUS.  

Выберите: адрес  от 1 до 255. 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: По протоколу Modbus в сеть можно включать до 32 реле, на один порт 
последовательной связи (COM). 

4.5.2 Меню связи по протоколу Courier. 

Данный протокол связи в настоящее время еще не доступен. 

COMMUNICATION 
(СВЯЗЬ) 

  

Заголовок меню COMMUNICATION (СВЯЗЬ). Чтобы полу-
чить доступ к содержимому меню нажмите .   Для измене-
ния уставки нажмите , а затем используя клавиши и 

 установите требуемое значение. Для подтверждения вы-
бора нажмите . 

 Communication (СВЯЗЬ)? 
                               Yes (ДА) 

Для использования связи по протоколу Courier через порт 
RS485  нажмите  и, используя , выберите ДА. Нажмите 
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 для подтверждения. 

Relay Address (АДРЕС РЕЛЕ) 
              1 

Показывается сетевой адрес реле в сети Courier.  

Выберите: адрес  от 1 до 255. 

4.5 зи по прото.3 Меню свя колу (МЭК) IEC 60870 – 5 –103  

COMMUNICATION 
(СВЯЗЬ) 

M  у-Заголовок меню COM UNICATION (СВЯЗЬ). Чтобы пол
чить доступ к содержимому меню нажмите .   Для измене-
ния устав к о нажмите , а затем используя клавиши и 

 установите требуемое значение. Для подтверждения вы-
бора нажмите . 

 Communication (СВЯЗЬ)? 
           Yes (ДА) 

ия связи по VDEW через порт RS485  на-
жмите
Для использован

  и, используя , выберите ДА. Нажмите для 
подтверждения. 

Baud Rate (СКОРОСТЬ 
ПЕРЕДАЧИ) 

 9600 БОД 

Показывается скорость передачи по протоколу VDEW. 

Выберите из: 300, 600, 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400.

Relay Address (АДРЕС РЕЛЕ) 
              1 

еле в сети VDEW.  

Выберите: адрес  от 1 до 255. 

Показывается сетевой адрес р

4.5.4 лу DNP3 

 С

 защиты от 
емени, логика).  

 рабочей вторая группа уста-
 G2 (УСТАВКИ 2). 

В следующей таблице п сновные функци

Меню СВЯЗИ по протоко

НА ТАДИИ РАЗРАБОТКИ 

4.6 Меню УСТАВКИ (PROTECTION) 

Меню УСТАВКИ (спроектировано  как меню УСТАВКИ 1 и УСТАВКИ  2 в MiCOM Р125, P126 и 
P127; В меню УСТАВКИ пользователь может программировать параметры функций
междуфазных или однофазных замыканий (уставки срабатывания, выдержки вр

Следующие таблицы показывают функции защиты, доступные в каждом реле. 

Если в меню Group Select (ВЫБОР ГРУППЫ) выбрана в качестве рабочей первая группа уста-
вок, в реле активируется функциональная группа PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 

Если в меню Group Select (ВЫБОР ГРУППЫ) выбрана в качестве
вок, в реле активируется функциональная группа PROTECTION

риведены о и защиты: 

INSTIN, ооо инстин ,  http://inctin.com/  
info@inctin.com
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К I P125 P126 P127 ФУНКЦИИ ОД ANS

Направленная/ненаправленная МТЗ 67/50/51   o 

Направленная/ненаправленная ЗНЗ 67N/5 1N 0N/5 o o o 

Трехфазная МТЗ 50/51   o   

Защита по мощности (Рe или IeCos) 32N o o o 

Обнаружение обрыва провода     o o 

Защита минимального тока 37/37N   o o 

МТЗ обратной последовательности 46   o o 

Защита от термической перегрузки 49   o o 

Защита от снижения напряжения 27     o 

Защита от повышения напряжения 59     o 

Защита от повышения напряжения нулевой после-
довательности 59N o o o 

АПВ (4 цикла) 79   o o 

 

 

 

Разли одменю показываются ниже. чные п

ой 4.6.1 Меню направленн МТЗ [67/50/51] (только Р127) 

PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1) 
 

  

Заголовок меню УСТАВКИ 1. Чтобы получить доступ к меню 
нажмите  и   до достижения окна нужного подменю. 

[67] Phase OC (МТЗ) 
 

 

5 51  

 

Подменю направленной МТЗ [67/ 0/ ]. Чтобы получить 
доступ к подменю нажмите  или . Для изме нне ия уста-
вок нажмите , а затем используйте , , ,  для выбо-
ра нужного значения. Для подтверждения нажмите . 

I> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация первой ступени МТЗ. Выбор вариантов ДА, НЕТ 
или DIR. Если выбрано ДА, то появится следующее меню. 

ы. Если выбрано DIR, то появится меню направленной защит
Если выбрано НЕТ, то появится окно меню I>>.   

I> 
                             10.00 Iн 

  

до 25 Iн с ша-

Окно задания уставки тока срабатывания первой ступени. 

Значение уставки может быть выбрано от 0,1 
гом 0,01 Iн 

При нажатии  появится меню выбора характеристики времени срабатывания. 
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I> 
                                  DIR 

  

Активизация первой ступени МТЗ. Выбор вариантов ДА, НЕТ 
ю. 
ы. 

или DIR. Если выбрано ДА, то появится следующее мен
Если выбрано DIR, то появится меню направленной защит
Если выбрано НЕТ, то появится окно меню I>>.   

I> 
                             10.00 Iн 

  

я уставки тока срабатывания первой ступени. 

 с ша-

Окно задани

Значение уставки может быть выбрано от 0,1 до 25 Iн
гом 0,01 Iн 

I> 
Torque                       900

  

Меню задания угла максимальной чувствительности. 

9° с шагом 1° Угол регулируется в диапазоне от 0° до 35

I> 
Trip Zone                   ±100

  

ния ширины зоны отключения. 

75° с 
шагом 1° 

Меню зада

Ширина зоны регулируется в пределах от ±10° до ±1

МЕНЮ СТУПЕНИ I> DMT 
 

 

В следующем окне показано меню выдержки времени 

 
При нажатии  появится меню выбора характеристики времени срабатывания. 

держ4.6.1.1 Независимая вы ка времени срабатывания (DMT) ступени I>  

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА В ЕМЕНИ) Р
DMT 

 

ая), RI (электромеханическое реле), 
ель). Если 

у будет отображе-
но следующее меню.  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный вы-
бор: DMT (независим
МЭК-XX, CO2, CO8, IEEE-XX и RECT (выпрямит
пользователь выбрал DMT характеристик

tI> 
                          150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок от 0 до 150, шаг 10 мс.  

tRESET 
0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. 
Диапазон уставок от 0.04 до 100 с шаг 10 мс. 

4.6.1.2 Характеристика RI (электромеханическая) для ступени I>  

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА В ЕМЕНИ) Р
                              RI 

 

ическое реле), 

ектромеханическо-
го реле, то отображается следующее меню.   

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный вы-
бор: DMT (независимая), RI (электромехан
МЭК-XX, CO2, CO8, IEEE-XX и RECT (выпрямитель). Если 
пользователь выберет характеристику эл

К 
                                     1.00 

Выбор значения коэффициента К для характеристики RI. 
Диапазон уставок от 0.1 до 10, шаг 0.005 



Руководство для пользователя 
  

Стр. 48/107  Р125, Р126, Р127

 

  
tRESET 
                                  0.00 с 

  

ремени сброса. Диапазон уставок 
от 0.0 до 100 с, шаг 10 мс 
Отображается значение в

I> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
Yes (ДА) 

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-

  

теристика срабатывания (IDMT). Доступный выбор: ДА, НЕТ.

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

рактеристики (МЭК4.6.1.3 Ха ) IEC – ХХ  для ступени I> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                            IEC - STI 

  ерет кривую IEC (МЭК), то 

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выб
отображается следующее меню: 

TMS 
                                   1.00 

  

времени (TMS). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 
Выбор значения коэффициента множителя 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 
Отображено значение времени сброса. 

I> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    ( а) Д

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая ха

  

рак-
теристика (IDMT). Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

рактеристика REC  4.6.1.4 Ха T (выпрямитель) для ступени МТЗ I> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                           RECT 

  ерет кривую RECT, то ото-

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выб
бражается следующее меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

времени (TMS). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 
Выбор значения коэффициента множителя 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 
Отображено значение времени сброса. 
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I> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика (IDMT). Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.1.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени I> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                        IEEE EI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то 
отображается следующее меню: 

TMS 
                                 1.000 

  

Отображается значение TMS для кривой. Диапазон уставок 
от 0.025 до 1.5 с шагом 0.025 

4.6.1.6 Меню характеристики сброса ступени I> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI. 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 DMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Ес-
ли пользователь выберет характеристику DMT, то отобра-
жается следующее меню.  

tRESET 
                                0.00 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон 
уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 IDMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Ес-
ли пользователь выберет характеристику IDMT, то отобра-
жается следующее меню.        

Rtms 
                             0,025 

  

Меню выбора коэффициента множителя времени для харак-
теристики сброса (возврата). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 3.20 с шагом 0.025 

I> >> >>> 
Interlock 
(БЛОКИРОВАНИЕ)    Да 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика срабатывания (IDMT). Выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.1.7 Меню выбора уставок второй ступени МТЗ I>>  

I>> ? 
                             Yes (ДА) 

Активизация  второй ступени МТЗ. Выбор вариантов ДА, 
НЕТ или DIR. Если выбрано ДА, то появится следующее ме-
ню. Если выбрано DIR, то появится меню направленной за-
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  щиты. Если выбрано НЕТ, то появится окно меню I>>>.   
I>> 
                                   10 Iн 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска). 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

Delay Type  
(Тип выдержки) 
                                DMT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет независимую харак-
теристику (DMT), то отображается следующее меню: 

tI>> 
                             150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени при использовании неза-
висимой (от тока) характеристики. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>>> 

I>>? 
                                   DIR 

  

Активизация второй ступени МТЗ I>>. 
Возможный выбор: No, Yes, DIR. 
Если выбрано DIR, то отобразится следующий экран. 
Если выбрано Yes, то отобразится меню ненаправленной защиты.
Если выбрано No, то следующие окна будут содержать меню I>>>.

I>>  
                                    10 In 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) ступени I>>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

I>> 
Torque (Момент)  
                                    90° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности (максималь-
ного момента) 
Угол может быть выбран в пределах от 0° до 359° с шагом 1° 

I>> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.)  
                                 ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны может быть задана в пределах от ±10° до 170° с ша-
гом 1° 

Delay Type  
(Тип выдержки) 
                                DMT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: DMT (не-
зависимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, CO8, IEEE-
XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямительная). Если пользо-
ватель выберет независимую характеристику (DMT), то отобража-
ется следующее меню: 

tI>> 
                               150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени при использовании независи-
мой (от тока) характеристики. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>>> 
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4.6.1.8 Меню выбора уставок третьей ступени МТЗ I>>>  

I>>> ? 
                               Yes (ДА) 

  

Активизация третей ступени МТЗ. Доступный выбор: No, Yes, 
PEAK или DIR.  
Если выбрано ДА, то появится следующее меню и ступень I>>> 
будет работать с использованием фильтра быстрого преобразо-
вания Фурье. 
Если выбрано DIR, то появится меню направленной защиты.  
Если выбрано PEAK, то данная ступень будет работать по мгно-
венным значения тока выборок (без преобразования Фурье) 
Если выбрано НЕТ, то вернетесь в начало т.е. в меню конфигури-
рования направленной МТЗ [67].   

I>>> 
                                  10 Iн 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) ступени I>>>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

tI>>> 
                           150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню конфигурирования направленной МТЗ [67] 

 

I>>>? 
                                DIR 

  

Активизация третей ступени направленной защиты  I>>>. 
Возможный выбор: No, Yes, DIR. 
Если выбрано DIR, то отобразится следующий экран. 
Если выбрано Yes, то отобразится меню ненаправленной 
защиты. 
Если выбрано No, то вернетесь в начало т.е. в меню конфи-
гурирования направленной МТЗ [67].   

I>>>  
                                10.00 In 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) ступени 
I>>>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

I>>> 
Torque (Момент)  
                                    90° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности (макси-
мального момента) 
Угол может быть выбран в пределах от 0° до 359° с шагом 1°

I>>> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.)  
                                 ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны может быть задана в пределах от ±10° до 170° 
с шагом 1° 

tI>>> 
                               150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени при использовании неза-
висимой (от тока) характеристики. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню конфигурирования направленной МТЗ [67] 
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4.6.2 Меню направленной ЗНЗ [67N/50N/51N]. 

PROTECTION (УСТАВКИ) 
 

  

Заголовок меню PROTECTION (УСТАВКИ). 
Для доступа в подменю PROTECTION G1 & G2 (УСТАВКИ 1 
и УСТАВКИ 2) у Р125 нажмите , а для реле P126 и Р127 
нажмите  , а затем  до перехода в требуемое подменю. 

[67N] E/ GND 
 

  

Подменю [67N/50N/51N]. Для перемещения по меню исполь-
зуйте клавиши  и . Для изменения уставок нажмите 
и используя клавиш  и , ,  и  задайте требуемую ус-
тавку. Для подтверждения выбора наж итм е . 

   
Ie >? 
                      Yes (Да) 

  

Активизация первой ступени ЗНЗ (Iе >). Выбор уставок: НЕТ, 
ДА и DIR. Если пользователь выбрал ДА, то показывается 
следующее меню. Если пользователь выбрал DIR, то пока-
зывается меню выбора направления и если выбрано НЕТ, то 
появится меню конфигурирования второй ступени ЗНЗ Ie>>. 

Ie > 
1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания ступени. Доступ-
ны (определяется при заказе реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 25 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

   
Ue> 

5.0 B 

  

Меню задания уставки по напряжению нулевой последова-
тельности (Ue>). 
Если диапазон входного напряжения 57-130В: диапазон ре-
гулирования от 1 до 260В, шаг 0,1В. 
Если диапазон входного напряжения 220-480В: диапазон ре-
гулирования от 4 до 960В, шаг 0,5В. 

Ie> 
Torque (Момент)           0° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности. Диапа-
зон регулирования: от 0° до 359° с шагом 1°. 

Ie> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.) 
                                  ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Диапазон регулирования: от ±10° до ±170° с шагом 1°. 

При нажатии  появится меню выбора характеристики выдержки времени срабатывания 

4.6.2.1 Меню выбора параметров независимой характеристики (DMT) ступени Ie> 

Delay Type 
 (Тип характеристики) 
                                DMT  
 

  

Меню выбора характеристики. Доступный диапазон: DMT
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, 
CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямитель-
ная). Если пользователь выберет независимую характери-
стику (DMT), то отображается следующее меню: 

tIe >? 
150.00 c 

  

Меню задания времени срабатывания ступени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 с, шаг 10мс. 
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tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени возврата. Диапа-
зон регулирования уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

4.6.2.2 Меню выбора параметров характеристики RI ступени Ie> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                              RI 

  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный вы-
бор: DMT (независимая), RI (электромеханическое реле), 
МЭК-XX, CO2, CO8, IEEE-XX и RECT (выпрямитель).  Если 
пользователь выберет характеристику электромеханическо-
го реле, то отображается следующее меню.  

К 
                                     1.000 

  

Выбор значения коэффициента К для характеристики RI. 
Диапазон уставок от 0.100 до 10, шаг 0.005 

tRESET 
                                  0.10 с 

  

Меню выбора времени возврата.  
Диапазон регулирования уставок от 0.0 до 100 с, шаг 10 мс 

Ie> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
Yes (ДА) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика срабатывания (IDMT). Доступный выбор: ДА, НЕТ.

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

4.6.2.3 Меню выбора параметров характеристики IEC-XX ступени Ie> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                            IEC - STI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую IEC (МЭК), то 
отображается следующее меню: 

TMS 
                                   1.00 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени сброса. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

Ie> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика (IDMT). Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 
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4.6.2.4 Меню выбора параметров характеристики RECT (выпрямитель) для ступени Ie> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                           RECT 

  

Меню выбора характеристики. Доступный диапазон: DMT
(независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , CO2, 
CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрямитель-
ная). Если пользователь выберет кривую RECT, то отобра-
жается следующее меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Меню выбора значения коэффициента множителя времени 
(TMS).  
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Меню задания времени возврата. 
Диапазон регулирования уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

Ie> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика (IDMT). Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

4.6.2.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени Ie> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                        IEEE EI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то 
отображается следующее меню: 

TMS 
                                 1.000 

  

Отображается значение TMS для кривой. Диапазон уставок 
от 0.025 до 1.5 с шагом 0.025 

4.6.2.6 Меню характеристики возврата ступени Ie> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI. 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 DMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Ес-
ли пользователь выберет характеристику DMT, то отобра-
жается следующее меню.  

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон 
уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Ie>> 

RESET DELAY TIME  
(ТИП СБРОСА) 
                                 IDMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT 
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Ес-
ли пользователь выберет характеристику IDMT, то отобра-
жается следующее меню.        
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Rtms 
                             0,025 

  

Меню выбора коэффициента множителя времени для харак-
теристики сброса (возврата). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 3.200 с шагом 0.025 

Ie> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВАНИЕ) 
                             Yes (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика срабатывания (IDMT). Выбор уставки: ДА, НЕТ. 

 

4.6.2.7 Меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Iе>>  

Ie>> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация  второй ступени ЗНЗ (Ie>>). Доступный выбор: 
ДА, НЕТ или DIR. Если выбрано ДА, то появится следующее 
меню. Если выбрано DIR, то появится меню направленной 
защиты. Если выбрано НЕТ, то появится окно меню Ie>>>.   

Ie>> 
                              1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания ступени. Доступ-
ны (определяется при заказе реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 25 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

tIe>> 
                             150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон 
уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для третьей ступени ЗНЗ Ie>>> 

Ie>>? 
                                   DIR 

  

Активизация второй ступени ЗНЗ (Ie>>). 
Возможный выбор: No, Yes, DIR. 
Если выбрано DIR, то отобразится следующий экран. 
Если выбрано Yes, то отобразится меню направленной за-
щиты. 
Если выбрано No, то следующие окна будут содержать ме-
ню Ie>>>. 

I>>  
                              1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания ступени. Доступ-
ны (определяется при заказе реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 40 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

Ue>> 
5.0 B 

  

Меню задания уставки по напряжению нулевой последова-
тельности (Ue>). 
Если диапазон входного напряжения 57-130В: диапазон ре-
гулирования от 1 до 260В, шаг 0,1В. 
Если диапазон входного напряжения 220-480В: диапазон ре-
гулирования от 4 до 960В, шаг 0,5В. 
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Ie>> 
Torque (Момент)  
                                    90° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности (макси-
мального момента) 
Угол может быть выбран в пределах от 0° до 359° с шагом 1°

Ie>> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.)  
                                 ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны может быть задана в пределах от ±10° до 170° 
с шагом 1° 

tIe>> 
                               150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени при использовании неза-
висимой (от тока) характеристики. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон 
уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для третьей ступени ЗНЗ Iе>>> 

4.6.2.8 Меню выбора уставок третьей ступени ЗНЗ Iе>>>  

Iе>>> ? 
                               Yes (ДА) 

  

Активизация третей ступени ЗНЗ (Ie>>>). Доступный выбор: 
No, Yes, PEAK или DIR.  
Если выбрано ДА, то появится следующее меню и ступень 
Ie>>> будет работать с использованием фильтра быстрого 
преобразования Фурье. 
Если выбрано DIR, то появится меню направленной защиты. 
Если выбрано PEAK, то данная ступень будет работать по 
мгновенным значения тока выборок (без преобразования 
Фурье) 
Если выбрано НЕТ, то вернетесь в начало т.е. в меню кон-
фигурирования направленной ЗНЗ [67] E/GND.   

Ie>>> 
                              1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) третьей 
ступени ЗНЗ (Ie>>>). Доступны (определяется при заказе 
реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 40 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

tIe>>> 
                           0.04 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон 
уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню конфигурирования направленной ЗНЗ [67] E/GND 
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Ie>>>? 
                                DIR 

  

Активизация третей ступени направленной защиты  (Ie>>>). 
Возможный выбор: No, Yes, DIR. 
Если выбрано DIR, то отобразится следующий экран. 
Если выбрано Yes, то отобразится меню ненаправленной 
защиты. 
Если выбрано No, то вернетесь в начало т.е. в меню конфи-
гурирования направленной ЗНЗ [67] E/GND.   

Ie>>>  
                             1.000 Ien 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) третьей 
ступени ЗНЗ (Ie>>>). Доступны (определяется при заказе 
реле) три диапазона уставок: 
от 0.002 до 1 Ien с шагом 0.001Ien. Код заказа  C 
от 0.01 до 8 Ien с шагом 0.005 Ien. Код заказа В 
от 0.1 до 40 Ien с шагом 0.01 Ien. Код заказа A 

Ue>>> 
5.0 B 

  

Меню задания уставки по напряжению нулевой последова-
тельности (Ue>). 
Если диапазон входного напряжения 57-130В: диапазон ре-
гулирования от 1 до 260В, шаг 0,1В. 
Если диапазон входного напряжения 220-480В: диапазон ре-
гулирования от 4 до 960В, шаг 0,5В. 

Ie>>> 
Torque (Момент)  
                                    90° 

  

Меню задания угла максимальной чувствительности (макси-
мального момента) 
Угол может быть выбран в пределах от 0° до 359° с шагом 1°

Ie>>> 
Trip Zone (ЗОНА ОТКЛ.)  
                                 ±10° 

  

Меню задания ширины зоны отключения. 
Ширина зоны может быть задана в пределах от ±10° до 170° 
с шагом 1° 

tIe>>> 
                               150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени возврата. Диапа-
зон уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню конфигурирования направленной ЗНЗ [67] E/GND 

 

4.6.3 Меню конфигурирования трехфазной МТЗ [50/51] (Р126) 

PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1) 
 

  

Заголовок меню УСТАВКИ 1. Чтобы получить доступ к меню 
нажмите  и   до достижения окна нужного подменю. 

[67] Phase OC (МТЗ) 
 

Подменю направленной МТЗ [67/50/51]. Чтобы получить 
доступ к подменю нажмите  или . Для изменения уста-
вок нажми е т , а затем используйт  е , , ,  для выбо-
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м е  ра нужного значения. Для подтверждения наж ит  . 

I> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация первой ступени МТЗ. Выбор вариантов: ДА или 
НЕТ. Если выбрано Да, то появится следующее меню.  

Если выбрано НЕТ, то появится окно меню I>>.   

I> 
                             10.00 Iн 

  

Окно задания уставки тока срабатывания первой ступени. 

Значение уставки может быть выбрано от 0,1 до 25 Iн с ша-
гом 0,01 Iн 

При нажатии  появится меню выбора характеристики времени срабатывания. 

4.6.3.1 Независимая выдержка времени срабатывания (DMT) ступени I>  

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
DMT 

  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный вы-
бор: DMT (независимая), RI (электромеханическое реле), 
МЭК-XX, CO2, CO8, IEEE-XX и RECT (выпрямитель). Если 
пользователь выбрал DMT характеристику будет отображе-
но следующее меню. 

tI> 
                          150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок от 0 до 150, шаг 10 мс.  

При нажатии  появится меню выбора характеристики второй ступени МТЗ (I>>). 

4.6.3.2 Характеристика RI (электромеханическая) для ступени I>  

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                              RI 

  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный вы-
бор: DMT (независимая), RI (электромеханическое реле), 
МЭК-XX, CO2, CO8, IEEE-XX и RECT (выпрямитель).  Если 
пользователь выберет характеристику электромеханическо-
го реле, то отображается следующее меню.  

К 
                                     1.000 

  

Выбор значения коэффициента К для характеристики RI. 
Диапазон уставок от 0.1 до 10, шаг 0.005 

tRESET 
                                  0.10 с 

  

Отображается значение времени сброса. Диапазон уставок 
от 0.0 до 100 с, шаг 10 мс 

I> >> >>> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
Yes (ДА) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика срабатывания (IDMT). Доступный выбор: ДА, НЕТ.

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 
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4.6.3.3 Характеристики (МЭК) IEC – ХХ  для ступени I> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                            IEC - STI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую IEC (МЭК), то 
отображается следующее меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени сброса. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.4 Характеристика RECT (выпрямитель) для ступени МТЗ I> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                           RECT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую RECT, то ото-
бражается следующее меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени возврата. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

I> >> >> 
Interlock (БЛОКИРОВКА) 
             Yes    (Да) 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика (IDMT). Доступный выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени I> 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                        IEEE EI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то 
отображается следующее меню: 

TMS 
                                 1.000 

  

Отображается значение TMS для кривой. Диапазон уставок 
от 0.025 до 1.5 с шагом 0.025 
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При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.6 Меню характеристики возврата ступени I> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI. 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 DMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Ес-
ли пользователь выберет характеристику DMT, то отобра-
жается следующее меню.  

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон 
уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 IDMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Ес-
ли пользователь выберет характеристику IDMT, то отобра-
жается следующее меню.        

Rtms 
                             0,025 

  

Меню выбора коэффициента множителя времени для харак-
теристики сброса (возврата). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5 с шагом 0.025 

I> >> >>> 
Interlock 
(БЛОКИРОВАНИЕ)    Да 

  

Блокировка первой ступени от второй и третьей ступени 
только, если для первой ступени выбрана зависимая харак-
теристика срабатывания (IDMT). Выбор уставки: ДА, НЕТ. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.7 Меню выбора уставок второй ступени МТЗ I>> 

4.6.3.8 При выборе для второй ступени МТЗ (I>>) зависимых характеристик срабатывания 
(IDMT), настройки параметров работы ступени аналогичны первой ступени (I>) за 
исключением возможности использования блокировки. 

I>> ? 
                             Yes (ДА) 

  

Активизация  второй ступени МТЗ. Выбор вариантов ДА или
НЕТ. Если выбрано ДА, то появится следующее меню. Если 
выбрано DIR, то появится меню направленной защиты. Если 
выбрано НЕТ, то появится окно меню I>>>.   

I>> 
                                10.00 Iн 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска). 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

tI>> 
                             150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора уставок для третьей ступени МТЗ (I>>>) 
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4.6.3.9 Меню выбора уставок третьей ступени МТЗ I>>>  

I>>> ? 
                               Yes (ДА) 

  

Активизация третей ступени МТЗ. Доступный выбор: Да или 
Нет. 
Если выбрано ДА, то появится следующее меню. 
Если выбрано НЕТ, то вернетесь в начало т.е. в меню кон-
фигурирования (ненаправленной) МТЗ [50/51].   

I>>> 
                                  10 Iн 

  

Меню задания уставки тока срабатывания (пуска) ступени 
I>>>. 
Диапазон регулирования уставки: от 0,5 до 40 In, шаг 0,01 In 

tI>>> 
                           150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150 сек. с шагом 10 мс. 

При нажатии  возврат к меню конфигурирования ненаправленной МТЗ [50/51] 

 

 

4.6.4 [32N] Защита от замыканий на землю по активной мощности  

PROTECTION (УСТАВКИ) 
 

  

Заголовок меню УСТАВКИ. Для доступа к содержимому ме-
ню в реле Р125 нажмите . В реле Р126 и Р127 для этого 
необходимо нажать  а затем  до перехода в требуемое 
меню.  

[32N] Earth Wattmetric 
( ЗНЗ АКТИВ. МОЩН.)  

 
  

Заголовок подменю защиты от замыканий на землю по ак-
тивной мощности. Для передвижения по меню используйте 
клавиши  . Для изменения уставок нажмите , а затем 
используйте , , ,  для выбора нужного значения. Для 
подтверждения нажмите . 

[32N] Mode (РЕЖИМ): 
Pe 

  

Выбор режима работы защиты. 
Если выбран режим Ре, то появится следующее окно. 
Если выбран режим IeCos, то следующие окна будут содер-
жать IeCos > вместо Pe. Каждый из режимов Pe и IeCos 
имеют собственные настройки (уставка срабатывания, вы-
держка времени и т.д).    

Pe >? 
YES (ДА) 

  

Ввод в работу первой ступени Pe > (IeCos >). 
Возможен выбор: Да, Нет. 
Если пользователь выберет Да, то будет показано следую-
щее меню. 
Если выбрано Нет, то перейдете ко второй ступени Ре>>.  

Pe > 
20 x 1 Вт 

Меню регулирования уставки ступени Pe>. 
Возможные диапазоны: 
Чувствительный диапазон по току, от 0,001 до 1In 
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      Для реле 57-130V: от 0,2 до 20хIen Вт, шаг 0,02хIen Вт. 
    Для реле 220-480V: от 0.2 до 80xIen Вт шаг 0.1 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки  IeCos > от 0.002 до 1Iеn 
шаг 0.001 
Нормальный диапазон регулирования уставки по току замы-
кания на землю: от 0,01 до 8 Iеn 
       Для 57-130V от 1 до 160xIen Вт шаг 0.1 x Ien Вт 
       Для220-480V от 4 до 640 x Ien Вт шаг 0,5 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки IeCos > от 0.01 до 8Iеn шаг 
0.005   
Диапазон низкой чувствительности по току, от 0,1 до 40 Iеn 
       Для 57-130V от 10 до 800 x Ien Вт шаг 1 x Ien Вт 
       Для 220-480V от 40 до 3200 x Ien Вт шаг 5 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки IeCos >  от 0.1 до 40Iеn, 
шаг 0.01 

 Delay Type  
(ТИП ЗАДЕРЖКИ) 

DMT 
  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то 
отображается следующее меню: 

t Pe> 
150.00 c 

  

Меню регулирования выдержки на срабатывание (при выбо-
ре независимой характеристики). 
 Диапазон уставки от 0 до 150 с шагом 10мс. 

tReset (СБРОС) 
0,10с 

  

Меню выбора уставки времени возврата. 
Диапазон уставок от 0.00 до 100 с шагом 10 мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.4.1 Меню  выбора параметров характеристики RI (электромеханическое реле) для сту-
пени Pe/IeCos > 

Delay Type  
(ТИП ХАРАКТЕРИСТИКИ) 

RI 
  

Меню выбора характеристики срабатывания. Доступный вы-
бор: DMT (независимая), RI (электромеханическое реле), 
МЭК-XX, CO2, CO8, IEEE-XX и RECT (выпрямитель).  Если 
пользователь выберет характеристику электромеханическо-
го реле, то отображается следующее меню.  

K 
1.000 

  

Меню выбора коэффициента К электромеханической кри-
вой. 
Диапазон: от 0,100 до 10, шаг 0,005 

tReset 
0,04 с 

  

Меню задания времени возврата. 
Диапазон: от 0 до 100с с шагом 10мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 
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4.6.4.2 Меню  выбора параметров характеристики МЭК-XX для ступени Pe/IeCos > 

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                            IEC - STI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую IEC (МЭК), то 
отображается следующее меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS).
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.04 с 

  

Отображено значение времени сброса. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.4.3 Меню  выбора параметров характеристики RECT (выпрямитель) для Pe/IeCos >  

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                           RECT 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую RECT, то ото-
бражается следующее меню: 

TMS 
                                   1.000 

  

Выбор значения коэффициента множителя времени (TMS). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025 

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображено значение времени возврата. 
Диапазон уставок: от 0.00 до 100с шаг 10 мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.4.4 Меню  выбора параметров характеристики IEEE/ANSI для Pe/IeCos >  

Delay Type 
(ВЫДЕРЖКА ВРЕМЕНИ) 
                        IEEE EI 

  

Отображается тип характеристики. Доступный диапазон: 
DMT (независимая), RI (электромеханическая), IEC-XX, , 
CO2, CO8, IEEE-XX (обратнозависимые) и RECT (выпрями-
тельная). Если пользователь выберет кривую IEEE/ANSI, то 
отображается следующее меню: 

TMS 
                                 1.000 

  

Отображается значение TMS для кривой. Диапазон уставок 
от 0.025 до 1.5 с шагом 0.025 
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4.6.4.5 Меню характеристики возврата ступени Pe/IeCos для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI. 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 DMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Ес-
ли пользователь выберет характеристику DMT, то отобра-
жается следующее меню.  

tRESET 
                                0.10 с 

  

Отображается значение уставки времени сброса. Диапазон 
уставок: от 0.00 до 100, шаг 10 мс. 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

Reset Delay Time  
(ТИП СБРОСА) 
                                 IDMT 

  

Меню характеристики времени сброса. Выбор между DMT
(независимое время) и IDMT (обратнозависимое время). Ес-
ли пользователь выберет характеристику IDMT, то отобра-
жается следующее меню.        

Rtms 
                             1.000 

  

Меню выбора коэффициента множителя времени для харак-
теристики сброса (возврата). 
Диапазон уставок: от 0.025 до 1.5 с шагом 0.025 

При нажатии  появится меню выбора параметров второй ступени Pe>> 

4.6.4.6 Меню задания параметров второй ступени Pe>>  

Pe > >? 
                           Yes (ДА) 

  

Ввод в работу второй ступени (Pe > >). 
Возможный выбор: ДА, НЕТ 
Если пользователь выбрал ДА, то будет показано следую-
щее меню. 
Если пользователь выбрал НЕТ, то будет возврат к меню 
защиты [32N]. 

Pe > > 
20 x Ien Вт 

  

Меню регулирования уставки ступени Pe>>. 
Возможные диапазоны: 
Чувствительный диапазон по току, от 0,001 до 1In 
    Для реле 57-130V: от 0,2 до 20хIen Вт, шаг 0,02хIen Вт. 
    Для реле 220-480V: от 0.2 до 80xIen Вт шаг 0.1 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки  IeCos > от 0.002 до 1Iеn 
шаг 0.001 
Нормальный диапазон регулирования уставки по току замы-
кания на землю: от 0,01 до 8 Iеn 
       Для 57-130V от 1 до 160xIen Вт шаг 0.1 x Ien Вт 
       Для220-480V от 4 до 640 x Ien Вт шаг 0,5 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки IeCos > от 0.01 до 8Iеn шаг 
0.005   
Диапазон низкой чувствительности по току, от 0,1 до 40 Iеn 
       Для 57-130V от 10 до 800 x Ien Вт шаг 1 x Ien Вт 
       Для 220-480V от 40 до 3200 x Ien Вт шаг 5 x Ien Вт 
Диапазон регулирования уставки IeCos >  от 0.1 до 40Iеn, 
шаг 0.01 



 Руководство для пользователя 
  
Р125, Р126, Р127  Стр. 65/107

 

 

tPe>> 
1.00с 

  

Меню регулирования выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставки от 0 до 150 с шагом 10мс. 

tReset 
1.00с 

  

Меню регулирования выдержки времени возврата. 
     Диапазон уставки от 0 до 100 с шагом 10мс. 

Pe > Pe > > 
ANGLE  (УГОЛ) 
                                    900

  

Меню задания угла для функции Pe/IeCos. Это меню актив-
но, если, по крайней мере, введена одна из ступеней
Pe/IeCos. Диапазон уставок: от 0 ° до 359 ° с шагом 1 ° 

При нажатии  будет возврат к меню защиты по активной мощности нулевой последователь-
ности [32N]. 

4.6.5 Максимальная токовая защита обратной последовательности [46] (P126 и P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

[46] Neg Seq OC  
(ОБРАТ ПОСЛЕД.) 

 
  

Заголовок подменю [46]. Для движения по меню используйте 
клавиши , а для изменения уставок нажмите  и за-
тем используя  , , ,  выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

I2 >? 
Yes (ДА) 

  

Ввод в работу первой ступени МТЗ обратной последова-
тельности (I2 >). 
Возможный выбор: ДА, НЕТ. 
Если пользователь выберет ДА, то будет выведено сле-
дующее меню. 
Если пользователь выберет НЕТ, то следующие окна будут 
содержать меню I2>>. 

I2 > 
1.00 In 

  

Меню задания уставки срабатывания по току обратной по-
следовательности первой ступени I2>. 
Диапазон уставок: от 0.01 до 25In c шагом 0.01 In. 

Delay Type (ТИП ХАР-КИ) 
DMT 

  

Меню выбора типа характеристики срабатывания. 
Возможные варианты: IDMT (зависимая), DMT (независи-
мая) и RI (электромеханическая характеристика).  

t I2 > 
150.00 с 

  

Меню задания уставки срабатывания для независимой ха-
рактеристики.  
Диапазон регулирования: от 0 до 150 с, шаг 10 мс 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 
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4.6.5.1 Меню выбора параметров характеристики RI для ступени I2 >. 

 Delay Type (ТИП ХАР-КИ) 
 

RI 
  

Меню выбора параметров характеристики срабатывания RI. 

K 
1.000 

  

Меню задания значения коэффициента К для характеристи-
ки RI.  
Диапазон регулирования: от 0 до 10 с шагом 0.005. 

tReset 
0.04 с 

  

Меню задания времени возврата. 
Диапазон: от 0 до 100 с, шаг 10мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

4.6.5.2 Меню выбора параметров зависимых характеристик (IDMT) IEC ступени I2> 

Delay Type (ТИП ХАР-КИ) 
IEC XX 

  

Меню выбора параметров характеристики IEC - ХХ ступени
I2>. 

TMS 
1.00 

  

Меню задания коэффициента множителя времени  для се-
мейства характеристик IEC. 
Диапазон регулирования: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025. 

tReset 
0. 00 c 

  

Меню задания времени возврата.  
Диапазон уставок: от 0 до 100 с, шаг 10мс 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

4.6.5.3 Меню выбора параметров зависимых характеристик RECT  ступени I2 >  

Delay Type (ТИП ХАР-КИ) 
RECT 

  

Меню выбора параметров характеристики RECT ступени I2>.

TMS 
1.00 

  

Меню задания коэффициента множителя времени. 
Диапазон регулирования: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025. 

tReset 
0. 00 c 

  

Меню задания времени возврата.  
Диапазон уставок: от 0 до 100 с, шаг 10мс 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 
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4.6.5.4 Меню выбора параметров зависимых характеристик (IDMT) ANSI/IEEE ступени I2> 

Delay Type (ТИП ХАР-КИ) 
ANSI/IEEE 

Меню выбора параметров характеристики ANSI/IEEE ступе-
ни I2>. 

TMS 
1.00 

Меню задания коэффициента множителя времени для се-
мейства характеристик ANSI/IEEE. 
Диапазон регулирования: от 0.025 до 1.5, шаг 0.025. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

4.6.5.5 Меню выбора времени возврата  для характеристик срабатывания типа ANSI/IEEE 
ступени I2> 

Reset Delay Type     
             DMT 

Меню выбора характеристики возврата при использовании 
зависимых характеристик ANSI/IEEE. 

tReset 
           0.00 с 

Меню задания времени возврата при использовании неза-
висимой характеристики возврата (DMT). 
Диапазон регулирования: от 0 до 100 с, шаг 10мс. 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

Reset Delay Type    
            IDMT 

Меню выбора характеристики возврата при использовании 
зависимых характеристик ANSI/IEEE. 

RTMS 
          1.000 

Показывается значение коэффициента множителя времени 
возврата (Rtms), при выборе зависимой характеристики воз-
врата (IDMT). 
Диапазон: от 0,025 до 1,5 с шагом 0,025 

При нажатии   появится меню выбора параметров второй ступени I2>>. 

4.6.5.6 Меню выбора параметров второй ступени I2>>.  

I2 >>? 
Yes (ДА) 

Меню ввода в работу второй ступени МТЗ обратной после-
довательности (I2>>). 
Возможный выбор: ДА, НЕТ. 
Если пользователь выберет ДА, то будет выведено сле-
дующее меню. 
Если пользователь выберет НЕТ, то следующие окна будут 
содержать меню третьей ступени (I2>>>). 

I2 >>= 
5.00 In 

Меню задания уставки срабатывания второй ступени I2>>. 
Диапазон уставок: от 0.5 до 40In c шагом 0.01 In. 
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t I2>> 
150.00с 

  

Выдержка времени срабатывания второй ступени I2>>. 
Возможный диапазон: от 0 до 150c с шагом 10мc 

При нажатии   появится меню выбора параметров третьей ступени I2>>>. 

4.6.5.7 Меню выбора параметров третьей ступени I2>>> 

I2 >>>? 
ДА 

  

Меню ввода в работу третьей ступени МТЗ обратной после-
довательности (I2>>>). 
Возможный выбор: ДА, НЕТ. 
Если пользователь выберет ДА, то будет выведено сле-
дующее меню. 
Если пользователь выберет НЕТ, то вернетесь к началу.  

I2 >>> 
10.00 In 

  

Меню задания уставки срабатывания третьей ступени I2>>>.
Диапазон уставок: от 0.5 до 40In c шагом 0.01 In. 

t I2>>> 
150.00с 

  

Меню задания времени срабатывания третьей ступени
I2>>>. 
Диапазон регулирования: от 0 до 150c с шагом 10мc 

При нажатии   будет переход в меню конфигурирования МТЗ обратной последовательности 
[46] (Neg Seq OC). 

4.6.6 Меню выбора параметров защиты от теплового перегруза [49] (P126 и P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

[49] Therm OL  
(ТЕПЛ. ПЕРЕГР.) 

 
  

Заголовок подменю [49]. Для движения по меню используйте 
клавиши , а для изменения уставок нажмите  и за-
тем используя  , , , выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

Therm OL ? 
(ТЕПЛ. ПЕРЕГР.) 

Yes (ДА) 
  

Ввод в работу защиты от теплового перегруза. 
Доступный выбор: Нет и Да. 
Если пользователь выберет ДА, то появится следующее ме-
ню. Если выбрано Нет, то новое меню не появится. 

Iθ > 
0.50 In 

  

Меню задания значения пускового тока (длительно допусти-
мый ток защищаемого объекта). 
Диапазон регулирования: от 0.1 до 3.2In с шагом 0.01In. 

Te 
10 мин 

  

Меню задания тепловой константы Te, связанная с тепловой 
формулой (постоянная времени нагревания/остывания). 
Диапазон уставок для Te: от 1 до 200 минут с шагом 1мин. 
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K 
1.00 

  

Меню задания коэффициента k (пусковая кратность тока). 
Диапазон уставок для K: от 0.01 до 1.50 с шагом 0.01. 

θ Trip (ОТКЛ.) 
100% 

  

Меню задания уставки ступени защиты от теплового пере-
груза действующей на отключение. 
Диапазон регулирования:  от 50 до 200 %, шаг 1% 

θ Alarm (СИГНАЛ)? 
Yes (ДА) 

  

Ввод в работу ступени тепловой защиты действующей на 
сигнал. 
Доступный выбор: Нет, Да. 
Если пользователь выбрал Да, то будет показано следую-
щее меню.  
Если пользователь выбрал Нет, то следующее меню не бу-
дет показано. 

θ Alarm (СИГНАЛ) 
80% 

  

 Меню задания уставки ступени защиты от теплового пере-
груза действующей на сигнал. 
Диапазон регулирования: от 50 до 200% с шагом 1%. 

При нажатии   будет возврат в меню выбора параметров защиты от теплового перегруза [49] 

4.6.7 Меню защиты минимального тока [37] (P126 и P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

[37] Under Current  
(МИН. ТОК) 

 
  

Подменю защиты минимального тока [37]. Для движения по 
меню используйте клавиши , а для изменения уставок 
нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать нужное 
значения. Для подтверждения нажмите . 

I<? 
Yes (ДА) 

  

Меню ввода в работу первой ступени защиты минимального 
тока (I<). 
Возможный выбор: Нет, Да. 
Если пользователь выбрал Да, то будет отображено сле-
дующее меню.  
Если пользователь выбрал Нет, то вновь будет отображено 
окно меню защиты минимального тока [37].  

I< 
0.1In 

  

Меню задания уставки срабатывания защиты.  
Диапазон уставок: от 0.1 до 1In с шагом 0.01In. 

 t I< 
150.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок: от 0 до 150с с шагом 10мс. 

При нажатии   будет возврат в исходное меню защиты минимального тока [37] 
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4.6.8 Меню защиты от повышения напряжения [59] (Р127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

[59] Phase Over Voltage 
(ПОВЫШ. НАПР.) 
 

  

Подменю защиты от повышения напряжения [59]. Для дви-
жения по меню используйте клавиши , а для изменения 
уставок нажмите  и затем используя  , , ,  вы р
нужное значения. Для подтверждения нажмите 

б ать 
. 

U> 
                            AND (И) 

  

Меню ввода в работу первой ступени защиты от повышения 
напряжения (U >). 
Возможный выбор: No (НЕТ), AND (И), OR (ИЛИ)  
Если пользователь выбрал AND (И) или OR (ИЛИ), то будет 
отображено следующее меню.  
Если пользователь выбрал NO (Нет), то будет отображено 
меню второй ступени защиты U>>. 

U> 
                                260 В 

  

Меню задания напряжения срабатывания ступени U>.  
Для реле диапазона 57-130В: от 1 до 260 В с шагом 0.1В  
Для реле диапазона 220-480В: от 10 до 960В с шагом 0.5В 

tU> 
                          600.00 c 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон регулирования: от 0 до 600 с с шагом 10мс. 

U>> 
                         OR (ИЛИ) 

  

Меню ввода в работу второй ступени защиты от повышения 
напряжения (U >>). 
Возможный выбор: No (НЕТ), AND (И), OR (ИЛИ)  
Если пользователь выбрал AND (И) или OR (ИЛИ), то будет 
отображено следующее меню.  
Если выбрано NO (Нет), то будет возврат в исходное меню. 

U>> 
                              260 В 

  

Меню задания напряжения срабатывания ступени U>>.  
Для реле диапазона 57-130В: от 2 до 260 В с шагом 0.1В  
Для реле диапазона 220-480В: от 10 до 960В с шагом 0.5В 

tU>> 
                         600.00 c 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10мс. 

При нажатии   будет возврат в исходное меню защиты при повышении напряжения [59] 

4.6.9 Меню защиты при понижении напряжения [27] (P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 
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[27] Phase Under Voltage 
(ПОНИЖ. НАПР.) 
 

  

Подменю защиты при понижении напряжения [27]. Для дви-
жения по меню используйте клавиши , а для изменения 
уставок нажмите  и затем используя  , , , выбрать 
нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

U< ? 
                            Yes (Да) 

  

Меню ввода в работу первой ступени защиты при понижении 
напряжения (U <). 
Возможный выбор: No (НЕТ) или Yes (Да)  
Если пользователь выбрал Yes (Да), то будет отображено 
следующее меню.  
Если пользователь выбрал NO (Нет), то будет отображено 
меню второй ступени защиты U<<. 

U< 
                                2.0 В 

  

Меню задания напряжения срабатывания ступени U<.  
Для реле диапазона 57-130В: от 2 до 130 В с шагом 0.1В  
Для реле диапазона 220-480В: от 10 до 480В с шагом 0.5В 

tU< 
                          150.00 c 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон регулирования: от 0 до 600 с с шагом 10мс. 

U<< ? 
                         Yes (Да) 

  

Меню ввода в работу второй ступени защиты от повышения 
напряжения (U >>). 
Возможный выбор: No (НЕТ) или Yes (Да)  
Если пользователь выбрал Yes (Да), то будет отображено 
следующее меню.  
Если пользователь выбрал NO (Нет), то будет возврат в ис-
ходное меню защиты минимального напряжения [27]. 

U<< 
                              2.0 В 

  

Меню задания напряжения срабатывания ступени U<<.  
Для реле диапазона 57-130В: от 2 до 260 В с шагом 0.1В  
Для реле диапазона 220-480В: от 10 до 960В с шагом 0.5В 

tU<< 
                         600.00 c 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10мс. 

При нажатии   будет возврат в исходное меню защиты при понижении напряжения [27]. 

4.6.10 Меню защиты от повышения напряжения нулевой последовательности [59N] 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

[59N] Residual Over 
Voltage 

  

Подменю защиты от повышения напряжения нулевой по-
следовательности [59N]. Для движения по меню используйте 
клавиши , а для изменения уставок нажмите  и за-
тем использу   я , , , выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 
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Ue>>>> 
                       Yes (ДА) 

  

Активизация защиты от повышения напряжения нулевой по-
следовательности (Uе>>>>). 
Доступный выбор: НЕТ, ДА 
Если пользователь выбрал Yes (ДА), то будет отображено 
следующее меню.  
Если пользователь выбрал No (НЕТ), то будет отображен
заголовок этого меню [59N]. 

Ue>>>> 
                           5.0 В 

  

Меню задания уставки срабатывания Uе>>>>.  
Для диапазона 57-130В: диапазон от 1 до 260В с шагом 0.1В 
Диапазон 220-480В: диапазон от 10 до 960 В с шагом 0.5В 

tUe>>>> 
                       600.00 с 

  

Меню задания выдержки времени срабатывания. 
Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10мс. 

При нажатии   будет возврат в исходное меню защиты по напряжению 3Uo [27]. 

4.6.11 [79] Меню АПВ (P126 и P127) 

PROTECTION G1 
(УСТАВКИ 1) 

 
  

Заголовок меню PROTECTION G1 (УСТАВКИ 1). 
Для доступа в меню нажмите  и затем  до перехода в 
требуемое подменю. 

[79] Autoreclose (АПВ) 
 

  

Подменю АПВ [79]. Для движения по меню используйте кла-
виши , а для изменения уставок нажмите  и затем 
используя  , , ,  выбрать нужное значения. Для под-
тверждения нажмите . 

Autoreclose (АПВ)? 
                         Yes (ДА) 

  

Меню ввода в работу функции АПВ. 
Доступный выбор: No (НЕТ)  и Yes (ДА). 
Если пользователь выбрал ДА, то будет отображено сле-
дующее меню.  
Если пользователь выбрал НЕТ, то следующее меню ото-
бражено не будет. 

4.6.11.1 Подменю ПОВРЕЖДЕНИЕ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ [79] 

Ext CB Fail  
(ВНЕШ. ПОВР. ВЫКЛ.) ? 
                          Yes (ДА) 

  

Меню выбора использования внешнего сигнала неисправно-
сти выключателя (привода) для функции АПВ.  
Доступный выбор: Yes (ДА), No (НЕТ). 
Если выбрано ДА, то появиться следующее меню. 
Если выбрано НЕТ, то появится меню блокировки АПВ. 

Ext CB Fail Time 
                            1.00с 

  

Меню задания выдержки времени внешнего сигнала неис-
правности выключателя (по истечении – АПВ блокируется) 
Диапазон регулирования: от 0 до 600с с шагом 10мс. 
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4.6.11.2 Подменю БЛОКИРОВКА АПВ [79]  

 Ext Block (БЛОК. АПВ)? 
                           Yes (ДА) 

  

Меню выбора блокирования АПВ от внешнего сигнала.  
Доступный выбор: Yes (ДА), No (НЕТ) 
При выборе ДА, двоичный сигнал поданный на дискретный 
вход назначенный как Block 79 блокирует функцию АПВ. 

4.6.11.3  «[79] ВРЕМЯ АПВ»  и «[79] ВРЕМЯ ПАУЗЫ АПВ» (время готовности) 

[79] Dead Time tD1 

 ВРЕМЯ АПВ1 = 
 0.30 с 

Выбор длительности бестоковой паузы первого цикла АПВ 
(tD1). С помощью  установите значение в диапазоне от 10 
мс до 300 сек., с шагом 10 мс. Для подтверждения выбора 
нажмите .  

[79] Dead Time tD12ВРЕМЯ 
АПВ2= 
 180 с 

Выбор длительности бестоковой паузы второго цикла АПВ 
(tD2). С помощью  установите значение в диапазоне от 10 
мс до 300 сек., с шагом 10 мс. Для подтверждения выбора 
нажмите . 

[79] Dead Time tD3 ВРЕМЯ 
АПВ3 = 
 180 с 

Выбор длительности бестоковой паузы третьего цикла АПВ 
(tD3). С помощью  установите значение в диапазоне от 10 
мс до 300 сек., с шагом 10 мс. Для подтверждения . 

[79] Dead Time tD4 ВРЕМЯ 
АПВ4 = 
 180 с 

Выбор длительности бестоковой паузы четвертого цикла 
АПВ (tD4). С помощью  установите значение в диапазоне 
от 10 мс до 300 сек., с шагом 10 мс. Для подтверждения вы-
бора нажмите . 

[79] Reclaim Time (ВРЕМЯ 
ПАУЗЫ АПВ) = tR180 с 

Выбор времени готовности АПВ (tR). С помощью  устано-
вите требуемое значение в диапазоне от 10 мс до 600 сек., с 
шагом 10 мс. Для подтверждения выбора нажмите .  

[79] Inhibit Time 

(ВРЕМЯ ЗАПРЕТА) = 
tI 5.00 с 

Выбор времени запрета АПВ после ручного включения (tI).  
С помощью  установите требуемое значение в диапазоне 
от 10 мс до 600 сек., с шагом 10 мс. Для подтверждения вы-
бора нажмите .  

4.6.11.4 Меню «[79] ВЫБОР ЧИСЛА АПВ МТЗ/ЗНЗ» 

[79] Phase Cycles (ВЫБОР 
ЧИСЛА АПВ МТЗ) =4 

Выбор количества попыток АПВ, при пуске от МТЗ.     С 
помощью  установите требуемое значение в диапазоне 
от 0 до 4. Для подтверждения выбора нажмите .  

[79] E/Gnd Cycles (ВЫБОР 
ЧИСЛА АПВ ЗНЗ) =4 

Выбор количества попыток АПВ, при пуске от ЗНЗ.     С 
помощью  установите требуемое значение в диапазоне 
от 0 до 4. Для подтверждения выбора нажмите . 

При нажатии   будет переход в меню назначения циклов АПВ [79]. 

4.6.11.5 Меню «[79] ЦИКЛЫ АПВ»  

[79] CYCLES (ЦИКЛЫ АПВ)  
 tI>                        4321 
                              1101 

0 = tI> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tI> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tI> не действует на отключение (в данном цикле) 
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[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tI>> 1211 

0 = tI>> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tI>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tI>> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tI>>> 1110 

0 = tI>>> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tI>>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tI>>> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tIe> 0111 

0 = tIe> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tIe> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tIe> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tIe>> 1121 

0 = tIe>> действует на отключение с блокировкой АПВ 
1 = tIe>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tIe>> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tIe>>> 1111 

0 = tIe>>> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = tIe>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tIe>>> не действует на отключение (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ          4321 
АПВ tPe/IeCos>   1112 

0 = t Pe/IeCos> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = t Pe/IeCos> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = t Pe/IeCos> не действует на откл. (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ         4321 
АПВ tPe/IeCos>> 0111 

0 = t Pe/IeCos>> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = t Pe/IeCos>> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = t Pe/IeCos>> не действует на откл. (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tДОП.1> 1112 

0 = tДОП.1> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = tДОП.1> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tДОП.1> не действует на откл. (в данном цикле) 

[79] ЦИКЛЫ 4321 
АПВ tДОП.1> 0111 

0 = tДОП.2> действует на отключение с блок., АПВ 
1 = tДОП.2> действует на отключение с пуском АПВ  
2 = tДОП.2> не действует на откл. (в данном цикле) 

При нажатии   будет переход в исходное меню конфигурирования функции АПВ [79]. 

4.7 Меню АВТОМАТИКА  

Меню АВТОМАТИКА (AUTOMAT. CTRL) дает возможность пользователю программировать 
различные функции автоматики, включенные в MiCOM P125, P126 и P127. 

Подменю меню АВТОМАТИКА: 

• ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) 

• ЗАПОМИНАНИЕ (Latch Functions) 

• БЛОКИРОВАНИЕ  (Blocking Logic) (P125) 

• БЛОКИРОВАНИЕ 1 и 2  (Blocking Logic 1&2) (P126 и Р127) 

• СЕЛЕКТИВНОСТЬ 1 и 2 (Logic Select 1&2) (P126 и Р127) 

• ВЫХОДЫ (Output Relays) 

• ВХОДЫ (Inputs) 

• ОБРЫВ ПРОВОДА (Broken Conductor) (P126 и P127) 

• ПУСК-НАБРОС (Cold load Pick Up) (P126 и P127) 

• УРОВ ( CB Fail) (P126 и P127) 



 Руководство для пользователя 
  
Р125, Р126, Р127  Стр. 75/107

 

 

• КОНТРОЛЬ ВЫКЛ. (CB Supervision) (P126 и P127) 

• ВКПОВ (SOTF)  Защита при включении на повреждение 

• Логические уравнения И (AND Logic Equation) 

• Таймеры логических уравнений И (AND logic timers) 

Для входа в меню АВТОМАТИКА (AUTOMAT. CTRL) из состоянии дисплея по умолчанию на-
жмите клавишу , затем клавишу  до перехода в требуемое меню. 

4.7.1    Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands). 

Это подменю дает возможность задавать действие на выходное реле (RL1) части или всех вы-
бранных функций защиты.  

4.7.1.1 Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р125 

AUTOMAT. CTRL   
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в 
меню нажмите  и затем   до перехода в тре-
буемое меню. 

Trip Commands (ЗАКАЗ ОТКЛ.) 
 

Заголовок подменю «ЗАКАЗ ОТКЛ.». Для движения 
по меню используйте клавиши , а для измене-
ния уставок нажмите  и затем используя  , , 

,  выбрать нужное значения. Для подтвержде-
ния нажми е т . 

Trip (ОТКЛ.)  tIe>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение первой ступени ЗНЗ (tIе>) на выходное 
реле RL1. (выберите Да или НЕТ). Если выбрано 
ДА, выходное реле (RL1) сработает спустя время 
tIе>.   

Trip (ОТКЛ.)  tIe>>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение второй ступени ЗНЗ (tIе>>) на выход-
ное реле RL1. (выберите Да или НЕТ).   

Trip (ОТКЛ.)  tIe>>>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение третьей ступени ЗНЗ (tIе>>>) на вы-
ходное реле RL1. (выберите Да или НЕТ).  

Trip (ОТКЛ.)  tPe/IeCos>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение первой ступени защиты по мощьности 
нулевой последовательности (tPe/IеCos>) на вы-
ходное реле RL1. (выберите Да или НЕТ).   

Trip (ОТКЛ.)  tPe/IeCos>>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение второй ступени защиты по мощьности 
нулевой последовательности (tPe/IеCos>>) на вы-
ходное реле RL1. (выберите Да или НЕТ).   

Trip (ОТКЛ.)  tUe>>>>  = 

                                No (НЕТ) 

Назначение защиты по повышению напряжения ну-
левой последовательности (Ue>>>>) на выходное 
реле RL1. (выберите Да или НЕТ).   

Trip (ОТКЛ.)  tAux 1  (Доп.1)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначен-
ного как Aux1 (ДОП.1)  на выходное реле отключе-
ния. Выберите ДА или НЕТ. 
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Trip (ОТКЛ.)  tAux 2  (Доп.2)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначен-
ного как Aux2 (ДОП.2)  на выходное реле отключе-
ния. Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 3  (Доп.3)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначен-
ного как Aux3 (ДОП.3)  на выходное реле отключе-
ния. Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 4 (Доп.4)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначен-
ного как Aux4 (ДОП.4)  на выходное реле отключе-
ния. Выберите ДА или НЕТ. 

 

4.7.1.2 Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р126 и Р127 

Trip (ОТКЛ.)  tI>  = 

                              No (НЕТ) 

Назначение первой ступени МТЗ (tI>) на выходное реле 
RL1. (выберите Да или НЕТ). Если выбрано ДА, выход-
ное реле (RL1) сработает спустя время tI>. Если вы-
брано НЕТ, выходное реле отключения (RL1) не срабо-
тает даже по истечении выдержки времени  tI>.  

Trip (ОТКЛ.)  tI>>  = 
                               No (НЕТ) 

Назначение второй ступени МТЗ (tI>>)  на выходное 
реле отключения.  

Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tI>>> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение третьей ступени МТЗ (tI>>>)  на выходное 
реле отключения.  

Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tIe> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение первой ступени ЗНЗ (te>)  на выходное ре-
ле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tIe>> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение второй ступени ЗНЗ (tIe>>)  на выходное 
реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tIe>>> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение третьей ступени ЗНЗ (tIe>>>)  на выходное 
реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tPe/IeCos> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение первой ступени защиты по мощности нуле-
вой последовательности/по активной составляющей 
тока нейтрали (tPe/IeCos>)  на выходное реле отключе-
ния. Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tPe/IeCos>> = 
                               No (НЕТ) 

Назначение второй ступени защиты по мощности нуле-
вой последовательности/по активной составляющей 
тока нейтрали (tPe/IeCos>>)  на выходное реле отклю-
чения. Выберите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tI2> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение первой ступени ТЗОП (tI2>)  на выходное 
реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  
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Trip (ОТКЛ.)  tI2>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение второй ступени ТЗОП (tI2>>)  на выходное 
реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tI2>>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение третьей ступени ТЗОП (tI2>>>)  на выход-
ное реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  Thermal θ = 
                              No (НЕТ) 

Назначение защиты (ступень отключения) от теплового 
перегруза  на выходное реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tUe>>>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение защиты при повышения напряжения 3Uo 
на выходное реле отключения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tAux 1  (Доп.1)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного 
как Aux1 (ДОП.1)  на выходное реле отключения. Выбе-
рите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 2  (Доп.2)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного 
как Aux2 (ДОП.2)  на выходное реле отключения. Выбе-
рите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 3  (Доп.3)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного 
как Aux3 (ДОП.3)  на выходное реле отключения. Выбе-
рите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.)  tAux 4 (Доп.4)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение сигнала дискретного входа назначенного 
как Aux4 (ДОП.4)  на выходное реле отключения. Выбе-
рите ДА или НЕТ. 

Trip (ОТКЛ.) SOTF (ВКПОВ)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение действия функции включения на повреж-
дение (SOTF) на выходное реле отключения. Выберите 
ДА или НЕТ. 

Ctrl Trip (УПР. ОТКЛ.)= 
                                 No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения команды 
оперативного (ручного) отключения (Control Trip) по-
сланной по сети. Выберите ДА или НЕТ. 

EQUATION A (УРАВН. А) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения 
(RL1) при выполнении условий «И» логического урав-
нения А  и истечении выдержки времени таймера дан-
ного уравнения. Выберите ДА или НЕТ. 

EQUATION В (УРАВН. В) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения 
(RL1) при выполнении условий «И» логического урав-
нения В  и истечении выдержки времени таймера дан-
ного уравнения. Выберите ДА или НЕТ. 

EQUATION С (УРАВН. С) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения 
(RL1) при выполнении условий «И» логического урав-
нения С  и истечении выдержки времени таймера дан-
ного уравнения. Выберите ДА или НЕТ. 
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EQUATION D (УРАВН. D) ? 
                                 No (НЕТ) 

Назначение срабатывания выходного реле отключения 
(RL1) при выполнении условий «И» логического урав-
нения D  и истечении выдержки времени таймера дан-
ного уравнения. Выберите ДА или НЕТ. 

4.7.1.3 Дополнительные меню ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р127 

Trip (ОТКЛ.)  tU> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения первой сту-
пени защиты при повышения напряжения U>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tU>> = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения второй сту-
пени защиты при повышения напряжения U>>  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tU< = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения первой сту-
пени защиты при понижения напряжения U<  
Выберите ДА или НЕТ.  

Trip (ОТКЛ.)  tU<< = 
                              No (НЕТ) 

Назначение на выходное реле отключения второй сту-
пени защиты при понижения напряжения U<<  
Выберите ДА или НЕТ.  

 

4.7.2 Подменю ЗАПОМИНАНИЕ 

Это подменю дает возможность держать замкнутыми выходные реле (включая выходное реле 
отключения, связанное с одной или несколькими ступенями защит) после исчезновения причи-
ны срабатывания.  

4.7.2.1 Подменю ЗАПОМИНАНИЕ для Р126  и Р127 

Назначение «0» на выходное реле означает, что данное реле не устанавливается на запомина-
ние срабатывания. При этом реле остается в сработанном состоянии до тех пор пока присутст-
вует сигнал вызвавший его срабатывание. 

Назначение «1» на выходное реле означает, что данное реле устанавливается на запоминание 
срабатывания. Реле остается в сработанном состоянии после исчезновения причины вызвав-
шей его срабатывание. 

Возврат реле в исходное состояние выполняется сигналом по сконфигурированному для этого 
дискретному входу. 

Кроме этого возврат реле может быть выполнен путем нажатия клавиши (С). Это возможно ес-
ли в это время на дисплей реле выведен статус (состояние) выходных реле в меню ВХ. 
ПАРАМЕТРЫ (OP. PARAMETERS). 

При наличии реле находящихся в сработанном состоянии (установлены на запоминание сраба-
тывание) на дисплей реле выводится сигнал “Latched Relays” и горит желтый светодиод. 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
нажмите  и затем  до перехода в требуемое меню. 
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Latch Relays (ЗАПОМИНАНИЕ) 
 

Заголовок подменю «ЗАПОМИНАНИЕ». 

Для доступа к содержимому меню нажмите .   

Latch (ЗАП.) :       87654321   

                               01001000 

Для выбора выходного реле нажмите . Для подтвер-
ждения выбора нажмите . Затем с помощью  ил  и

 установить 0 или 1. Для подтверждения выбора на-
жмите . 

ПРИМЕЧАНИЕ: В приведенном выше примере на запоминание срабатывания установлены ре-
ле RL4 и RL7. 

Для реле Р125 окно установки реле на запоминание срабатывания выглядит так: 

Latch (ЗАП.) :       654321   

                               011000 

 

 

4.7.3    Подменю БЛОКИРОВАНИЕ 

В реле MiCOM P125 предусмотрено меню логики блокирования (Blocking Logic). В реле MiCOM 
P126 и P127 предусмотрены меню Логика Блокирования 1 и Логика Блокирования 2. Данное 
меню предусмотрено для блокирования таймеров функций защиты сигналом по дискретному 
входу назначенному как “Blk Log” (в меню ВХОДЫ). Блокирование функции выполняется если в 
соответствующем окне для данной функции выбрано значение уставки “Yes” (Да) и соответст-
венно не выполняется если выбрано “No” (Нет). 

4.7.3.1 Подменю БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р125 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в ме-
ню БЛОКИРОВАНИЕ нажмите  и  до перехода в 
соответствующее меню. 

Blocking Logic (БЛОКИРОВАНИЕ) 
 

Заголовок подменю БЛОКИРОВАНИЕ.  Для движения 
по меню используйте клавиши  или , а для изме-
нения уставок нажмите  и затем используя  , , 

,  выбрать нужное значения. Для подтверждения 
нажмите . 

Block (БЛОК.)  tIe> =  
                                 No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования первой ступени 
ЗНЗ с выдержкой времени (tIе>). (выберите ДА или 
НЕТ). Если пользователь выбирает ДА, первая сту-
пень (tIе>) будет заблокирована с момента появления  
высокого логического уровня на входе (логическое со-
стояние 1). Если пользователь выберет НЕТ, измене-
ние состояния логического входа «БЛОК.Л » не будет 
оказывать влияния на работу ступени tIе>.  

Block (БЛОК.)  tIe>> = 
                                No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования второй ступени 
ни (tIе>>).  ЗНЗ с выдержкой време

Выберите ДА или НЕТ.  
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Block (БЛОК.)  tIe>>> = 
                                      No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования третьей ступе-
ни ЗНЗ с выдержкой времени (tIе>>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block (БЛОК.)   

tPe/IeCos>                    No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования первой ступени 
защиты по мощности нулевой последовательности 
(tPe/IeCos>). Выберите ДА или НЕТ.  

Block (БЛОК.)   

tPe/IeCos>>                    No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования второй ступени 
защиты по мощности нулевой последовательности 
(tPe/IeCos>>). Выберите ДА или НЕТ.  

Block tAux1 (БЛОК. ДОП.1)   

                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования таймера сигна-
ла дискретного входа назначенного как Aux1 (Доп.1). 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block tAux2 (БЛОК. ДОП.2)   

                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования таймера сигна-
ла дискретного входа назначенного как Aux2 (Доп.2). 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block tAux3 (БЛОК. ДОП.3)   

                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования таймера сигна-
ла дискретного входа назначенного как Aux3 (Доп.3). 
Выберите ДА или НЕТ.  

Block tAux4 (БЛОК. ДОП.4)   

                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования таймера сигна-
ла дискретного входа назначенного как Aux4 (Доп.4). 
Выберите ДА или НЕТ.  

 

4.7.3.2 Дополнительные меню БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р126 и Р127 

Block 1 (БЛОК. 1) tI>  
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера пер-
вой ступени МТЗ с выдержкой времени (tI>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI>> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера вто-
рой ступени МТЗ с выдержкой времени (tI>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI>>> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера 
третьей ступени МТЗ с выдержкой времени (tI>>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI< = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера за-
щиты минимального тока (tI<).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI2> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера пер-
вой ступени ТЗОП (tI2>).  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) tI2>> = 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера вто-
рой ступени ТЗОП (tI2>>).  
Выберите ДА или НЕТ.  
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Block 1 (БЛОК. 1) tThermal θ 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера за-
щиты от перегруза.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t Brk. Cond 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера за-
щиты при обрыве проводника.  
Выберите ДА или НЕТ.  

4.7.3.3 Дополнительное меню БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р127 

Block 1 (БЛОК. 1) t U> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера пер-
вой ступени защиты при повышении напряжения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t U>> 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера вто-
рой ступени защиты при повышении напряжения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t U< 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера пер-
вой ступени защиты при понижении напряжения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

Block 1 (БЛОК. 1) t U<< 
                                   No (НЕТ) 

Ввод/вывод логического блокирования 1 таймера вто-
рой ступени защиты при понижении напряжения.  
Выберите ДА или НЕТ.  

4.7.4 Подменю СЕЛЕКТИВН.  

В меню СЕЛЕКТИВНОСТЬ пользователь имеет возможность связать ступени действующие с 
выдержками времени с логическим входом назначенным как “Log Sel” (в меню ВХОДЫ). Для 
перехода в меню СЕЛЕКТИВН. 1 или СЕЛЕКТИВН. 2  из дисплея по умолчанию нажмите  и 
затем  до перехода в требуемое меню. 

Меню СЕЛЕКТИВНОСТЬ 1(2) доступны лишь в реле Р126 и Р127. В схеме логической селек-
тивности могут быть использованы ступени I>> и I>>> функции МТЗ [67/50/51] и ступени Ie>> и 
Ie>>> функции ЗНЗ [67N/50N/51N]. 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в ме-
ню СЕЛЕКТИВН. нажмите  и  до перехода в соот-
ветствующее меню. 

Logic Select. 1 (СЕЛЕКТИВН.1) 
 

Заголовок подменю СЕЛЕКТИВНОСТЬ.  Для движения 
по меню используйте клавиши  или , а для изме-
нения уставок нажмите  и затем используя  , , 

,  выбрать нужное значения. Для подтверждения 
нажмите . 

Sel1 (СЕЛ.1) tI>> = 
                                 No (НЕТ) 

Логическая селективность второй ступени МТЗ (tI>>) 
(выберите ДА или НЕТ). Если пользователь выбирает 
ДА, вторая ступень МТЗ будет замедлена сигналом 
логического входа «СЕЛЕК.Л 1» (логическое состоя-
ние 1). Если пользователь выбирает НЕТ,  изменение 
состояние логического входа «СЕЛЕК.Л 1» не оказы-
вает влияния на работу ступени  tI>>.  
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Sel1 (СЕЛ.1) tI>>> = 
                                 No (НЕТ) 

Логическая селективность третьей ступени МТЗ (tI>>>) 
Выберите ДА или НЕТ.  

Sel1 (СЕЛ.1) tIо>>  
                                 No (НЕТ) 

Логическая селективность второй ступени МТЗ (tIе>>) 
Выберите ДА или НЕТ. 

Sel1 (СЕЛ.1) tIо>>>  
                                  No (НЕТ) 

Логическая селективность третьей ступени ЗНЗ 
(tIе>>>).  Выберите ДА или НЕТ. 

t Sel1 (tСЕЛ.1) =  
 20 мс 

Индикация выдержки времени tСЕЛ.1 логической схе-
мы селективности. tСЕЛ.1 регулируется в диапазоне 
от 0 до 150 сек., с шагом 10мс.   

 

4.7.5 Подменю ВЫХОДЫ  

Это подменю дает возможность назначить на каждый логический выход (исключая реле кон-
троля исправности RL0 и реле отключения RL1) различные защиты (мгновенные и/или с вы-
держкой времени).  

Количество выходных реле для каждого устройства представлено в следующей таблице: 

Модель Р125 Р126 Р127 

Кол-во выходных реле 6 8 8 

4.7.5.1 Подменю ВЫХОДЫ для Р125 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в ме-
ню ВЫХОДЫ (Output Relays). нажмите  и  д  пе-
рехода в соответствующее меню. 

о

Output Relays (ВЫХОДЫ) 
 

Заголовок подменю «ВЫХОДЫ». Для движения по 
меню используйте клавиши  или , а я змене-
ния уставок нажмите 

 дл и
 и затем используя  , , , 

 в бы рать нужное значения. Для подтверждения на-
жмите . 

Trip (ОТКЛ.):  65432 
                        00010 

Назначение команд отключения на срабатывание вы-
ходных реле (повторение срабатывания выходного 
реле RL1 на одном или нескольких выходных реле). 
Для передачи команды отключение на выходные реле 
нажмите , затем с помощью ,  выберите одно из 
реле и с помощью  задайте значение «1».  При не-
обходимости повторите для других реле. Подтвердите 
окончательный выбор нажатием  .  

Ie>       : 65432 
 00010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени ЗНЗ (Ie>)  
Выберите выходные реле. В примере реле RL3. 
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tIе>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле первой ступени ЗНЗ 
(tIе>)    с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. 

Iе_R>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле первой ступени ЗНЗ 
(Iе_R>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной сту-
пени ЗНЗ (Iе>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tIе>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле второй ступени ЗНЗ 
(Iе>>) с выдержкой времени, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе_R>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле второй ступени ЗНЗ 
(Iе_R>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе>>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле третьей мгновенной 
ступени ЗНЗ (Iе>>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tIе>>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ЗНЗ 
(Iе>>>) с выдержкой времени, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе_R>>>      :    65432 
 00010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ЗНЗ 
(Iе_R>>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Pe/IeCos>      :    65432 
                            00010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени защиты по мощности нулевой последова-
тельности (Pe/IeCos>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tPe/IeCos>      :   65432 
                             00010 

Назначение на выходные реле первой ступени с вы-
держкой времени защиты по мощности нулевой по-
следовательности (Pe/IeCos>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Pe/IeCos>>      :   65432 
                              00010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной сту-
пени защиты по мощности нулевой последовательно-
сти (Pe/IeCos>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tPe/IeCos>>      :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле второй ступени с вы-
держкой времени защиты по мощности нулевой по-
следовательности (Pe/IeCos>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Ue>>>>      :           65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле мгновенной ступени 
защиты от повышения напряжения нулевой последо-
вательности (Ue>>>>). 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 
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tUe>>>>      :         65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле ступени защиты от по-
вышения напряжения нулевой последовательности 
(Ue>>>>) с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

tAUX1 (ДОП.1) :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 1 (Aux1), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX2 (ДОП.2) :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 2 (Aux2), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX3 (ДОП.3) :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 3 (Aux3), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX4 (ДОП.4) :   65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 4 (Aux4), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Active Group :      65432 
                               00010 

Назначение на выходные реле информации перехода 
на другую группу уставок, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

 

 

4.7.5.2 Меню ВЫХОДЫ для Р126 и Р127 

AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в ме-
ню ВЫХОДЫ (Output Relays). нажмите  и  до пе-
рехода в соответствующее меню. 

Output Relays (ВЫХОДЫ) 
 

Заголовок подменю «ВЫХОДЫ». Для движения по 
меню используйте клавиши  или , а для измене-
ния уставок нажмите  и затем используя  , , , 

 
жмите

выбрать нужное значения. Для подтверждения на-
 . 

Trip (ОТКЛ.):    8765432 
                          0000010 

Назначение команд отключения на срабатывание вы-
ходных реле (повторение срабатывания выходного 
реле RL1 на одном или нескольких выходных реле). 
Для передачи команды отключение на выходные реле 
нажмите , затем с помощью ,  выберите одно из 
реле и с помощью  

 

задайте значение «1».  При не-
обходимости повторите для других реле. Подтвердите 
окончательный выбор нажатием  .  

I>       :      8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени МТЗ (I>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 
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tI>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ 
(tI>)    с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. 

I_R>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ 
(I_R>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

I>>       :      8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной сту-
пени МТЗ (I>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tI>>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле второй ступени МТЗ 
(tI>>)    с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. 

I_R>>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле второй ступени МТЗ 
(I_R>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

I>>>       :      8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле третьей мгновенной 
ступени МТЗ (I>>>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tI>>>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле третьей ступени МТЗ 
(tI>>>)    с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. 

I_R>>>      :   8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле третьей ступени МТЗ 
(I_R>>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tIA>       :      8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ 
фазы А (tIА>)  с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tIB>       :      8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ 
фазы B (tIB>)  с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tIC>       :      8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле первой ступени МТЗ 
фазы C (tIC>)  с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Ie>       :      8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени ЗНЗ (Ie>)  
Выберите выходные реле. В примере реле RL3. 

tIе>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени ЗНЗ 
(tIе>)    с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере реле RL3. 

Iе_R>      :    8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени ЗНЗ 
(Iе_R>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 
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Iе>>      :    8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной сту-
пени ЗНЗ (Iе>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tIе>>      :    8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле второй ступени ЗНЗ 
(Iе>>) с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Iе_R>>      :   8765432 
 0000010 

Назначение на выходные реле второй ступени ЗНЗ 
(Iе_R>>)  обратного направления, например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Iе>>>      :    8765432 
 1100010 

Назначение на выходные реле третьей мгновенной 
ступени ЗНЗ (Iе>>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tIе>>>      :          8765432 
                            1000010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ЗНЗ 
(Iе>>>) с выдержкой времени, например RL3 и RL8. 
Выберите выходные реле. 

Iе_R>>>      :      8765432 
                            1100010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ЗНЗ 
(Iе_R>>>)  обратного направления. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Pe/IeCos>      :    8765432 
                             1100010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени защиты по мощности нулевой последова-
тельности (Pe/IeCos>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tPe/IeCos>      :   8765432 
                             0000010 

Назначение на выходные реле первой ступени с вы-
держкой времени защиты по мощности нулевой по-
следовательности (Pe/IeCos>), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

Pe/IeCos>>      :   8765432 
                             1100010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной сту-
пени защиты по мощности нулевой последовательно-
сти (Pe/IeCos>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tPe/IeCos>>      :   8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле второй ступени с вы-
держкой времени защиты по мощности нулевой по-
следовательности (Pe/IeCos>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

I2>      :                   8765432 
                               0100010 

Назначение на выходные реле первой мгновенной 
ступени ТЗОП (I2>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

tI2>      :                   8765432 
                                0100010 

Назначение на выходные реле первой ступени ТЗОП 
(I2>) с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

I2>>      :                8765432 
                               0100010 

Назначение на выходные реле второй мгновенной сту-
пени ТЗОП (I2>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 
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tI2>>      :                8765432 
                                0100010 

Назначение на выходные реле второй ступени ТЗОП 
(I2>>) с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

I2>>>      :               8765432 
                               0100010 

Назначение на выходные реле третьей мгновенной 
ступени ТЗОП (I2>>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

tI2>>>      :              8765432 
                                0100010 

Назначение на выходные реле третьей ступени ТЗОП 
(I2>>>) с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

Term Alarm:          8765432 
(Т. СИГН.)              1100010 

Назначение на выходные реле защиты от тепловой 
перегрузки. (сигнальная ступень) 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Term Trip:              8765432 
(Т. ОТКЛ.)              1100010 

Назначение на выходные реле защиты от тепловой 
перегрузки. (отключающая ступень) 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

I<              :              8765432 
                                1100010 

Назначение на выходные реле мгновенной ступени 
защиты минимального тока. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tI<              :              8765432 
                                1100010 

Назначение на выходные реле ступени защиты мини-
мального тока с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Ue>>>>      :           8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле мгновенной ступени 
защиты от повышения напряжения нулевой последо-
вательности (Ue>>>>). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tUe>>>>      :          8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле ступени защиты от по-
вышения напряжения нулевой последовательности 
(Ue>>>>) с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

Brkn Cond :          8765432 
(ОБР.ПРОВ.)       1100010 

Назначение на выходные реле ступени защиты опре-
деления обрыва проводника. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

CB Alarm :            8765432 
(ОТК. ВЫКЛ.)       1100010 

Назначение на выходные реле сигнала функции кон-
троля технического состояния выключателя (увеличе-
ние времени включения/отключения, предельное ко-
личество операций отключения, предельное значение 
суммы отключенных токов) 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

52 Fail (КОНТ.СХ): 8765432 
                                 1100010 

Назначение на выходные реле сигнала функции кон-
троля исправности цепи отключения выключателя. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

CB Fail (УРОВ) :   8765432 
                               0001010 

Назначение на выходные реле сигнала функции уст-
ройства резервирования отказа выключателя (УРОВ). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL5). 
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CB Close :             8765432 
                               0100010 

Назначение на выходные реле команды включения 
выключателя. 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7). 

tAUX1 (ДОП.1) :   8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 1 (Aux1). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tAUX2 (ДОП.2) :   8765432 
                               1100010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 2 (Aux2). 
Выберите выходные реле. В примере (RL3, RL7, RL8). 

tAUX3 (ДОП.3) :   8765432 
                               0000010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 3 (Aux3), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX4 (ДОП.4) :         8765432 
                                     0000010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 4 (Aux4), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

tAUX4 (ДОП.4) :         8765432 
                                     0000010 

Назначение на выходные реле сигнала с выхода тай-
мера дополнительного входа 4 (Aux4), например RL3. 
Выберите выходные реле. 

79 Run (АПВ.РАБ.) :   8765432 
                                      1100010 

Назначение на выходные реле сигнала «АПВ в про-
цессе работы» (79 Run). 
Выберите выходные реле. ( в примере RL3, RL7, RL8).

79 Trip (ПОСЛ.ОТК.) : 8765432 
                                      1100010 

Назначение на выходные реле сигнала о завершении 
работы АПВ (завершающее отключение). 
Выберите выходные реле. (в примере RL3, RL7, RL8). 

SOTF (ВКПОВ) :      8765432 
                                  0000010 

Назначение на выходные реле сигнала защиты при 
включении на повреждение (ВКПОВ). Реле сработает 
по истечении выдержки времени таймера tSOTF. Вы-
берите выходные реле. (в примере RL3) 

CONTROL :              8765432 
TRIP                          0000010 

Назначение на выходные реле команды оперативного 
(ручного) отключения выключателя (Control Trip).  
Выберите выходные реле. (в примере RL3) 

CONTROL :              8765432 
CLOSE                      0000100 

Назначение на выходные реле команды оперативного 
(ручного) включения выключателя (Control Close).  
Выберите выходные реле. (в примере RL4) 

Active Group :         8765432 
(АКТИВ. УСТ.)         0000010 

Назначение на выходное реле индикации активной 
группы уставок. В примере RL3. 

t EQU. A :                 8765432 
(УРАВН. А)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера свя-
занного с логическим уравнением А. В примере RL8. 

t EQU. В :                 8765432 
(УРАВН. В)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера свя-
занного с логическим уравнением В. В примере RL8. 

t EQU. С :                 8765432 
(УРАВН. С)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера свя-
занного с логическим уравнением С. В примере RL8. 
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t EQU. D :                 8765432 
(УРАВН. D)              1000000 

Назначение на выходное реле выхода таймера свя-
занного с логическим уравнением D. В примере RL8. 

 

4.7.5.3   Дополнительное подменю ВЫХОДЫ для Р127 

U>              :              8765432 
                                  0100010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты 
максимального напряжения без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3, RL7. 

tU>              :              8765432 
                                   0000010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты 
максимального напряжения с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

U>>              :              8765432 
                                    0100010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты 
максимального напряжения без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3, RL7. 

tU>>              :              8765432 
                                     0000010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты 
максимального напряжения с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

U<              :              8765432 
                                  0100010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты 
минимального напряжения без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3, RL7. 

tU<              :              8765432 
                                   0000010 

Назначение на выходное реле первой ступени защиты 
минимального напряжения с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

U<<              :              8765432 
                                    0100010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты 
минимального напряжения без выдержки времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3, RL7. 

tU<<              :              8765432 
                                     0000010 

Назначение на выходное реле второй ступени защиты 
минимального напряжения с выдержкой времени. 
Выберите выходные реле. В примере RL3. 

 

 

4.7.6 Подменю ВХОДЫ (Inputs) 

Каждое устройство имеет фиксированное количество входов. Количество входов для каждого 
из устройств защиты приведено в следующей таблице: 

Модель Р125 Р126 Р127 

Логические входы 4 7 7 

Это подменю дает возможность присвоить каждому входу обозначения позволяющее связать 
его с функциями автоматики или защиты (см. следующую таблицу: 

Обозначение Значение обозначения P125 P126 P127 
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None (Нет) Нет назначения/связи с функциями X X X 

Unlatch  
(Деблокирование) 

Деблокирование реле (снятие «самоподхавата») X X X 

Blk Log 1 (БЛОК. 1) Вход Логики блокирования 1 X X X 

Blk Log 2 (БЛОК. 2) Вход Логики блокирования 2  X X 

52 a Положение выключателя  (сигнал на входе от-
сутствует при отключенном выключателе) 

 X X 

52 b Положение выключателя (сигнал на входе при-
сутствует при отключенном выключателе) 

 X X 

Aux. 1 (ДОП. 1) Дополнительный таймер tВХ.1  X X 

Aux. 2 (ДОП. 2) Дополнительный таймер tВХ.2  X X 

Aux. 3 (ДОП. 3) Дополнительный таймер tВХ.3  X X 

Aux. 4 (ДОП. 4) Дополнительный таймер tВХ.4  X X 

CB FLT (ЕЛ. ГАЗ) Внешняя информация о повреждении/ неготов-
ности выключателя/привода 

 X X 

θ Reset  
(ВОЗВРАТ Т.) 

Сброс теплового состояния  X X 

Change Set 
(ИЗМЕН. РВ)  

Изменение рабочей группы уставок (по умолча-
нию уставки группы 1) 

 X X 

Log Sel 2 
(СЕЛЕК 2) 

Вход логики селективности 2  X X 

Log Sel 1 
(СЕЛЕК 1) 

Вход логики селективности 1    

Cold L PU 
(ПУСК НАБР.) 

Вход функции Пуск-наброс  X X 

Strt Dist 
(СТАРТ ПТ) 

Внешний пуск осциллографа  X X 

Block 79 
(БЛОК АПВ) 

Блокирование функции АПВ [79]  X X 

Trip Circ 
(КОНТР. СХ ОТ) 

Вход функции контроля цепи отключения  X X 

Start tBF Вход внешнего пуска УРОВ  X X 

Maint. M Режим ПРОВЕРКА (вкл./откл.) X X X 

Man. Close Вход для информации о ручном (оперативном) 
включении выключателя (используется функцией 
ускорения при включении). 

X X X 

Local Режим управления МЕСТНОЕ (если присутствует 
сигнал на входе, блокируются все внешние ко-
манды которые могут привести к работе выход-
ных реле). 

X X X 
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4.7.7 Уставки дополнительных таймеров в конце подменю ВХОДЫ  

 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню ВХОДЫ 
(Output Relays). нажмите  и  до перехода в соответствующее 
меню. 

Inputs (ВХОДЫ) 
 

Заголовок подменю «ВХОДЫ». Для движения по меню исполь-
зуйте клавиши  или , а для изменения уставок нажмите  
и затем используя  , , ,  выбрать нужное значения. Для 
подтверждения нажмите . 

Input 1 (ВХОД 1) 

                                   52а 

Присвоение обозначения  «52а» на логический вход 1. 

Для изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше 
инструкцией. 

Input 2 (ВХОД 2) 

                                   52b 

Присвоение обозначения  «52b» на логический вход 2. 

Для изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше 
инструкцией. 

Input 3 (ВХОД 3) 

                  Aux 1 (ДОП.1) 

Присвоение обозначения  «Aux 1 (ДОП.1)» на логический вход 3.

Для изменения уставки руководствуйтесь приведенной выше 
инструкцией. 

Input 5 (ВХОД 5) 

        Log Sel 1 (СЕЛЕК.1) 

Присвоение обозначения  «Log Sel 1 (СЕЛЕК.1)» на логический 
вход 5. Для изменения уставки руководствуйтесь приведенной 
выше инструкцией. 

Input 6 (ВХОД 6) 

     Block_79 (БЛОК. АПВ) 

Присвоение обозначения  «Block_79 (БЛОК. АПВ)» на логиче-
ский вход 6. Для изменения уставки руководствуйтесь приве-
денной выше инструкцией. 

Input 7 (ВХОД 7) 

Cold L PU (ПУСК-НАБР.) 

Присвоение обозначения  «Cold L PU (ПУСК-НАБР.)» на логиче-
ский вход 7. Для изменения уставки руководствуйтесь приве-
денной выше инструкцией. 

Aux 1 Time  

(Т ВХОДА 1)    200.00 с 

Меню задания уставки срабатывания дополнительного таймера 
1 (t ВХ.1). Диапазон регулирования: от 0 до 200 с, шаг 10 мс. 

Aux 2 Time  

(Т ВХОДА 2)    200.00 с 

Меню задания уставки срабатывания дополнительного таймера 
2 (t ВХ.2). Диапазон регулирования: от 0 до 200 с, шаг 10 мс. 

Aux 3 Time  

(Т ВХОДА 3)    200.00 с 

Меню задания уставки срабатывания дополнительного таймера 
3 (t ВХ.3). Диапазон регулирования: от 0 до 200 с, шаг 10 мс. 

Aux 4 Time  

(Т ВХОДА 4)    200.00 с 

Меню задания уставки срабатывания дополнительного таймера 
4 (t ВХ.4). Диапазон регулирования: от 0 до 200 с, шаг 10 мс. 
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4.7.8 Подменю ОБРЫВ ПРОВОДА (только для P126 и P127) 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
ОБРЫВ ПРОВОДА (Broken Conductor) нажмите  и  до пере-
хода в требуемое меню. 

Broken Conductor 
(ОБРЫВ ПРОВОДА) 
 

Заголовок подменю «ОБРЫВ ПРОВОДА» (Broken Conductor).  
Для движения по меню используйте клавиши  или , а для 
изменения уставок нажмите  и затем используя  , , ,  
выбрать нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

Broken Conductor 
(ОБРЫВ ПРОВОДА) = ? 
 Yes (ДА) 

Выбор функции определения обрыва провода. Выберите ДА 
или НЕТ. Если пользователь выбирает ДА, появится следую-
щее меню. Если выбрано НЕТ, возврат в исходное меню. 

Brkn. Cond Time 

tBC (tОБ)   = 
 14400 с 

Индикация выдержки времени функции обнаружения обрыва 
провода tОБ.  

Диапазон регулирования: от 0 до 14400 сек., с шагом в 1 сек. 

Ratio I2/I1 

(КОЭФФ. I2/I1) = 
 20 % 

Индикация уставки срабатывания защиты от обрыва провода 
(отношение тока обратной последовательности к току прямой 
последовательности). Диапазон регулирования: от 20 до 100%, 
с шагом 1%.  

 

 

4.7.9 Подменю ПУСК-НАБРОС (только для P126 и P127) 

Это подменю дает возможность выполнить конфигурацию функции пуска-наброса и задать ус-
тавки, связанные с этой функцией. 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню ПУСК-
НАБРОС (Cold Load Pick Up) нажмите  и  до перехода в 
требуемое меню. 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС) 
 

Заголовок подменю ПУСК-НАБРОС (Cold Load Pick Up).  Для 
движения по меню используйте клавиши  или , а для из-
менения уставок нажмите  и затем используя  , , ,  
выбрать нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС) = ? 
 No (НЕТ) 

Выбор функции ПУСК-НАБРОС. Выберите ДА или НЕТ. Если 
пользователь выбирает ДА, появится следующее меню. Если 
выбрано НЕТ, возврат в исходное меню. 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 
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Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI>>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I>>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tIe> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  Ie>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tIe>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  Ie>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tIe>>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  Ie>>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI2> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I2>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI2>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I2>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tI2>>> ?             No (НЕТ) 

Установка связи уставки  I2>>>  с данной функцией.   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tTherm> ?          No (НЕТ) 

Установка связи между функцией теплового перегруза с данной 
функцией. Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
Level (%)        200% 

Выбор процентного повышения/понижения уставок ступеней 
защит, связанных с функцией ПУСК-НАБРОС. Диапазон регу-
лирования: от 20%  до 500%, с шагом в 1%.       

Cold Load PU  
(ПУСК-НАБРОС)  
tCL (tВК)        3600.0 с 

Выбор времени на которое изменяются уставки ступеней, свя-
занных с функцией ПУСК-НАБРОС при включении выключате-
ля. Диапазон регулирования: от 100 мс до 3600 сек., с шагом в 
10мс. 

 

4.7.10 Меню 51V (МТЗ с пуском по напряжению) и деблокировки пуска при неисправности 
цепей ТН (Р127) 

51V 
 

Заголовок подменю 51V.  Для движения по меню используйте 
клавиши  или , а для изменения уставок нажмите  и за-
тем используя  , , ,  выбрать нужное значения. Для под-
тверждения нажмите . 

(U< ИЛИ V2>) И I>> 
                         No (НЕТ) 

Меню ввода/вывода пуска ступени I>> по минимальному на-
пряжению (U<) и напряжению обратной последовательности 
(V2>)   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 
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V2> ? 
                           130 В 

Меню задания уставки напряжения обратной последовательно-
сти (V2>)для пуска ступени I>>. 
Диапазон регулирования: от 3 до 200 В, шаг 0.1 В 

(U<< ИЛИ V2>>) И I>>> 
                         No (НЕТ) 

Меню ввода/вывода пуска ступени I>>> по минимальному на-
пряжению (U<<) и напряжению обратной последовательности 
(V2>>)   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

V2>> ? 
                           130 В 

Меню задания уставки напряжения обратной последовательно-
сти (V2>>) для пуска ступени I>>>. 
Диапазон регулирования: от 3 до 200 В, шаг 0.1 В 

VTS Block 51V ? 
                          No (НЕТ) 

Меню отмены пуска МТЗ по напряжению при неисправности 
цепей напряжения. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

VTS Alarm ? 
                          No (НЕТ) 

Меню ввода/вывода сигнализации при неисправности цепей 
ТН. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет) 

 

4.7.11 Подменю УРОВ (только для P126 и P127) 

Это подменю дает возможность ввода в работу функцию обнаружения отказа выключателя за-
дания уставок, связанных с этой функцией. 

CB Fail   
(УРОВ)           

Заголовок подменю УРОВ (CB Fail).  Для движения по меню ис-
пользуйте клавиши  или , а для изменения уставок нажми-
те  и затем используя  , , ,  выбрать нужное значе-
ния. Для подтверждения нажмите . 

CB Fail?   
(УРОВ)          No (НЕТ)   

Меню ввода/вывода функции УРОВ (CB Fail).   
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 
Если выбрано Yes (Да), появится следующее меню. Если вы-
брано No (Нет), функция УРОВ будет выведена из работы. 

I< BF 
                          0.02 In 

Выбор уставки устройства контроля минимального тока связан-
ной с функцией УРОВ. Установите значение в пределах диапа-
зона регулирования от  0,02 In до 1 In,с шагом 0,01 In. 

CB Fail Time 
tBF (tУРОВ)            0.00 c 

Выбор уставки времени срабатывания УРОВ. (время за которое 
выключатель должен отключиться после подачи команды на 
отключение). Диапазон уставок: от 0 до 10 с, шаг 10 мс. 

Block I> ? 
                    Yes (Да) 

Выбор блокирования сигнала пускового органа первой ступени 
МТЗ I> в случае определения отказа выключателя. (например, 
если сигнал I> используется для блокирования защит на вво-
де). Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 

Block Ie> ? 
                    Yes (Да) 

Выбор блокирования сигнала пускового органа первой ступени 
ЗНЗ Iе> в случае определения отказа выключателя. (например, 
если сигнал Iе> используется для блокирования защит на вво-
де). Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 

 
 



 Руководство для пользователя 
  
Р125, Р126, Р127  Стр. 95/107

 

 

4.7.12 Подменю КОНТРОЛЬ ВЫКЛ. (только для P126 и Р127) 

Это подменю дает возможность подтвердить функцию дистанционного управления выключате-
лем и различных уставок, связанных с этой функцией. 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
КОНТР. ВЫКЛ. (CB Supervision) нажмите  и  до перехода в 
требуемое меню. 

CB Supervision 
(КОНТРОЛЬ ВЫКЛ.) 
                          

Заголовок подменю КОНТР. ВЫКЛ. (CB Supervision).  Для дви-
жения по меню используйте клавиши  или , а для измене-
ния уставок нажмите  и затем используя  , , ,  вы-
брать нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

TC Supervision ? 
(КОНТРОЛЬ СХЕМЫ) 
                         No (НЕТ) 

Выбор функции контроля цепи отключения выключателя. Вы-
берите ДА или НЕТ.  Если выбрано ДА, то появится следующее 
меню. Если выбрано НЕТ, то перейдете к меню «ВЫБОР 
КОНТР. t ОТКЛ. ВЫКЛ.»  и функция контроля цепи отключения 
будет выведена.  

t trip circuit 

tSUP (t КОНТ.)     200 мс 

Выбор уставки таймера контроля цепи отключения.      Диапа-
зон регулирования tSUP: от 0.1 сек. до 10 сек., с шагом 10 мс.  

CB Open S’vision 
(ВЫБОР КОНТР  t ОТКЛ 
ВЫКЛ)?             No (НЕТ) 

Выбор функции контроля времени отключения выключателя. 
Выберите ДА или НЕТ.  Если выбрано ДА, то появится следую-
щее меню. Если выбрано НЕТ, то перейдете к меню «ВЫБОР 
КОНТР. t ВКЛ ВЫКЛ.»  и функция контроля времени отключения 
выключателя будет выведена. 

CB Open Time        
(УСТАВ КОНТР t  ОТКЛ 
ВЫКЛ) =                0.05 с 

Выбор уставки контроля времени отключения выключателя. 
Диапазон регулирования: от 50 мс до 1.0 сек., с шагом 10 мс.       

CB Close S’vision 
(ВЫБОР КОНТР  t  ВКЛ 
ВЫКЛ)?               No (НЕТ) 

Выбор функции контроля времени включения выключателя. 
Выберите ДА или НЕТ.  Если выбрано ДА, то появится следую-
щее меню. Если выбрано НЕТ, то перейдете к меню «ФУНК 
СИГН МАКС   ОТ ВЫКЛ.»  (контроль количества операций) и 
функция контроля времени включения останется выведенной. 

CB Close Time        
(УСТАВ КОНТР  Т  ВКЛ 
ВЫКЛ) =  0.05 с 

Выбор уставки контроля времени включения выключателя. 
Диапазон регулирования: от 50 мс до 1.0 сек., с шагом 10 мс.       

CB Open Alarm         
(ФУНК СИГН МАКС  ОТКЛ 
ВЫКЛ)? No (НЕТ) 

Выбор функции сигнализации максимального количества опе-
раций отключения. Выберите ДА или НЕТ.  Если выбрано ДА, 
то появится следующее меню. Если выбрано НЕТ, то перейдете 
к меню «СУММА АМП.»  и функция контроля максимального ко-
личества операций останется выведенной. 

CB Open NB              
(СИГН МАКС ЧИСЛА 
ВЫКЛ) = 0 

Выбор ступени сигнализации максимального количества опера-
ций отключений выключателя. Выберите значение в диапазоне 
от 0 до 50000 с шагом 1, используя клавишу  и подтвердите 
сделанный выбор нажатием клавиши  
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∑ Amps (n)             
(СУММА АМП) ? 
 No (НЕТ) 

Выбор функции подсчета суммы токов (или квадратов токов) 
отключенных выключателем. Выберите ДА или НЕТ.  Если вы-
брано ДА, то появится следующее меню. Если выбрано НЕТ, то 
перейдете к меню «УСТАВ ВРЕМ ОТКЛ.»  и функция подсчета 
суммы токов (или квадратов токов) останется выведенной. 

∑ Amps (n)              
(СУММА АМП) = 
 0 E6 

Выбор ступени сигнализации суммы токов (или квадратов то-
ков) отключенных выключателем.            С помощью  

 (или
 

выбе-
рите нужное значение в диапазоне от 0 до 4000 Е6 А  А2) с 
шагом 1 Е6 (E6=106) и подтвердите ваш выбор нажатием .   

 n (СУММА) =   
                                 1 

Выбор типа суммирования ( А или А2). Выберите значение 1 
или 2 с помощью  и  подтвердите ваш выбор нажатием .  

Две следующие уставки также доступные в реле Р125 используются при дистанционном управ-
лении выключателем. 

 t Open Pulse          
(УСТАВ ВРЕМ ОТКЛ) =  
 1.0 с 

Выбор минимальной длительности импульса отключения вы-
ключателя. С помощью  

 100
выберите значение в диапазоне от 

100мс до 5 сек. с шагом мс и подтвердите ваш выбор нажа-
тием .   

t Open Pulse             
(УСТАВ ВРЕМ ВКЛ) = 
 1.0 с 

Выбор минимальной длительности импульса включения вы-
ключателя. С помощью  

 100
выберите значение в диапазоне от 

100мс до 5 сек. с шагом мс и подтвердите ваш выбор нажа-
тием .   

 

4.7.13 Подменю функции защиты при включении на повреждение SOTF (P126 и Р127) 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню ВКПОВ 
(SOTF) нажмите  и затем  до перехода в требуемое меню. 

SOTF  
(ВКПОВ) 
                          

Заголовок подменю ВКПОВ (SOTF).  Для движения по меню ис-
пользуйте клавиши  или , а для изменения уставок нажми-
те  и затем используя  , , ,  выбрать нужное значе-
ния. Для подтверждения нажмите . 

SOTF ? 
(ВКПОВ) 
                       No (НЕТ) 

Меню ввода в работу функции ВКПОВ. Доступный выбор: Yes 
(Да) и No (Нет). Если выбрано Да, то переход к следующему 
меню. Если выбрано Нет, то функция ВКПОВ выведена. 

t SOTF (tВКПОВ) 
                             0.01 с 

Меню задания уставки таймера функции tВКПОВ (t SOTF). Диа-
пазон регулирования: от 0 до 500 мс, шаг 10 мс. 

I>>?  
                         No (НЕТ) 

Меню задания пуска функции ВКПОВ от ступени МТЗ I>>. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 

I>>>?  
                         No (НЕТ) 

Меню задания пуска функции ВКПОВ от ступени МТЗ I>>>. 
Доступный выбор: Yes (Да) или No (Нет). 
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4.7.14 Логические уравнения И 

4.7.14.1 Подменю логика И (Р126 и Р127) 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
ЛОГИКА И (AND Logic Equat) нажмите  и затем  до перехо-
да в требуемое меню. 

AND Logic Equat 
(ЛОГИКА И) 
                          

Заголовок подменю ЛОГИКА И (AND Logic Equat).  Для движе-
ния по меню используйте клавиши  или , а для изменения 
уставок нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать 
нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

I>                    : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи первой ступени фазной МТЗ без выдержки 
времени с одним или несколькими логическими уравнениями. 
Доступный выбор: для связи с уравнением A, B, C или D, уста-
новить «1» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tI>                   : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи первой ступени фазной МТЗ с выдержкой 
времени с одним или несколькими логическими уравнениями. 
Доступный выбор: установить «1» под соответствующей буквой 

I>>                  : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи второй ступени фазной МТЗ без выдержки 
времени с одним или несколькими логическими уравнениями. 
Доступный выбор: для связи с уравнением A, B, C или D, уста-
новить «1» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tI>>                 : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи второй ступени фазной МТЗ с выдержкой 
времени с одним или несколькими логическими уравнениями. 
Доступный выбор: установить «1» под соответствующей буквой 

I>>>                : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи третьей ступени фазной МТЗ без выдерж-
ки времени с одним или несколькими логическими уравнения-
ми. Доступный выбор: для связи с уравнением A, B, C или D, 
установить «1» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tI>>>               : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи третьей ступени фазной МТЗ с выдержкой 
времени с одним или несколькими логическими уравнениями. 
Доступный выбор: установить «1» под соответствующей буквой 

Ie>                  : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи первой ступени ЗНЗ без выдержки време-
ни с одним или несколькими логическими уравнениями. Дос-
тупный выбор: для связи с уравнением A, B, C или D, устано-
вить «1» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tIe>                 : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи первой ступени ЗНЗ с выдержкой времени 
с одним или несколькими логическими уравнениями. Доступный 
выбор: установить «1» под соответствующей буквой  

Ie>>                : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи второй ступени ЗНЗ без выдержки време-
ни с одним или несколькими логическими уравнениями. Дос-
тупный выбор: для связи с уравнением A, B, C или D, устано-
вить «1» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 
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tIe>>               : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи второй ступени ЗНЗ с выдержкой времени 
с одним или несколькими логическими уравнениями. Доступный 
выбор: установить «1» под соответствующей буквой  

Ie>>>              : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи третьей ступени ЗНЗ без выдержки вре-
мени с одним или несколькими логическими уравнениями. Дос-
тупный выбор: для связи с уравнением A, B, C или D, устано-
вить «1» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tIe>>>             : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи третьей ступени ЗНЗ с выдержкой време-
ни с одним или несколькими логическими уравнениями. Дос-
тупный выбор: установить «1» под соответствующей буквой  

Pe>                 : DCBA 
IeCos>             0 0 0 0 

Меню задания связи первой ступени без выдержки времени 
защиты по мощности нулевой последовательности/по активной 
составляющей тока нейтрали с одним или несколькими логиче-
скими уравнениями. Доступный выбор: для связи с уравнением 
A, B, C или D, установить «1» или «0» под соответствующей бу-
квой  (A, B, C или D) 

tPe>/              : DCBA 
IeCos>             0 0 0 0 

Меню задания связи первой ступени с выдержкой времени за-
щиты по мощности нулевой последовательности/по активной 
составляющей тока нейтрали с одним или несколькими логиче-
скими уравнениями. Доступный выбор: установить «1» или «0» 
под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

Pe>>               : DCBA 
IeCos>             0 0 0 0 

Меню задания связи второй ступени без выдержки времени 
защиты по мощности нулевой последовательности/по активной 
составляющей тока нейтрали с одним или несколькими логиче-
скими уравнениями. Доступный выбор: установить «1» или «0» 
под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tPe>>/            : DCBA 
IeCos>             0 0 0 0 

Меню задания связи второй ступени с выдержкой времени за-
щиты по мощности нулевой последовательности/по активной 
составляющей тока нейтрали с одним или несколькими логиче-
скими уравнениями. Доступный выбор: установить «1» или «0» 
под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

I2>                  : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи первой ступени ТЗОП без выдержки вре-
мени с логическими уравнениями. Доступный выбор: устано-
вить «1» или «0» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tI2>                 : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи первой ступени ТЗОП с выдержкой време-
ни с логическими уравнениями. Доступный выбор: установить 
«1» или «0» под соответствующей буквой  (A, B, C или D)  

I2>>                : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи второй ступени ТЗОП без выдержки вре-
мени с логическими уравнениями. Доступный выбор: устано-
вить «1» или «0» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tI2>>               : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи второй ступени ТЗОП с выдержкой време-
ни с логическими уравнениями. Доступный выбор: установить 
«1» или «0» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 
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I2>>>              : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи третьей ступени ТЗОП без выдержки вре-
мени с логическими уравнениями. Доступный выбор: устано-
вить «1» или «0» под соответствующей буквой  (A, B, C или D) 

tI2>>>             : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи третьей ступени ТЗОП с выдержкой вре-
мени с логическими уравнениями. Доступный выбор: устано-
вить «1» или «0» под соответствующей буквой  (A, B, C или D).  

Therm Alarm     : DCBA 
(ТЕПЛ. СИГН.)    0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями сигнальной 
ступени защиты от теплового перегруза. Доступный выбор: ус-
тановить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D).  

Therm Trip        : DCBA 
(ТЕПЛ. ОТКЛ.)    0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями отключающей 
ступени защиты от теплового перегруза. Доступный выбор: ус-
тановить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D).  

I<                    : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями ступени без 
выдержки времени защиты минимального тока. Доступный вы-
бор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D) 

tI<                   : DCBA 
                         0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями ступени с вы-
держкой времени защиты минимального тока. Доступный вы-
бор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D) 

79 Trip                : DCBA 
(ОТК. АПВ)          0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями сигнала за-
вершающего отключения при АПВ. Доступный выбор: устано-
вить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D) 

Ue>>>>              : DCBA 
                             0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями ступени без 
выдержки времени защиты при повышении напряжения нуле-
вой последовательности. Доступный выбор: установить «1» или 
«0» под буквой  (A, B, C или D) 

t Ue>>>>          : DCBA 
                           0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями ступени с вы-
держкой времени защиты при повышении напряжения нулевой 
последовательности. Доступный выбор: установить «1» или «0» 
под буквой  (A, B, C или D). 

t BF                     : DCBA 
(tУРОВ)                0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями сигнала тай-
мера УРОВ. Доступный выбор: установить «1» или «0» под бук-
вой  (A, B, C или D) 

t Aux 1              : DCBA 
(tВХ.1)                0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями сигнала тай-
мера дополнительного входа 1 (tAux1) (tВХ1). Доступный вы-
бор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D) 

t Aux 2              : DCBA 
(tВХ.2)                0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями сигнала тай-
мера дополнительного входа 2 (tAux2) (tВХ2). Доступный вы-
бор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D) 

t Aux 3              : DCBA 
(tВХ.3)                0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями сигнала тай-
мера дополнительного входа 3 (tAux3) (tВХ3). Доступный вы-
бор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D) 



Руководство для пользователя 
  

Стр. 100/107  Р125, Р126, Р127

 

t Aux 4              : DCBA 
(tВХ.4)                0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями сигнала тай-
мера дополнительного входа 4 (tAux4) (tВХ4). Доступный вы-
бор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C или D) 

 

4.7.14.2 Дополнительное подменю Логика И (реле Р127) 

U>                       : DCBA 
                             0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями первой ступе-
ни без выдержки времени защиты при повышении напряжения. 
Доступный выбор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C 
или D) 

t U>                  : DCBA 
                           0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями первой ступе-
ни с выдержкой времени защиты при повышении напряжения. 
Доступный выбор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C 
или D). 

U>>                     : DCBA 
                             0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями второй ступе-
ни без выдержки времени защиты при повышении напряжения. 
Доступный выбор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C 
или D) 

t U>>                : DCBA 
                           0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями второй ступе-
ни с выдержкой времени защиты при повышении напряжения. 
Доступный выбор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C 
или D). 

U<                       : DCBA 
                             0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями первой ступе-
ни без выдержки времени защиты при понижении напряжения. 
Доступный выбор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C 
или D) 

t U<                  : DCBA 
                           0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями первой ступе-
ни с выдержкой времени защиты при понижении напряжения. 
Доступный выбор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C 
или D). 

U<<                     : DCBA 
                             0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями второй ступе-
ни без выдержки времени защиты при понижении напряжения. 
Доступный выбор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C 
или D) 

t U<<                : DCBA 
                           0 0 0 0 

Меню задания связи с логическими уравнениями второй ступе-
ни с выдержкой времени защиты при понижении напряжения. 
Доступный выбор: установить «1» или «0» под буквой  (A, B, C 
или D). 

 

4.7.14.3 Подменю выдержек времени логических уравнений И. 

AUTOMAT. CTRL 
(АВТОМАТИКА) 
 

Заголовок меню «АВТОМАТИКА». Для перехода в меню 
ЛОГИКА И (AND Logic Equat) нажмите  и затем  до перехо-
да в требуемое меню. 
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AND Logic Equat 
(ЛОГИКА И) 
T delay (tСРАБ. ЛОГ.)           

Заголовок подменю ЛОГИКА И (AND Logic Equat).  Для движе-
ния по меню используйте клавиши  или , а для изменения 
уставок нажмите  и затем используя  , , ,  выбрать 
нужное значения. Для подтверждения нажмите . 

EQU. A Toperat 
                           600.00 c 

Меню задания времени таймера на срабатывание логического 
уравнения А. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

EQU. A Treset 
                           600.00 c 

Меню задания времени таймера на возврат логического урав-
нения А. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

EQU. B Toperat 
                           600.00 c 

Меню задания времени таймера на срабатывание логического 
уравнения B. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

EQU. B Treset 
                           600.00 c 

Меню задания времени таймера на возврат логического урав-
нения B. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

EQU. C Toperat 
                           600.00 c 

Меню задания времени таймера на срабатывание логического 
уравнения C. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

EQU. C Treset 
                           600.00 c 

Меню задания времени таймера на возврат логического урав-
нения C. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

EQU. D Toperat 
                           600.00 c 

Меню задания времени таймера на срабатывание логического 
уравнения D. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

EQU. D Treset 
                           600.00 c 

Меню задания времени таймера на возврат логического урав-
нения D. Диапазон уставок: от 0 до 600 с, шаг 10 мс. 

 

4.8 Меню ЗАПИСИ (только Р 126 и Р127) 

Меню «ЗАПИСИ» служит для чтения регистрируемых параметров и включает в себя следую-
щие подменю:  

• КОНТР ВЫКЛ.  

• ЗАПИСИ СОБЫТИЙ 

• МГНОВЕННЫЙ 

• ЗАПИСИ ПЕРЕХОДНЫЕ 

• ВРЕМЯ ПУСКА  

• ROLLING DEMAND (среднее потребление) 

4.8.1 Подменю КОНТРОЛЬ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ (Р126 и Р127). 

Меню контроля технического состояния выключателя дает возможность читать и сбрасывать 
показания счетчиков функции контроля выключателя. 

RECORD 

(ЗАПИСИ) 

Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню из режима 
дисплея по умолчанию нажмите  , и затем    до перехода в 
требуемое меню. 
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CB Monitoring 

(КОНТР. ВЫКЛ.) 

Заголовок подменю «КОНТР. ВЫКЛ.».  Для доступа в подменю 
нажать . 

CB Opening Time 
(ВРЕМ ОТКЛ ВЫКЛ)= 
 0.05 с 

Индикация времени отключения выключателя  

CB Closing Time 
(ВРЕМ ВКЛ ВЫКЛ)= 
 0.05 с 

Индикация времени включения выключателя  

CB Operations 
(ЧИСЛО СРАБ ВЫКЛ)= 
RST = [C]  0 

Индикация  количество операций отключения выполненных вы-
ключателем. Для сброса накопленных данных, нажать .  

∑ Amps (n)         
(ВЫБОР СУММЫ) 
CLR = [C] 

Пользователю предоставляется возможность сбросить сумму 
(или сумму квадратов) отключенных токов по всем фазам одно-
временно. Сброс накопленных данных при нажатии  .  

∑ Amps (n) IA                
(I ОТКЛ ФАЗЫ A) = 
 2 E04 

Индикация суммы (или суммы квадратов) токов  отключенных по-
люсом А выключателя.  

∑ Amps (n) IB                
(I ОТКЛ ФАЗЫ B) = 
 2 E04 

Индикация суммы (или суммы квадратов) токов  отключенных по-
люсом B выключателя.  

∑ Amps (n) IC                
(I ОТКЛ ФАЗЫ C) = 
 2 E04 

Индикация суммы (или суммы квадратов) токов  отключенных по-
люсом C выключателя.  

 

4.8.2 Подменю записи повреждений. 

Подменю ЗАПИСИ повреждений дает возможность считывать различные параметры и измере-
ния для каждого из файлов повреждения занесенных в память устройств MiCOM Р126 и Р127. 

RECORD 

(ЗАПИСИ) 

Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню ЗАПИСИ 
СОБЫТИЙ из режима дисплея по умолчанию нажмите  ,  и за-
тем необходимое количество раз  . 

Fault Record   
(ЗАПИСИ СОБЫТИЙ) 
 

Заголовок подменю «ЗАПИСИ СОБЫТИЙ». 
Для доступа в подменю нажать . 

Record Number 
(НОМЕР СОБЫТ.) 
 5 

Выбор номера записи аварии (выбирать 1, 2, 3, 4 или 5). Требуе-
мый номер выбирается нажатием  , а затем с помощью  вве-
сти выбранный номер.  
Подтвердите ваш выбор с помощью клавиши . 

Fault Time               
(ЧАС СОБЫТ.) 
 13:05:23 

Индикации времени записи аварии. Формат записи: чч.мм.сс.  
В данном примере авария произошла в 13 часов, 05 минут, 23 сек. 
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Fault Data             
(ДАТА СОБЫТ.) 
 12/11/01 

Индикация даты записи аварии. Формат записи ДД.ММ.ГГ.  В дан-
ном примере авария произошла 12 ноября 2001г.  

Active Set Group 
(УСТАВКИ АКТ.)  
 1 

Индикация активной группы уставок (1 или 2).  

Faulted Phase         
(ПОВР. ФАЗА)  
 Phase A 

Индикация поврежденной(ных) фаз(ы) в данной аварии. Варианты 
сообщений: НЕТ, Фаза А, В, С, N, AB, BC, CA или АВС.  

Threshold       
(СТУПЕНИ) ----- 

Индикация защиты подействовавшей на отключение.  
Для Р126 и Р127: tIe>, tIe>>, tIe>>>, tPe/IeCos>, tPe/IeCos>>, Trip 
tUe>>>>, tI>, tI>>, tI>>>, tI<, tI2>, tI2>>, tI2>>>, Thermal θ, Brkn. 
Cond, tAux 1, tAux 2, t Aux 3, tAux 4, EQU A, EQU B, EQU C, EQU D.
Только для Р127:  tU>, tU>>, tU<, tU<<. 

Magnitude 

(АМПЛИТУДА) 
 1200 A 

Индикация величины тока короткого замыкания. Это амплитудное 
значение 50/60Гц.  

IA Magnitude 
(АМПЛИТУДА) 
 1200 A 

Индикация величины тока в фазе А в момент короткого замыка-
ния. 

IB Magnitude 
(АМПЛИТУДА) 
 1200 A 

Индикация величины тока в фазе B в момент короткого замыка-
ния. 

IC Magnitude 
(АМПЛИТУДА) 
 1280 A 

Индикация величины тока в фазе C в момент короткого замыка-
ния. 

IN Magnitude 
(АМПЛИТУДА 
 103 A 

Индикация величины тока нейтрали в момент короткого замыка-
ния. 

VAB Magnitude 
(АМПЛИТУДА)    10 кВ 

Индикация величины тока напряжения Uab в момент короткого 
замыкания. (только Р127) 

VBС Magnitude 
(АМПЛИТУДА)    10 кВ 

Индикация величины тока напряжения Ubс в момент короткого 
замыкания. (только Р127) 

VСА Magnitude 
(АМПЛИТУДА)    10 кВ 

Индикация величины тока напряжения Uса в момент короткого 
замыкания. (только Р127) 

VN Magnitude 
(АМПЛИТУДА)    100 В 

Индикация величины тока напряжения 3Uo в момент короткого 
замыкания. (только Р127) 

IA^VBC Angle    100 В Индикация величины угла IA^VBC в момент короткого замыкания. 
(только Р127) 

IB^VCA Angle    100 В Индикация величины угла IB^VCA в момент короткого замыкания. 
(только Р127) 

IC^VAB Angle    100 В Индикация величины угла IC^VAB в момент короткого замыкания. 
(только Р127) 

IN^VN Angle     100 В Индикация величины угла IN^VN (между током 3Io и напряжением 
3Uo) в момент короткого замыкания. (только Р127) 
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4.8.3 Подменю «МГНОВЕННЫЙ» (P126  и Р127) 

Подменю «МГНОВЕННЫЙ» позволяет прочитать различные параметры при последних пяти 
пусках защит терминала.  

ПРИМЕЧАНИЕ: Все измеряемые величины приводят к первичным величинам. 

RECORD 
(ЗАПИСИ) 

Заголовок меню «ЗАПИСИ».   

Instantaneous 
(МГНОВЕННЫЙ) 
 

Заголовок подменю «МГНОВЕННЫЙ» (Instantaneous). 
Для доступа в подменю нажать . 

Number               
(НОМЕР)                     5 

Выбор номера записи мгновенных значений (выбирать 1, 2, 3, 
4 или 5). Требуемый номер выбирается нажатием  , а затем 
с помощью  ввести выбранный номер.  
Подтвердите ваш выбор с помощью клавиши . 

Hour (ЧАС) 
 13:05:23 

Индикация времени записи мгновенных параметров. 
Формат записи: ЧЧ.ММ.сс. В примере, авария произошла в 13 
часов, 05 минут, 23 c. 

Data                        
(ДАТА)             12/11/01 

Индикация даты записи мгновенных параметров. Формат за-
писи ДД.ММ.ГГ.  В данном примере авария произошла 12 но-
ября 2001г.  

Origin   (ПРИЧИНА) 
 ----- 

Индикация пустившейся защиты (превышение уставки) 

Length (ДЛИНА) 
 70 мс 

Индикация продолжительности пуска защиты (превышения ус-
тавки) 

Trip (ОТКЛ-НИЕ) 
 No (НЕТ) 

Индикация наличия либо отсутствия действия пустившейся 
защиты (ступени) на отключение.  

4.8.4 Подменю ЗАПИСЬ ПЕРЕХОДН. 

Подменю «ЗАПИСИ ПЕРЕХОДНЫЕ» позволяет задать различные параметры и уставки, опре-
деляющие работу функции записи переходных процессов (встроенный осциллограф). 

RECORD            
(ЗАПИСИ) 

Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню из режима 
дисплея по умолчанию нажмите  , и затем  необходимое ко-
личество раз. 

Disturb Record           
(ЗАПИСИ ПЕРЕХОДНЫЕ) 

Заголовок подменю «ЗАПИСИ ПЕРЕХОДНЫЕ».  

Для доступа в меню нажать . 

 Pre- Time                    
(ДО- КЗ)  =           0 .2 s 

Установка времени доаварийной записи. Задается в диапазоне 
от 100мс до 3с с шагом 100мс при помощи    и подтверждения 
выбора при помощи .  

Post-Time               
(ПОСЛЕ- КЗ) =  0.2 s 

Установка времени послеаварийной записи. Задается в диапа-
зоне от 100мс до 3с с шагом 100мс при помощи   и подтвер-
ждения выбора при помощи .  

ВНИМАНИЕ: ОБЩЕЕ ВРЕМЯ ЗАПИСИ СОСТАВЛЯЕТ 3 СЕКУНДЫ (ВКЛЮЧАЯ ДОАВАРИЙНОЙ 
И ПОСЛЕАВАРИЙНОЙ ЗАПИСИ). 
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4.8.5 Подменю «ВРЕМ. ПУСКА» (Time Peak Value) 

Подменю «ВРЕМ. ПУСКА» (Time Peak Value) позволяет задать параметры работы функции оп-
ределения максимальных значений. (Максимальные и средние значения выводятся на дисплей 
в меню ИЗМЕРЕНИЯ).  

RECORD            (ЗАПИСИ) Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню из режима 
дисплея по умолчанию нажмите  , и затем  необходимое 
количество раз. 

ВРЕМ. ПУСКА 
(Time Peak Value) 

Подменю ВРЕМ. ПУСКА.  Для доступа в подменю нажать . 

ВРЕМ. ЗАП. = 
(Time Window) 5 mn 

Выбор интервала времени по которому рассчитывается и со-
храняется максимальное и среднее значения за интервал. Вы-
бирается одно из значений 5мин, 10мин, 15мин, 30мин, или 
60мин при помощи  и подтверждение выбора  . 

4.8.6 Подменю “ROLLING DEMAND” (среднее потребление за интервал) 

Подменю “ROLLING DEMAND” позволяет задать интервал за который рассчитываются средние 
значения токов по каждой из фаз и количество интервалов для вычисления среднего значения 
по заданному количеству интервалов.  (Обновляемое среднее значение выводятся на дисплей 
в меню ИЗМЕРЕНИЯ). 

RECORD            (ЗАПИСИ) Заголовок меню «ЗАПИСИ». Для перехода в меню из режима 
дисплея по умолчанию нажмите  , и затем  необходимое 
количество раз. 

Rolling Demand 
 

Заголовок подменю “ROLLING DEMAND. Для доступа в подме-
ню нажать .  

Sub period 
 1 mn 

Выбор под-интервала времени для расчета среднего значения. 
Выбирается значение в диапазоне от 1мин до 60мин с шагом 
1мин, при помощи  и подтверждение выбора при помощи .

Num of Sub Per 
 1 

Выбор количества под-периодов для вычисления среднего зна-
чения тока. С помощью  или  

выбор
установите значение: от 1 до 

24, с шагом 1 и подтвердите  при помощи . 
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5. МОНТАЖ 
Устройства MiCOM P125, Р126 и Р127 имеют одинаковую схему внешних подключений (для 
общих элементов). Схемы соединений каждой модели приводятся в приложении 1 к этому до-
кументу. 

5.1 Питание 

Электрическое питание устройств MiCOM P125, P126 и P127 может быть или постоянным током 
в диапазоне напряжений 24-60 В постоянное, 48-150 В постоянное, 130-250 В постоянное или 
вариант 110-250 В переменное, 50-60 Гц. Диапазон напряжений указан на пластине данных ре-
ле под верхней откидной створкой на передней панели. 

Электропитание должно только быть подано на выводы 33 и 34. 

5.2 Входы измерения тока 

MiCOM P125, P126 и реле P127 могут иметь до восьми токовых входов (два раза по одному 
входу тока нейтрали и 3 входа фазных токов). 

Номинальная величина тока этих измерительных входов составляет 1А или 5А (согласно схемы 
внешний подключений). Для того же самого реле, пользователь может использовать различные 
входы (1А или 5А) для подключения тока нейтрали и фазных токов. 

Примечание: все входы используемые для подключения фазных токов должны быть одного но-
минала (1 или 5 А). 

5.3 Логические входы 

Количество логических входов зависит от типа реле. Оптически изолированные входы, являют-
ся свободно программируемыми и могут быть назначены на любую функцию из списка возмож-
ных назначений. 

Количество логических входов для каждого реле следующее: 

Модель P125 P126 P127 

Логические входы 4 7 7 

Диапазон напряжений питания входов идентичен диапазону питания реле MiCOM от источника 
постоянного напряжения (например. Uвх = 48-150 В постоянное, входное напряжение логиче-
ских входов располагается в диапазоне 48-150 В постоянного напряжения). 

На одном и том же устройстве MiCOM P12x  пользователь может использовать различные 
уровни напряжений для питания логических входов, например Uпитания реле = 48-150 В (DC), 
Вход 1= 48В (DC), Вход 2= 110 В (DC). 

Для питания оптовходов пользователь может выбрать напряжение переменного тока. При оп-
товходы находятся в активном (сработанном) состоянии при напряжении от 24 до 220В (АС). 

Работа функций автоматики и сигнализации, на которые эти логические подводы реагируют, 
могут быть назначены в меню АВТОМАТ. CTRL.  
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5.4 Выходные реле. 

Количество логических выходов (выходных реле) зависит от типа реле. Выходные реле могут 
быть назначены на срабатывание при появлении сигнала срабатывания любой из введенных в 
работу функций. 

Реле контроля исправности устройства (сторожевое реле RL0) с нормально замкнутыми кон-
тактами не относится свободно программируемым реле в отличие от других выходных реле 
устройства. Некоторые из выходных реле имею переключающиеся контакты. 

Количество логических выходных реле для каждой модели устройства  приведены в таблице: 

Модель Р125 Р126 Р127 

Логические выходы 7 9 9 

Реле контроля исправности (сторожевое реле RL0) не включено в данную таблицу. 

5.5 Связь 

5.5.1 Порт связи RS485 (с обратной стороны реле) 

Все устройства MiCOM  имеют порт связи RS485. 

Линия связи подключается на клеммы 29-30-31-32, в соответствии со схемой приведенной в 
приложении 1 Технического руководства. 

5.5.2 Порт связи RS232  

MiCOM P125, P126 и P127 предлагают пользователю порт связи RS232, который может быть 
использован для связи с реле с помощью программы MiCOM S1. 

Для связи между реле и ПК используется стандартный экранированный кабель RS232. 

Тип штекера на кабеле связи со стороны реле – «папа» (Male). 

Распайка кабеля связи должна соответствовать приведенной ниже схеме. 

RS232 PC порт  RS 232 кабель MiCOM P125 штекер 
(папа)  

2 --------------------------  2 

3 --------------------------  3 

5 --------------------------  5 

7 --------------------------  7 

 
RS232 передний порт схема кабеля связи 



 

 
 
 
 

Направленные защиты 
максимального тока 

типа MiCOM P125, P126 и Р127 
 

 

Технические данные  
и характеристики 

 
версия V11 
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1 НОМИНАЛЬНЫЕ ДАННЫЕ   

1.1 Питание  
 

Номинальное напряжение питания Vx 24-60В(=); 
 48-250В (=) / 48-250В (~)  

Рабочий диапазон  Постоянный ток ±20% от напр. питания  
Переменный ток -20% +10% от напр. питания  

Остаточные пульсации  До 12%  
Время сохранения энергии (в модуле 
питания) 

≥50мс при перерывах напр. питания  

Потребление Р125  Режим ожидания: <3Вт (=) или <8ВА (~)  
Максимальное: <5Вт (=) или <12ВА (~)  

Потребление Р126  Режим ожидания: <3Вт (=) или <8ВА (~)  
Максимальное: <6Вт (=) или <14ВА (~)  

Потребление Р127  Режим ожидания: <3Вт (=) или <8ВА (~)  
Максимальное: <6Вт (=) или <14ВА (~)  

 
  

1.2 Частота   
 

Функции защиты по частоте  От 45 до 65 Гц 
Номинальная частота  50/60Гц  

 

1.3 Входы тока  

 
 

Входы токов фаз  1А или 5А (в зависимости от подключения) 
Входы тока нулевой последовательности  1А или 5А (в зависимости от подключения) 
Диапазон регулирования уставок  Определяется  при заказе реле (CORTEC) 
Потребление по входам токов фаз  <0.025ВА (1А)  

<0.3ВА     (5А)  
Потребление по входу тока нулевой 
последовательности  

<0.08ВА      (1А)  
<0.42ВА     (5А)  

Термическая стойкость  1 сек, при 100 In  
2 сек, при 40 In  
длительно, при 4In  
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1.4 Входы переменного напряжения  
 

Диапазон входного напряжения От 57 до 130В От 220 до 480В 
Рабочий диапазон  От 0 до 260В (диапазон 

измерения)  
От 0 до 960В 

Потребление   Резистивная нагрузка 44кОм: 
0.074Вт / 57В  
0.38Вт /130В  
1.54Вт / 260В  

438 кОм: 
0.1102Вт/220В 
0.525Вт/480В 
2.1Вт/960В 

Термическая стойкость     
Длительно  260В фаза-фаза  960В фаза-фаза 
10 сек  300В фаза-фаза  1300В фаза-фаза 

 
 

1.5 Логические входы  
 

Тип логических входов  Независимые, оптически изолированные  
Потребление логических входов  < 10мА на один вход  
Время реакции  (распознавание изменения 
состояния) 

< 5 мс  

1.5.1 Питание логических входов  
 
 

Напряжение питания реле Логические входы Код  

заказа Номинальный диапазон 
питания Vx 

Рабочий 
диапазон 
питания 

Номинальный 
диапазон 
питания 

Мин. 
напр. 

поляри- 
зации 

Макс. 
напр. 

поляри- 
зации 

Ток 
удеж. 
через    
2 мс 

Макс. 
длительная 
стойкость 

A 24 - 60 В(=) 19,2 – 76 В(=) 

F 48 – 250 В(=) 
48 – 240 В(~) 

38.4 – 300 В(=)
38.4 – 264 В(~)

 
24 – 250 В(=)
24 – 240 В(~) 

 
19,2 В(=)
19,2 В(~) 

 

35 мA 

 

2.3 мA 

 
300 В(=) 
264 В(~) 

T 48 – 250 В(=) 
48 – 240 В(~) 
специальное 

исполнение EA (**) 

 

38.4 – 300 В(=)
38.4 – 264 В(~)

 

24 – 250 В(=)
24 – 240 В(~) 

 

19,2 В(=)
19,2 В(~) 

 

35 мA 

 

2.3 мA 

 

300 В(=) 
264 В(~) 

H 48 – 250 В(=) 
48 – 240 В(~) 

38.4 – 300 В(=)
38.4 – 264 В(~)

 
129 В(=) 

 
105 В(=) 

 
3.0 мA при 129 В(=) 

 
145 В(=) 

V 48 – 250 В(=) 
48 – 240 В(~) 

38.4 – 300 В(=)
38.4 – 264 В(~)

 
110 В(=) 

 
77 В(=) 

 
7.3 мA при 110 В(=) 

 
132 В(=) 

W 48 – 250 В(=) 
48 – 240 В(~) 

38.4 – 300 В(=)
38.4 – 264 В(~)

 
220 В(=) 

 
154 В(=) 

 
3.4 мA при 220 В(=) 

 
262 В(=) 

  
 (**) время реакции требуемое для одобрения ЕА. Специализированная фильтрация по 24 выборкам 
(15 мс при частоте 50Гц).  
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1.6 Характеристики выходных реле  
 
Номинальные данные контактов  
Тип контактов  Сухой контакт, Ag Ni 
Ток замыкания  Макс. 30А и протекание в течение 3 сек  
Пропускная способность  5А длительно  
Номинальное напряжение  250В (~)  
Коммутационная способность  
Разрывная мощность, переменный ток 1250ВА, резистивная нагрузка  

1250ВА, индуктивная нагрузка (Cos ϕ=0.5)  

220В (~), 5А (Cos ϕ=0.6)  
Разрывная мощность, постоянный ток 135В (=), 0.3А (L/R =30мс)  

250В (=), 50Вт резистивная нагрузка или  
25Вт индуктивная нагрузка (L/R =40мс)  

Время срабатывания  <7мс  
Износостойкость   
Нагруженный контакт  Не менее 10 000 операций  
Ненагруженный контакт  Не менее 100 000 операций  
 
  
  

2 СТОЙКОСТЬ К ВЫСОКОМУ НАПРЯЖЕНИЮ  
 
Диэлектрическая прочность  IEC 60255-5: 2000 2 кВ эфф. в течение 1 мин между землей и 

независимыми цепями.   

 IEEE C39.90:1989 1.5кВ эфф. переменного напряжения в 
течение 1 минуты между нормально 
разомкнутыми контактами (стандарт повторно 
утвержден в 1994г) 

Импульс напряжения  IEC 60255-5: 2000 5 кВ пик между всеми зажимами и зажимом 
заземления корпуса.   

Сопротивление изоляции IEC 60255-5: 2000 > 1000 MОм при 500В (=)   
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3 ЭЛЕКТРОМАГНИТНАЯ СОВМЕСТИМОСТЬ  
Высокочастотные 
возмущения 
(помехи) 

IEC 60255-22-1:1998 2.5 кВ общий режим, класс 3 
1 кВ дифференциальный режим, класс 
3 

Быстрые 
переходные 
процессы 

IEC 60255-22-4:2002 Сласс A  
2 кВ 5kГц зажимы интерфейса связи 
4 кВ 2.5kГц все цепи за исключением 
интерфейсов связи 

 EN 61000-4-4:1995 
Level 4 

2 кВ 5kГц все цепи за исключением 
цепей питания                                        
4 кВ 5kГц цепи питания 

Электронный разряд EN 61000-4-2:1995 и 
IEC60255-22-2:1996 

8 кВ контактный разряд, класс 4 
15кВ воздушный разряд, класс 4 

Стойкость к 
перенапряжениям 

EN 61000-4-5:1995 и 
IEC 60255-22-5:2002 

4кВ общий режим, уровень 4 
2кВ дифференциальный режим, 
уровень 4 

Кондуктивное 
излучение  

EN55022:1998 и  
IEC 60255-25:2000 

0.15-0.5MГц, 79дБмкВ (квази пик)  
66 дБмкВ (средне.) 
0.5-30MГц, 73 дБмкВ (квази пик) 
60 дБмкВ (средне.) 

Радио излучение EN55022:1998 и  
IEC 60255-25:2000 

30-230MГц, 40 дБмкВ на удалении 10м 

230-1GГц, 47 дБмкВ на удалении 10м 

Стойкокость к 
кондуктивному 
излучению 

EN 61000-4-6:1996 и 
IEC 60255-22-6:2001 

Уровень 3, 10V эфф. при 1kГц 80% 
ампл., от 150kГц до 80MГц 

Стойкость к радио 
излучению 

EN 61000-4-3:2002 и 
IEC 60255-22-3:2000 

Уровень 3, 10В/м от 80MГц до1ГГц при 
1kГц 80% ампл. 

Стойкость к радио 
излучению от 
радиотелефонов 

EN 61000-4-3:2002 Уровень 4, 30 В/м от 800ГГц при 1kГц 
80% ампл. 

 ANSI/ 
IEEE C37.90.2:2004 

35 В/м от 80MГц до 1ГГц при 1kГц 80% 
ампл. 
35 В/м от 80MГц до 1ГГц только при 
100% модуляции фронта импульсов  

Стойкость к 
воздействию 
магнитного поля 

EN 61000-4-8:1994 Уровень 5, 100A/м приложено 
постоянно; 1000A/м в течение 3 сек 

 EN 61000-4-9:1993 Уровень 5, 1000A/м 

 EN 61000-4-10:1993 Уровень 5, 100A/м при 100kГц и 1MГц 

Стойкость к 
перенапряжения 
согласно требований 
ANSI  

IEEE/ 
ANSI C37.90.1:2002 

4кВ быстрые переходные процессы и 
2.5кВ демпфированные колебания 
приложенные в общем и 
дифференциальном режимах 
испытаний  
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4 ОКРУЖАЮЩАЯ СРЕДА  
Температура  IEC 60255-6 Хранение: от -25 °C до +70 °C 

Работа: от -25 °C до + 55 °C  или          
от –25°C до 70° (*) 

  (*)  Верхний предел допустим в 
течении 6 часов каждого 24 часового 
интервала времени. 

Влажность IEC 60068-2-78:2001 56 дней при относительной влажности 
93% и температуре 40 °C 

Защита корпуса IEC 60-529: 2001 Защита от пыли согласно IP50 (весь 
корпус), Защита согласно IP 52 для 
передней панели, 
Задняя стенка согласно IP 10. 

Синусоидальные 
вибрации 

IEC 60255-21-1:1998 Реакция и стойкость к воздействию по 
классу 2 

Удары IEC 60255-21-2:1998 Реакция и стойкость к воздействию по 
классу 1 и 2 

Толчки IEC 60255-21-2:1998 Реакция и стойкость к воздействию по 
классу 1 

Сейсмостойкость IEC 60255-21-3:1998 Класс 2 
Защита 
окружающей среды 

IEC 60255-27: 2005 Степень загрязнения 2, 
Перенапряжения по классу III, 
Напряжение испытательного 
импульса 5 кВ 
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5 ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ И ПОГРЕШНОСТИ ОРГАНОВ ЗАЩИТЫ  
 

Термины  
I  :   Фазный ток  
Is  :   I>, I>>, I>>> и I<  
I2s  :   I2>, I2>>  и  I2>>>  
Ies  :  Ie>, Ie>> и  Ie>>>  
IesCos  :  IeCos> и  IeCos>>  
Pe  :  Ваттметрическая защита от замыканий на землю  
Pes  :  Pe> и Pe>>  
Us  :  U>, U>>, U< и  U<<  
Urs  :  Ue>, Ue>>, Ue>>> и  Ue>>>>  
DT  :  Независимая характеристика (выдержка времени)  
IDMT  :  Инверсно зависимая характеристика с фиксированным минимумом  

 
Орган Диапазон Допуск Пуск Сброс Отклонение 

времени 

Органы МТЗ  
I>, I>> и I>>>  

0.1 – 40 In  ±2%  DT: Is ±2%  
IDMT: 
1,1Is±2%  

0,95 Is ±2%  
1,05 Is ±2%  

±2%+30…50мс 
±5%+30…50мс 

Угол макс. 
чувствит.  

00 – 3590 ≤30       

Зона работы  От ±100 до 
±1700 

≤30       

Органы ЗНЗ  
Ie>, Ie>>, Ie>>>  

0,002 – 1 Ien  
0,01 – 8 Ien  
0,1 – 40 Ien  

±2%  DT: Ies ±2%  
IDMT: 
1,1Ies±2%  

0,95 Ies ±2% 
1,05 Ies ±2% 

±2%+30…50мс 
±5%+30…50мс 

Органы 
Ваттметрической  
ЗНЗ  
Pe> и Pe>>  

57 -130 В  
0.2 – 20 Вт  
1 – 160 Вт  
10 – 800 Вт  

±4% ± 
погреш
ность 
Cos ϕ  

DT: Pes ± 
погрешность  
IDMT: 1.1 
Pes ± 
погрешность 

0.95 Pes ± 
погрешность 
1.05 Pes ± 
погрешность 

±2%+30…50мс 
  
±5%+30…50мс 

Органы 
Ваттметрической  
ЗНЗ  
Pe> и Pe>>  

220 - 480 В  
1 – 80 Вт  
4 – 640 Вт  
40 – 3200 Вт  

±4% ± 
погреш
ность 
Cos ϕ  

DT: Pes ± 
погрешность  
IDMT: 1.1 
Pes ± 
погрешность 

0.95 Pes ± 
погрешность 
1.05 Pes ± 
погрешность 

±2%+30…50мс 
  
±5%+30…50мс 

Защита по 
активному току 3Io  

IeCosϕ> и 
IeCosϕ>>  

0,002 – 1 Ien  
0,01 – 8 Ien  
0,1 – 40 Ien  

±2% ± 
погреш
ность 
Cos ϕ  

DT: IesCos± 
погрешность  
IDMT: 1.1 
IesCos± 
погрешность 

0.95 IesCos± 
погрешность 
1.05 IesCos± 
погрешность 

±2%+30…50мс 
  
±5%+30…50мс 

Органы ТЗОП  
I2>, I2>>, I2>>>  

0,1 – 40 In  ±2%  DT: I2s ±2%  
IDMT:            
1,1 I2s±2%  

0.95 I2s ± 
погрешность 
1.05 I2s ± 
погрешность 

±2%+30…50мс 
 
±5%+30…50мс 
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Орган Диапазон Допуск Пуск Сброс Отклонение 
времени 

Защита мин. тока I<  0.1 – 1 In  ±2%  DT: I< ±2%  1.05 I< ±2%  ±2%+30…50мс 
Защита от обрыва 
провода [I2/I1]  

20 – 100%  ±3%  DT: I2/I1 
±3%  
  

0.95 I2/I1 
±3%  

±2%+30…50мс 
  

Защита тепл. 
перегруза   
Iθ>, θ Alarm,   
θ Trip  

0.10 – 3.2 In  ±3%  IDMT:  
Iθ> ±3%  

0.97 Iθ> ±3%  -5%+30…50мс 
(согласно IEC 
60255-8)  
  

Защита макс. 
напряжения  
U> и U>>  

57-130 В  
2 – 260 B  

±2%  DT: Us ±2%  
  

0.95 Us ±2%  ±2%+20…40мс 
  

Защита макс. 
напряжения  
U> и U>>  

220 - 480 В  
10 – 960 B  

±2%  DT: Us ±2%  
  

0.95 Us ±2%  ±2%+20…40мс 
  

Защита мин. 
напряжения  
U< и U<<  

57-130 В  
2 – 130 B  

±2%  DT: Us ±2%  
  

0.95 Us ±2%  ±2%+20…40мс 
  

Защита мин. 
напряжения  
U< и U<<  

220 - 480 В  
10 – 480 B  

±2%  DT: Us ±2%  
  

1.05 Us ±2%  ±2%+20…40мс 
  

Макс. напр. 3Uo 
(прямой вход)   
Ue>, Ue>>, Ue>>>, 
Ue>>>>  

57-130 В  
 1 – 260 B  
 1 – 260 B  

±2%  DT: Urs ±2% 
  

0.95 Urs ±2%  ±2%+20…40мс 
  

Макс. напр. 3Uo 
(прямой вход)   
Ue>, Ue>>, Ue>>>, 
Ue>>>>  

220 - 480 В  
 4 – 960 B  
 5 – 960 B  

±2%  DT: Urs ±2% 
  

0.95 Urs ±2%  ±2%+20…40мс 
  

Макс. напр. 3Uo 
(вычисл.)               
Ue>, Ue>>, Ue>>>, 
Ue>>>>  

57-130 В  
1 – 260 B  
1 – 260 B  

±2% 
или 
0.2В  

DT: Urs ±2% 
  

0.95 Urs ±2%  ±2%+20…40мс 
  

Макс. напр. 3Uo 
(вычисл.)                  
Ue>, Ue>>, Ue>>>, 
Ue>>>>  

220 - 480 В  
 4 – 960 B  
5 – 960 B  

±2% 
или 1В  

DT: Urs ±2% 
  

0.95 Urs ±2%  ±2%+20…40мс 
  

Защита по 
понижению или 
повышению 
частоты 
Fx< 

45,1- 54,9Гц 
55,1 -  64,9Гц 

± 2% DT: Fx ± 2% 1.05 Fx ±2% ±2% 
+20…40мс 

Защита по 
повышению 
активной мощности 
P> и P>> 

1 - 10000*кВт 
4 -  40000*кВт 

± 5% DT: P> и 
P>> ± 2% 0.95 P> ±2% ±2% 

+20…40мс  
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6 ПОГРЕШНОСТИ ТАЙМЕРОВ ФУНКЦИЙ АВТОМАТИКИ  
 

Таймеры функции АПВ (tDs, tR, tI)  ±2% +10 … 30мс  
Таймеры УРОВ и таймеры контроля выключателя  ±2% +10 … 30мс  
Дополнительные таймеры tAUX1, tAUX2, tAUX3, tAUX4  ±2% +10 … 30мс  
Таймеры функции «Пуск-Наброс»  ±2% +20 … 40мс  
Таймеры функции блокировки при броске тока 
намагничивания трансформатоа 

±2% +20 … 40мс  

Таймеры защиты при оперативном включении на 
повреждение или при включении после АПВ (SOTF/TOR) 

±2% +20 … 40мс  

Таймеры логических уравнений «И», «ИЛИ», «НЕТ» ±2% +10 … 30мс  
 
  
  

7 ПОГРЕШНОСТЬ ИЗМЕРЕНИЙ  
 

Вид измерения  Диапазон  Погрешность  
Фазные токи  0.1 – 40 In  Типовая ±0.5% при In  

0.002–1 Ien Типовая ±0.5% при Ien 

0.01 – 8 Ien Типовая ±0.5% при Ien 

Ток замыкания на «землю» 

0.1 – 40 Ien Типовая ±0.5% при Ien 
57 – 260 В  Типовая ±0.5% при Un Напряжение  

220 - 960В  Типовая ±0.5% при Un 
Угол   Типовая ±10 при Pn  

Р (активная мощность) Типовая ±0.5% при Рn 

Мощность  

Q (реактивная мощность) Типовая ±0.5% при In  
 
  

Активная мощность и активная энергия Реактивная мощность и реактивная 
энергия 

Cos ϕ  Погрешность  Sin ϕ  Погрешность  

0.866  <1.5%  0.866  <3%  
0.5  <3%  0.5  <1.5%  
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8 ДИАПАЗОН РЕГУЛИРОВАНИЯ УСТАВОК  

8.1  [67/50/51] Направленная/ненаправленная фазная МТЗ (Р127)  
 • фазный ток          только основная гармоника  
 • фазное или линейное напряжение    только основная гармоника  
 • минимальное напряжение срабатывания   0.6 В (Un: 57 – 130B)  
 • минимальное напряжение срабатывания   3.0 В (Un: 220 – 480B)  

8.1.1 Поляризация  
 • фиксированная величина минимального фазного напряжения обеспечивающая синхронную 
поляризацию (выбор направления): 0.6 В  
 • фиксированное время разрешения синхронной поляризации фазным напряжением 
фиксированной уставки: 5 сек  
 
ПРИМЕЧАНИЕ: При использовании инверсно зависимой характеристики (IDMT) для I>, 
рекомендуемое максимальное значение уставки не более 2In.  

8.1.2 Диапазон уставок защит (Р127)  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[67] Фазная МТЗ  Мин  Макс  Шаг   
I> ?  No (Нет) или Yes (Да) или DIR (Направленная)  
I>  0.1 In  25 In  0,01 In  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, IEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT)  

tI>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
I> TMS  0.025  1.5  0.001 
I> Reset Delay Type 
(Характеристика возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   

I>RTMS  0.025  3.2  0.025  
I> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
I>  I>> I>>> Interlock 
(Блокировка)  

No (Нет) или Yes (Да)   

I> Torque angle (Угол м.ч.)  00 3590 10 
I> Trip Zone (Зона работы)  ±100 ±1700 10 
I>> ?  No (Нет) или Yes (Да) или DIR (Направленная)  
I>>  0.5 In  40 In  0,01 In  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, IEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT)  

tI>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
I>> TMS  0.025  1.5  0.001  
I>> Reset Delay Type 
(Характеристика возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   
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  Диапазон регулирования уставок  
[67] Фазная МТЗ  Мин  Макс  Шаг   
I>>RTMS  0.025  3.2  0.025  
I>> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
I>> Torque angle (Угол м.ч.)  00 3590 10 
I>> Trip Zone (Зона работы)  ±100 ±1700 10 
I>>> ?  No (Нет) или Yes (Да) или DIR (Направленная) или Peak (по 

пиковым значениям)  
I>>>  0.5 In  40 In  0,01 In  
tI>>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
I>>> Torque angle (Угол 
м.ч.)  

00 3590 10 

I>>> Trip Zone (Зона 
работы)  

±100 ±1700 10 

 

8.2 [50/51] Фазная МТЗ (Р126)  
 • фазный ток          только основная гармоника  
 
ПРИМЕЧАНИЕ: При использовании инверсно зависимой характеристики (IDMT) для ступеней I> и 
I>>, рекомендуемое максимальное значение уставки не более 2In.  

8.2.1 Диапазон уставок защит (Р126)  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[51] Фазная МТЗ  Мин  Макс  Шаг   
I> ?  No (Нет) или Yes (Да)   
I>  0.1 In  25 In  0,01 In  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, 
IEC_SI, IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, 
IEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT)  

tI>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
I> TMS  0.025  1.5  0.001  
I> Reset Delay Type 
(Характеристика 
возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   

I>RTMS  0.025  3.2  0.025  
I> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
I>  I>> I>>> Interlock 
(Блокировка)  

No (Нет) или Yes (Да)   

I>> ?  No (Нет) или Yes (Да)   
I>>  0.5 In  40 In  0,01 In  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, 
IEC_SI, IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, 
IEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT)  

tI>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
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  Диапазон регулирования уставок  
[51] Фазная МТЗ  Мин  Макс  Шаг   
I>> TMS  0.025  1.5  0.001 
I>> Reset Delay Type 
(Характеристика 
возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   

I>>RTMS  0.025  3.2  0.025  
I>> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
I>>> ?  No (Нет) или Yes (Да) или Peak (по пиковым 

значениям)  
I>>>  0.5 In  40 In  0,01 In  
tI>>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  

 

8.3 [67N/50N/51N] Направленная/ненаправленная защита от 
замыканий на землю (P125, P126 и Р127)  

 • ток замыкания на землю        только основная гармоника  
 • диапазон токов замыкания        по следующей таблице  
 • напряжение нулевой последовательности   только основная гармоника  
 • диапазон напряжения        по следующей таблице  
 • мин. напряжение срабатывания (3Uo)    0,7 В (Un: 57 -130B)  
 • мин. напряжение срабатывания (3Uo)    3,0 В (Un: 220 - 480B)  
 
ПРИМЕЧАНИЕ: При использовании инверсно зависимой характеристики (IDMT) для ступеней Ie> 
или Ie>>, рекомендуемое максимальное значение уставки должно быть больше чем максимальное 
(граничное) значение диапазона регулирования деленное на 20.  

8.3.1 Диапазон уставок защит  
 

   Диапазон регулирования уставок  
[67N] ЗНЗ  Мин  Макс  Шаг   
Реле высокой 
чувствительности  

Код заказа (CORTEC) P12-C-X---X  

Ie>  0,002 Ien  1 Ien  0,001 Ien  
Ie>>  0,002 Ien  1 Ien  0,001 Ien  
Ie>>>  0,002 Ien  1 Ien  0,001 Ien  
Реле средней 
чувствительности  

Код заказа (CORTEC) P12-В-X---X  

Ie>  0,01 Ien  1 Ien  0,005 Ien  
Ie>>  0,01 Ien  8 Ien  0,005 Ien  
Ie>>>  0,01 Ien  8 Ien  0,005 Ien  
Реле низкой 
чувствительности  

Код заказа (CORTEC) P12-А-X---X  

Ie>  0,1 Ien  25 Ien  0,1 Ien  
Ie>>  0,5 Ien  40 Ien  0,1 Ien  
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   Диапазон регулирования уставок  
[67N] ЗНЗ  Мин  Макс  Шаг   
Ie>>>  0,5 Ien  40 Ien  0,1 Ien  
Ie> ?  No (Нет) или Yes (Да) или DIR (Направленная)  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, IEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT)  

tIe>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
Ie> TMS  0.025  1.5  0.025  
Ie> Reset Delay Type 
(Характеристика возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   

Ie>RTMS  0.025  3.2  0.025  
Ie> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
Ie>  Ie>> Ie>>> Interlock 
(Блокировка)  

No (Нет) или Yes (Да)   

Ie> Torque angle (Угол м.ч.)  00 3590 10 
Ie> Trip Zone (Зона работы)  ±100 ±1700 10 
Вход напряжения нулевой последовательности для реле диапазона 57 -130В  
Ue>  1 B  260 B  0.1 B  
Вход напряжения нулевой последовательности для реле диапазона 220-480В  
Ue>  4 B  960 B  0.5 B  
Ie>> ?  No (Нет) или Yes (Да) или DIR (Направленная)  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, IEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT)  

tIe>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
Ie>> TMS  0.025  1.5  0.025  
Ie>> Reset Delay Type 
(Характеристика возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   

Ie>>RTMS  0.025  3.2  0.025  
Ie>> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
tIe>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
Ie>> Torque angle (Угол м.ч.)  00 3590 10 
Ie>> Trip Zone (Зона работы)  ±100 ±1700 10 
Ie>>> ?  No (Нет) или Yes (Да) или DIR (Направленная) или Peak (по 

пиковым значениям)  
Ie>> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
Вход напряжения нулевой последовательности для реле диапазона 57 -130В  
Ue>>  1 B  260 B  0.1 B  
Вход напряжения нулевой последовательности для реле диапазона 220-480В  
Ue>>  4 B  960 B  0.5 B  
Ie>>> ?  No (Нет) или Yes (Да) или DIR (Направленная) или Peak (по 

пиковым значениям)  
tIe>>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
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   Диапазон регулирования уставок  
[67N] ЗНЗ  Мин  Макс  Шаг   
Ie>>> Torque angle (Угол м.ч.) 00 3590 10 
Ie>>> Trip Zone (Зона 
работы)  

±100 ±1700 10 

Ie>>> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
Вход напряжения нулевой последовательности для реле диапазона 57 -130В  
Ue>>>  1 B  260 B  0.1 B  
Вход напряжения нулевой последовательности для реле диапазона 220-480В  
Ue>>>  4 B  960 B  0.5 B  
Ie>>> ?  No (Нет) или Yes (Да) или DIR (Направленная)   
tIe>>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
Ie>>> Torque angle (Угол м.ч.) 00 3590 10 
Ie>>> Trip Zone (Зона 
работы)  

±100 ±1700 10 

Ie>>> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
Вход напряжения нулевой последовательности для реле диапазона 57 -130В  
Ue>>>  1 B  260 B  0.1 B  
Вход напряжения нулевой последовательности для реле диапазона 220-480В  
Ue>>>  4 B  960 B  0.5 B  

 
ВНИМАНИЕ: Уставки Ue зависят от принятого варианта подключения к цепям трансформатора 

напряжения. В меню Р127 CONFIGURATION/GENERAL (ПОСТРОЕНИЕ/ОБЩИЕ) вход 
Ve может быть задан на подключение непосредственно и источнику напряжения 
нулевой последовательности (т.е. к разомкнутому треугольнику) или задан на 
использование вычисленного напряжения по измерениям фазных напряжений (3VPN). 
В таком случае напряжение Ue рассчитывается по сумме векторов фазных 
напряжений:  

Ue = 1/3 (Ua + Ub + Uc) 
При задании уставок Ue необходимо принимать во внимание приведенную выше 
формулу.  

8.4 Ваттметрическая защита от замыканий на землю  
 − ток замыкания на землю        только основная гармоника  
 − напряжение нулевой последовательности   только основная гармоника  
 − мин. напряжение срабатывания (3Uo)    
 • реле диапазона от 57 до 130 В      0,7В  
 • реле диапазона от 220 до 480 В      3,0В  
 − Минимальный ток срабатывания для Ien=1A и Ien=5A  
 • реле диапазона от 0.002 до 1 Ien      1мА  
 • реле диапазона от 0.01 до 8 Ien      5 мА  
 • реле диапазона от 0.1 до 40 Ien      50мА   
 
ПРИМЕЧАНИЕ:       Если для функций Pe> или IeCos> выбраны инверсно зависимые характеристики 

срабатывания (IDMT), то максимальное рекомендуемое значение не должно 
превышать максимальное значение диапазона регулировании уставки 
деленное на 20.  
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8.5 Режимы работы  
 
Данный орган защиты может работать в режимах Pe или IeCos.  

8.5.1 Диапазоны регулирования уставок  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[32N] Ваттметрическая ЗНЗ  Мин  Макс  Шаг   
Mode (Режим )  Pe или IeCos  
Реле высокой 
чувствительности  

Вход тока с диапазоном регулирования 0,002 – 1 In  

Ном. напряжение 57 – 130 В  Код заказа (Cortec) : Р12 – САХ --- Х  
Pe> (*)  0,2 x кВт  20 x кВт  0,02 x кВт  
Pe>> (*)  0,2 x кВт  20 x кВт  0,02 x кВт  
Ном. напряжение 220 – 480 В  Код заказа (Cortec) : Р12 – СBХ --- Х  
Pe> (*)  1 x кВт  80 x кВт  0,1 x кВт  
Pe>> (*)  1 x кВт  80 x кВт  0,1 x кВт  
Реле средней 
чувствительности  

Вход тока с диапазоном регулирования 0,01 – 8 In  

Ном. напряжение 57 – 130 В  Код заказа (Cortec) : Р12 – ВАХ --- Х  
Pe> (*)  1 x кВт  160 x кВт  0,1 x кВт  
Pe>> (*)  1 x кВт  160 x кВт  0,1 x кВт  
Ном. напряжение 220 – 480 В  Код заказа (Cortec) : Р12 – ВBХ --- Х  
Pe> (*)  4 x кВт  640 x кВт  0,5 x кВт  
Pe>> (*)  4 x кВт  640 x кВт  0,5 x кВт  
Реле низкой 
чувствительности  

Вход тока с диапазоном регулирования 0,1 – 40 In  

Ном. напряжение 57 – 130 В  Код заказа (Cortec) : Р12 – ААХ --- Х  
Pe> (*)  10 x кВт  800 x кВт  1 x кВт  
Pe>> (*)  10 x кВт  800 x кВт  1 x кВт  
Ном. напряжение 220 – 480 В  Код заказа (Cortec) : Р12 – АBХ --- Х  
Pe> (*)  40 x кВт  3200 x кВт  5 x кВт  
Pe>> (*)  40 x кВт  3200 x кВт  5 x кВт  
Pe>?  No (Нет) или Yes (Да)  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, IEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT)  

tPe>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
Pe> TMS  0.025  1.5  0.025  
Pe> Reset Delay Type 
(Характеристика возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   

Pe>RTMS  0.025  1.5  0.025  
Pe> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
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  Диапазон регулирования уставок  
[32N] Ваттметрическая ЗНЗ  Мин  Макс  Шаг   
Pe>?  No (Нет) или Yes (Да)  
tPe>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
Pe> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
Защита IeCos высокой 
чувствительности  

Код заказа (Cortec) : Р12 – С - Х --- Х  

IeCos>  0.002 Ien  1 Ien  0.001 Ien  
IeCos>>  0.002 Ien  1 Ien  0.001 Ien  
Защита IeCos средней 
чувствительности  

Код заказа (Cortec) : Р12 – В - Х --- Х  

IeCos>  0.01 Ien  8 Ien  0.005 Ien  
IeCos>>  0.01 Ien  8 Ien  0.005 Ien  
Защита IeCos низкой 
чувствительности  

Код заказа (Cortec) : Р12 – А - Х --- Х  

IeCos>  0.1 Ien  25 Ien  0.01 Ien  
IeCos>>  0.5 Ien  40 Ien  0.01 Ien  
IeCos>?  No (Нет) или Yes (Да)  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, IEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT)  

tIeCos>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
IeCos> TMS  0.025  1.5  0.025  
IeCos> Reset Delay Type 
(Характеристика возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   

IeCos>RTMS  0.025  1.5  0.025  
IeCos> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
IeCos>>?  No (Нет) или Yes (Да)  
tIeCos>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
IeCos>> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
Pe/IeCos Torque Angle (Угол 
м.ч.)  

00 3590 10 

 
(*) ВНИМАНИЕ:  Уставка ваттметрической защиты Pe выводится на дисплее в формате : ## x Ien W. 

Уставка задается в Ваттах вторичных.  
Для задания уставки в 20 Вт с клавиатуры передней панели:  
Если Iеn= 1A, то значение внутренней уставки в реле будет равно 1х20 = 20Вт.  
Если Iеn= 5A, то значение внутренней уставки в реле будет равно 5х20 = 100Вт.  
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8.6 Защита минимального тока (Р126 и Р127)  
− − минимальный ток  
− − фазный ток:         только основная гармоника  
−  

8.6.1 Диапазоны регулирования уставок  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[37] Защита минимального тока Мин  Макс  Шаг   
I< ?  No (Нет) или Yes (Да)  
I<  0.1 In  1 Ien  0.01 In  
tI<  0 сек  150 сек  0.01 сек  

 
  

8.7 Токовая защита обратной последовательности (Р126 и Р127)  
o − токи фаз:           только основная 

гармоника  
 
ПРИМЕЧАНИЕ: При использовании инверсно зависимой характеристики (IDMT) для ступеней I2>, 

рекомендуемое максимальное значение уставки не более 2In.  

8.7.1 Диапазоны регулирования уставок  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[46] Neg. Seq. OC (ТЗОП)  Мин  Макс  Шаг   
I2> ?  No (Нет) или Yes (Да)  
I2>  0.1 In  25 Ien  0.01 In  
Delay type (Тип 
характеристики)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая) (IEC_STI, IEC_SI, 
IEC_VI, IEC _EI, IEC_LYI, CO2, CO8, IEEE_MI, IEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT)  

tI2>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
I2> TMS  0.025  1.5  0.025  
I2> Reset Delay Type 
(Характеристика возврата)  

DT (Независимая) или IDMT (Зависимая)   

I2>RTMS  0.025  3.2  0.025  
I2> tReset  0.00 сек  100 сек  0.01 сек  
I2>> ?  No (Нет) или Yes (Да)  
I2>>  0.5 In  40 Ien  0.01 In  
tI2>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
I2>>> ?  No (Нет) или Yes (Да)  
I2>>>  0.5 In  40 Ien  0.01 In  
tI2>>>  0 сек  150 сек  0.01 сек  
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8.8 Защита от теплового перегруза (Р126 и Р127)  
− Фазный ток:           RMS (эффективное значение)  

8.8.1 Диапазоны регулирования уставок  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[49] Therm. OL (Тепловой перегруз) Мин  Макс  Шаг   

Therm. OL ?   No (Нет) или Yes (Да)  
Iθ  0.1 In  25 Ien  0.01 In  
Te  1 мин   200 мин   1 мин  
k  1  1,5  0,01  
θ Trip (ступень отключения)  50%  200%  1%  
θ Alarm ? (ступень сигнализации)  No (Нет) или Yes (Да)  
θ Alarm ? (ступень сигнализации)  50%  200%  1%  

 

8.9 Защита минимального напряжения (Р127)  
− фазные или линейные напряжения:   только первая гармоника  
− режим работы ступеней:        AND (И) или OR (ИЛИ) (*)  

8.9.1 Диапазоны регулирования уставок  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[27] Phase Undervoltage (Защита 
минимального напряжения)  

Мин  Макс  Шаг   

Ном. напряжение 57 – 130 В  Код заказа (Cortec) : Р127 - АХ --- Х  
U< ?  No (Нет) или AND (И) или OR (ИЛИ)  
U< 2 B  130 B  0,1 B  
tU<  0 сек  600 сек  0,01 сек  
U<< ?  No (Нет) или AND (И) или OR (ИЛИ)  
U<<  
tU<<  

2 B  
0 сек  

130 B  
600 сек  

0,1 B  
0,01 сек  

Ном. напряжение 220 – 480 В  Код заказа (Cortec) : Р127 - ВХ --- Х  
U< ?  No (Нет) или AND (И) или OR (ИЛИ)  
U<  
tU<  

10 B  
0 сек  

480 B  
600 сек  

0,5 B  
0,01 сек  

U<< ?  No (Нет) или AND (И) или OR (ИЛИ)  
U<<  
tU<<  

10 B  
0 сек  

480 B  
600 сек  

0,5 B  
0,01 сек  
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8.10  Защита максимального напряжения (Р127)  
• − Фазные или линейные напряжения:     Только основная гармоника  
• − Режим работы ступеней:        AND (И) или OR (ИЛИ) (*)  

8.10.1 Диапазоны регулирования уставок  
 

  Диапазон регулирования уставок 
[59] Phase Overervoltage (Защита 
максимального напряжения)  

Мин Макс Шаг 

Ном. напряжение 57 – 130 В  Код заказа (Cortec) : Р127 - АХ --- Х  
U> ?  No (Нет) или AND (И) или OR (ИЛИ)  
U>  
tU>  

2 B  
0 сек  

260 B  
600 сек  

0,1 B  
0,01 сек  

U>> ?  No (Нет) или AND (И) или OR (ИЛИ)  
U>>  
tU>>  

2 B  
0 сек  

260 B  
600 сек  

0,1 B  
0,01 сек  

Ном. напряжение 220 – 480 В  Код заказа (Cortec) : Р127 - ВХ --- Х  
U> ?  No (Нет) или AND (И) или OR (ИЛИ)  
U>  
tU>  

10 B  
0 сек  

960 B  
600 сек  

0,5 B  
0,01 сек  

U>> ?  No (Нет) или AND (И) или OR (ИЛИ)  
U>>  
tU>>  

10 B  
0 сек  

960 B  
600 сек  

0,5 B  
0,01 сек  

 
(*) OR (ИЛИ) отключение (срабатывание ступени защиты) при превышении заданной уставки в 
одной, двух или трех фазах  
AND (И) отключение (срабатывание ступени защиты) при превышении заданной уставки во всех 
трех фазах.  

8.11 Защита по повышению/понижению частоты (Р127) 
− Фазные или линейные напряжения:   только основная гармоника 

8.11.1 Диапазон регулирования уставок (Р127) 
 

 Диапазон изменения 
ВХОД. ПАРАМЕТРЫ            
(OP PARAMETERC) 

Мин.  Макс. Шаг  

Частота (Frequency) 50 Гц 60 Гц N.A 

[81] Частота (Frequency) Мин.  Макс. Шаг  
F1? 81> или 81< или Нет 
F1  45,1 Гц 64,9 Гц 0.01 Гц 
tF1 0 c 600 c 0.01 c 
F2? 81> или 81< или Нет  
F2  45,1 Гц 64,9 Гц 0.01 Гц 
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tF2 0 c 600 c 0.01 c 
F3? 81> или 81< или Нет  
F3  45,1 Гц 64,9 Гц 0.01 Гц 
tF3 0 c 600 c 0.01 c 
F4? 81> или 81< или Нет  
F4  45,1 Гц 64,9 Гц 0.01 Гц 
tF4 0 c 600 c 0.01 c 
F5? 81> или 81< или Нет  
F5  45,1 Гц 64,9 Гц 0.01 Гц 
tF5 0 c 600 c 0.01 c 
F6? 81> или 81< или Нет  
F6  45,1 Гц 64,9 Гц 0.01 Гц 
tF6 0 c 600 c 0.01 c 

 

8.12 Защита по повышению активной мощности (Р127) 
− Напряжения фаза-фаза или фаза – нейтраль:  только основная гармоника 

8.12.1 Диапазон регулирования уставок 
 

 Диапазон регулирования 
[32] МОЩНОСТЬ ФАЗ        
(Phase Power) 

Мин. Макс. Шаг 

Вход напряжения 57–130В Код заказа (Cortec): P127AA или P127BA или P127CA 
P>? Да или Нет  
P> 1 Вт*k (*) 10000 Вт*k (*) 1 Вт*k (*) 
tP> 0 c 150 c 0.01 c 
P>>? Да или Нет  
P>> 1 Вт*k (*) 10000 Вт*k (*) 1 Вт*k (*) 
tP>> 0 c 150 c 0.01 c 

Вход напряжения 220–480В Код заказа: P127AB или P127BA или P127CA 
P>? Да или Нет  
P> 4 Вт*k (*) 40000 Вт*k (*) 1 Вт*k (*) 
tP> 0 c 150 c 0.01 c 
P>>? Да или Нет  
P>> 4 Вт*k (*) 40000 Вт*k (*) 1 Вт*k (*) 
tP>> 0 c 150 c 0.01 c 

 
(*) k = 1 если номинальный вторичный ток трансформатора тока = 1A  

k = 5 если номинальный вторичный ток трансформатора тока = 5A 
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8.13 Защита по повышению напряжения нулевой 
последовательности  

• − Напряжение нулевой последовательности:    только основная гармоника  

8.13.1 Диапазоны регулирования уставок  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[59N] Residual Overvoltage 
(Защита максимального 
напряжения нулевой послед-ти)  

Мин  Макс  Шаг  

Ном. напряжение 57 – 130 В  Код заказа (Cortec) : Р127 - АХ --- Х  
Ue>>>> ?  No (Нет) или Yes (Да) 
Ue>>>>  
tUe>>>>  

1 B  
0 сек  

260 B  
600 сек  

0,1 B  
0,01 сек  

Ном. напряжение 220 – 480 В  Код заказа (Cortec) : Р127 - ВХ --- Х  
Ue>>>> ?  No (Нет) или Yes (Да) 
Ue>>>>  
tUe>>>>  

5 B  
0 сек  

960 B  
600 сек  

0,5 B  
0,01 сек  

 
  
ВНИМАНИЕ: Уставки Ue зависят от принятого варианта подключения к цепям трансформатора 

напряжения. В меню Р127 CONFIGURATION/GENERAL (ПОСТРОЕНИЕ/ОБЩИЕ) вход 
Ve может быть задан на подключение непосредственно и источнику напряжения 
нулевой последовательности (т.е. к разомкнутому треугольнику) или задан на 
использование вычисленного напряжения по измерениям фазных напряжений (3VPN). 
В таком случае напряжение Ue рассчитывается по сумме векторов фазных 
напряжений:  

)UCUBUA(x
3
1Ue ++=  

При задании уставок Ue необходимо принимать во внимание приведенную выше 
формулу.  

  

8.14  Многократное АПВ (Р126 и Р127)  
 
Основные попытки включения: 4 независимые попытки включения.  
Внешние логические входы: 6 входов (сигнал отключения выключателя, сигнал включения 
выключателя, команда ручного отключения выключателя, команда ручного включения выключателя, 
команда блокирования функции, инициализация цикла).  
Внутренние программируемые пуски каждого из циклов при работе фазной МТЗ и ЗНЗ.  
Внешний пуск по логическому входу реле.  
Время запрета функции после ручного включения выключателя.  
Программируемые длительности бестоковых пауз и времени готовности АПВ.  
Максимальная (регулируемая) длительность команды включения выключателя 5 сек (уставка 
длительностей импульсов отключения/включения).  
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8.14.1 Уставки функции многократного АПВ  
 

  Диапазон регулирования уставок  
[79] Autoreclose (АПВ)  Мин  Макс  Шаг  
Autoreclose? (АПВ?)  No (Нет) или Yes (Да)  
Ext. CB Fail? (Внеш. контр. вык-ля?) No (Нет) или Yes (Да)  
Ext. CB Fail Time  0,01 сек  600 сек  0,01 сек  
Aux1 (I>)? (Доп. 1)  No (Нет) или Yes (Да)  
Aux2 (Ie>)?  (Доп. 2)  No (Нет) или Yes (Да)  
Ext Block? (Внеш. блок.)  No (Нет) или Yes (Да)  
Dead Time (Бестоковая пауза)        
tD1  0,01 сек  300 сек  0,01 сек  
tD2  0,01 сек  300 сек  0,01 сек  
tD3  0,01 сек  600 сек  0,01 сек  
tD4  0,01 сек  600 сек  0,01 сек  
Reclaim Time (Время готовности)        
tR  0,02 сек  600 сек  0,01 сек  
Inhib time (Время запрета)        
tI  0,02 сек  600 сек  0,01 сек  
Phase Cycles (Циклы МТЗ)  0  4  1  
E/Gnd Cycles (Циклы ЗНЗ)  0  4  1  
Cycles (Циклы)  4 3 2 1  Уставки  
tI>  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tI>>  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tI>>>  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tIe>  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tIe>>  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tIe>>>  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tPe/IeCos>  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tPe/IeCos>>  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tAux1  1 1 1 1  0 или 1 или 2  
tAux2  1 1 1 1  0 или 1 или 2  

 
  
0 = без действия на функцию АПВ (без пуска):  фиксированное отключение  
1 = отключение при срабатывании данной ступени, с последующим пуском АПВ  
2 = срабатывание данной ступени не действует на отключение, несмотря на то, что данная ступень 

включена в список защит действующих на отключение в меню CTRL/Trip Commands/Trip 
(АВТОМАТИКА/ЗАКАЗ ОТКЛЮЧЕНИЯ/ОТКЛЮЧЕНИЕ)  
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8.14.1.1 Другие таймеры  
 
Фиксированное время отсутствия сигнала об отключении выключателя после подачи команды 
отключения от защиты:       2.00 сек для сети 50Гц  
            1.67 сек для сети 60Гц  
Фиксированное время отсутствия сигнала о включении выключателя после подачи команды 
включения от АПВ:  
tClose Pulse (*): от 0.1 до 5.00 сек с шагом 0.01 сек   
(*) уставка доступна в меню контроля выключателя.  

9 АВТОМАТИКА И ВСПОМОГАТЕЛЬНЫЕ ФУНКЦИИ  

9.1 Функция «Пуск-Наброс» (Р126 и Р127)  
 

  Диапазон регулирования уставок  
Cold Load PU (Пуск-Наброс)  Мин  Макс  Шаг  
Cold Load PU? (Пуск-Наброс)  No (Нет) или Yes (Да)  
Ext. CB Fail? (Внеш. контр. вык-ля?) No (Нет) или Yes (Да)  
Level (Уровень/степень)  100%  500%  1%  
tCL  0,1 сек  3600 сек  0,1 сек  

 

9.2 Блокировка при броске тока намагничивания (Р127) 
 

Блокировка броска тока 
намагничивания (Inrush Block) 

Диапазон регулирования уставок 

 Мин.  Макс. Шаг  
Inrush Block (БЛОК. ТОК НАМАГ.) No (Нет) или Yes (Да) 
Inrush H2 ration (Отношение 2-й 
гармоники в % от 1-й) 

10 % 35 % 0,1 % 

Inrush tReset (Время возврата 
блокировки от тока 
намагничивания) 

0 мс 2 с 0,1 с 

Block (БЛОК.)  I> No (Нет) Yes (Да) Да или Нет 
Block (БЛОК.) I>> No (Нет) Yes (Да) Да или Нет 
Block (БЛОК.) I>>> No (Нет) Yes (Да) Да или Нет 
Block (БЛОК.)Ie> No (Нет) Yes (Да) Да или Нет 
Block (БЛОК.) Ie>> No (Нет) Yes (Да) Да или Нет 
Block (БЛОК.) I2> No (Нет) Yes (Да) Да или Нет 
Block (БЛОК.) I2>> No (Нет) Yes (Да) Да или Нет 
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9.3 МТЗ, управляемая напряжением (51V)  
Функция 51V обеспечивает управление ступенями МТЗ путем контроля уровня фазного напряжения. 
Уставки функции приведены в следующей таблице. Работа 51V может быть блокирована функцией 
контроля цепей ТН (КЦН).  
Уставки  

51V  
Реле напряжения 57 – 130В  Мин  Макс  Шаг  
(U< ИЛИ V2>) и I>>  Yes (Да)  No (Нет)  Yes (Да)/No (Нет) 
V2>  3 В  200 В  0,1 В  
(U<< ИЛИ V2>>) и I>>>  Yes (Да)  No (Нет)  Yes (Да)/No (Нет) 
V2>  3 В  200 В  0,1 В  
Реле напряжения 220 – 480В  Мин  Макс  Шаг  
(U< ИЛИ V2>) и I>>  Yes (Да)  No (Нет)  Yes (Да)/No (Нет) 
V2>  20 В  720 В  0,5 В  
(U<< ИЛИ V2>>) и I>>>  Yes (Да)  No (Нет)  Yes (Да)/No (Нет) 
V2>  20 В  720 В  0,5 В  
VTS Blocks 51V (RWY блокирует 
функцию 51V) 

Yes (Да)  No (Нет)  Yes (Да)/No (Нет) 

VTS Alarm (КЦН действует на 
сигнал) 

Yes (Да)  No (Нет)  Yes (Да)/No (Нет) 

 

9.4 Дополнительные таймеры (Р126 и Р127)  
 
Дополнительные таймеры:  4 таймера связанные с логическими входами                

Aux1 (ДОП.1), Aux2 (ДОП.2), Aux3 (ДОП.3), Aux4 
(ДОП.4). 

  
 Диапазон уставок 

Дополнительные таймеры Мин Макс Шаг 
tAux1 (tДОП.1)  0 200 сек 0.01 сек 
tAux2 (tДОП.2)  0 200 сек 0.01 сек 
tAux3 (tДОП.3)  0 200 сек 0.01 сек 
tAux4 (tДОП.4)  0 200 сек 0.01 сек 
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9.5 Обнаружение обрыва провода (Р126 и Р127)  
 
Принцип работы:          отношение I2/I1  
Функциональность работает при условии, что:   (IA или IB или IC) > 10% In  

9.5.1 Диапазоны регулирования уставок функции обрыва провода  
 

  Диапазон уставок  
Broken Conductor (Обрыв проводника)  Мин  Макс  Шаг  

Brkn. Cond (ОБРЫВ ПРОВОДА)?   Yes (Да) или No (Нет)  
Ratio (ОТНОШЕНИЕ )I2/I1  20%  100%  1%  
Задержка на срабатывание  tBC (tОБ.) 0 сек  14400 сек  1 сек  

 

9.6 УРОВ (Р126 и Р127)  

9.6.1 Уставки функции УРОВ  
 

  Диапазон уставок  
CB Fail (УРОВ)  Мин  Макс  Шаг  
CB Fail (УРОВ)?   Yes (Да) или No (Нет)  
I< BF (контроль тока УРОВ)  0.02 In  1 In  0.01 In  
CB Fail Time tBF (Таймер УРОВ)  0 сек  10 сек  0.01 сек  
Block I> (блокировка пуска I> при 
срабатывании УРОВ)  

Yes (Да)  No (Нет)  Yes (Да)/No (Нет) 

Block Ie> (блокировка пуска Ie> при 
срабатывании УРОВ)  

Yes (Да)  No (Нет)  Yes (Да)/No (Нет) 

 

9.7 Контроль цепи отключения (Р126 и Р127)  
 

  Диапазон уставок  
TC Supervision (Контроль цепи 
отключения)  

Мин Макс Шаг 

TC Supervision (КОНТР. СХ.ОТКЛ.)?  Yes (Да) или No (Нет)  
t Trip circuit tSUP (выдержка на 
сигнал при нарушении цепи откл.)  0,1 сек 10 сек 0.1 сек 
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9.8 Управление выключателем и контроль технического 
состояния (Р126 и Р127)  

9.8.1 Диапазон регулирования уставок 
 

CB Supervision (Контроль 
выключателя)  

Диапазон регулирования  

  Мин Макс Шаг 
CB Open S’vision? (Контроль времени 
отключения выключателя)  

Yes (Да) или No (Нет)  

CB Open time (Время отключения)  0,05 сек  1 сек  0.01 сек  
CB Close S’vision? (Контроль времени 
включения выключателя)  

Yes (Да) или No (Нет)  

CB Close time (Время включения)  0,05 сек  1 сек  0.01 сек  
CB Open Alarm? (Сигнал по 
количеству операций отключения)  

Yes (Да) или No (Нет)  

CB Close NB (Кол-во операций)  0  50000  1  
∑Amps (n)? (Контроль суммы 
отключенных токов)  

Yes (Да) или No (Нет)  

∑Amps (n) (Сумма токов)  0 Е6 А  4000 Е6 А  1 Е6 А  
n ( показатель степени суммирования 
отключенных токов)  

1  2  1  

tOpen Pulse (*) (длительность 
импульса отключения )  

0,10 сек  5 сек  0.01 сек  

tClose Pulse (*) (длительность 
импульса отключения )  

0,10 сек  5 сек  0.01 сек  

  
(*) Примечание: уставки tOpen/Close Pulse доступны в Р125 только для местного/дистанционного 
управления выключателем.  

9.9 Ускорение защит при включении на КЗ (SOTF/TOR) (Р126 и 
Р127)  

Функция ускорения защит интегрированных в терминале при оперативном (ручном) или 
автоматическом (АПВ) включении выключателя на КЗ. 

9.9.1 Диапазон регулирования уставок  
 

SOTF (Защита при включении на 
повреждение)  

Диапазон уставок  

  Мин  Макс  Шаг  
SOTF?  (ввод в работу) Yes (Да) или No (Нет)  
tSOTF (задержка на отключение) 0 мс  500 мс  10 мс  
I>>  (выбор ускоряемой ступени) Yes (Да) или No (Нет)  
I>>> (выбор ускоряемой ступени) Yes (Да) или No (Нет)  
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9.10 Логические уравнения (Р126 и Р127)  
 
Для расширения возможностей терминалов в части разнообразия вариантов их применения и 
адаптации к существующим в сети системам защиты в MiCOM P126 и Р127 интегрирована функция 
построения логических уравнений. 
В распоряжении пользователя имеется возможность использования до 8 логических уравнений (от А 
до Н). Результат удовлетворяющий условиям уравнения может с заданной задержкой времени 
назначен на срабатывание любого из выходных реле, включен в список сигналов формирующих 
команду отключения (действие на выходное реле RL1), установлен на фиксацию (самоподхват) а 
также назначен на любой программируемый светодиодный индикатор. 
В каждом уравнении может быть использовано до 16 операндов (нумерованы от 00 до 15). 
Операнды состоят из двух частей: 
− (1/2): логические элементы (NOT (НЕ); OR (ИЛИ); AND (И); NOT AND (НЕ И); NOT OR (НЕ 

ИЛИ)) 
− (2/2): сигналы (I>, tI>, I>>, tI>>, …ВХОД 1, ВХО2 … т.д.) 

9.10.1 Диапазон регулирования уставок таймеров логических 
уравнений  

 
  Диапазон уставок  
AND logic equat T delay (Выдержки 
времени логических уравнений)  

Мин  Макс  Шаг  

EQU. A Toperat (УРАВН. А tСРАБ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. A Treset  (УРАВН. А tВОЗВ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. B Toperat (УРАВН.B tСРАБ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. B Treset (УРАВН. B tВОЗВ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. C Toperat (УРАВН. C Tсраб.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. C Treset (УРАВН. C tВОЗВ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. D Toperat (УРАВН. D tСРАБ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. D Treset (УРАВН. D tВОЗВ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. E Toperat (УРАВН. E tСРАБ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. E Treset  (УРАВН. E tВОЗВ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. F Toperat (УРАВН.F tСРАБ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. F Treset (УРАВН. F tВОЗВ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. G Toperat (УРАВН. G Tсраб.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. G Treset (УРАВН. G tВОЗВ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. H Toperat (УРАВН. H tСРАБ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
EQU. H Treset (УРАВН. H tВОЗВ.) 0 сек 600 сек 0.01 сек 
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9.10.2 Доступные логические элементы  
 

Логические элементы Доступность  (1/2) 

NOT (НЕ) A00  

B00 

C00 

D00 

E00 

F00 

G00 

H00 

OR (ИЛИ) (по умолчанию) 

AND (И) 

AND NOT (И НЕ) 

OR NOT (ИЛИ НЕ) 

От A01 до A15 

От B01 до B15 

От C01 до C15 

От D01 до D15 

От E01 до E15 

От F01 до F15 

От G01 до G15 

От H01 до H15 

9.10.3 Доступные сигналы 
В каждом логическом уравнении может быть использовано до 16 операндов. Далее приведен список 
сигналов доступных для включения в любое логическое уравнение: 
 

TEXT Сигналы (информация) (2/2) 
I> Мгновенный сигнал первой ступени МТЗ от м/ф КЗ 
I>> Мгновенный сигнал второй ступени МТЗ от м/ф КЗ 
I>>> Мгновенный сигнал третьей ступени МТЗ от м/ф КЗ 
tI> Задержанный сигнал первой ступени МТЗ от м/ф КЗ 
tI>> Задержанный сигнал второй ступени МТЗ от м/ф КЗ 
tI>>> Задержанный сигнал третьей ступени МТЗ от м/ф КЗ 
Ie> Мгновенный сигнал первой ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
Ie>> Мгновенный сигнал второй ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
Ie>>> Мгновенный сигнал третьей ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
tIe> Задержанный сигнал первой ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
tIe>> Задержанный сигнал второй ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
tIe>>> Задержанный сигнал третьей ступени МТЗ от 1/ф КЗ (ЗНЗ) 
Pe/IeCos> Мгновенный сигнал первой ступени ваттметрической защиты 
tPe/IeCos> Задержанный сигнал первой ступени ваттметрической защиты 
Pe/IeCos>> Мгновенный сигнал второй ступени ваттметрической защиты 
tPe/IeCos>> Задержанный сигнал второй ступени ваттметрической защиты 
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TEXT Сигналы (информация) (2/2) 
t Aux 1 (tДОП.1) Копия статуса логического входа с выдержкой таймера tДОП.1 
t Aux 2 (tДОП.2) Копия статуса логического входа с выдержкой таймера tДОП.2 
t Aux 3 (tДОП.3) Копия статуса логического входа с выдержкой таймера tДОП.3 
t Aux 4 (tДОП.4) Копия статуса логического входа с выдержкой таймера tДОП.4 
I2> Мгновенный сигнал первой ступени ТЗОП 
I2>> Задержанный сигнал первой ступени ТЗОП 
tI2> Мгновенный сигнал второй ступени ТЗОП 
tI2>> Задержанный сигнал второй ступени ТЗОП 
I2>>> Мгновенный сигнал третьей ступени ТЗОП 
tI2>>> Задержанный сигнал третьей ступени ТЗОП 
Thermal Alarm 
(ИНФ.ТЕПЛ.) 

Ступень сигнализации перегруза по температуре 

Therm Trip 
(ОТКЛ.ТЕПЛ.) 

Ступень отключения при перегрузе по температуре 

I< Мгновенный сигнал защиты минимального тока 
tI< Задержанный сигнал защиты минимального тока 
tBC Выходной сигнал (с выдержкой времени) функции обнаружения 

обрыва проводника линии 
U> Мгновенный сигнал первой ступени защиты максимального 

напряжения (P127) 
tU> Задержанный сигнал первой ступени защиты максимального 

напряжения (P127) 
U>> Мгновенный сигнал второй ступени защиты максимального 

напряжения (P127) 
tU>> Задержанный сигнал второй ступени защиты максимального 

напряжения (P127) 
U< Мгновенный сигнал первой ступени защиты минимального 

напряжения (P127) 
tU< Задержанный сигнал первой ступени защиты минимального 

напряжения (P127) 
U<< Мгновенный сигнал второй ступени защиты минимального 

напряжения (P127) 
tU<< Задержанный сигнал второй ступени защиты минимального 

напряжения (P127) 
Ue>>>> Мгновенный сигнал защиты по повышению напряжения нулевой 

последовательности 
tUe>>>> Задержанныйсигнал защиты по повышению напряжения нулевой 

последовательности 
79 Trip (ОТКЛ. АПВ) Завершающее отключение при АПв 
P> Мгновенный сигнал первой ступени направленной защиты по 

активной мощности (P127) 
tP> Задержанный сигнал первой ступени направленной защиты по 

активной мощности (P127) 
P>> Мгновенный сигнал второй ступени направленной защиты по 

активной мощности (P127) 
tP>> Задержанный сигнал второй ступени направленной защиты по 

активной мощности (P127) 
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TEXT Сигналы (информация) (2/2) 
F1 Мгновенный сигнал первой ступени защиты по частоте (P127) 
tF1 Задержанный сигнал первой ступени защиты по частоте (P127) 
F2 Мгновенный сигнал второй ступени защиты по частоте (P127) 
tF2 Задержанный сигнал второй ступени защиты по частоте (P127) 
F3 Мгновенный сигнал третьей ступени защиты по частоте (P127) 
tF3 Задержанный сигнал третьей ступени защиты по частоте (P127) 
F4 Мгновенный сигнал четвертой ступени защиты по частоте (P127) 
tF4 Задержанный сигнал четвертой ступени защиты по частоте (P127) 
F5 Мгновенный сигнал пятой ступени защиты по частоте (P127) 
tF5 Задержанный сигнал пятой ступени защиты по частоте (P127) 
F6 Мгновенный сигнал шестой ступени защиты по частоте (P127) 
tF6 Задержанный сигнал шестой ступени защиты по частоте (P127) 
VTS (КЦН) Мгновенный сигнал функции контроля цепей ТН (P127) 

 

9.10.4 Пример построение логического уравнения А 
 

Output  

I< 

tAUX 1(input1)  & 

1 

tAUX 2(input2)  

5 sec

10 sec

 
 

P0717ENa  
 

T OPERATE      (T СРАБАТ.) 
=                                          5.00 сек  

T RESET       (T ВОЗВРАТА) 
=                                          10.00 сек  

Equation A. 00 
(УРАВНЕНИЕ А.00) =          I<  
Equation A . 01       (УРАВНЕНИЕ А.01) 
AND NOT (И НЕТ)               t Aux1 (tДОП.1)  

AUTPMAT.CTRL 
(АВТОМАТИКА)   

Logic Equations 
(Логические уравнения)   

Equation A 
(УРАВНЕНИЕ А)   
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10 ФУНКЦИИ РЕГИСТРАЦИИ (Р126 И Р127)  

10.1 Регистрация событий  
 

Объем  250 событий  
Привязка по времени  С точностью до 1 мс  
Пуски  Пуск и срабатывания функций защиты введенных в работу  

Изменение статуса логических входов  
Изменение уставок  
Результаты самоконтроля  

 

10.2  Регистрация аварий  
 

Объем  25 аварий  
Привязка по времени  С точностью до 1 мс  
Пуски  Пуск и срабатывания функций защиты введенных в работу  
Данные  Дата аварии  

Сработавшие ступени защит  
Активная группа уставок  
Данные аналоговых измерений (эффективные значения)  
Параметры (измерения) аварии  

 

Equation A . 02       (УРАВНЕНИЕ А.02) 
OR (ИЛИ)          t Aux1 (tДОП.2)  

Equation A . 03       (УРАВНЕНИЕ А.03) 
OR (ИЛИ)                            Null   

Equation A . 04       (УРАВНЕНИЕ А.04) 
OR (ИЛИ)                           Null  

Equation A . 05       (УРАВНЕНИЕ А.05) 
OR (ИЛИ)                            Null   

Equation A . 06       (УРАВНЕНИЕ А.06) 
OR (ИЛИ)                           Null  

Equation A . 07       (УРАВНЕНИЕ А.07) 
OR (ИЛИ)                            Null   

Equation A . 08…14 (УРАВНЕНИЕ А.08…14) 
OR (ИЛИ)                           Null  

Equation A . 15       (УРАВНЕНИЕ А.15) 
OR (ИЛИ)                            Null   
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10.3  Регистрация пусков защиты  
 

Объем  5 пусков (пусковые органы)  
Привязка по времени  С точностью до 1 мс  
Пуски  Пуск и срабатывания функций защиты введенных в работу  
Данные  Дата, час  

Источник информации (пусковой орган)  
Продолжительность пуска (действие на отключение или нет) 

 

10.4 Осциллограф  

10.4.1 Пусковые органы, данные, диапазон уставок  

 
 

11 СВЯЗЬ  
 

Тип 
порта 

Расположение 
в реле 

Физическая 
связь 

Вид 
подключения 

Скорость 
связи 

Протокол связи 

RS485  Задний порт  Экранированная 
витая пара  

Под винт или 
фастон (штекер) 

От 300 до 
38400 бод 
(уставка)  

ModBus RTU, 
IEC60870-5-103 
DNP3  

RS232  Передний порт  Экранированная 
витая пара  

9-штырьковый 
разъем D -типа  

От 300 до 
38400 бод 
(уставка)  

ModBus RTU  

Осциллограф   Р126  Р127  
Пуск  Пуск или срабатывание ступеней защиты, сигнал по 

логическому входу, дистанционная команда  

Данные  Аналоговые каналы  
Статус логических входов и выходных реле  
Частота сети  

  Значение по 
умолчанию  

Диапазон регулирования уставки  

  Р126  Р127  Мин  Макс  Шаг   
Pre-Time (время до пуска 
осциллографа)  

2.5  2.5  0.1  3  0.1  

Post-Time (время после пуска)  0.5  0.5  0.1  3  0.1  

Disturb rec Trig (Критерий пуска)  ON 
TRIP  

ON 
TRIP  

ON TRIP (при отключении от защиты) 
или ON INST (при пуске защиты)  

Пусковой элемент  Выбранные (введенные в работу) ступени защиты  
Логический вход (назначенный для пуска осциллографа)  
Команда по сети (дистанционный пуск)  
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12 ХАРАКТЕРИСТИКИ СРАБАТЫВАНИЯ  

12.1 Общие данные  
 
Несмотря на то, что кривые характеристик срабатывания имеет тенденцию бесконечно большому 
времени срабатывания при приближении тока к значению уставки Is (общая уставка), минимальное 
значение тока гарантирующего срабатывание ступени при использовании инверсно зависимой 
характеристики составляет 1,1 Is (с отклонением не более ±0,05 Is).  

12.1.1 Кривые инверсно зависимых характеристик:  
 
Первые ступени МТЗ и ЗНЗ имеют возможность использования инверсно зависимых характеристик 
с фиксированным минимумом (IDMT). Выдержка времени срабатывания для этих характеристик 
рассчитывается по соответствующей математической формуле.  
Всего в реле доступны одиннадцать инверсно зависимых характеристик.  
Для первых десяти характеристик используется следующая математическая формула:  

 
где:  
t время срабатывания  
К коэффициент формулы (см. по таблице)  
I значение измеренного тока  
Is значение уставки срабатывания  
α коэффициент формулы (см. по таблице)  
L постоянные стандартов ANSI/IEEE (равно 0 для кривых IEC и  RECT)  
Т коэффициент кратности времени (уставка от 0,025 до 1,5)  

 
 

Тип характеристики   Стандарт Коэфф. K Коэфф. α Коэфф. L
Кратковременно инверсная                                   0.05                     0.04                 0 
Стандартная инверсная   МЭК 0.14 0.02 0 
Очень инверсная   МЭК 13.5 1 0 
Чрезвычайно инверсная   МЭК 80 2 0 
Продолжительно инверсная   120 1 0 
Кратковременно инверсная   C02 0.02394 0.02 0.01694 
Умеренно инверсная   ANSI/IEEE 0.0515 0.02 0.114 
Продолжительно инверсная  C08 5.95 2 0.18 
Очень инверсная   ANSI/IEEE 19.61 2 0.491 
Чрезвычайно инверсная   ANSI/IEEE 28.2 2 0.1217 
Защита выпрямителя    45900 5.6 0 



Технические данные и характеристики 
 
MiCOM P125/P126 & P127 Стр. 37/39
 
  
Характеристика выпрямителя (RI) определяется следующей формулой:  

 
Значение К регулируется (уставка) в диапазоне от 0.10 до 10 с шагом 0.05  
Уравнение действительно при условии, что  1.1 ≤ I/Is ≤ 20.  

12.1.2 Таймер задержки возврата  
 
Первые ступени МТЗ и ЗНЗ, а также ТЗОП и ваттметрическая /IeCos имеют возможность 
использования таймера возврата (tReset).  
Функция задержки возврата может иметь как независимую (фиксированную) выдержку времени 
возврата так и инверсно зависимую характеристику возврата (только в случае использования 
зависимых характеристик срабатывания по стандартам IEEE/ANSI). Это может быть использовано, 
например, в тех случаях, когда необходимо выполнить согласование с электромеханическими 
устройствами защиты, которые имеют присущую им задержку на возврат.  
Вторая ступень ваттметрической /IeCos защиты и третья ступень максимальной токовой защиты от 
замыканий на землю имеют лишь фиксированную выдержку времени на возврат.  
Возможным случаем применения таймера задержки возврата может быть сокращение времени 
отключения повреждения носящего неустойчивый характер.  
Подобное может произойти в кабеле с пластиковой изоляцией. В этом случае тепловая энергия, 
выделяющаяся при замыкании расплавляет изоляцию кабеля тем самым с снижая или совсем 
прекращая ток короткого замыкания. Этот процесс с последовательными пробоями и бросками тока 
может неоднократно повторяться с все большей продолжительностью протекания тока КЗ и 
сокращением времени между пробоями изоляции,  до тех пор пока замыкание не перейдет в 
устойчивое.  
Если на таймере задержки возврата максимальной токовой защиты реле Р125, Р126 и Р127 
установлена минимальная уставка, то при каждом снижении тока КЗ, МТЗ будет возвращаться до 
тех пор пока замыкание не станет устойчивым. При использовании задержки на возврат реле 
интегрирует импульсы тока и тем самым сокращается время отключения КЗ.  
Для пяти кривых характеристик используется следующая формула:  

 
  
где:  
t время возврата  
К коэффициент (по таблице)  
I значение измеренного тока  
Is значение заданной уставки срабатывания)  
α коэффициент (по таблице)  
Т коэффициент кратности времени таймера возврата (RTMS), регулируется от в диапазоне от 0,025 
до 1,5  
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Тип кривой  Стандарт Коэффициент К Коэффициент α 

STI (Кратковременно инверсная)  С02 2.261 2 

MI (Умеренно инверсная)  ANSI/IEEE 4.850 2 

LTI (Продолжительно инверсная)  C08 5.950 2 

VI (Очень инверсная)  ANSI/IEEE 21.600 2 

EI (Чрезвычайно инверсная)  ANSI/IEEE 29.100 2 

 
  

12.2 Кривые защиты от теплового перегруза  
 
Тепловая характеристика объекта описывается уравнением:  

 
где:  
t  = время до отключения после появления тока перегруза, I  
τ  = постоянная времени нагрева и остывания защищаемого объекта  
I  = наибольший из фазных токов  
IFLC  = длительно допустимый рабочий ток нагрузки (уставка защиты от теплового перегруза)  
k  = постоянная, определяющая кратность пуска защиты от теплового перегруза (например, 
k=1,05 означает, что допускается перегруз в 5% относительно длительно допустимого рабочего тока 
защищаемого объекта)  
Ip  = ток, предшествовавший режиму перегруза  
Время до отключения от защиты теплового перегруза зависит от предшествующего тока, т.е. от того 
«горячему» или «холодному» состоянию объекта предшествовала перегрузка.  
Кривые характеристик защиты от теплового перегруза приведены в разделе Технические данные.  
Математическая формула, используемая в реле MiCOM.  

 
где:  
t Trip   = время до отключения (в секундах)  
Те  = постоянная времени защищаемого оборудования (в секундах)  
К  = кратность перегрузки равная Ieq/k Iθ>, где  
Ieq  = эквивалентный ток соответствующий эффективному значению наибольшего из фазных 
токов  
 Iθ>  = длительно допустимый рабочий ток нагрузки указанный в технической документации 
защищаемого объекта и предоставляемый поставщиком оборудования  
k  = коэффициент пуска защиты от теплового перегруза  
θ  = начальное тепловое состояние объекта (предшествующее перегрузке)  
θ trip  = тепловое состояние отключения (уставка отключения)  
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Уставки функции теплового перегруза доступны в соответствующем меню. Расчет теплового 
состояния объекта выполняется по формуле:  

 
Тепловое состояние Θ рассчитывается каждые 100 мс.  
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1. ОПИСАНИЕ ЗАЖИМОВ РЕЛЕ MICOM P125

 
 

Выход 5  1 2 Общий выхода 1  Земля корпуса 29 30 Клемма 
RS485 

Общий 
выхода 5 3 4 Выход 1 (НЗ)  RS485 (+) 31 32 RS485 (-) 

Выход 6 5 6 Выход 1 (НО)  U пит (+) 33 34 Uпит. (-) 
Общий 
выхода 6 7 8 Общий выхода 2  Неисправность 

реле 35 36 Общий WD 

 9 10 Выход 2 (НЗ)  Исправность 
реле 37 38  

 11 12 Выход 2 (НО)  Вход 3Uo 39 40 Вход 3Uo 
 13 14 Выход 3   41 42  
 15 16 Общий выхода 3   43 44  
Вход 3 (+) 17 18 Выход 4   45 46  

Вход 3 (-) 19 20 Общий выхода 4  Вход тока (5А) 47 48 Вход тока 
(5А) 

Вход 4(+) 21 22 Вход 1 (+)   49 50  
Вход 4 (-) 23 24 Вход 1 (-)   51 52  
 25 26 Вход 2 (+)   53 54  

 27 28 Вход 2 (-)  Вход тока (1А) 55 56 Вход тока 
(1А) 
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1.1 Схема подключения MiCOM P125 
Выходные реле показаны в обесточенном состоянии 
 

MiCOM
P125

RS485
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2. ОПИСАНИЕ ЗАЖИМОВ РЕЛЕ MICOM P126 И Р127 
 
 
 
 
ПРИМЕЧАНИЕ: 
 
 (*)  означает полярный вход 
 
Напряжения VA, VB, VC 
подключаются  лишь у реле 
P127 
 
Vr (напряжение нулевой 
последовательности ) 
подключается у Р126 и у 
Р127 

Вход  7 
(+)  57 58 Вход  6 

(+)   Вых. 5  1 2 Общий 
вых. 1  Земля 

корпуса 29 30 Клемма 
RS485 

Вход  7  
(-)  59 60 Вход  6  

(-)   Общий 
вых. 5 3 4 Выход 

1 (НЗ)  RS485 
(+) 31 32 RS485 

(-) 

 61 62   Вых. 6 5 6 Выход 
1 (НО)  Uпит.(+) 33 34 Uпит.(-) 

 63 64   Общий 
вых. 6 7 8 Общий 

вых. 2  Неиспр. 
Реле 35 36 Общий 

WD 

 65 66   Общий 
вых. 7 9 10 Выход 

2 (НЗ)  Реле 
испр. 37 38   

 67 68   Вых. 7 11 12 Выход 
2 (НО)   39 40   

Вход (*) 
VA  69 70 Вход VA  Общий 

вых. 8 13 14 Вых. 3  
Вход (*) 
тока IA 
(5A) 

41 42 
Вход 
тока IA 
(5A) 

Вход (*) 
VB  71 72 Вход VB  Вых. 8 15 16 Общий 

вых. 3  
Вход (*) 
тока IB 
(5A) 

43 44 
Вход 
тока IB 
(5A) 

Вход (*) 
VC/Vr  73 74 Вход 

VC/Vr   Вход 3 
(+) 17 18 Вых. 4  

Вход (*) 
тока IC 
(5A) 

45 46 
Вход 
тока IC 
(5A) 

 75 76   Вход 3 
(-) 19 20 Общий 

вых. 4  
Вход (*) 
тока Ie 
(1A) 

47 48 
Вход 
тока Ie 
(5A) 

 77 78   Вход 4 
(+) 21 22 Вход 1 

(+)  
Вход (*) 
тока IA 
(1A) 

49 50 
Вход 
тока IA 
(1A) 

 79 80   Вход 4 
(-) 23 24 Вход 1 

(-)  
Вход (*) 
тока IB 
(1A) 

51 52 
Вход 
тока IB 
(1A) 

 81 82   Вход 5 
(+) 25 26 Вход 2 

(+)  
Вход (*) 
тока IC 
(1A) 

53 54 
Вход 
тока IC 
(1A) 

 83 84   Вход 5 
(-) 27 28 Вход 2 

(-)  
Вход (*) 
тока Ie 
(5A) 

55 56 
Вход 
тока Ie 
(1A) 
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2.1 Схема подключения MiCOM P126 
Выходные реле показаны в обесточенном состоянии 
 

MiCOM
P126

RS485
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2.2 Схема подключения MiCOM P127  

MiCOM
P127

RS485
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3. СХЕМЫ ПОДКЛЮЧЕНИЯ ЦЕПЕЙ ТТ К Р126 И Р127 

3.1 Подключение ТТ к Р126 и Р127 по схеме Хольмгрена 
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3.2 Подключение ТТ в двух фазах к Р126 и Р127 
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1 НАЛАДОЧНЫЕ ПРОВЕРКИ 

1.1 Идентификация реле 
Дата проверки/наладки:       

Инженер:       

Подстанция:       

Присоединение /цепь:       

Номинальная частота сети:       

Модель реле MiCOM: 
 
P125 

 
P126 

 
P127 

Серийный номер:       

Номинальный ток входа In:       

Номинальный ток входа Ien:       

Первичное номинальное 
напряжение: 

      

Вторичное номинальное 
напряжение: 

      

Напряжение питания Uaux:       

Протокол связи:       

Язык:       

1.2 Протокол наладочных проверок 
(после выполнения каждой из операций отмеченных  напиши OK (т.е. в норме) или Нет в 
зависимости от результата проверки) 

Проверка серийного номера?       
  

Замкнуты все закоротки в токовых цепях?       

Проверены подключения по проектной (если имеется) или заводской схеме?  

Проверено подключение заземления корпуса?      

Проверена правильность подключения испытательного блока (если используется)?
  

Проверена/испытана изоляция?        

1.3 Проверка цепей и источника питания оперативным током 
(после выполнения каждой из операций отмеченных  напиши OK (т.е. в норме) или Нет) 

Напряжение источника оперативного тока           Vdc/Vac 

Контакты реле контроля исправности (Watchdog) 

При отключенном питании замкнуты контакты реле WD на зажимах 35 и 36    

При включенном питании замкнуты контакты реле WD на зажимах 36 и 37   
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1.4 Проверка измерений и аналоговых входов 
 В меню ПОСТРОЕНИЕ/ОБЩИЕ (CONFIGURATION/General) задайте уставку 2Vpn+Vr схемы 

подключения к цепям ТН  (См. Руководство для пользователя P12y/КГ FT/XXX настоящего 
Технического Руководства) 

 В подменю КОЭФФ. ТТ/ТН меню ПОСТРОЕНИЕ задайте уставки коэффициентов 
трансформации как показано в следующей таблице (См. Руководство для пользователя P12y/КГ 
FT/XXX настоящего Технического Руководства) 

 

Перв. 
ток ТТ 
фаз 
(Line CT 
prim.) 

Втор. ток 
ТТ фаз 
(Line CT 
secondary)

Перв. ток 
ТТ 3Io 
(E/Gnd 
CT 
primary) 

Втор. ток 
ТТ 3Io 
(E/Gnd CT 
Secondary)

Перв. 
напр. 
ТН лин. 
(Line VT 
Primary)

Вторичное 
напряж. ТН
лин.     
(Line VT 
secondary)

Перв. 
напр. ТН 
3Uo 
(E/Gnd 
VT 
Primary) 

Вторичное 
напр. ТН 
3Uo (E/Gnd 
VT 
Secondary)

1 1 1 1 0.10 кВ 100В 0.10 кВ 100В 
 

Токи, поданные на аналоговые 
входы измерения тока фаз 

Измеренные значения 
(показания на дисплее реле) 

Phase A:        IA:       

Phase B:        IB:       

Phase C:       IC:       
 

Ток, поданный на аналоговый 
вход тока нейтрали 

Измеренное значение 

Ток замыкания на землю:  IN:       
 

Напряжения, приложенные на 
аналоговые входы 
напряжений фаз 

Измеренное значение 

Фаза  A:       UA:       

Фаза  B:       UB:       
 

Напряжение, приложенное на 
аналоговый вход измерения 
напряжения 3Uo 

Измеренное значение 

Утроенное напряжение 
нулевой последовательности: 
      

UN:       

 

ВНИМАНИЕ: Результаты измерения выводятся на индикацию в меню ИЗМЕРЕНИЯ 
проверяемого реле.  
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1.5 Введение 
Проверяемая ступень защиты должна до начала проверки быть введена в работу в 
соответствующем подменю, путем задания уставки ДА (Yes). 

Ввод ступени в работу это самая первая операция, после которой в распоряжении 
пользователя появляются меню задания параметров данной ступени. 

Для выполнения этой операции вы можете использовать программный пакет связи MiCOM 
S1 или клавиатуру передней панели терминала (реле). 

Для измерения времени отключения при срабатывании проверяемой ступени необходимо 
назначить выход ступени на срабатывание выходного реле отключения (RL1). 

Для этого в подменю АВТОМАТИКА/ЗАКАЗ ОТКЛЮЧЕНИЯ (AUTOMATIC CTRL/Trip 
Command) вы должны выбрать проверяемую ступень (т.е. включить ее в список команд 
формирующих команду отключения от защит).  

Кроме этого, при необходимости, можно назначить выходной сигнал проверяемой ступени 
на один из программируемых светодиодных индикаторов (от 5 до 8), а также на выходное 
реле. Конфигурация светодиодных индикаторов выполняется в подменю 
ПОСТРОЕНИЕ/ИНД.5…8 (CONFIGURATION/LED), а назначение выходных реле 
выполняется в подменю АВТОМАТИКА/ВЫХОДЫ (AUTOMATIC CTRL/Output relays). 

1.6 Проверка МТЗ от м/ф КЗ 
Ступень и уставка срабатывания 
в кратностях In  

Подан ток 
в кратн. от 
In 

Уставка 
времени 
срабат. 

Ток срабат. в 
кратн. от  In 

Ток возврата 
в кратн. от In

I>:       0.2 x I> 1с             

 

Ступень и уставка срабатывания 
в кратностях In 

Подан ток 
в кратн. от 
In 

Уставка 
времени 
срабат. 

Измеренное 
время 
срабат. 

Ток возврата 
в кратн. от In

I>:       2 x I> 1с             

 

Ступень и уставка срабатывания 
в кратностях In 

Подан ток 
в кратн. от 
In 

Уставка 
времени 
срабат. 

Ток срабат. в 
кратн. от  In 

Ток возврата 
в кратн. от In

I>>:       0.5x I>> 1s             

 

Ступень и уставка срабатывания 
в кратностях In 

Подан ток 
в кратн. от 
In 

Уставка 
времени 
срабат. 

Измеренное 
время 
срабат. 

Ток возврата 
в кратн. от In

I>>:       2.5x I>> 1с             
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Ступень и уставка срабатывания 
в кратностях In 

Подан ток 
в кратн. от 
In 

Уставка 
времени 
срабат. 

Ток срабат. в 
кратн. от  In 

Ток возврата 
в кратн. от In

I>>>:       0.5xI>>> 1с             

 

Ступень и уставка срабатывания 
в кратностях In 

Подан ток 
в кратн. от 
In 

Уставка 
времени 
срабат. 

Измеренное 
время 
срабат. 

Ток возврата 
в кратн. от In

I>>>:       2.5xI>>> 1с             

1.7 Проверка защиты минимального тока фаз 
Ступень и уставка срабатывания 
в кратностях In 

Подан ток 
в кратн. от 
In 

Уставка 
времени 
срабат. 

Ток срабат. в 
кратн. от  In 

Ток возврата 
в кратн. от In

I<:       0.2 x I< 1с             

 

Ступень и уставка срабатывания 
в кратностях In 

Подан ток 
в кратн. от 
In 

Уставка 
времени 
срабат. 

Измеренное 
время 
срабат. 

Ток возврата 
в кратн. от In

I<:       0.2 x I< 1с             

1.8 Проверка ЗНЗ (МТЗ от 1ф. КЗ) 
Ступень и уставка 
срабатывания в кратностях Ien 

Подан ток в 
кратн. от Ien

Уставка 
времени 
срабат. 

Ток срабат. в 
кратн. от  Ien 

Ток возврата 
в кратн. от 
Ien 

Ie>:       0.2 x Ie> 1c             

 

Ступень и уставка 
срабатывания в кратностях Ien 

Подан ток в 
кратн. от Ien

Уставка 
времени 
срабат. 

Измеренное 
время 
срабат. 

Ток возврата 
в кратн. от 
Ien 

Ie>:       2 x Ie> 1c             

 

Ступень и уставка 
срабатывания в кратностях Ien 

Подан ток в 
кратн. от Ien

Уставка 
времени 
срабат. 

Ток срабат. в 
кратн. от  Ien 

Ток возврата 
в кратн. от 
Ien 

Ie>>:       0.2x Ie>> 1c             

 

Ступень и уставка 
срабатывания в кратностях Ien 

Подан ток в 
кратн. от Ien

Уставка 
времени 
срабат. 

Измеренное 
время 
срабат. 

Ток возврата 
в кратн. от 
Ien 

Ie>>:       2 x Ie>> 1c             

 



Руководство по наладке 
 
MiCOM P125/P126 & P127 Стр. 9/60

 

Ступень и уставка 
срабатывания в кратностях Ien 

Подан ток в 
кратн. от Ien

Уставка 
времени 
срабат. 

Ток срабат. в 
кратн. от  Ien 

Ток возврата 
в кратн. от 
Ien, Ue, R 

Ie>>>:       0.5 x Ie>>> 1c             

 

Ступень и уставка 
срабатывания в кратностях Ien 

Подан ток в 
кратн. от Ien

Уставка 
времени 
срабат. 

Измеренное 
время 
срабат. 

Ток возврата 
в кратн. от 
Ien 

Ie>>>:       2 x Ie>>> 1s             

1.9 Направленная защита от 1ф. КЗ 
Диапазон регулирования уставок зависит от чувствительности проверяемой модели реле. 

Поскольку значение уставки задается в долях от номинального тока входа измерения тока 
нулевой последовательности (Ien), то сказанное выше не является проблемой. 

Предлагается проверить работу только первой ступени, однако используя те же значения, 
можно выполнить проверку и остальных двух ступеней. 

В следующей таблице приведены указания по проверке. 

Тип и уставка токовой ступени: 
в кратностях Ien, Ue> в вольтах, 
а угол м.ч. и ширина зоны 
срабатывания задаются в 
градусах.  

Поданное 
значение в 
Ien, в 
вольтах, а 
углы в град.

Уставка 
таймера 
задержки 
на срабат.

Измеренное 
время 
срабат. 

Значение 
возврата в 
Ien, в 
вольтах и 
градусах 

Ie>:       0.5 x Ie>       

Ue>:10В 2 x 10В       

Угол м.ч.: 0° 0°       

Ширина зоны сраб.: +/- 90° +/-85° 

1с       

      

Тип и уставка токовой ступени: 
в кратностях Ien, Ue> в вольтах, 
а угол м.ч. и ширина зоны 
срабатывания задаются в 
градусах.  

Поданное 
значение в 
Ien, в 
вольтах, а 
углы в град.

Уставка 
таймера 
задержки 
на срабат.

Измеренное 
время 
срабат. 

Значение 
возврата в 
Ien, в 
вольтах и 
градусах 

Ie>:       2 x Ie>       

Ue>:10В 80В       

Угол м.ч.: 0° 0°       

Ширина зоны сраб.: +/- 90° +/-85° 

1с       

      

1.10 Проверка направленной ваттметрической защиты от 
замыканий на землю 
Ваттметрическая защита от 1ф. КЗ может быть проверена по аналогии с предыдущей, 
однако при этом активная мощность нулевой последовательности вычисляется по 
следующей формуле Ie x Ue x cos (Ie^Ue+ϕc) 

При расчете используются вторичные значения подводимых к реле параметров. 

Аналогичная проверка может быть выполнена для второй ступени защиты. 
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Тип и уставка ступени Ре 
заданная во вторичных Ваттах. 
Значение уставки зависит от 
заданного номинального тока 
Ien (1A).  

Поданное 
значение в 
Ien, в 
вольтах, а 
углы в град.

Уставка 
таймера 
задержки 
на срабат.

Измеренное 
время 
срабат. 

Значение 
возврата в 
Ien, в 
вольтах и 
градусах 

0.5 x 
Ien=0.5A 

Ue=45В Pe>: 20Вт 

Ue^Ie =0° 

ϕc = 0°  

tPe>=1с             

Внимание: Изменяя угол между Ue^Ie проверьте срабатывание и возврат ступени Ре 
и значение Ре в меню ИЗМЕРЕНИЯ.  

1.11 Проверка защиты при повышении/понижении напряжения 

Тип ступени и ее 
уставка в Вольтах 

Приложенное 
напряжение, В 

Уставка 
задержки 
срабатывания, 
сек 

Напряжение 
срабатывания 
(пуск), В 

Напряжение 
возврата, В 

U>:       2 x U > 1с             

 

Тип ступени и ее 
уставка в Вольтах 

Приложенное 
напряжение, В 

Уставка 
задержки 
срабатывания, 
сек 

Измеренное 
время 
срабатывания
, сек 

Напряжение 
возврата, В 

U>:       2 x U > 1с             

 

Тип ступени и ее 
уставка в Вольтах 

Приложенное 
напряжение, В 

Уставка 
задержки 
срабатывания, 
сек 

Напряжение 
срабатывания 
(пуск), В 

Напряжение 
возврата, В 

U<:       0.2 x U < 1с             

 

Тип ступени и ее 
уставка в Вольтах 

Приложенное 
напряжение, В 

Уставка 
задержки 
срабатывания, 
сек 

Измеренное 
время 
срабатывания
, сек 

Напряжение 
возврата, В 

U<<:       0.2 x U << 1с             
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1.12 Проверка защиты по повышению напряжения нулевой 
последовательности 

Тип ступени и ее 
уставка в Вольтах 

Приложенное 
напряжение, В 

Уставка 
задержки 
срабатывания, 
сек 

Напряжение 
срабатывания 
(пуск), В 

Напряжение 
возврата, В 

Ue>>>>:       2 x Ue>>>> 1с             

 

Тип ступени и ее 
уставка в Вольтах 

Приложенное 
напряжение, В 

Уставка 
задержки 
срабатывания, 
сек 

Измеренное 
время 
срабатывания
, сек 

Напряжение 
возврата, В 

Ue>>>>:       2 x Ue>>>> 1с             
 

1.13 Базовая проверка АПВ 
Начиная с версии 6А программного обеспечения реле, функция АПВ полностью аналогична 
функции АПВ интегрированной в серию реле Рх20. 

Проверка данной функции требует больше внимания и задания большего количества 
уставок. 

Далее приведена таблица уставок и процедура проверки. 

Текст меню Уставка для проведения 
испытаний 

Меню УСТАВКИ 1                       
(PROTECTION G1)  

[67] МТЗ (Phase OC)  

I>  ДА (Yes) 

I>  1 In 

ТИП ХАР-КИ (Delay type) DMT (независимая) 

tI>  1 сек 

I>>  ДА (Yes) 

I>>  2 In 

ТИП ХАР-КИ (Delay type) DMT (независимая) 

tI>>  1 сек 

I>>>   НЕТ (NO) 

[67N] E/GND  

Ie> ДА (Yes) 

Ie> 1 In 

ТИП ХАР-КИ (Delay type) DMT (независимая) 

tIe>  1 сек 
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Текст меню Уставка для проведения 
испытаний 

tСБРОСА (tReset) 0,04 сек 

Ie>> и Ie>>> НЕТ (NO) 

AUTORECLOSE  

АПВ (Autoreclose)?  ДА (Yes) 

ВНЕШ.ПОВР.ВЫКЛ. (Ext CB Fail)?  НЕТ (NO) 

ВНЕШ.БЛОК АПВ (Ext Block)?  НЕТ (NO) 

t АПВ 1 (tD1) 5 сек 

t АПВ 2 (tD2) 5 сек 

t АПВ 3 (tD3) 5 сек 

t АПВ 4 (tD4) 5 сек 

ВРЕМЯ ПАУЗЫ АПВ (tR ) 10 сек 

ВРЕМЯ ЗАПРЕТА АПВ (tI) 0.2 сек 

ВЫБОР ПУСКОВ АПВ ОТ МТЗ 
(Phase ЦИКЛЫ) 4 

ВЫБОР ПУСКОВ АПВ ОТ ЗНЗ 
(E/Gnd ЦИКЛЫ) 4 

ЦИКЛЫ 
tI> 

4321 
1111 

ЦИКЛЫ 
tI>>   

4321 
0000 

ЦИКЛЫ 
tI>>> 

4321 
0000 

ЦИКЛЫ  
tIe> 

4321 
2222 

ЦИКЛЫ 
tIe>> 

4321 
0000 

ЦИКЛЫ 
tIe>>> 

4321 
0000 

ЦИКЛЫ 
tPe/Iecos>,  

4321 
0000 

ЦИКЛЫ 
tPe/Iecos>> 

4321 
0000 

ЦИКЛЫ 
 tДОП.1 (tAux1) 

4321 
0000 

ЦИКЛЫ  
tДОП.2 (tAux2) 

4321 
0000 

В следующей далее таблице перечислены уставки обеспечивающие корректную работу 
функции АПВ (Код ANSI 79). 

Выбор выходного реле, дискретного входа и светодиодного индикатора произвольный. 

Назначения светодиодов выполнены исключительно для проверки работоспособности 
функции АПВ с пуском от внутренних защит. 
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Выходное реле назначенное для включения от АПВ не должно иметь других назначений 
кроме этого. 

Меню АВТОМАТИКА (AUTOMATIC 
CTRL ) 

Уставки для проведения 
испытаний 

ВЫХОДЫ (Output relay)  

ВКЛ. ОТ АПВ (CB Close)  РЕЛЕ 2 

ЗАВЕРШ.ОТКЛ. АПВ (TRIP 79)  РЕЛЕ 8 

ИДЕТ ЦИКЛ АПВ (79 Run) РЕЛЕ 7 

Меню ВХОДЫ (Inputs)  

52a ВХОД 1 

ЗАКАЗ ОТКЛ. (Trip Command)  

tI>    ДА (Yes) 

tIe>  ДА (Yes) 

Все остальные ступени НЕТ (NO) 

Меню ПОСТРОЕНИЕ (Configuration)  

ИНД. (LED)  

ИНД. (Led) 5 I>  
Ie> 

ИНД. (Led) 6 tI> 
tIe> 

ИНД. (Led) 7 АПВ БЛОКИРОВАНО    
(Recl. Blocked) 

ИНД. (Led) 8  ИДЕТ ЦИКЛ АПВ (Recl Run) 

ВНИМАНИЕ : Для проведения опыта проверки АПВ вам необходимо подключить 
внешнее вспомогательное реле для управления сигналом статуса 
выключателя (сигнал 52а должен отсутствовать при отключенном 
выключателе и, соответственно,  присутствововать при включенном 
выключателе). После подачи тока должно прерваться питание 
вспомогательного реле и сигнал 52а должен сняться, т.е. 
выключатель отключен. 

1.13.1 Процедура проверки АПВ с пуском от ступени МТЗ tI> 
− Включить выключатель и подать в реле ток превышающий уставку ступени I>; 

светоиндикатор №7 загорится на 0,2 сек 

− Через 1 секунду выключатель отключается, запускается таймер первого цикла АПВ 
(tАПВ1)  о чем сигнализирует загорание светодиодного индикатора №8 

− Через 5 секунд включается выключатель и запускается таймер готовности АПВ (tR) 

− Через 1 секунду выключатель вновь отключается и запускается таймер второго цикла 
АПВ (tАПВ2) 

− ……………………………………. 

− По истечении выдержки времени четвертого цикла АПВ выключатель вновь 
включается (на устойчивое КЗ) и отключается через 1 секунду от ступени tI>, при 
этом появляются сигналы ЗАВЕРШАЮЩЕЕ ОТКЛЮЧЕНИЕ АПВ (79 Trip) и АПВ 
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БЛОКИРОВАНО (Recl Blocked), т.к. исчерпаны все разрешенные попытки 
автоматического повторного включения.   

1.13.2 Процедура проверки АПВ с пуском от ступени ЗНЗ tIe> 
− Включить выключатель и подать в реле ток превышающий уставку ступени Ie>; 

светоиндикатор №7 загорится на 0,2 сек 

− Через 1 секунду выключатель не отключится, и не запускается таймер цикла АПВ 
(tАПВх)  и не загорится соответствующий светодиодный индикатор 

Данный результат также подтверждает корректную работу функции т.к. уставка ЦИКЛЫ для 
ступени Ie задана «2». 

 

 

 

Инженер наладчик :        

Дата :       

Замечания: 
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2 УСТАВКИ ПОСЛЕ ВЫПОЛНЕНИЯ НАЛАДОЧНЫХ ПРОВЕРОК 
ТИП РЕЛЕ Диапазон регулирования уставок 

 
P125 P126 P127 Min Max Шаг  

OP.PARAMETERS (ВХОД.ПАРАМЕТРЫ) 

Password (ПАРОЛЬ)                   4 цифробуквенных символа верхнего 
регистра 

Description (ОПИСАНИЕ)                         

Reference (ССЫЛКА)                   4 цифробуквенных символа верхнего 
регистра 

Software Version  
(ВЕРСИЯ ПО)                         ( X.X ) 

Frequency (ЧАСТОТА)                   50Гц 60Гц 10Гц 

Active Group (АКТ. 
ГРУППА УСТАВОК)                   1 2 

Date (ДАТА)                   01÷31 / 01÷12 / 00÷99 

Time (ЧАС)                   00÷23 : 00÷59 : 00÷59 

CONFIGURATION (ПОСТРОЕНИЕ) 
General Options (ОБЩИЕ ОПЦИИ) 
VT Connection 
(ПОДКЛЮЧЕНИЕ ТН) Н/П             3Vpn или 2Vpp+Vr или 2Vpn+Vr 

Default Display (ЖКД ПО 
УМОЛЧАНИЮ) Н/П              IA или  IB или  IC или  IN 

Transfo. Ratio ( КОЭФФ. ТТ/ТН) 
Line CT primary (ПЕРВ. 
ТОК  ТТ ФАЗ) Н/П             1A 9999A 1A 

Line CT sec (ВТОР. ТОК 
ТТ ФАЗ) Н/П             1A 5A 1A 

E/Gnd CT primary (ПЕРВ. 
ТОК ТТ 3Io)                   1A 9999A 1A 

E/Gnd CT sec (ВТОР. ТОК 
ТТ 3Io)                   1A 5A 1/5 

57–130V Вход напряж.  Код заказа: P12--AX---X 

Line VT primary (ПЕРВ. 
НАПР. ТН  ЛИН.) Н/П Н/П       0.10кB 1000.00kB 0.01кB 

Line VT sec (ВТОР. НАПР. 
ТН ЛИН.) Н/П Н/П       57B 130B 0.1B 

E/Gnd VT primary (ПЕРВ. 
НАПР. ТН 3Uo)                   0.10kB 1000.00кB 0.01кB 

E/Gnd VT sec (ВТОР. 
НАПР. ТН 3Uo)                   57B 130B 0.1B 

220–480V Вход напряж. Код заказа: P12--BX---X 

Line VT primary 
(НАПРЯЖЕНИЕ ЛИНИИ) Н/П Н/П       220B 480B 1B 

E/Gnd VT primary 
(НАПРЯЖЕНИЕ 3Uo)                   220B 480B 1B 
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ТИП РЕЛЕ Диапазон регулирования уставок 
 

P125 P126 P127 Min Max Шаг  
Led (ИНД.) 

Led 5 (ИНД. 5) 

I> Н/П              Да  Нет       

tI> Н/П                     

I>> Н/П                     

tI>> Н/П              Да  Нет       

I>>> Н/П              Да  Нет       

tI>>> Н/П              Да  Нет       

tIA> Н/П              Да  Нет       

tIB> Н/П              Да  Нет       

tIC> Н/П              Да  Нет       

Ie>                    Да  Нет       

tIe>                    Да  Нет       

Ie>>                    Да  Нет       

tIe>>                    Да  Нет       

Ie>>>                    Да  Нет       

tIe>>>                    Да  Нет       

Pe/IeCos>                    Да  Нет       

tPe/IeCos>                    Да  Нет       

Pe/IeCos>>                    Да  Нет       

tPe/IeCos>>                    Да  Нет       

I2> Н/П              Да  Нет       

tI2> Н/П              Да  Нет       

I2>> Н/П              Да  Нет       

tI2>> Н/П              Да  Нет       

I2>>> Н/П              Да  Да       

tI2>>> Н/П              Да  Нет       
Ther. Trip (Откл. от 
тепловой защиты) Н/П              Да  Нет       

I< Н/П              Да  Нет       

tI< Н/П              Да  Нет       

U> Н/П Н/П         Да  Нет       

tU> Н/П Н/П        Да  Нет       

U>> Н/П Н/П        Да  Нет       

tU>> Н/П Н/П        Да  Нет       

U< Н/П Н/П        Да  Нет       

tU< Н/П Н/П        Да  Нет       
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ТИП РЕЛЕ Диапазон регулирования уставок 
 

P125 P126 P127 Min Max Шаг  

U<< Н/П Н/П        Да  Нет       

tU<< Н/П Н/П        Да  Нет       

Ue>>>>                    Да  Нет       

tUe>>>>                    Да  Нет       
Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) Н/П              Да  Нет       

CB Fail (УРОВ) Н/П              Да  Нет       

Input 1 (ВХОД 1)                    Да  Нет       

Input 2 (ВХОД 2)                    Да  Нет       

Input 3 (ВХОД 3)                    Да  Нет       

Input 4 (ВХОД 4)                    Да  Нет       

Input 5 (ВХОД 5) Н/П              Да  Нет       

Input 6 (ВХОД 6) Н/П              Да  Нет       

Input 7 (ВХОД 7) Н/П              Да  Нет       
Recloser Run (ИДЕТ 
ЦИКЛ АПВ) Н/П              Да  Нет       

Recl. Blocked (АПВ 
БЛОКИРОВАНО) Н/П              Да  Нет       

tAux1 (ДОП.1)                    Да  Нет       

tAux2 (ДОП. 2)                    Да  Нет       

tSOTF (ВКПОВ) Н/П              Да  Нет       
Led 6 (ИНД. 6) 

I> Н/П              Да  Нет       

tI> Н/П              Да  Нет       

I>> Н/П              Да  Нет       

tI>> Н/П              Да  Нет       

I>>> Н/П              Да  Нет       

tI>>> Н/П              Да  Нет       

tIA> Н/П              Да  Нет       

tIB> Н/П              Да  Нет       

tIC> Н/П              Да  Нет       

Ie>                    Да  Нет       

tIe>                    Да  Нет       

Ie>>                    Да  Нет       

tIe>>                    Да  Нет       

Ie>>>                    Да  Нет       

tIe>>>                    Да  Нет       

Pe/IeCos>                    Да  Нет       
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ТИП РЕЛЕ Диапазон регулирования уставок 
 

P125 P126 P127 Min Max Шаг  

tPe/IeCos>                    Да  Нет       

Pe/IeCos>>                    Да  Нет       

tPe/IeCos>>                    Да  Нет       

I2> Н/П              Да  Нет       

tI2> Н/П              Да  Нет       

I2>> Н/П              Да  Нет       

tI2>> Н/П              Да  Нет       

I2>>> Н/П              Да  Да       

tI2>>> Н/П              Да  Нет       
Ther. Trip (Откл. от 
тепловой защиты) Н/П              Да  Нет       

I< Н/П              Да  Нет       

tI< Н/П              Да  Нет       

U> Н/П Н/П        Да  Нет       

tU> Н/П Н/П        Да  Нет       

U>> Н/П Н/П        Да  Нет       

tU>> Н/П Н/П        Да  Нет       

U< Н/П Н/П        Да  Нет       

tU< Н/П Н/П        Да  Нет       

U<< Н/П Н/П        Да  Нет       

tU<< Н/П Н/П        Да  Нет       

Ue>>>>                    Да  Нет       

tUe>>>>                    Да  Нет       
Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) Н/П              Да  Нет       

CB Fail (УРОВ) Н/П              Да  Нет       

Input 1 (ВХОД 1)                    Да  Нет       

Input 2 (ВХОД 2)                    Да  Нет       

Input 3 (ВХОД 3)                    Да  Нет       

Input 4 (ВХОД 4)                    Да  Нет       

Input 5 (ВХОД 5) Н/П              Да  Нет       

Input 6 (ВХОД 6) Н/П              Да  Нет       

Input 7 (ВХОД 7) Н/П              Да  Нет       
Recloser Run (ИДЕТ 
ЦИКЛ АПВ) Н/П              Да  Нет       

Recl. Blocked (АПВ 
БЛОКИРОВАНО) Н/П              Да  Нет       

tAux1 (ДОП.1)                    Да  Нет       

tAux2 (ДОП. 2)                    Да  Нет       



Руководство по наладке 
 
MiCOM P125/P126 & P127 Стр. 19/60

 

ТИП РЕЛЕ Диапазон регулирования уставок 
 

P125 P126 P127 Min Max Шаг  

tSOTF (ВКПОВ) Н/П              Да  Нет       
Led 7 (ИНД. 7) 

I> Н/П              Да  Нет       

tI> Н/П              Да  Нет       

I>> Н/П              Да  Нет       

tI>> Н/П              Да  Нет       

I>>> Н/П              Да  Нет       

tI>>> Н/П              Да  Нет       

tIA> Н/П              Да  Нет       

tIB> Н/П              Да  Нет       

tIC> Н/П              Да  Нет       

Ie>                    Да  Нет       

tIe>                    Да  Нет       

Ie>>                    Да  Нет       

tIe>>                    Да  Нет       

Ie>>>                    Да  Нет       

tIe>>>                    Да  Нет       

Pe/IeCos>                    Да  Нет       

tPe/IeCos>                    Да  Нет       

Pe/IeCos>>                    Да  Нет       

tPe/IeCos>>                    Да  Нет       

I2> Н/П              Да  Нет       

tI2> Н/П              Да  Нет       

I2>> Н/П              Да  Нет       

tI2>> Н/П              Да  Нет       

I2>>> Н/П              Да  Да       

tI2>>> Н/П              Да  Нет       
Ther. Trip (Откл. от 
тепловой защиты) Н/П              Да  Нет       

I< Н/П              Да  Нет       

tI< Н/П              Да  Нет       

U> Н/П Н/П        Да  Нет       

tU> Н/П Н/П        Да  Нет       

U>> Н/П Н/П        Да  Нет       

tU>> Н/П Н/П        Да  Нет       

U< Н/П Н/П        Да  Нет       

tU< Н/П Н/П        Да  Нет       
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ТИП РЕЛЕ Диапазон регулирования уставок 
 

P125 P126 P127 Min Max Шаг  

U<< Н/П Н/П        Да  Нет       

tU<< Н/П Н/П        Да  Нет       

Ue>>>>                    Да  Нет       

tUe>>>>                    Да  Нет       
Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) Н/П              Да  Нет       

CB Fail (УРОВ) Н/П              Да  Нет       

Input 1 (ВХОД 1)                    Да  Нет       

Input 2 (ВХОД 2)                    Да  Нет       

Input 3 (ВХОД 3)                    Да  Нет       

Input 4 (ВХОД 4)                    Да  Нет       

Input 5 (ВХОД 5) Н/П              Да  Нет       

Input 6 (ВХОД 6) Н/П              Да  Нет       

Input 7 (ВХОД 7) Н/П              Да  Нет       
Recloser Run (ИДЕТ 
ЦИКЛ АПВ) Н/П              Да  Нет       

Recl. Blocked (АПВ 
БЛОКИРОВАНО) Н/П              Да  Нет       

tAux1 (ДОП.1)                    Да  Нет       

tAux2 (ДОП. 2)                    Да  Нет       

tSOTF (ВКПОВ) Н/П              Да  Нет       
Led 8 (ИНД. 8) 

I> Н/П              Да  Нет       

tI> Н/П              Да  Нет       

I>> Н/П              Да  Нет       

tI>> Н/П              Да  Нет       

I>>> Н/П              Да  Нет       

tI>>> Н/П              Да  Нет       

tIA> Н/П              Да  Нет       

tIB> Н/П              Да  Нет       

tIC> Н/П              Да  Нет       

Ie>                    Да  Нет       

tIe>                    Да  Нет       

Ie>>                    Да  Нет       

tIe>>                    Да  Нет       

Ie>>>                    Да  Нет       

tIe>>>                    Да  Нет       

Pe/IeCos>                    Да  Нет       
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ТИП РЕЛЕ Диапазон регулирования уставок 
 

P125 P126 P127 Min Max Шаг  
tPe/IeCos>                    Да  Нет       

Pe/IeCos>>                    Да  Нет       

tPe/IeCos>>                    Да  Нет       

I2> Н/П              Да  Нет       

tI2> Н/П              Да  Нет       

I2>> Н/П              Да  Нет       

tI2>> Н/П              Да  Нет       

I2>>> Н/П              Да  Да       

tI2>>> Н/П              Да  Нет       
Ther. Trip (Откл. от 
тепловой защиты) Н/П              Да  Нет       

I< Н/П              Да  Нет       

tI< Н/П              Да  Нет       

U> Н/П Н/П        Да  Нет       

tU> Н/П Н/П        Да  Нет       

U>> Н/П Н/П        Да  Нет       

tU>> Н/П Н/П        Да  Нет       

U< Н/П Н/П        Да  Нет       

tU< Н/П Н/П        Да  Нет       

U<< Н/П Н/П        Да  Нет       

tU<< Н/П Н/П        Да  Нет       

Ue>>>>                    Да  Нет       

tUe>>>>                    Да  Нет       
Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) Н/П              Да  Нет       

CB Fail (УРОВ) Н/П              Да  Нет       

Input 1 (ВХОД 1)                    Да  Нет       

Input 2 (ВХОД 2)                    Да  Нет       

Input 3 (ВХОД 3)                    Да  Нет       

Input 4 (ВХОД 4)                    Да  Нет       

Input 5 (ВХОД 5) Н/П              Да  Нет       

Input 6 (ВХОД 6) Н/П              Да  Нет       

Input 7 (ВХОД 7) Н/П              Да  Нет       
Recloser Run (ИДЕТ 
ЦИКЛ АПВ) Н/П              Да  Нет       

Recl. Blocked (АПВ 
БЛОКИРОВАНО) Н/П              Да  Нет       

tAux1 (ДОП.1)                    Да  Нет       

tAux2 (ДОП. 2)                    Да  Нет       
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tSOTF (ВКПОВ) Н/П              Да  Нет       
Inputs Configuration (ВЫБОР. КОНФИГУРАЦИИ ВХОДОВ) 

Input 1 (ВХОД 1)                   АКТИВ.БЕЗ НАПР. ↓ или АКТ.С НАПР.↑ 

Input 2 (ВХОД 2)                   АКТИВ.БЕЗ НАПР. ↓ или АКТ.С НАПР.↑ 

Input 3 (ВХОД 3)                   АКТИВ.БЕЗ НАПР. ↓ или АКТ.С НАПР.↑ 

Input 4 (ВХОД 4)                   АКТИВ.БЕЗ НАПР. ↓ или АКТ.С НАПР.↑ 

Input 5 (ВХОД 5) Н/П             АКТИВ.БЕЗ НАПР. ↓ или АКТ.С НАПР.↑ 

Input 6 (ВХОД 6) Н/П             АКТИВ.БЕЗ НАПР. ↓ или АКТ.С НАПР.↑ 

Input 7 (ВХОД 7) Н/П             АКТИВ.БЕЗ НАПР. ↓ или АКТ.С НАПР.↑ 

Voltage Input (НАПРЯЖ. 
ПИТАНИЯ  ВХОДОВ)                    DC (ПОСТ.  AC (ПЕР.)       

ПУСК/СТОП tДОП1 ПО                    УРОВЕНЬ  ФРОНТ       
ПУСК/СТОП tДОП2 ПО                    УРОВЕНЬ  ФРОНТ       
ПУСК/СТОП tДОП3 ПО                    УРОВЕНЬ  ФРОНТ       

ПУСК/СТОП tДОП4 ПО                    УРОВЕНЬ  ФРОНТ       
RL1 Output relay 
(ВЫХОДНОЕ РЕЛЕ RL1)                           

Fail safe relay 
(БЕЗОПАСНЫЙ РЕЖИМ                    Да  Нет       

Group select (ВЫБОР 
ГРУППЫ УСТАВОК)       

Change Group By Input 
(ВХОД ВЫБОРА ГР.УСТ.)                    УРОВЕНЬ  ФРОНТ       

Setting Group  (ГР. УСТ.)                    1  2       

Alarms (СИГНАЛЫ)       

Inst. Self-reset 
(САМОВОЗВ. МГНОВ.С.)                    Да  Нет       

Reset Led on Fault 
(ВОЗВРАТ П/СЛЕД. КЗ)                    Да  Нет       

Battery Alarm (КОНТР. 
БАТАРЕИ)                    Да  Нет       

Rel. Maintenance 
(РЕЖИМ ПРОВЕРКА)       

Maintenance Mode 
(РЕЖИМ ПРОВЕРКА)                    Да  Нет       

Rel. Command (КОМАНДА 
СРАБ. РЕЛЕ) 

65W4321 
      

7865W4321 
      

7865W4321 
       0  1       

Date (ДАТА)       

Date Format (ФОРМАТ 
ДАТЫ)                    PRIVATE  IEC       
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COMMUNICATION (ПЕРЕДАЧА ИНФОРМАЦИИ) 

Communication 
(ПЕРЕДАЧИ ИНФ.)                   Да или Нет 

Baud Rate (СКОРОСТЬ)                   300 – 600 – 1200 – 2400 –9600 19200 – 38400 

Parity (ЧЕТНОСТЬ)                   БЕЗ - ЧЕТН.- НЕЧЕТ. 

Data Bits (БИТЫ ДАННЫХ                   7 или 8  

Stop Bit (СТОП БИТЫ)                   1 или 2 
Relay Address (АДРЕС 
РЕЛЕ)                   1 255 1 

PROTECTION Group1- 
Group2 (УСТАВКИ 1 (2)) G1 G2 G1 G2 G1 G2    

P127 [67/50/51] Направленная/ненаправленная МТЗ от м/ф КЗ; P126  [50/51] Трехфазная МТЗ от м/ф КЗ  

I> ? Н/П Н/П             Нет, Да или DIR (направл.) в P127; 
Нет, Да  в P126 

I>  (ток сраб.) Н/П Н/П             0.1 In 25 In 0.01 In 

Delay Type 
(Характеристика 
срабатывания) 

Н/П Н/П             
DT или IDMT (IEC_SI, IEC_VI, 

IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tI> (время сраб.) Н/П Н/П             0 c 150s 0.01s 

I> TMS Н/П Н/П             0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. х-ки RI) Н/П Н/П             0 10 0.001 

I> Reset Delay Type (тип 
характеристики возврата) Н/П Н/П             DT или IDMT 

I> RTMS (множитель 
времени возврата) Н/П Н/П             0.025 3.2 0.025 

I> tReset (независимое 
время возврата) Н/П Н/П             0.00 c 100 c 0.01 c 

Interlock I> by I>>…I>>>? 
(Блокировка I> от 
I>>…I>>>) 

Н/П Н/П             Нет или Да 

I> Torque angle   (угол 
м.ч.) Н/П Н/П Н/П N.A       0° 359° 1° 

I> Trip zone (ширина зоны 
отключения) Н/П Н/П Н/П N.A       ±10° ±170° 1° 

I>> ? Н/П Н/П             Нет, Да или DIR in P127; Нет, Да 
in P126 

I>> (ток сраб.) Н/П Н/П             0.1 In 25 In 0.01 In 

Delay Type 
(характеристика 
срабатывания) 

Н/П Н/П             
DT или IDMT (IEC_SI, IEC_VI,  

IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, 
IIEEE_VI, IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tI>> (время сраб.) Н/П Н/П             0 c 150s 0.01s 

I>> TMS Н/П Н/П             0.025 1.5 0.025 

K (коэфф кривой RI) Н/П Н/П             0 10 0.001 

I>> Reset Delay Type (тип 
х-ки возврата) Н/П Н/П             DT или IDMT 

I>> RTMS  (множитель 
времени возврата) Н/П Н/П             0.025 3.2 0.025 
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I>> tReset (независимое 
время возврата) Н/П Н/П             0.00 c 100 c 0.01 c 

I>> Torque angle    (угол 
м.ч.) Н/П Н/П Н/П Н/П       0° 359° 1° 

I>> Trip zone  (ширина 
зоны отключения) Н/П Н/П Н/П Н/П       ±10° ±170° 1° 

        

I>>> ?   Н/П             Нет, Да, DIR или PEAK в P127; 
Нет, Да или PEAK в P126 

I>>> (ток сраб.) Н/П Н/П             0.5 In 40 In 0.01 In 

tI>>> (время сраб.) Н/П Н/П             0 c 150с 0.01с 

I>>> Torque angle (угол 
м.ч.) Н/П Н/П Н/П Н/П       0° 359° 1° 

I>>> Trip zone (зона 
работы) Н/П Н/П Н/П Н/П       ±10° ±170° 1° 

[67N] Earth Fault Overcurrent (Направленная защита от замыканий на землю) 

Высокая чувст.: Вход тока ЗНЗ:       от 0.002 до 1 Ien   Код заказа P12-C-X---X   

Ie>                    Нет или Да или DIR 

Ie>                    0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

Delay Type (тип 
характеристики 
срабатывания) 

               
DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 

IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT кривые) 

tIe> (время сраб.)                   0 c 150s 0.01s 

Ie> TMS                   0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. RI)                   0 10 0.001 

Ie> Reset Delay Type (тип 
х-ки возврата)                   DT или IDMT 

Ie> RTMS (множит. 
Времени возврата)                   0.025 3.2 0.025 

Ie> tReset (независ. 
Время возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Interlock  Ie> by 
Ie>>…Ie>>> (блок I> от 
I>>…I>>) 

                  Нет или Да 

Ie> Torque angle (угол 
м.ч.)                   0° 359° 1° 

Ie> Trip zone (ширина 
зоны работы)                   ±10° ±170° 1° 

57–130V Вход напряж..   Код заказа: P127CAX---X 

Ue>                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127CBX---X 

Ue>                   4 В 960 В 0.5 В 

Ie>>                    Нет или Да или DIR 

Ie>>                    0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 
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Delay type  (тип 
характеристики 
срабатывания) 

                  
DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 

IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

Ie>> (время сраб.)                   0 c 150s 0.01s 

Ie>> TMS                   0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. RI)                   0 10 0.001 

Ie>> Rst Delay Type (тип 
врем. Возвр.)                   DT или IDMT 

Ie>> RTMS                   0.025 3.2 0.025 

Ie> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Ie>> (ввод/вывод)                   Нет или Да или DIR 

Ie>> (ток срабат.)                   0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

Ie>> Trip delay time  (тип 
характеристики 
срабатывания) 

                  0 c 150s 0.01s 

Ie>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Ie>> R.C.A.( угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

Ie>> Trip zone (зона 
работы)                   ±10° ±170° 1° 

57–130В Вход 
напряжения.   Код заказа: P127CAX---X 

Ue>>  (напряжение 
срабатывания)                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480В вход 
напряжения Код заказа: P127CBX---X 

Ue>> (напряжение 
срабатывания)                   4 В 960 В 0.5 В 

Ie>>> ? (ввод/вывод в 
работу и направл.)                   Нет или Да или DIR (направленная) 

или  Peak (пиковая) 

tIe>>> (время сраб.)                   0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

Ie>>> Torque angle (угол 
м.ч.)                   0 c 150с 0.01с 

Ie>>> Trip zone (зона 
работы)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Ue>> (напряжение 
срабатывания)                   0° 359° 1° 

Ie>>> Trip zone  (зона 
работы)                   ±10° ±170° 1° 

57–130В Вход 
напряжения.  .   Код заказа: P127CAX---X 

Ue>>> (напряжение 
срабатывания)                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480В вход 
напряжения Код заказа: P127CBX---X 

Ue>>> (напряжение 
срабатывания)                   4 В 960 В 0.5 В 
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Реле средней чувствительности: уставка от  0.01 до 8 Ien      Код заказа P12-B-X---X 

Ie>                    Нет или Да или DIR (направленная) 

Ie> (ток срабатывания)                   0.01 Ien 1 Ien 0.005 Ien 

Delay type (тип хар-ки)                   
DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 

IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT кривые) 

Ie> (время срабат.)                   0 c 150s 0.01s 

Ie> TMS                   0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. х-ки RI)                   0 10 0.001 

Ie> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

Ie> RTMS (кратность 
времени зависимого 
таймера возврата) 

                  0.025 3.2 0.025 

Ie> tReset (независ. 
Время возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Interlock  Ie> Ie>>Ie>>> 
(блокировка Ie> от Ie>> 
или Ie>>>) 

                  Нет или Да 

Ie> R.C.A.(угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

Ie> Trip zone (зона 
отключения)                   ±10° ±170° 1° 

57–130V Вход напряж..   Код заказа: P127BAX---X 

Ue> (уст. срабатывания)                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127BBX---X 

Ue> (уст. срабатывания)                   4 В 960 В 0.5 В 

Ie>> (ввод/вывод/напр.)                   Нет или Да или DIR 

Ie>> (ток срабат.)                   0.01 Ien 1 Ien 0.005 Ien 

Delay type (тип х-ки)                   
DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 

IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

Ie>> Trip delay time 
(время отключения)                   0 c 150s 0.01s 

Ie>> TMS                   0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. х-ки RI)                   0 10 0.001 

Ie>> Reset char (тип х-ки 
возврата)                   DT или IDMT 

Ie>> RTMS                   0.025 3.2 0.025 

Ie>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Ie>> (ввод/вывод/напр.                   Нет или Да или DIR 

Ie>> R.C.A(угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

Ie>> Trip zone (зона 
отключения)                   ±10° ±170° 1° 
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57–130V Вход напряж..  Код заказа: P127BAX---X 

Ue>>                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127BBX---X 

Ue>>                   4 В 960 В 0.5 В 

Ie>>>                    Нет или Да или DIR или  Peak 

Ie>>> (ток срабат.)                   0.01 Ien 8 Ien 0.005 Ien 

Ie>>>Trip delay time 
(время срабатывания)                   0 c 150s 0.01s 

Ie>>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Ie>>> R.C.A. (угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

Ie>>> Trip zone (ширина 
зоны срабатывания)                   ±10° ±170° 1° 

57–130V Вход напряж..  Код заказа: P127BAX---X 

Ue>>> (напр-е  срабат.)                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127BBX---X 

Ue>>> (напр-е  срабат.)                   4 В 960 В 0.5 В 

Реле низкой чувствительности: уставка от 0.1 до 40 Ien         Код заказа P12-A-X---X 

Ie>                    Нет или Да или DIR (направл.) 

Ie> (ток срабатывания)                   0.1 Ien 25 Ien 0.01 Ien 

Delay type (тип хар-ки 
срабатывания)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

Ie> Trip delay time (время 
отключения)                   0 c 150s 0.01s 

Ie> TMS (коэфф. 
кратности завис. Х-ки)                   0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. х-ки RI)                   0 10 0.001 

Ie> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT (независимая) или IDMT (инверсная) 

Ie> RTMS (кратность 
таймера возврата)                   0.025 3.2 0.025 

Ie> tReset (время возв.)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Interlock  Ie> by 
Ie>>…Ie>>>                   Нет или Да 

Ie> R.C.A (угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

Ie> Trip zone (ширина 
зоны срабатывания)                   ±10° ±170° 1° 

57–130V Вход напряж..  Код заказа: P127AAX---X 
Ue> (напряжение 
срабатывания)                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127ABX---X 
Ue> (напряжение 
срабатывания)                   4 В 960 В 0.5 В 

Ie>>                    Нет или Да или DIR 
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Ie>>  (ток срабатывания)                   0.1 Ien 25 Ien 0.01 Ien 

Delay type (тип хар-ки 
срабатывания)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

Ie>> Trip delay time 
(время срабатывания)                   0 c 150s 0.01s 

Ie>> TMS                   0.025 1.5 0.025 

K (коэфф. х-ки RI)                   0 10 0.001 

Ie>> Reset char (тип хар-
ки возврата)                   DT или IDMT 

Ie>> RTMS                   0.025 3.2 0.025 

Ie>>tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Ie>> R.C.A.(угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

Ie>> Trip zone (зона 
работы)                   ±10° ±170° 1° 

57–130V Вход напряж..   Код заказа: P127AAX---X 
Ue>> (напряжение 
срабатывания)                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127ABX---X 
Ue>> (напряжение 
срабатывания)                   4 В 960 В 0.5 В 

Ie>>>                    Нет или Да или DIR или Peak 

Ie>>> (ток срабатывания)                   0.5 Ien 40 Ien 0.01 Ien 

Ie>>>Trip delay time 
(время срабатывания)                   0 c 150s 0.01s 

Ie>>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Ie>>> R.C.A.(угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

Ie>>> Trip zone (ширина 
зоны срабатывания)                   ±10° ±170° 1° 

57–130V Вход напряж..   Код заказа: P127AAX---X 
Ue>>> (напряжение 
срабатывания)                   1 В 260 В 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127ABX---X 

Ue>>> (напряжение 
срабатывания)                   4 В 960 В 0.5 В 

[32N] Earth Fault Wattmetric  

Mode  (режим работы 
защиты)                   Pe или IeCos 

Высокая 
чувствительность Вход тока 3Io с диапазоном регулирования от 0.002 до 1 Ien 

57–130V Вход напряж.   Код заказа:  P12-CAX---X 

Pe> (ввод/вывод ступени)                   Нет или Да  

Pe>  (мощность 
срабатывания)                   0.2 x кВт(*) 20 x кВт(*) 0.02 x кВт(*) 
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Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tPe> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150c 0.01c 

Pe> TMS                   0.025 1.5 0.025 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

Pe> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

Pe> RTMS                   0.025 1.5 0.025 

Pe> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe>> (ввод/вывод 
ступени)                   Нет или Да  

Pe>> (мощность 
срабатывания)                   0.2 x кВт(*) 20 x кВт(*) 0.02 x кВт(*)  

tPe>> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150s 0.01s 

Pe>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle (угол)                   0° 359° 1° 

220–480V Вход напряж. Код заказа: P12-CBX---X 

Pe> (ввод/вывод ступени)                   Нет или Да  

Pe> (мощность 
срабатывания)                   1 x кВт(*) 80 x кВт(*) 0.1 x кВт(*) 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tPe> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150с 0.01с 

Pe> TMS                   0.025 1.5 0.025 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

Pe> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

Pe> RTMS                   0.025 1.5 0.025 

Pe> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe> (ввод/вывод ступени)                   Нет или Да  

Pe> (мощность 
срабатывания)                   1 x кВт(*) 80 x кВт(*) 0.1 x кВт(*) 

tPe>> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150с 0.01с 

Pe>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle (угол. м.ч.)                   0° 359° 1° 
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Средняя 
чувствительность Вход тока 3Io с уставкой срабатывания, регулируемой от 0.01 до 8 Ien 

57–130V Вход напряж.   Код заказа: P12-BAX---X 

Pe> (ввод/вывод ступени)                   Нет или Да  

Pe> (мощность 
срабатывания)                   1 x кВт(*) 160 x кВт(*) 0.1 x кВт(*) 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tPe> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150s 0.01s 

Pe> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe> TMS                   0.025 1.5 0.025 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

Pe> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

Pe> RTMS                   0.025 1.5 0.025 

Pe> tReset (время 
возврата)                   0.04 c 100 c 0.01 c 

Pe> (ввод/вывод ступени)                   Нет или Да  

Pe> (мощность 
срабатывания)                   1 x кВт(*) 160 x кВт(*) 0.1 x кВт(*) 

tPe>> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150s 0.01s 

Pe>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle (угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

220–480V Вход напряж. Код заказа: P12-BBX---X 

Pe> (ввод/вывод ступени)                   Нет или Да  

Pe> (мощность 
срабатывания)                   4 x кВт(*) 640 x кВт(*) 0.5 x кВт(*) 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tPe> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150s 0.01s 

Pe> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe> TMS                   0.025 1.5 0.025 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

Pe> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

Pe> RTMS                   0.025 1.5 0.025 

Pe> tReset (время 
возврата)                   0.04 c 100 c 0.01 c 

Pe>> (ввод/вывод 
ступени)                   Нет или Да  
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Pe>> (мощность 
срабатывания)                   4 x кВт(*) 640 x кВт(*) 0.5 x кВт(*) 

tPe>> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150 с 0.01 с 

Pe>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle                   0° 359° 1° 

Низкая 
чувствительность Вход тока 3Io с уставкой срабатывания регулируемой от  0.1 до 40 Ien 

57–130V Вход напряж.   Код заказа: P12-AAX---X 

Pe> (ввод/вывод ступени)                   Нет или Да  

Pe> (мощность 
срабатывания)                   10 x кВт(*) 800 x кВт (*) 1 x кВт (*) 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tPe> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150 с 0.01 с 

Pe> TMS                   0.025 1.5 0.025 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

Pe> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

Pe> RTMS                   0.025 1.5 0.025 

Pe> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe>> (ввод/вывод 
ступени)                   Нет или Да  

Pe>> (мощность 
срабатывания)                   10 x кВт(*) 800 x кВт (*) 1 x кВт (*) 

tPe>> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150 с 0.01 с 

Pe>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle                   0° 359° 1° 

220–480V Вход напряж. Код заказа: P12-ABX---X 
Pe> (ввод/вывод ступени)                   Нет или Да  
Pe> (мощность 
срабатывания)                   40 x кВт (*) 3200 x кВт (*) 5 x кВт (*)Вт 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

tPe> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150с 0.01с 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

Pe> TMS                   0.025 1.5 0.025 

Pe> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

Pe> RTMS                   0.025 1.5 0.025 
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Pe> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe>> (ввод/вывод 
ступени)                   Нет или Да  

Pe>> (уставка 
срабатывания)                   40 x кВт (*) 3200 x кВт (*) 5 x кВт (*) 

tPe>> Trip delay time 
(время отключения)                    0 c 150с 0.01с 

Pe>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle                   0° 359° 1° 

Высокая 
чувствительность Iecos  Код заказа P12-C-X---X 

IeCos> (ввод/вывод 
ступени)                   Да или Нет 

IeCos> (уставка 
срабатывания)                   0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

IeCos> Trip delay time 
(время отключения)                   0 c 150 с 0.01 с 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

IeCos> TMS                   0.025 1.5 0.025 

IeCos> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

IeCos> RTMS                   0.025 1.5 0.025 

IeCos> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

IeCos>> (ввод/вывод 
ступени)                   Да или Нет 

IeCos>> (уставка 
срабатывания)                   0.002 Ien 1 Ien 0.001 Ien 

IeCos>> Trip delay time 
(время отключения)                   0 c 150s 0.01s 

IeCos>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle (угол м.ч.)                   0° 359° 1° 

Средняя 
чувствительность Iecos Код заказа P12-B-X---X 

IeCos> (ввод/вывод 
ступени)                   Да или Нет 

IeCos> (уставка 
срабатывания)                   0.01 Ien 8 Ien 0.005 Ien 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

IeCos> Trip delay time 
(время отключения)                   0 c 150s 0.01s 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 
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IeCos> TMS                   0.025 1.5 0.025 

IeCos> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

IeCos> RTMS                   0.025 1.5 0.025 

IeCos> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

IeCos>> (ввод/вывод 
ступени)                   Да или Нет 

IeCos>> (уставка 
срабатывания)                   0.01 Ien 8 Ien 0.005 Ien 

IeCos>> Trip delay time 
(время отключения)                   0 c 150s 0.01s 

IeCos> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle                   0° 359° 1° 

Низкая 
чувствительность Iecos Код заказа P12-A-X---X 

IeCos> (ввод/вывод 
ступени)                   Да или Нет 

IeCos> (уставка 
срабатывания)                   0.1 Ien 25 Ien 0.01 Ien 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.)                   

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

IeCos> Trip delay time 
(время отключения)                   0 c 150 с 0.01 с 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

IeCos> TMS                   0.025 1.5 0.025 

IeCos> Reset char (хар-ка 
возврата)                   DT или IDMT 

IeCos> RTMS                   0.025 1.5 0.025 

IeCos> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

IeCos>> (ввод/вывод 
ступени)                   Да или Нет 

IeCos>> (уставка 
срабатывания)                   0.5 Ien 40 Ien 0.01 Ien 

IeCos>> Trip delay time 
(время отключения)                   0 c 150 с 0.01 с 

IeCos>> tReset (время 
возврата)                   0.00 c 100 c 0.01 c 

Pe/IeCos Angle                   0° 359° 1° 
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[46] Neg.Seq. OC (ТЗОП) – максимальная защита по току обратной последовательности 

I2> (ввод/вывод ступени) Н/П Н/П             Нет или Да 

I2> (уставка 
срабатывания) Н/П Н/П             0.1 In 25 In 0.01 In 

Delay type (тип хар-ки 
срабат.) Н/П Н/П             

DT или IDMT (IEC_STI, IEC_SI, IEC_VI, 
IEC_EI, IEC_LTI, C02, C08, IEEE_MI, IIEEE_VI, 
IEEE_EI, RI, RECT curve) 

I2> Trip delay time (время 
отключения) Н/П Н/П             0 c 150 с 0.01 с 

I2> TMS Н/П Н/П             0.025 1.5 0.025 

k (коэфф. хар-ки RI)                   0 10 0.001 

I2> Reset char (хар-ка 
возврата) Н/П Н/П             DT или IDMT 

I2> RTMS Н/П Н/П             0.025 1.5 0.025 

I2> tReset (время 
возврата) Н/П Н/П             0.04 c 100 c 0.01 c 

I2>> (ввод/вывод 
ступени) Н/П Н/П             Нет или Да  

I2>> Current set (уставка 
срабатывания) Н/П Н/П             0.5 In 40 In 0.01 In 

I2>> Trip delay time 
(время отключения) Н/П Н/П             0 c 150 с 0.01 с 

I2>>>  (ввод/вывод 
ступени) Н/П Н/П             Нет или Да  

I2>>> Current set (уставка 
срабатывания) Н/П Н/П             0.5 In 40 In 0.01 In 

I2>>>Trip delay time 
(время отключения) Н/П Н/П             0 c 150 с 0.01 с 

[49] Thermal Overload (Т ПРЕВ.) – защита от перегруза по температуре) 
Therm OL ? Н/П Н/П             Нет или Да  

Iθ> (ток защиты от 
теплового перегруза) Н/П Н/П             0.1 In 3.2 In 0.01 

Te (постоянная времени) Н/П Н/П             1 мин 200 мин 1 мин 

K (коэфф. кратности  
пуска защиты) Н/П Н/П             1 1,5 0.01 

θ Trip (ступень 
отключения) Н/П Н/П             50% 200% 1% 

θ Alarm ? Н/П Н/П             Нет или Да  

θ Alarm (ступень 
сигнализации) Н/П Н/П             50% 200% 1% 

[37] Under Current (МИН. ТОК) – защита минимального тока 
I< (ввод/вывод защиты) Н/П Н/П             Нет или Да  

I< Current set (ток сраб.) Н/П Н/П             0.1 In 1 In 0.01 In 

tI< (время срабатывания) Н/П Н/П             0 c 150 c 0.01 c 
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[59] Phase Over Voltage (ЗАЩИТА ПО ПОВЫШЕНИЮ НАПРЯЖЕНИЯ ФАЗ) 
U>? Н/П Н/П Н/П Н/П       Нет или AND (И) или OR (ИЛИ) 

57–130V Вход напряж..  Код заказа: P127-AX---X 

U> (напр-е  срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       2 В 260 В 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127-BX---X 

U> (напр-е  срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       10 В 960 В 0.5 В 

tU> (время срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       0 c 600 c 0.01 c 

U>> Н/П Н/П Н/П Н/П       Нет или AND (И) или OR (ИЛИ) 

57–130V Вход напряж..  Код заказа: P127-AX---X 

U>> (напр-е  срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       2 В 260V 0.1 В 

220–480V Вход напряж..  Код заказа:  P127-BX---X 

U>> (напр-е  срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       10V 960V 0.5 В 

tU>> (время срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       0 c 600 c 0.01 c 

[27] Phase Under Voltage 

U< Н/П Н/П Н/П Н/П       Нет или AND (И) или OR (ИЛИ) 

57–130V Вход напряж..  Код заказа: P127-AX---X 

U< (напр-е  срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       2 В 130 В 0.1V 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127-BX---X 

U< (напр-е  срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       10V 480 В 0.5 В 

tU< (время срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       0 c 600 c 0.01 c 

U<< Н/П Н/П Н/П Н/П       Нет или AND (И) или OR (ИЛИ) 

57–130V Вход напряж..  Код заказа: P127-AX---X 

U<< (напр-е  срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       2 В 130 В 0.1V 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P127-BX---X 

U<< (напр-е  срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       10 В 480 В 0.5В 

tU<< (время срабат.) Н/П Н/П Н/П Н/П       0 c 600 c 0.01 c 

[59N] Residual Over voltage (ЗАЩИТА ПО ПОВЫШЕНИЮ НАПРЯЖЕНИЯ 3Uo) 

57–130V Вход напряж..  Код заказа: P12—AX---X 
Ue>>>> (ввод/вывод 
защиты)                   Нет или Да  

Ue>>>> (напряжение 
срабатыания)                   1 В 260В 0.1В 

tUe>>>> (время 
срабатывания)                   0 c 600 c 0.01 c 

220–480V Вход напряж..  Код заказа: P12—BX---X 

Ue>>>> (ввод/вывод 
защиты)                   Нет или  Да  

Ue>>>> (напряжение 
срабатыания)                   5 В 960 В 0.5 В 

tUe>>>> (время 
срабатывания)                   0 c 600 c 0.01 c 
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[79] Autoreclose (АПВ) – автоматическое повторное включение выключателя 

Autoreclose (АПВ) ? Н/П Н/П             Да или Нет   

Ext. CB Fail (ВНЕШ. 
ПОВР.ВЫК-ЛЯ) Н/П Н/П             Да или Нет   

Ext. CB Fail time (ВРЕМЯ 
ОЖИД.ГОТОВН.В-ЛЯ) Н/П Н/П             0.01s 600s 0.01 c 

Ext. Block (Внешняя 
блокировка АПВ) Н/П Н/П             Да или Нет   

td1 (tАПВ1) Н/П Н/П             0.01 c 300 c 0.01 c 

td2 (tАПВ2) Н/П Н/П             0.01 c 300 c 0.01 c 

td3 (tАПВ3) Н/П Н/П             0.01 c 600 c 0.01 c 

td4 (tАПВ4) Н/П Н/П             0.01 c 600 c 0.01 c 

tR Reclain time (Время 
готовности) Н/П Н/П             0.02 c 600 c 0.01 c 

Inhib Time tI (время 
запрета АПВ после 
ручного включения) 

Н/П Н/П             0.02 c 600 c 0.01 c 

Phase Cycle (Кол-во 
циклов АПВ с пуском от 
МТЗ или ДОП1) 

Н/П Н/П             0 4 1 

E/Gnd Cycle (Кол-во 
циклов АПВ с пуском от 
ЗНЗ или ДОП2) 

Н/П Н/П             0 4 1 

ЦИКЛЫ 
tI> Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ 
tI>>   Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ 
tI>>> Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ  
tIe> Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ 
tIe>> Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ 
tIe>>> Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ 
tPe/Iecos>,  Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ 
tPe/Iecos>> Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ 
tAux1 (ДОП.1) Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 

ЦИКЛЫ  
tAux2 (ДОП. 2) Н/П Н/П 4321 

     
4321
     

4321
     

4321
     0 2 1 
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AUTOMAT. CTRL (АВТОМАТИКА) 

Trip Commands (ЗАКАЗ ОТКЛ.) – список сигналов формирующих команду отключения через реле RL1 

Откл. tI> ? Н/П             Да Нет  

Откл. tI>> ? Н/П             Да Нет  

Откл. tI>>> ? Н/П             Да Нет  

Откл. tIe> ?                   Да Нет  

Откл. tIe>> ?                   Да Нет  

Откл. tIe>>> ?                   Да Нет  

Откл. tPe/IeCos> ?                   Да Нет  

Откл. tPe/IeCos>>                   Да Нет  

Откл. tI2> ? Н/П             Да Нет  

Откл. tI2>> ? Н/П             Да Нет  

Откл. tI2>>> ? Н/П             Да Нет  

Thermal Откл. ? Н/П             Да Нет  

Откл. tI< ? Н/П             Да Нет  

Откл. tU> ? Н/П Н/П       Да Нет  

Откл. tU>> ? Н/П Н/П       Да Нет  

Откл. tU< ? Н/П Н/П       Да Нет  

Откл. tU<< ? Н/П Н/П       Да Нет  

Откл. tUe>>>> ? Н/П Н/П       Да Нет  

Откл. Обрыв пров.? Н/П             Да Нет  

Откл. tДОП,1 ?                   Да Нет  

Откл. tДОП,2 ?                   Да Нет  

Откл. tДОП.3 ?                   Да Нет  

Откл. tДОП.4 ?                   Да Нет  

Откл. SOTF (ускорение 
при включении на КЗ)? Н/П             Да Нет  

Ctrl Trip (Ручное 
отключение)                   Да Нет  

Уравнение A ? Н/П             Да Нет  

Уравнение В ? Н/П             Да Нет  

Уравнение С? Н/П             Да Нет  

Уравнение D ? Н/П             Да Нет  

Уравнение E ? Н/П             Да Нет  

Уравнение F ? Н/П             Да Нет  

Уравнение G? Н/П             Да Нет  

Уравнение H ? Н/П             Да Нет  
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Latch relays (ЗАПОМИНАНИЕ) – фиксация реле в сработанном состоянии (ручной сброс срабатывания) 

РЕЛЕ 1                    0  1  1 

РЕЛЕ 2                    0  1  1 

РЕЛЕ 3                    0  1  1 

РЕЛЕ 4                    0  1  1 

РЕЛЕ 5 Н/П              0  1  1 

РЕЛЕ 6 Н/П              0  1  1 

РЕЛЕ 7 Н/П              0  1  1 

Blocking Logic (ЛОГИЧЕСКОЕ БЛОКИРОВАНИЕ 1(2)) 

ЛОГ. БЛОК. 1 / 2 1 2 1 2 1 2  

БЛОК. tI> Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. tI>> Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. tI>>> Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. tIe>                   Да Нет  

БЛОК. tIe>>                   Да Нет  

БЛОК. tIe>>>                   Да Нет  

БЛОК. tPe/IeCos>                   Да Нет  

БЛОК. tPe/IeCos>>                   Да Нет  

БЛОК. tI2> Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. tI2>> Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. tI2>>> Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. ТЕПЛОВОЙ 
ПЕРЕГРУЗ Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. tI< Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. tU> Н/П Н/П Н/П Н/П       Да Нет  

БЛОК. tU>> Н/П Н/П Н/П Н/П       Да Нет  

БЛОК. tU< Н/П Н/П Н/П Н/П       Да Нет  

БЛОК. tU<< Н/П Н/П Н/П Н/П       Да Нет  

БЛОК. tUe>>>>                   Да Нет  

БЛОК. ОБРЫВ ПРОВ. Н/П Н/П             Да Нет  

БЛОК. tДОП.1                   Да Нет  

БЛОК. tДОП.2                   Да Нет  

БЛОК. tДОП.3                   Да Нет  

БЛОК. tДОП.4                   Да Нет  
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ЛОГИЧЕСКАЯ 
СЕЛЕКТИВНОСТЬ 1 (2) 1 2 1 2 1 2  

СЕЛ. tI>> Н/П Н/П             Да Нет  

СЕЛ. tI>>> Н/П Н/П             Да Нет  

СЕЛ. tIe>> Н/П Н/П             Да Нет  

СЕЛ. tIe>>> Н/П Н/П             Да Нет  

t СЕЛ. Н/П Н/П             0 c 150 c 0.01 c 

Output Relays (ВЫХОДЫ)- назначения выходных реле (кроме реле отключения RL1) 

Output Relays 65432 765432 765432  

Trip (Копия команды 
отключения RL1)                   0 1 1 

I> Н/П             0 1 1 

tI> Н/П             0 1 1 

I>_R Н/П             0 1 1 

I>> Н/П             0 1 1 

tI>> Н/П             0 1 1 

I>>_R Н/П             0 1 1 

I>>> Н/П             0 1 1 

tI>>> Н/П             0 1 1 

I>>>_R Н/П             0 1 1 

tIA> Н/П             0 1 1 

tIB> Н/П             0 1 1 

tIC> Н/П             0 1 1 

Ie>                   0 1 1 

tIe>                   0 1 1 

Ie>_R                   0 1 1 

Ie>>                   0 1 1 

tIe>>                   0 1 1 

Ie>>_R                   0 1 1 

Ie>>>                   0 1 1 

tIe>>>                   0 1 1 

Ie>>>_R                   0 1 1 

Pe/IeCos>                   0 1 1 

tPe/IeCos>                   0 1 1 

Pe/IeCos>>                   0 1 1 

tPe/IeCos>>                   0 1 1 

I2> Н/П             0 1 1 

tI2> Н/П             0 1 1 
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I2>> Н/П             0 1 1 

tI2>> Н/П             0 1 1 

I2>>> Н/П             0 1 1 

tI2>>> Н/П             0 1 1 

Therm Alarm (Ступень 
сигнализации перегруза 
по температуре) 

Н/П             0 1 1 

Ther. Trip (ступень 
отключения по темпер.) Н/П             0 1 1 

I< Н/П             0 1 1 

tI< Н/П             0 1 1 

U> Н/П Н/П       0 1 1 

tU> Н/П Н/П       0 1 1 

U>> Н/П Н/П       0 1 1 

tU>> Н/П Н/П       0 1 1 

U< Н/П Н/П       0 1 1 

tU< Н/П Н/П       0 1 1 

U<< Н/П Н/П       0 1 1 

tU<< Н/П Н/П       0 1 1 

Ue>>>>                   0 1 1 

tUe>>>>                   0 1 1 

Brkn. Cond (Обрыв 
провода линии) Н/П             0 1 1 

CB Alarm (сигнал схемы 
контроля технического 
состояния выключателя) 

Н/П             0 1 1 

52 Fail (Неисправность 
цепи отключения) Н/П             0 1 1 

CB Fail (УРОВ) Н/П             0 1 1 

CB close (Команда 
включения выключателя 
от АПВ) 

Н/П             0 1 1 

tДОП.1                   0 1 1 

tДОП.2                   0 1 1 

tДОП.3                   0 1 1 

tДОП.4                   0 1 1 

79 Run (продолжается 
цикл АПВ) Н/П             0 1 1 

79 Trip (завершающее 
отключение при АПВ) Н/П             0 1 1 

SOTF (ВКОВ – ускорение 
при включении на КЗ) Н/П             0 1 1 

Control Close (команда 
ручного включения)                   0 1 1 
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CTRL Trip (команда 
ручного отключения)                   0 1 1 

Active Group (Индикация 
активной группы уставок)              0 1 1 

t УРАВН. A Н/П             0 1 1 

t УРАВН. B Н/П             0 1 1 

t УРАВН. C Н/П             0 1 1 

t УРАВН. D Н/П             0 1 1 

t УРАВН. E Н/П             0 1 1 

t УРАВН. F Н/П             0 1 1 

t УРАВН. G Н/П             0 1 1 

t УРАВН. H Н/П             0 1 1 

Inputs (ВХОДЫ) - опто  

ВХОД 1 

      

Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), Л. 
БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 2), 
52a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), Aux 3 
(ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT (Неготовность 
привода в-ля), θ Reset (сброс защиты от 
тепл.перегруза), Change set (переключение 
группы уставок), Log Sel 2 (Л. СЕЛ.2), Log Sel 
1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU (ПУСК-НАБРОС), Strt 
Dist (Внешний пуск осциллографа, Block_79 
(Внеш. Блок АПВ), Trip Circ (контроль ЦО), 
Start t BF (Внеш пуск УРОВ), Maint. M (режим 
ПРОВЕРКА), Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local 
(МЕСТННОЕ УПР.) 

ВХОД 2                   

Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), Л. 
БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 2), 
52a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), Aux 3 
(ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT (Неготовность 
привода в-ля), θ Reset (сброс защиты от 
тепл.перегруза), Change set (переключение 
группы уставок), Log Sel 2 (Л. СЕЛ.2), Log Sel 
1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU (ПУСК-НАБРОС), Strt 
Dist (Внешний пуск осциллографа, Block_79 
(Внеш. Блок АПВ), Trip Circ (контроль ЦО), 
Start t BF (Внеш пуск УРОВ), Maint. M (режим 
ПРОВЕРКА), Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local 
(МЕСТННОЕ УПР.) 

ВХОД 3                   

Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), Л. 
БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 2), 
52a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), Aux 3 
(ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT (Неготовность 
привода в-ля), θ Reset (сброс защиты от 
тепл.перегруза), Change set (переключение 
группы уставок), Log Sel 2 (Л. СЕЛ.2), Log Sel 
1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU (ПУСК-НАБРОС), Strt 
Dist (Внешний пуск осциллографа, Block_79 
(Внеш. Блок АПВ), Trip Circ (контроль ЦО), 
Start t BF (Внеш пуск УРОВ), Maint. M (режим 
ПРОВЕРКА), Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local 
(МЕСТННОЕ УПР.) 
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ВХОД 4                   

Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), Л. 
БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 2), 
52a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), Aux 3 
(ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT (Неготовность 
привода в-ля), θ Reset (сброс защиты от 
тепл.перегруза), Change set (переключение 
группы уставок), Log Sel 2 (Л. СЕЛ.2), Log Sel 
1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU (ПУСК-НАБРОС), Strt 
Dist (Внешний пуск осциллографа, Block_79 
(Внеш. Блок АПВ), Trip Circ (контроль ЦО), 
Start t BF (Внеш пуск УРОВ), Maint. M (режим 
ПРОВЕРКА), Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local 
(МЕСТННОЕ УПР.) 

ВХОД 5 Н/П             

Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), Л. 
БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 2), 
52a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), Aux 3 
(ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT (Неготовность 
привода в-ля), θ Reset (сброс защиты от 
тепл.перегруза), Change set (переключение 
группы уставок), Log Sel 2 (Л. СЕЛ.2), Log Sel 
1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU (ПУСК-НАБРОС), Strt 
Dist (Внешний пуск осциллографа, Block_79 
(Внеш. Блок АПВ), Trip Circ (контроль ЦО), 
Start t BF (Внеш пуск УРОВ), Maint. M (режим 
ПРОВЕРКА), Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local 
(МЕСТННОЕ УПР.) 

ВХОД 6 Н/П             

Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), Л. 
БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 2), 
52a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), Aux 3 
(ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT (Неготовность 
привода в-ля), θ Reset (сброс защиты от 
тепл.перегруза), Change set (переключение 
группы уставок), Log Sel 2 (Л. СЕЛ.2), Log Sel 
1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU (ПУСК-НАБРОС), Strt 
Dist (Внешний пуск осциллографа, Block_79 
(Внеш. Блок АПВ), Trip Circ (контроль ЦО), 
Start t BF (Внеш пуск УРОВ), Maint. M (режим 
ПРОВЕРКА), Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local 
(МЕСТННОЕ УПР.) 

ВХОД 7 Н/П             

Никакой (None), Деблок вых.реле (Unlatch), Л. 
БЛОК. 1 (Blk Log 1), Л. БЛОК. 2 (Blk Log 2), 
52a, 52 b, Aux 1 (ДОП.1), Aux 2 (ДОП.2), Aux 3 
(ДОП.3), Aux 4 (ДОП.4), CB FLT (Неготовность 
привода в-ля), θ Reset (сброс защиты от 
тепл.перегруза), Change set (переключение 
группы уставок), Log Sel 2 (Л. СЕЛ.2), Log Sel 
1 (Л. СЕЛ.1), Cold L PU (ПУСК-НАБРОС), Strt 
Dist (Внешний пуск осциллографа, Block_79 
(Внеш. Блок АПВ), Trip Circ (контроль ЦО), 
Start t BF (Внеш пуск УРОВ), Maint. M (режим 
ПРОВЕРКА), Man. Close (Ручное ВКЛ.), Local 
(МЕСТННОЕ УПР.) 

Aux1 time (t ДОП.1)                   0 200c 0.01c 

Aux2 time (t ДОП.2)                   0 200c 0.01c 

Aux3 time (t ДОП.3)                   0 200c 0.01c 

Aux4 time (t ДОП.4)                   0 200c 0.01c 

Broken Conductor (ОБРЫВ ПРОВОДА) 

Brkn.Cond (ОБРЫВ 
ПРОВОДА ?) Н/П             Да или Нет   

Brkn.Cond (уставка 
срабатывания) Н/П             20% 100% 1% 
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Brkn.Cond Time (время 
срабат.) Н/П             0 c 14400 c 1 c 

Cold Load Pick Up (ПУСК-НАБРОС) – временное изменение уставки токовых ступеней при включении нагрузки 

Cold Load PU (ПУСК –
НАБРОС?) – ввод/вывод 
функции 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tI> 
(изменение уставки 
ступени tI>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tI>> 
(изменение уставки 
ступени tI>>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tI>>> 
(изменение уставки 
ступени tI>>>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tIe> 
(изменение уставки 
ступени tIe>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tIe>> 
(изменение уставки 
ступени tIe>>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tIe>>> 
(изменение уставки 
ступени tIe>>>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tI2> 
(изменение уставки 
ступени tI2>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tI2>> 
(изменение уставки 
ступени tI2>>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU tI2>>> 
(изменение уставки 
ступени tI2>>>?) 

Н/П              Да  Нет  

Cold Load PU Thermal  
(изменение уставки 
защиты от перегруза по 
температуре ?) 

Н/П              Да  Нет  

Level (степень изменения 
уставки выбранных 
ступений защиты) 

Н/П             100% 500% 1% 

tCL  (время в течении 
которого действуе 
изменение уставки при 
включении выключателя)

Н/П             0.1 c 3600 c 0.1 c 

51V МТЗ С КОНТРОЛЕМ 
U ( реле 57-130В) Н/П Н/П  

(U<ИЛИV2>) И I>>? Н/П Н/П        Да  Нет  

V2> Н/П Н/П       3B 200B 0.1B 

(U<<ИЛИ V2>>) И I>>>? Н/П Н/П        Да  Нет  

V2>> Н/П Н/П       3B 200B 0.1B 

51V МТЗ С КОНТРОЛЕМ 
U ( реле 220 - 480В) Н/П Н/П        Да  Нет  

V2> Н/П Н/П       20B 720B 0.5B 

(U<ИЛИV2>) И I>>? Н/П Н/П        Да  Нет  
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V2>> Н/П Н/П       20B 720B 0.5B 

(U<<ИЛИ V2>>) И I>>>? Н/П Н/П        Да  Нет  

VTS Blocks 51V? 
(Блокировать 51V при 
неиспр.цепей ТН?) 

Н/П Н/П        Да  Нет  

VTS Alarm? 
(Сигнализировать при 
неиспр. цепей ТН?) 

Н/П Н/П        Да  Нет  

CB Fail (УРОВ) 

I> BF (Уставка контроля 
мин. тока) Н/П             0.02 In 1 In 0.01 In 

CB Fail (УРОВ?) Н/П              Да  Нет  

CB Fail Time tBF (уставка 
таймера УРОВ) Н/П             0 c 10 c 0.01 c 

Block I> (Блокировать I> 
при отказе вык-ля?) Н/П              Да  Нет  

Block Ie> (Блокировать 
Ie> при отказе вык-ля?) Н/П              Да  Нет  

CB Supervision (КОНТРОЛЬ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ) – контроль технического состояния (ресурса) выключателя 

TC Supervision (Контроль 
ЦО?) Н/П              Да  Нет  

t Trip Circuit (задержка 
сигнала при обрыве ЦО) Н/П             0.1 c 10 c 0.1 c 

CB Open S’vision 
(Контроль t откл.?) Н/П              Да  Нет  

CB Open time (время 
откл. выключателя) Н/П             0.05 c 1 c 0.01 c 

CB Close S’vision 
(Контроль t вкл..?) Н/П              Да  Нет  

CB Close time 
(контрольное время 
включения вык-ля) 

Н/П             0.05 c 1 c 0.01 c 

CB Open Alarm (контроль 
кол-ва операций ?) Н/П              Да  Нет  

CB Open NB (количество 
операций) Н/П             0 50000 1 

ΣAmps(n) (пофазн. сумма 
отключенных токов?) Н/П             0 Exp6 A 4000 Exp6 A 1 Ecp6 A 

N (показатель степени 
суммирования токов) Н/П             1 2 1 

CB Open pulse  Н/П              Да  Нет  

tOpen Pulse (Длит. 
импульса отключения) Н/П             0.1 c 5 c 0.1 c 

tClose Pulse (Длит. 
импульса включения) Н/П             0.1 c 5 c 0.1 c 

SOTF (ВКПОВ) – ускорение защит при включении на поврежедение (КЗ) 

Sotf (ВКПОВ ?) Н/П              Да  Нет  

tSotf (время сраб.) Н/П             100 мс 500 мс 100 мс 

I>> (выбор ускоряемой 
ступени) Н/П              Да  Нет  
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I>>> (выбор ускоряемой 
ступени) Н/П              Да  Нет  

LOGIC EQUAT (ЛОГИЧЕСКИЕ УРАВНЕНИЯ) 

  A B C D A B C D    

I> Н/П         0 1 1 

tI> Н/П         0 1 1 

I>> Н/П         0 1 1 

tI>> Н/П         0 1 1 

I>>> Н/П         0 1 1 

tI>>> Н/П         0 1 1 

Ie> Н/П         0 1 1 

tIe> Н/П         0 1 1 

Ie>> Н/П         0 1 1 

tIe>> Н/П         0 1 1 

Ie>>> Н/П         0 1 1 

tIe>>> Н/П         0 1 1 

Pe/IeCos> Н/П         0 1 1 

tPe/IeCos> Н/П         0 1 1 

Pe/IeCos>> Н/П         0 1 1 

tPe/IeCos>> Н/П         0 1 1 

I2> Н/П         0 1 1 

tI2> Н/П         0 1 1 

I2>> Н/П         0 1 1 

tI2>> Н/П         0 1 1 

I2>>> Н/П         0 1 1 

tI2>>> Н/П         0 1 1 

Thermal Alarm (Супень 
сигнализации теплового 
перегруза) 

Н/П         0 1 1 

Thermal Trip (Ступень 
отключения по тепловому 
перегрузу) 

Н/П         0 1 1 

I< Н/П         0 1 1 

tI< Н/П         0 1 1 

U> Н/П Н/П     0 1 1 

tU> Н/П Н/П     0 1 1 

U>> Н/П Н/П     0 1 1 

tU>> Н/П Н/П     0 1 1 

U< Н/П Н/П     0 1 1 

tU< Н/П Н/П     0 1 1 

U<< Н/П Н/П     0 1 1 

tU<< Н/П Н/П     0 1 1 

Ue>>>>               0 1 1 

tUe>>>>               0 1 1 

Brkn. Cond (Обнаружение 
обрыва проводника) Н/П             0 1 1 

79 Trip (Завершающее 
отклчючение при АПВ) Н/П             0 1 1 

tДОП. 1                   0 1 1 
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tДОП. 2                   0 1 1 

tДОП. 3                   0 1 1 

tДОП. 4                   0 1 1 

LOGIC EQUAT Tdelay (ТАЙМЕРЫ ЛОГИЧСЕСКИХ УРАВНЕНИЙ) 
УРАВН. A  tСРАБ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. A  tВОЗВ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. B  tСРАБ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. B  tВОЗВ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. C  tСРАБ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. C  tВОЗВ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. D  tСРАБ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. D  tВОЗВ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. E  tСРАБ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. E  tВОЗВ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. F  tСРАБ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. F  tВОЗВ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. G  tСРАБ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. G  tВОЗВ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. H  tСРАБ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

УРАВН. H  tВОЗВ. Н/П             0 c 600 c 0.01 c 

RECORDS (ЗАПИСИ) 

Fault Record (ЗАПИСИ СОБЫТИЙ) – регистрация аварийных событий (аварийные записи) 

Record Number (Номер 
записи) Н/П             1 5 1 

Disturb Record (ЗАПИСИ ПЕРЕХОДН.) - осциллограф 

Pre-Time (длит-ность 
записи до пуска 
осциллографа) 

Н/П             0.1 3 0.1 

Post-Time (длит-ность 
записи после пуска 
осциллографа) 

Н/П             0.1 3 0.1 

Disturb rec Trig (режим 
пуска) Н/П             ON TRIP (ОТКЛ.) или ON INST. (ПУСК) 

Time Peak Value (ИНТЕРВАЛ РАСЧЕТА) 

Time Window (время 
записи) Н/П             5 мин, 10 мин, 15мин, 30мин, 

60мин 

Rolling Demand 
(ОБНОВЛ. ПОТРЕБЛ.) Н/П             5 мин, 10 мин, 15мин, 30мин, 

60мин 

Time Window (интервал 
расчета) Н/П             1 мин  60 мин 1 мин 
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3 ДАЛЬНЕЙШИЕ ПРОВЕРКИ Р126 И Р127 

3.1 Введение 
Далее приведено описание процедур испытаний для демонстрации основных функций 
защиты интегрированный в Р126 (где это возможно) и Р127 при помощи испытательной 
установки OMICRON или аналогичной ей. Данные испытания не служат для определения 
предельных/граничных характеристик всех доступных функций. В опытах проверяется 
работа функции в лишь одной или двух точках характеристики. Данный документ не 
является описанием полной процедуры наладки устройства, однако, в сочетании с 
разделом Наладочные проверки Руководства по эксплуатации, может быть использован в 
качестве справочного материала при выполнении наладочных проверок. 

В описании процедуры указываются отклонения от стандартной схемы подключения и от 
уставок по умолчанию (заводские уставки) если это необходимо для проверки той или иной 
функции. При выполнении проверки на конкретном объекте, проверяются только 
введенные в работу функции (ступени) и  на уставках заданных для данного объекта. 

3.2 Испытательное оборудование 
Описанная методика (процедура) проверки предполагает использование проверочной 
установки типа OMICRON или аналогичной ей. Кроме этого, для проверки требуется 
источник питания (оперативного тока) соответствующим требованиям питания 
проверяемого устройства. 

3.3 Тип испытуемого реле 
Следующие проверки выполняются при использовании Р127 со следующими 
характеристиками: 

• Диапазон регулирования уставок 3Io:   от 0,01 до 8Ien 

• Вход переменного напряжения ТН:    57 – 130В 

• Напряжения питания:     130-250В (=)/110-250В (~) 

• Протокол связи (задний порт):    ModBus 

• Язык ЖК дисплея:      Русский (Английский) 

• Версия ПО (в реле):     текущая версия 

3.4 Конфигурация реле для испытаний 
Сохраняются заводские уставки назначения логических (опто) входов. Данные уставки 
затем будут прочитаны из реле и занесены в протокол наладочных испытаний. Всякие 
изменения уставок необходимые для выполнения данных проверок должны быть записаны 
в результатах испытаний. Для каждого опыта указываются отклонения испытательных 
уставок от уставок по умолчанию (заводские уставки). 

3.5 Подключение проверяемого оборудования 
Проверяемое оборудование должно быть подключено к внешним цепям согласно описанию 
приведенной ниже таблице, если не указано иное. 

3.6 Проверка защит максимального тока 
Предлагается на проверяемом реле задать следующие общие уставки 
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• VT Conenection (СХЕМА ПОДКЛЮЧЕНИЯ ТН):  3Vpn 

• Line CT primary (ПЕРВ. ТОК ТТ ФАЗ) :   1A 

• Line CT secondary (ВТОР. ТОК ТТ ФАЗ):   1A 

• E/Gnd CT primary (ПЕРВ. ТОК ТТ 3Io):   1A 

• E/Gnd CT secondary (ВТОР. ТОК ТТ 3Io):   1A 

• Line VT primary (ПЕРВ.НАПР.ТН ЛИН.):   0.10 кВ 

• Line VT secondary (ВТОР.НАПР.ТН ЛИН.):   100 В 

3.7 Ненаправленные защиты максимального тока 

3.7.1 Проверка уставок тока срабатывания  
Цель:  

Целью данного опыта является проверка тока срабатывания ступеней максимального тока 
в соответствии с заданными уставками. 

Проверка выполняется со следующими уставками реле (все ступени заданы как 
ненаправленные): 

• ON (ступень введена) 

• Is (уставка срабатывания)   In 

• Характеристика срабатывания   IDMT (инверсно зависимая) 

• Кривая (тип характеристики)   IEC_SI (МЭК Стандартно – инверсная) 

• TMS (множитель времени хар-ки IDMT) 0,025 

• tReset (Время возврата)   0,04 сек 

Подать в реле на вход фазы А ток 0,95 In. Увеличивайте ток шагами по 0,01In с паузами в 
2,5 секунды между каждым шагом повышения до срабатывания реле (проверяемой 
ступени). С тем же темпом снизить ток в реле до возврата ступени. 

Повторить данный опыт для двух оставшихся фаз. 

Повторить опыт для других ступеней максимальной токовой защиты принимая во внимание 
что для второй и третьей ступени используется независимая характеристика срабатывания 
(DMT) с уставкой срабатывания t=0 сек. Выполните проверку до ввода и после ввода в 
работу ступени I>>>. 

3.7.1.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать следующим 
образом: 

Инверсно зависимая характеристика (IDMT), только для проверки ступени I>: 

• Срабатывание (пуск) при  1.1Is ±2% 

• Возврат при   1.04Is ±2%. 

Независимая от тока характеристика срабатывания (DT) при проверке I>, I>>, I>>>: 

• Срабатывание (пуск) при  Is ±2% 
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• Возврат при     0,95 Is ±2% 

3.7.2 Проверка времени срабатывания 
Цель: 

Целью данного опыта является проверка времени срабатывания ступеней максимального 
тока в соответствии с заданными уставками. 

Проверка выполняется со следующими уставками реле: 

• Is (уставка срабатывания) 

• Характеристика срабатывания   DT/IDMT 

• Кривая (тип характеристики)   IEC_SI (МЭК Стандартно – инверсная) 

• TMS (множитель времени хар-ки IDMT) 1,0 

• Time Delay (время срабатывания)  1 сек 

• Направленность     ненаправленная 

• tReset (Время возврата)   0,0 сек 

Введите в работу первую ступень и подготовьте проверочную установку для подачи в на 
вход фазы А скачком (мгновенно) тока 2In или 10In соответственно. Измерьте время 
замыкания контактов фиксирующих пуск и отключение от проверяемой ступени. Повторите 
опыт выбрав инверсно зависимую характеристику срабатывания (IDMT). Повторите опыт 
при выведенных ступенях защиты и убедитесь в том, что отсутствуют пуски и отключения 
от проверяемой защиты. 

Повторите данные опыты для двух оставшихся фаз и других ступеней (за исключением 
опытов с IDMT характеристикой используемой при проверке только первой ступени). 

3.7.2.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать описанным ниже 
образом 

• Отсчет выдержки таймером DT  1,0 сек ±2% 

• Отсчет выдержки таймером IDMT  10.070 сек ±2% при токе 2 In 

• Отсчет выдержки таймером IDMT  2.991 сек ±2% при токе 10 In 

3.7.3 Ненаправленная максимальная токовая защита от замыканий на 
землю 

3.7.3.1 Проверка уставок тока срабатывания  
Цель:  

Целью данного опыта является проверка тока срабатывания ступеней максимального тока 
защиты от замыканий на землю в соответствии с заданными уставками. 

Проверка выполняется со следующими уставками реле (все ступени заданы как 
ненаправленные): 

• Ies (уставка срабатывания)   0,1 Iеn 

• Характеристика срабатывания   IDMT (инверсно зависимая) 
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• Кривая (тип характеристики)   IEC_SI (МЭК Стандартно – инверсная) 

• TMS (множитель времени хар-ки IDMT) 0,025 

• Delay time (время срабатывания)  0 сек 

• Направленность     ненаправленная 

• tReset (Время возврата)   0,04 сек 

Ввести в работу первую ступень (Ie>) и подать в реле на вход 3Io ток 0,095 Ien. 
Увеличивайте ток шагами по 0,001In с паузами в 2,5 секунды между каждым шагом 
повышения до срабатывания реле (проверяемой ступени).  

С тем же темпом снизить ток в реле до возврата ступени. 

Повторить данный опыт для двух ступеней ЗНЗ (с независимой выдержкой времени – DT). 

3.7.3.2 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать следующим 
образом: 

• Срабатывание (пуск) происходиʪ при 1.1 Ies ±2% 

• Возврат происходит при    1,05 Ies ±2%. 

3.7.4 Проверка времени срабатывания 
Цель: 

Целью данного опыта является проверка времени срабатывания ступеней максимального 
тока защиты от замыканий на землю в соответствии с заданными уставками. 

Проверка выполняется со следующими уставками реле: 

• Ies (уставка срабатывания ЗНЗ)  1 Ien 

• Характеристика срабатывания   DT/IDMT 

• Кривая (тип характеристики)   IEC_SI (МЭК Стандартно – инверсная) 

• TMS (множитель времени хар-ки IDMT) 1,0 

• Time Delay (время срабатывания)  1 сек 

• Направленность     ненаправленная 

• tReset (Время возврата)   0,0 сек 

Введите в работу первую ступень (Ie>) и подготовьте проверочную установку для подачи на 
вход 3Io скачком (мгновенно) тока 2Ies или 10Ies соответственно. Измерьте время 
замыкания контактов реле фиксирующих пуск и отключение от проверяемой ступени. 
Повторите опыт, выбрав инверсно зависимую характеристику срабатывания (IDMT). 
Повторите опыт при выведенных ступенях защиты и убедитесь в том, что отсутствуют 
пуски и отключения от проверяемой защиты. 

Повторите данные опыты для оставшихся других ступеней (за исключением опытов с IDMT 
характеристикой используемой при проверке только первой ступени). 

3.7.4.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать описанным ниже 
образом 
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• Отсчет выдержки таймером DT  1,0 сек ±2% 

• Отсчет выдержки таймером IDMT  10.070 сек ±2% при токе 2 Ies 

• Отсчет выдержки таймером IDMT  2.999 сек ±2% при токе 10 Ies 

3.7.5 Направленная защита от замыканий на землю 
3.7.5.1 Проверка уставки срабатывания 

Цель:  

Целью данных опытов является проверка срабатывания ступеней направленной защиты от 
замыканий на землю в соответствии с заданными уставками. 

Схема подключения: 3Vpn (три напряжения фаза-нейтраль), цепи тока по схеме 
Хольмгрена (фильтр токов нулевой последовательности). Ток входа Ie является общей 
точкой с выходов фазных токов. 

Проверка выполняется со следующими уставками реле: 

• Первичный ток ТТ 3Io 5A 

• Вторичный ток ТТ 3Io 5A 

• Ie> (уставка сраб.)  0.2 Ien 

• Характеристика  IDMT 

• Кривая IEC_SI (Стандартная инверсная) 

• TMS 1 

• Ue 1В 

• Зона срабатывания   -45°/+45° 

• Угол м.ч.  180° 

• Направленность  НАПРАВЛЕННАЯ 

• Время возврата 0.04 сек 

Установите следующие напряжения фаз   

• Ua=50В, Ub=57.70В, Uc=57.70В. 

Установите ток Ia таким, чтобы получить отношение Ia/Ie> как: 

• Ia/Ie> =2,  Время отключение составляет 10.08сек 

• Подайте в реле ток и измерьте фактическую выдержку на отключение   

• Повторите опыт для следующих отношений   

• Ia/Ie> =3,  Время отключение составляет 6.36сек  

• Ia/Ie> =4  Время отключение составляет 5.022сек 

3.7.5.2 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать описанным ниже 
образом 

• Срабатывание должно произойти при 1.1 Ies ±2%. 

• Точность отсчета выдержки таймера +/-2% или 20….40мс 
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3.7.6 Проверка времени возврата 
Повторите опыт по п. 6.8.1 с использованием независимой характеристики срабатывания 
ступени  tIe> равной 10сек и таймером возврата (Treset) установленным на 10 сек.  

Провести опыт в следующей последовательности: 

Подать ток 2А затем через 5 сек ток снизить до 0А, а затем еще через 5 секунд вновь 
подать ток в 2А.    

3.7.6.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать описанным ниже 
образом 

• Отключение должно произойти через 5 сек 

• Точность отсчета выдержки таймера +/-2% или 20….40мс 

3.7.7 Проверка границы зоны работы направленной ЗНЗ  
Цель:  

Целью данных опытов является проверка ширину зоны срабатывания и определение 
значения срабатывания и возврата 

Проверка выполняется со следующими уставками реле: 

• Схема подключения ТН  3Vpn. 

• Характеристика  DT (независимая) 

• t  10с (работа определяется по контактам фиксирующим 
пуск) 

• Is (уставка)  0.2 Ien 

• Угол м.ч. 180° 

• Ширина зоны  +/-45°  

Введите проверяемую ступень и настройте проверочную установку на подачу напряжений 
Ua=50V, Ub=57.70V, Uc=57.70V. 

Подайте ток IА двукратный по отношению к заданной уставке с фазой опережающей 
напряжение UА на 50°. 

Увеличивайте/уменьшайте фазовый угол между током IA и напряжением UA на 1° каждые 
2.5се и определите угол при котором разомкнуты или замкнуты контакты (фиксирующие 
пуск), а затем после пуска уменьшайте/увеличивайте угол для определения угла при 
котором произойдет возврат.    

Повторите этот же опыт с использованием зависимой характеристики (IDMT) и прежних 
уставок. 

3.7.7.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать описанным ниже 
образом: 

Орган направления мощности должен соответствовать следующему уравнению: 

НАПРАВЛЕНА ВПЕРЕД -45° < Угол м.ч. < 45° 

Срабатывание/возврат должен проходить в пределах ±3° от углов отстоящих от угла 
максимальной чувствительности на ±45°. 
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Орган направления мощности должен вернуться при изменении угла на 3° от угла при 
котором зафиксировано срабатывание.  

3.7.8 Проверка времени срабатывания направленной ЗНЗ 
Цель:  

Целью данного опыта является проверка времени срабатывания направленной защиты от 
замыканий на землю в соответствии с заданными уставками. 

Проверка выполняется со следующими уставками реле: 

• Характеристика  DT / IDMT 

• Кривая  МЭК Стандартная инверсная 

• TMS  1.0 

• Задержка на срабатывание  1сек 

• Направленность  Ненаправленная 

• Время возврата  0 сек 

• Ies (уставка срабатывания)  1 Ien 

Введите в работу первую ступень (Ie>) и подготовьте проверочную установку для подачи на 
вход 3Io скачком (мгновенно) тока 2Ies или 10Ies соответственно. Измерьте время 
замыкания контактов реле фиксирующих пуск и отключение от проверяемой ступени. 
Повторите опыт, выбрав инверсно зависимую характеристику срабатывания (IDMT). 
Повторите опыт при выведенных ступенях защиты и убедитесь в том, что отсутствуют 
пуски и отключения от проверяемой защиты. 

Повторите данные опыты для оставшихся других ступеней (за исключением опытов с IDMT 
характеристикой используемой при проверке только первой ступени). 

3.7.8.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать описанным ниже 
образом 

• Отсчет выдержки таймером DT  1,0 сек ±2% 

• Отсчет выдержки таймером IDMT  10.070 сек ±2% при токе 2 Ies 

• Отсчет выдержки таймером IDMT  2.999 сек ±2% при токе 10 Ies 

3.7.9 Границы зоны работы – МТЗ от м/ф КЗ (только Р127) 
Цель:  

Целью данных опытов является проверка границ характеристики зоны работы 
направленной максимальной токовой защиты от междуфазных КЗ.   

Проверка проводится со следующими уставками: 

• Схема подключения ТН 3Vpn. 

• Характеристика DT 

• t (задержка срабатывания) 10с (работа фиксируется по пуску) 

• Is (уставка срабатывания) 1 In 

• Угол м.ч. 0° 
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• Границы зоны отключения +/-80°  

Введите в работу первую ступень максимальной токовой защиты (I>) и подготовьте 
проверочную установку для подачи в реле симметричной системы трех номинальных 
напряжений (57.7В). 

Подайте в реле ток IA превышающий заданную уставку срабатывания в два раза с углом на 
30° опережающим напряжение фазы А.   

Увеличивайте/уменьшайте фазовый угол между током IA и напряжением UA на 1° каждые 
2.5се и определите угол при котором разомкнуты или замкнуты контакты (фиксирующие 
пуск), а затем после пуска уменьшайте/увеличивайте угол для определения угла при 
котором произойдет возврат.    

3.7.9.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать описанным ниже 
образом: 

Орган направления мощности должен соответствовать следующему уравнению: 

НАПРАВЛЕНА ВПЕРЕД -80° < Угол м.ч. < 80° 

Срабатывание/возврат должен проходить в пределах ±3° от углов отстоящих от угла 
максимальной чувствительности на ±80°. 

Орган направления мощности должен вернуться при изменении угла на 3° от угла, при 
котором зафиксировано срабатывание.  

3.7.10 Проверка направленной ваттметрической защиты от замыканий 
на землю 
Схема подключения: 

• 3Vpn  - три напряжения фаза - нейтраль 

• Схема Хольмгрена для подачи тока в фазы и на вход тока нулевой 
последовательности 

• Первичный и вторичный ток ТТ фаз и ТТ 3Io  - 5A 

• Первичное и вторичное напряжение ТН 0.1кВ и 100В 

Уставки реле: 

• Pe> 5 x кВт-> 25Вт 

• Характеристика IDMT: IEC SI (МЭК_Стандартная инверсная) 

• Время возврата 0.04 сек 

• Угол м.ч. 180° 

• Подвести к реле: Ua=57.7В, Ub= 57.7В, Uc=57.7В, при этом напряжение Ue равно 0.   

• Подать в реле ток Ia с разницей фаз 0° по отношению к напряжению Ua для 
получения следующих соотношений Pe/Pe> : 2, 3, 4 (кратность к уставке) 

• Подвести к реле Ua=27.7В, Ub= 57.7В, Uc=57.7В 

• Ue=1/3(Ua+Ub+Uc) (векторное суммирование) 

Вычисление активной мощности нулевой последовательности (Ре) выполняется в 
реле по следующей формуле: 

Pe= Ue x Ie x Cos(Ie^Ue + Угол. м.ч.) 
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Pe= (27.7-57.7)/3 x Ia x cos(180°) при Ia = 5A вы получаете 50Вт, отношение равно 2  

Подайте ток 5A для получения отношения 2; расчетное время срабатывания равно 10.03с, 
измеренное время срабатывания составляет 10,273 с 

Подайте ток 7,5A для получения отношения 3; расчетное время срабатывания равно 5.0с, 
измеренное время срабатывания составляет 6,43 с 

Подайте ток 10A для получения отношения 4; расчетное время срабатывания равно 10.03с, 
измеренное время срабатывания составляет 5.077 с 

3.7.10.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки реле должно работать описанным ниже 
образом: 

Время срабатывания с использование зависимой характеристики (IDMT): 

• Точность: ±2% или  30…..40мс 

3.7.11 Максимальная токовая защита обратной последовательности 
Цель: 

Целью данных опытов является проверка последовательности работы максимальной 
токовой защиты обратной последовательности по данным регистратора событий/аварий.   

Проверка проводится со следующими уставками: 

• Независимая выдержка времени 10сек 

• I2> (уставка срабатывания)   0.1In 

Подайте в реле систему трехфазных токов величиной In. Пошагово снижайте ток в фазе А 
до значения 0,5 In. Убедитесь в том, что регистратор событий/аварий (Fault Records) 
зафиксировал факт пуск защиты обратной последовательности. 

Повторите опыт, изменив выдержку времени срабатывания ступени с 10 до 0 сек. Теперь 
регистратор аварий должен зафиксировать факт отключения от данной защиты. 

3.7.11.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки, реле должно работать описанным выше 
способом. 

3.7.12 Защита от теплового перегруза 
Цель:  

Целью данных опытов является проверка пуска и отключения от защиты по тепловому 
перегрузу в соответствии с заданными уставками. 

Проверка выполняется на следующих уставках: 

• Ток тепловой защиты Iθ>   0.5 In 

• Ступень сигнализации θ>   Нет 

• Постоянная времени Te   1 мин 

• K (пусковая кратность)   1 

• θ Trip (ступень отключения)   100% 

Настройте проверочную установку для подачи в реле симметричной системы из трех 
фазных токов. 
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Сбросьте накопленное тепловое состояние функции теплового перегруза. Подайте в реле 
ток 0,55In (уставка 0,5 In) и замерьте время замыкания контактов выходного реле от 
функции теплового перегруза. Убедитесь в том, что аварийная запись регистратора 
показывает что время, истекшее с момента пуска защиты (т.е. с момента наступления 
перегруза), составляет 107 сек ±2%  

3.7.12.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки, реле должно работать описанным выше 
способом. 

3.8 Защиты по напряжению (только Р127) 
Защиты по напряжению (код ANSI 27 и 59) сравнивают напряжение линии с уставками 
пусковых органов каждой защиты.   

3.8.1 Защита минимального напряжения 
Цельt:  

Целью данных опытов является проверка пуска и отключения от защиты по понижению 
напряжения в соответствии с заданными уставками. 

Проверка выполняется на следующих уставках: 

• Режим измерения   ИЛИ (OR) 

• Характеристика   Независимая (DT) 

• Задержка на срабатывание   30сек 

3.8.2 Орган контроля снижения напряжения фаза-нейтраль  
Проверка выполняется на следующих уставках: 

• U< 50В 

Введите в работу первую ступень (U<) защиты минимального напряжения и подайте на 
реле симметричную систему из трех номинальных фазных напряжений (57,7В). Через 2 
секунды снизьте напряжения в фазах А и В до 20В. Измерьте время замыкания контактов 
фиксирующих пуск и отключение от данной защиты. Повторите опыт при выведенной 
защите и убедитесь в отсутствии пусков и отключений от данной защиты. 

Повторите описанный выше опыт для второй ступени защиты минимального напряжения. 

3.8.3 Защита максимального напряжения 
Цельt:  

Целью данных опытов является проверка пуска и отключения от защиты по понижению 
напряжения в соответствии с заданными уставками. 

Проверка выполняется на следующих уставках: 

• Режим измерения   ИЛИ (OR) 

• Характеристика   Независимая (DT) 

• Задержка на срабатывание   30сек 

3.8.4 Орган контроля повышения напряжения фаза-нейтраль 
Проверка выполняется на следующих уставках: 

• U>100В 
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Введите первую ступень (U>) и подайте на реле симметричную систему из трех фазных 
напряжений (50В на каждой фазе). Через одну секунду повысьте напряжение на фазах А и 
В до 60В. Измерьте время замыкания контактов фиксирующих пуск и отключение от данной 
ступени защиты. Повторите опыт при выведенной защите и убедитесь в отсутствии пусков 
и отключений. 

Повторите описанный выше опыт для второй ступени защиты максимального напряжения. 

3.8.5 Защита по повышению напряжения нулевой последовательности 
Цель: 

Целью данных опытов является проверка пуска и отключения от защиты по повышению 
напряжения нулевой последовательности в соответствии с подведенными к реле 
параметрами и заданными уставками. Анализ работы выполняется по данным 
регистратора событий/аварий.   

Проверка проводится со следующими уставками: 

• Ue Вычисленное (схема подключения  - 3Vpn) 

• Ue>>>> 10В  

• Задержка на срабатывание 10 сек 

Введите в работу защиту по повышению напряжения нулевой последовательности 
(Ue>>>>) и подайте на реле симметричную систему из трех номинальных фазных 
напряжений (57,7В на фазу). Через 2 секунды снизьте напряжения в фазе А до 25В. 
Измерьте время замыкания контактов фиксирующих пуск и отключение от данной защиты. 
Повторите опыт при выведенной защите и убедитесь в отсутствии пусков и отключений от 
данной защиты. 

3.8.5.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки, реле должно работать описанным выше 
способом. 
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3.9 Функции автоматики и управления 
3.9.1 Контроль цепи отключения 

Подключите обмотку внешнего вспомогательного реле как показано в Примере 1, 
приведенном в Техническом Руководстве, в разделе Руководство по применению  
P12y/RUAP на стр. 73. 

+ пит.U

- пит.U

MiCOM P126/127

Оптовход
Команда
отключения

2 6

Соленоид
отключения

 
Установите следующие параметры/уставки: 

Введите в работу контроль целостности цепи отключения выключателя и 

В меню ВХОДЫ: 

Назначьте “Вход 1” на прием сигнала КОНТР.СХ.ОТКЛ. (Trip Circuit Supervision) 

Назначьте какое либо свободное выходное реле на срабатывание по сигналу ’52 Fail’ 
(Контроль сх. откл.). 

Порядок проведения опыта: 

Подайте питание на оптовход (№1)и убедитесь в том, что не горит светодиод и выходное 
реле (52 Fail) находится в отпавшем состоянии. Снимете питание с оптовхода (№1) и 
убедитесь в том, что выходное реле (52 Fail) срабатывает по истечении выдержки времени 
таймера данной функции (tSUP). 

3.9.2 УРОВ 
Цель: 

Целью следующего опыта является проверка работы функции определения отказа 
выключателя.  

Опыты проводятся на следующих уставках: 

Уставки функции МТЗ от м/ф КЗ: 

• Характеристика DT (независимая) 

• Время срабатывания 0сек 

• Направленность  ненаправленная 

• Время возврата 0 сек 



Руководство по наладке 
 
MiCOM P125/P126 & P127 Стр. 59/60

 

• Is (I>) (уставка  тока сраб.) 1 In 

Уставки функции УРОВ: 

• I<BF (контроль мин. тока) 0.5 In 

• tBF 5 сек 

В терминале должна быть выполнена конфигурация: формирование команды отключения 
по сигналу t_I>; выходное реле 2 должна срабатывать при появлении сигнала 
срабатывания функции УРОВ, а также реле 2 должно быть установлено на запоминание 
срабатывания (т.е. на фиксацию в сработанном состоянии). 

Введите в работу первую ступени МТЗ от междуфазных КЗ и подайте в реле на 1 секунду 
систему симметричных токов трех фаз величиной 0,8 In; затем скачком повысьте ток во 
всех трех фазах до 2In на время порядка 7 секунд.  Путем контроля статуса выходных реле 
выведенного на ЖК дисплей передней панели, убедитесь в том, что статус выходного реле 
№2 изменился с логического уровня «0» на «1» по истечении 5 секунд (уставка таймера 
tBF) после увеличения тока с 0,8 до 2,0 In. 

3.9.2.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки, реле должно работать описанным выше 
способом. 

3.9.3 Пуск – наброс  
Проверка выполняется на следующих уставках: 

Функция Пуск - Наброс: 

• t_I>  ДА (Yes) 

• УРОВЕНЬ (Level)  200% 

• tCL  5.0 сек 

Функция МТЗ от м/ф КЗ: 

• Характеристика  DT (независимая) 

• Задержка срабатывания  2 сек 

• Направленность  Ненаправленная 

• Задержка на возврат  0 сек 

• Is (I>) (уставка тока сраб.)  1In 

Меню ВХОДЫ: 

• ВХОД 1 ПУСК – НАБРОС (Cold L PU)  

Подайте в реле три фазных тока величиной в 1,5 In и подайте питание на Вход №1. 
Убедитесь в том, что через 7 секунд регистратором аварий зафиксировано отключение от 
МТЗ.  

3.9.3.1 Критерий успешности проверки 
Для вывода об успешном прохождении проверки, реле должно работать описанным выше 
способом. 
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3.9.4 Обрыв проводника линии 
Цель: 

Целью следующего опыта является проверка работы функции определения обрыва 
проводника линии.  

Проверка проводится на следующих уставках: 

• Коэфф. I2/I1 (уставка срабатывания) 20% 

• Характеристика   DT 

• Задержка срабатывания   10сек 

Подайте в реле симметричную трехфазную систему номинальных токов (In). По истечении 
не менее 10 секунд, снизьте до нуля ток в фазе А и измерьте время истекшее с момента 
обнаружения обрыва проводника. 

Повторите опыт при выведенной из работы функции и убедитесь в отсутствии пусков и 
отключений от данной защиты. 

3.9.4.1 Критерий успешности опыта  
Для вывода об успешном прохождении проверки, реле должно работать описанным ниже 
способом. 

• Время отключения   10.0сек ±2% 
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1. ВВЕДЕНИЕ 
1.1 Цель настоящего документа 

Настоящий документ представляет описание характеристик протоколов связи 
терминалов MiCOM P125, P126 и P127 (далее в документе используется обозначение  
P12y). 

Протоколы связи: 

− MODBUS 

− IEC 60870-5-103 

− K-BUS/Courier (не доступен) 

− DNP3 

1.2 Термины 

Ie : измененный ток замыкания на землю  

Ue :напряжение нулевой последовательности (3Uo) измеренное 
непосредственно на зажимах терминала на задней стенке корпуса   

Pe : активная мощность нулевой последовательности (вычисленная) 

IeCosPhi : активная составляющая тока замыкания на землю (3Io)  

MWh+ : положительная активная энергия 

MWh- : отрицательная активная энергия 

MVARh+ : положительная реактивная энергия 

MVARh- : отрицательная реактивная энергия 

MVAh : полная (кажущаяся) энергия 

pf : младшие разряды (вес) слова  из 16 бит 

PF : старшие разряды (вес) слова  из 16 бит 

Dec : представление величины/значения в десятичной системе исчисления 

Hex : представление величины/значения в шестнадцатеричной системе 
исчисления 

Протокол COURIER в настоящее время не доступен (показано серым цветом) 
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2. ПРОТОКОЛ MODBUS 
Терминалы MiCOM P12Y поддерживают дистанционную связь по интерфейсу RS 485. 
Зажимы для подключения расположены на блоках зажимов на задней стенке корпуса 
терминала (номера клемм 31 и 32). Дополнительная информация по подключению 
приведена в главе (документе) «Общая информация» P12y RU/GS. Используемый 
протокол ModBus полностью совместим с MODBUS RTU.  

2.1 Технические характеристики связи по протоколу MODBUS  

2.1.1 Параметры подключения по MODBUS  

Различные параметры подключения по протоколу MODBUS приведены ниже:   

− Изолированная двухпроводная связь RS485 (2кВ, 50Гц) 

− Протокол линии связи MODBUS в режиме RTU 

− Скорость передачи информации может быть задана оператором с передней панели 
реле: 

Скорость (Бод) 

300 

600 

1200 

2400 

4800 

9600 

19200 

38400 

Режим передачи данных конфигурируется в режиме диалога реле-оператор.  

Режим передачи данных 

1 старт-бит / 8 бит данных / 1 стоп-бит: всего 10 бит 

1 старт-бит / 8 бит данных / бит четности / 1 стоп-бит: всего 11 бит 

1 старт-бит / 8 бит данных / бит нечетности / 1 стоп-бит: всего 11 бит 

1 старт-бит / 8 бит данных / 2 стоп-бит: всего 11 бит 

2.1.2 Синхронизация обмена сообщениями 

Все знаки/буквы, полученные после периода молчания в линии связи более или равного 
времени необходимого для передачи трех байтов считаются как достоверный старт (пуск) 
фрейма.  

2.1.3 Проверка достоверности сообщения 

Достоверность фрейма проверяется с помощью циклического 16-битного 
избыточного кода (CRC).  

Генератор полиномиального алгоритма следующий: 

1 + x² + x15 + x16 = 1010 0000 0000 0001 (двоичный код) = A001h 
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2.1.4 Адрес 

Для интеграции терминала в систему управления и контроля объектом с локальной 
панели управления для каждого терминала должен быть задан уникальный в пределах 
одной сети адрес  в диапазоне от 1 до 255. Адрес 0 зарезервирован для передачи 
широковещательного сообщения, рассылаемого всем устройствам одного сегмента сети. 

2.2 Функции MODBUS доступные в устройстве защиты 

Данные в устройстве защиты могут быть прочитаны или изменены при помощни 
соответствующих кодов функций. Далее приведены доступные коды функций. В 
следующей таблице приведено описание кодов функций используемых для чтения или 
записи параметров в ячейки памяти устройства защиты. 

Номер 
функции 

Чтение данных Запись 
данных 

Формат и Тип данных 

1 X  N бит 

2 X  N бит 

3 X  N слов 

4 X  N слов 

5  X 1 бит 

6  X 1 слово 

7 Быстрое чтение  8 бит 

8 X  Счетчик диагностики 

11 X  Счетчик событий 

15  X N бит 

16  X N слов 

 

2.3 Описание протокола MODBUS   

Протокол  Ведущий – Ведомый, обмен информацией предполагает ответ Ведомого 
(устройства) на запрос, посланный  Ведущим (устройством). 

2.3.1 Размер фрейма получаемого (ведомым) устройством защиты  

Фрейм, посылаемый ведущим устройством (запрос): 

Номер 
ведомого 
устройства 

Код функции Информация  CRC16 

1 байт 1 байт n байт 2 байта 

От 0 до FFh От 1 до  10h   

Адрес ведомого устройства: 

Адрес ведомого устройства располагается в диапазоне от 1 до 255. Передаваемый 
фрейм с адресом ведомого равного 0 является глобальным (т.е. широковещательным) 
запросом, адресованным всем устройствам установленным в данном сегменте сети.   

Код функции: 

Код функции возвращаемой ведущим устройством в фрейме-предупреждении является 
кодом в котором наиболее важный (значимый) 7-й бит (b7) принудительно установлен в 1. 
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Код ошибки: 

Устройство защиты управляет двумя из 8 кодов предупреждений существующих в 
протоколе MODBUS: 

− Код 01: несанкционированный или неизвестный код функции 

− Код 03: недопустимое значение в поле значений данных (неверные данные) 

− Управление данными для чтения. 

− Управление данными для записи. 

− Управление данными адресов. 

− Длина запроса на сообщения с данными. 

CRC16: 

Ведомое устройство вычисляет циклический избыточный код (CRC16).   

ПРИМЕЧАНИЕ:  Устройства защиты не отвечают на глобальный запрос посланный 
ведущим устройством сети.    

2.3.2 Формат фрейма сообщения посылаемого реле 

Посылаемый фрейм (ответ): 

Номер ведомого Код функции Данные CRC16 

1 байт 1 байт n байтов 2 байта 

От 1 до FFh От 1 до 10h   

Номер ведомого (устройства): 

Номер ведомого (устройства) располагается в области от 1 до 255 

Код функции: 

Выполняемая/обрабатываемая функция MODBUS (от 1 до 16) . 

Данные: 

Содержит данные для ответа на запрос ведущего (устройства). 

CRC 16: 

Значение CRC 16, рассчитанное ведомым (устройством). 

2.3.3 Проверка достоверности сообщения  

Если терминалы (реле) MiCOM P12y получают запрос от Ведущего устройства, они 
проверяют достоверность фрейма (запроса): 

− Если CRC не совпадает, то фрейм считается недостоверным и реле MiCOM P12y 
не отвечают на запрос. Ведущее устройство должно выполнить повторный запрос. 
За исключением глобального запроса, это единственный случай, когда реле MiCOM 
P12y не отвечают на запрос Ведущего устройства сети. 

− Если CRC совпадает, но реле MiCOM не может выполнить запрос, реле посылает 
уведомление об исключительной ситуации. 
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Фрейм-предупреждение, посылаемый реле MiCOM (ответ) 

Номер 
Ведомого 

Код функции Код 
предупреждения  

CRC16 

1 байт 1 байт 1 байт 2 байта 

От 1 до FFh 81h или 83h или 8Ah или 8Bh  pf ... PF 

Номер Ведомого (устройства): 

Номер ведомого (устройства) располагается в области от 1 до 255 
Код функции: 
Код функции возвращаемой реле MiCOM  в фрейме-предупреждении является кодом в 
котором наиболее важный 7-й бит (b7) принудительно установлен в 1. 
Код предупреждения (Warning code): 

Реле MiCOM управляет двумя из 8 кодов предупреждений существующих в протоколе 
MODBUS. 

⇒ код 01: несанкционированный или неизвестный код функции  
⇒ код 03: недопустимое значение в поле значений данных (неверные данные ). 

− Управление страницами для чтения 
− Управление страницами для записи 
− Управление адресами  страниц 
− Длина сообщений запроса 

CRC16: 

Значение  CRC16, рассчитанное Ведомым (устройством). 

2.4 Организация базы данных 

2.4.1 Описание распределения памяти параметров настройки терминала защиты  

2.4.1.1 Уставки 
Параметры настройки и конфигурации реле распределены постранично. 

Парметры конфигурации и уставки терминалов MiCOM P12y роположены на 7 страницах.  

Характер данных на страницах: 

Стр. Тип данных Разрешение на 
чтение 

Разрешение 
на запись 

0h Информация об устройстве, 
дистанционная сигнализация, 
измерения 

По каналу связи  

1h Общие параметры доступные 
дистанционно 

X X 

2h Доступные дистанционно параметры 
группы уставок 1 

X X 

3h Доступные дистанционно параметры 
группы уставок 2 

X X 

4h Дистанционное управление X X 
5h Логические уравнения X X 
6h Общие параметры доступные 

дистанционно (часть 2) 
X X 

7h Статус терминала (реле) P12y  Быстрое чтение  
8h Дата и время X X 

Ниже приведен полный перечень информации расположенной на данных страницах. 
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2.4.1.2 Страница 0H 

Адрес Группа Описание Диапазон 
значений Шаг Ед.изм. Формат Знач. P12y 

(hex)       умолч 5 6 7 

0000 Информация о 
продукте 1 и 2 символы описания типа реле 32 - 127 1  F10  • • • 

0001  3 и 4 символы описания типа реле 32 -127 1  F10 P1 • • • 

0002  5 и 6 символы описания типа реле 32 -127 1  F10 20 • • • 

0003  1 и 2 символы описания изготовителя 32 - 127 1  F10 AL • • • 

0004  3 и 4 символы описания изготовителя 32 - 127 1  F10 ST • • • 

0005  Версия ПО 100 – xxx 1  F21 110 • • • 

0006  Протокол доступный для связи по 
переднему и заднему порту связи 0 - 3   F41  • • • 

0007  Внутренний коэфф. токов фаз    F1   • • 

0008  Внутренний коэфф. тока 3Io    F1  • • • 

0009  Внутренний коэфф. ном. 
напряжения    F1  • • • 

000A  Внутренний коэфф. напряжения    F1  • • • 

000B  Информация об Общей Пуске  
(только протокол IEC 60870-5-103)    F1  • • • 

000C  Статус индикаторов (LED) 0 - 256 1  F62  • • • 

000D  Статус конфигурации дискретных 
входов, часть 2      F20A  • • • 

000E  Статус пароля 0 -1   F24 0 • • • 

000F  Статус сигнализации состояния 
аппаратного обеспечения    F45  • • • 

0010 Дистанционн
ые сигналы Статус дискретных входов    F12  • • • 

0011  Status of the digital inputs 
configuration, part 1     F20  • • • 

0012  Статус выходного реле отключения 0 - 1   F22  • • • 

0013  Команда срабатывания выходных 
реле     F13  • • • 

0014 Защита 67 Информация о статусе ступени I>     F17   • • 

0015  Информация о статусе ступени I>>     F17   • • 

0016  Информация о статусе ступени I>>>    F17   • • 

0017 Защита 67N Information of the threshold status Ie>     F16  • • • 

0018  Информация о статусе ступени Ie>>    F16  • • • 

0019  Информация о статусе ступени 
Ie>>>     F16  • • • 

001A-001F  Резерв 1         

0020 Защита 49 Информация о статусе защиты от 
теплового перегруза    F37   • • 

0021 Защита 37 Информация о ступени 
минимального тока I<     F17   • • 

                                                      
1  Информации о статусах мгновенных и задержанных (т.е.  с выдержкой времени) сигналах I>, I>>, 

I>>> и I< имеют в Modbus различные адреса в версиях ПО  V3/V4/V5 до V6. Эти старые адреса 
Modbus V5 не используются (001Bh to 001Fh и 0024h) и все они интегрированы в новый адрес 
002Bh (см. описание формата F36C). 
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Адрес Группа Описание Диапазон 
значений Шаг Ед.изм. Формат Знач. P12y 

(hex)       умолч 5 6 7 

0022 Вспомогатель
ные функции 

Информация о статусе 
вспомогательных функций 2/2    F38A   • • 

0023  Информация о статусе 
вспомогательных функций 1/2    F38   • • 

0024  Резерв 1         

0025 Сигналы  1 Неквитированные сигналы, часть 1    F36  • • • 

0026 Осциллограм
мы 

Количество доступных для чтения 
(записанных) осциллограмм 0 - 5   F31  • • • 

0027 Статус реле 
отключения 

Информация о причине пуска 
(срабатывания) реле отключения 0 - 41    F61  • • • 

0028 Выключатель Статус контроля выключателя    F43   • • 

0029 Сигналы от 2 
до 5 Неквитированные сигналы, часть 2,    F36A  • • • 

002A  Неквитированные сигналы, часть 3,    F36B  • • • 

002B  Неквитированные сигналы, часть 4,    F36C  • • • 

002C  Неквитированные сигналы, часть 5,    F36D   • • 

002D  Резерв         

002E Реле  Статус и конфигурация фиксации  
срабатывания выходных реле     F27  • • • 

002F  Резерв         

0030–0031 Дистанционн
ые измерения Эфф. значение тока фазы А  1 10mA F18   • • 

0032–0033  Эфф. значение тока фазы B  1 10mA  F18   • • 

0034–0035  Эфф. значение тока фазы С  1 10mA  F18   • • 

0036–0037  Эфф. значение тока IN  1 10mA  F18  • • • 

0038–0039  Ток I2 (основная гармоника)  1 10mA  F18   • • 

003A–003B  Ток I1 (основная гармоника)  1 10mA  F18   • • 

003C  Отношение I2 / I1 0 - 999 1 % F1   • • 

003D  Тепловое состояние объекта 
(защита от теплового перегруза) 0 - 999 1 % F1   • • 

003E  Частота  4500–6500 1 10мГц F1  • • • 

003F–0040  Эфф. макс. значение тока фазы А  1 10mA F18   • • 

0041–0042  Эфф. макс. значение тока фазы B  1 10mA  F18   • • 

0043–0044  Эфф. макс. значение тока фазы С  1 10mA  F18   • • 

0045–0046  Эфф. средн. значение тока фазы А  1 10mA  F18   • • 

0047–0048  Эфф. средн. значение тока фазы B  1 10mA  F18   • • 

0049–004A  Эфф. средн. значение тока фазы С  1 10mA  F18   • • 

004B–004C  Гармоники (кроме основной) в Ie   1 10mA  F18  • • • 

004D  Резерв         

004E  Величина (модуль) V1    F1    • 

004F  Величина (модуль) V2    F1    • 

0050  Величина (модуль) IA    F1   • • 

0051  Величина (модуль )IB    F1   • • 

0052  Величина (модуль) IC    F1   • • 

0053  Величина (модуль) Ie    F1  • • • 
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Адрес Группа Описание Диапазон 
значений Шаг Ед.изм. Формат Знач. P12y 

(hex)       умолч 5 6 7 

0054  
Угол между  IA^IA 

(опорный) 
0  Град F1   • • 

0055  Угол между IA^IB 0-359  Град F1   • • 

0056  Угол между IA^IC 0-359  Град F1   • • 

Угол между IA^Ie 0-359  Град F1   • • 

0057  Угол между Ie^Ie 

(опорный) 
0  Град F1  •   

0058  Величина (модуль) тока I2    F1   • • 

0059  Величина (модуль) тока I1    F1   • • 

005A АПВ 79 Общее количество циклов 0-999 1  F1   • • 

005B  Количество 1-х циклов АПВ 0-999 1  F1   • • 

005C  Количество 2-х циклов АПВ 0-999 1  F1   • • 

005D  Количество 3-х циклов АПВ 0-999 1  F1   • • 

005E  Количество 4-х циклов АПВ 0-999 1  F1   • • 

005F  Количество завершающих 
отключений при АПВ 0-999 1  F1   • • 

0060  Количество команд отключения 0-999 1  F1   • • 

0061–0062 Измерение 
(учет) энергии Положительная активная энергия от 1 до  

4.200 x 109 1 кВтчас F18A    • 

0063–0064  Отрицательная активная энергия от 1 до  
4.200 x 109 1 кВтчас F18A    • 

0065–0066  Положительная реактивная энергия от 1 до  
4.200 x 109 1 кВАР 

час F18A    • 

0067–0068  Отрицательная реактивная энергия от 1 до  
4.200 x 109 1 кВАР 

час F18A    • 

0069–006A  Эфф. макс.обновл. значение IA  1 10mA F18   • • 

006B–006C  Эфф. макс.обновл. значение B  1 10mA F18   • • 

006D–006E  Эфф. макс.обновл. значение IB  1 10mA F18   • • 

006F  Резерв         

0070 Защита 27 Информация о статусе ступени  U<    F17    • 

0071  Информация о статусе ступени U<<    F17    • 

0072 Защита 32N Информация о статусе ступени Pe/ 
IeCos>     F16  • • • 

0073  Информация о статусе ступени Pe/ 
IeCos>>     F16  • • • 

0074  Резерв         

0075  Angle between Ie^Ue 0-359  Deg F1  • • • 

0076 Защита 59 Информация о статусе ступени U>    F17    • 

0077  Информация о статусе ступени U>>    F17    • 

0078–0079  Резерв         

007A Защита 59N Информация о статусе ступени 
Ue>>>>     F16  • • • 

007B  Резерв         

007C Защита 46 Информация о статусе ступени I2>     F17   • • 
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(hex)       умолч 5 6 7 

007D  Информация о статусе ступени I2>>    F17   • • 

007E  Информация о статусе ступени 
I2>>>     F17   • • 

007F Логические 
уравнения Статус логических уравнений    F48   • • 

0080–0081 Измерение 
напряжения Эфф. значение напряжения ф.А  1 10мВ F18A    • 

0082–0083  Эфф. значение напряжения ф.В  1 10мВ F18A    • 

0084–0085  Эфф. значение напряжения ф.С  1 10мВ F18A    • 

0086–0087  Эфф. значение напряжения 3Uo  1 10мВ F18A  • • • 

0088  Величина (модуль) UAB    F1    • 

0089  Величина (модуль) UBC    F1    • 

008A  Величина (модуль) UCA    F1    • 

008B  Величина (модуль) Ue    F1  • • • 

008C  Угол между IA^UAB 0-359  Град. F1    • 

008D  Угол между IA^UBC 0-359  Град. F1    • 

008E  Угол между IA^UCA 0-359  Град. F1    • 

008F  Угол между IA^Ue 0-359  Град. F1   • • 

0090–0091  Эфф. макс. значение VA  1 10мВ F18    • 

0092–0093  Эфф. макс. значение VB  1 10мВ F18    • 

0094–0095  Эфф. макс. значение VC  1 10мВ F18    • 

0096–0097  Эфф. средн. значение VA  1 10мВ F18    • 

0098–0099  Эфф. средн. значение VB  1 10мВ F18    • 

009A–009B  Эфф. средн. значение VC  1 10мВ F18    • 

009C–009D Измерение 
мощности Модуль  Pe    F18A  • • • 

009E–009F  3-фазная активная мощность (P) -999.9 106 
до 999.9 106 1 10Вт F18    • 

00A0–00A1  3- фазная реактивная мощность (Q) -999.9 106 
до 999.9 106 1 10ВАр F18    • 

00A2  3-фазный CosPHI -100 до 100 1 0.01 F2    • 

00A3–00A4  Эфф. сред. обновл. значение IA  1 10mA  F18A   • • 

00A5–00A6  Эфф. сред. обновл. значение IB  1 10mA  F18A   • • 

00A7–00A8  Эфф. сред. обновл. значение IC  1 10mA  F18A   • • 

00A9–00AA Измерения 
мощности Модуль IeCos    F18A  • • • 

00AB-00AC  3-фазная полная мощность (S) -999.9 106 
до 999.9 106 1 10ВА 

 F18    • 

00AD-00AE Измерения 
энергии 

Полная энергия 
3-фаз ВА часы 

от 1 до  
4.200 x 109 1 кВА 

час F18A    • 

00AF Измерения  Величина (модуль) VA    F1    • 

00B0  Величина (модуль) VB    F1    • 

00B1  Величина (модуль) VC    F1    • 

00B2  Угол между IA^VA 0-359  Град. F1    • 

00B3  Угол между IA^VB 0-359  Град. F1    • 
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(hex)       умолч 5 6 7 

00B4  Угол между IA^VC 0-359  Град. F1    • 

00B5  Информация о статусе ступени  f1  От 0 до 7 1  F67    • 

00B6  Информация о статусе ступени  f2 От 0 до 7 1  F67    • 

00B7  Информация о статусе ступени  f3 От 0 до 7 1  F67    • 

00B8  Информация о статусе ступени  f4 От 0 до 7 1  F67    • 

00B9  Информация о статусе ступени  f5 От 0 до 7 1  F67    • 

00BA  Информация о статусе ступени  f6 От 0 до 7 1  F67    • 

00BB  F вне диапазона От 0 до 3   F69    • 

00BC до 
00FF  Резерв         
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2.4.1.3 Страница 1H 

Адрес Группа Описание Диапазон 
значений Шаг Ед. изм. Формат Знач. P12y 

(hex) умолч 5 6 7 

0100 Уставки 
доступные 
дистанционно 
(по сети) 

Адрес переднего/заднего порта 
связи по 

MODBUS 

IEC 60870-5-103 

1 - 255 

1 - 255 

1 F1 1 • • • 

0101 Язык   0 - 13 F63 • • • 

0102 Пароль, ASCII символы 1 и 2 32 - 127 1 F10 AA • • • 

0103 Пароль, ASCII символы 3 и 4 32 - 127 1 F10 AA • • • 

0104 Номинальная частота  50 - 60 10 Гц F1 50 • • • 

0105–0108 Резерв

0109 Дисплей по умолчанию 0 - 3 1 F26 1 • • 

010A Интерфейс пользователя, ASCII 
символы 1 и 2 

32 - 127 1 F10 AL • • • 

010B Интерфейс пользователя, ASCII 
символы 3 и 4 

32 - 127 1 F10 ST • • • 

010C Номер записи выводимый по 
умолчанию 

1- 25 1 F31A 25 • • • 

010D Выбор режима работы оптовходов 
(фронт или уровень), часть 2, 

1 F54A • • • 

010E Режим Наладка (Проверка) 0 - 1 1 F24 0 • • • 

010F Тип напряжения питания 
оптовходов: AC–DC 

0 - 1 1 F51 1 • • • 

0110 Измерения 
контроля тех. 
состояния 
выключателя 

Количество операций выключателя  1 F1  • • 

0111 Время срабатывания (отключения) 
выключателя 

1 10мс F1  • • 

0112–0113 Сумма (квадратов) токов 
отключеных полюсом фазы А 

An F18  • • 

0114–0115 Сумма (квадратов) токов 
отключеных полюсом фазы В 

An F18  • • 

0116–0117 Сумма (квадратов) токов 
отключеных полюсом фазы С 

An F18  • • 

0118 Время включения выключателя 1 10мс F1  • • 

0119 Дискретный 
вход 

Дискретный вход 1, часть 2 1 F15A • • • 

011A Дискретный вход 2, часть 2 1 F15A • • • 

011B Дискретный вход 3, часть 2 1 F15A • • • 

011C Дискретный вход 4, часть 2 1 F15A • • • 

011D Дискретный вход 5, часть 2 1 F15A • • 

011E Дискретный вход 6, часть 2 1 F15A • • 

011F Дискретный вход 7, часть 2 1 F15A • • 

0120 Коэфф. ТТ Первичный ток ТТ фаз 1 - 9999 1 A F1 1 • • 

0121 Вторичный ток ТТ фаз 1 или 5 A F1 1 • • 

0122 Первичный ток ТТ 3Io 1 - 9999 1 A F1 1 • • • 

0123 Вторичный ток ТТ 3Io 1 или 5 A F1 1 • • •

INSTIN, ооо инстин ,  http://inctin.com/  info@inctin.com



Связь 

MiCOM P120/P121/P122/P123 Стр.17/103

Адрес Группа Описание Диапазон 
значений Шаг Ед. изм. Формат Знач. P12y 

(hex) умолч 5 6 7 

Коэфф. ТН

Рабочий диапазон 57 – 130В 10 –100000 1 10В F18A 100В   • 0124–0125 Первичное 
напряжение 
ТТ фаз Рабочий диапазон  220 – 480В  220 – 480 1 В F18A 220В   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 570 -1300 1 100мВ F1 100В   • 0126 Вторичное 
напряжение 
ТН фаз  Рабочий диапазон  220 – 480В  2200 1 100мВ F1 220В   • 

0127 Схема 
подключения 
к цепям ТН 

Режим подключения к цепям ТН: 
3Vpn, 2Vpp+Vr, 2Vpn+Vr 

0, 2, 4 F7 0 • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 10 -100000 1 10В F18A 100В • • • 0128 –0129 Первичное 
напряжение 
ТН 3Uo Рабочий диапазон  220 – 480В  220 – 480 1 В F18A 220В • • • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 570 -1300 1 100мВ F1 100В • • • 012A Вторичное 
напряжение 
ТН 3Uo Рабочий диапазон  220 – 480В  2200 1 100мВ F1 220В • • • 

012B Команды на выходные реле в 
режиме Наладка 

 F13  • • •

012C Obsolete

012D Номер записи пуска защит 
выводимая по умолчанию 

1- 5 1 F31B 5 • • • 

012E Связь   Скорость связи (Бод): 

IEC 60870-5-103 

DNP3 

0 - 1 

0 - 5 

1 F53 

1 

4 

• • • 

012F Формат даты 0 - 1 1 F52 0 • • • 

0130 Скорость связи (Бод) 0 - 7 1 F4 6 • • • 

0131 Четность 0 - 2 1 F5 0 • • • 

0132 Адрес устройства по заднему порту 

DNP3 1- 59999 

1 F1 1 • • • 

0133 Стоп биты 0 - 1 1 F29 0 • • • 

0134 COM available info (информация о 
доступе по COM порту) 

0 - 3 1 F30 1 • • • 

0135 Группа 
уставок 

Группа параметров (уставок) 1 - 2 1 F55 1 • • • 

0136 ИНД (LED) ИНД. 5, часть 1 1 F19 0 • • • 

0137 ИНД. 6, часть 1 1 F19 0 • • • 

0138 ИНД. 7, часть 1 1 F19 0 • • • 

0139 ИНД. 8, часть 1 1 F19 0 • • • 

013A ИНД. 5, часть 2 1 F19A 0 • • • 

013B ИНД. 6, часть 2 1 F19A 0 • • • 

013C ИНД. 7, часть 2 1 F19A 0 • • • 

013D ИНД. 8, часть 2 1 F19A 0 • • • 

013E ИНД. 5, часть 3 1 F19B 0 • • • 

013F ИНД.  6, часть 3 1 F19B 0 • • • 

0140 ИНД. 7, часть 3 1 F19B 0 • • • 

0141 ИНД. 8, часть 3 1 F19B 0 • • •
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(hex) умолч 5 6 7 

0142 Конфигурация 
дискретных 
входов 

Выбор режима срабатывания 
дискретных входов (по фронту или 
уровнюl) 

F54 • • • 

0143 Инверсия режима работы  (по 
Высокому или Низкому лог. уровню) 

1 F47 0 • • • 

0144 Дискретный 
вход 

Дискретный вход 6, часть 1 1 F15 0 • • 

0145 Дискретный вход 7, часть 1 1 F15 0 • • 

0146 Дискретный вход 1, часть 1 1 F15 0 • • • 

0147 Дискретный вход 2, часть 1 1 F15 0 • • • 

0148 Дискретный вход 3, часть 1 1 F15 0 • • • 

0149 Дискретный вход 4, часть 1 1 F15 0 • • • 

014A Дискретный вход 5, часть 1 1 F15 0 • • 

014B Выходные 
реле 

Выходные реле: Обрыв проводника 
линии 

1  F14 0  • •

014C Выходные реле: УРОВ 1  F14 0  • •

014D Protection 37 Выходные реле: tI< 1 F14 0 • • 

014E Сигналы Self reset start protection alarms 
enable / disable 

1 F24 • • • 

014F Защита 49 Выходные реле: сигнализация 
теплового перегруза (θ alarm)  

1  F14 0  • •

0150 Выходные реле: отключение по 
тепловому перегрузу (θ trip) 

1  F14 0  • •

0151 Выключатель  Выходные реле: Отключение при 
включении на КЗ & SOTF/TOR 

1  F14A 0  • •

0152 Выходные реле: tAUX 1 1 F14 0 • • • 

0153 Выходные реле: tAUX 2 1 F14 0 • • • 

0154 Выходные реле: сигналы схемы 
контроля тех. сост. выключателя 

1  F14 0  • •

0155 Выходные реле: сигнал из схемы 
контроля цепи отключения вык-ля 

1  F14 0  • •

0156 Выходные 
реле 

Режим безопасной работы и 
инверсия срабатывания реле 

1 F56 0 • • • 

0157 Конф.блок. реле при пуске I>  0 - 1 1 F24 0 • • 

0158 Конф. блок. реле при пуске Ie> 0 - 1 1 F24 0 • • 

0159 Выходные реле: tIA> 1 F14 0 • • 

015A Выходные реле: tIB>  1 F14 0 • • 

015B Выходные реле: tIC>  1 F14 0 • • 

015C RL1-RL8: конфигурация режима 
фиксации (запоминания)  в 
сработанном состоянии 

1 F27 0 • • • 

015D Выходные реле: Повторение 
срабатывания реле отключения RL1 
на RLx 

1 F14 0 • • • 

015E Защита  67 Выходные реле: tI> 1 F14 0 • • 

015F Выходные реле: tI>> 1 F14 0 • • 

0160 Выходные реле: tI>>> 1 F14 0 • • 

0161 Защита  67N Выходные реле: tIe> 1 F14 0 • • •
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0162  Выходные реле: tIe>>  1  F14 0 • • • 

0163  Выходные реле: tIe>>>  1  F14 0 • • • 

0164 Защита 67 Выходные реле: I>  1  F14 0  • • 

0165  Выходные реле: I>>  1  F14 0  • • 

0166  Выходные реле: I>>>  1  F14 0  • • 

0167 Защита  67N Выходные реле:  Ie>  1  F14 0 • • • 

0168  Выходные реле: Ie>>  1  F14 0 • • • 

0169  Выходные реле:  Ie>>>  1  F14 0 • • • 

016A АПВ 79 Выходные реле: продолжается цикл 
АПВ 

 1  F14 0  • • 

016B  Выходные реле: завершающее 
отключение при АПВ & 
конфигурация блокировки АПВ 

 1  F14D 0  • • 

016C Отключение Кофигурация команды отключения 
на реле RL1, часть 1 

 1  F6 1 • • • 

016D УРОВ Уставка минимального тока 2 -100 1 1/100 
In 

F1 2  • • 

016E Логическое 
блокирование 

Логическое блокирование 1, часть 1  1  F8 0 • • • 

016F  Логическое блокирование 2, часть 1  1  F8 0  • • 

0170 Обрыв 
провода 

Режим (введено/выведено) работы 
функции обрыва провода 

0 - 1 1  F24 0  • • 

0171  Задержка отключения функции 
обнаржения обрыва провода 

0 - 14400 1 s F1 1  • • 

0172  Уставка (отношение) срабатывания 20 - 100 1  F1 100  • • 

0173 Пуск-Наброс Режим работы (введено/выведено) 0 - 1 1  F24 0  • • 

0174  Выбор ступеней для изменения 
чувствительности при Пуске 

 1  F33 0  • • 

0175  Процент загрубления  100 - 500 1 % F1 50  • • 

0176  Время действия изменения уставок 1 - 36000 1 10ms F1 1  • • 

0177 УРОВ Режим работы (выводено/введено) 0 - 1 1  F24 0  • • 

0178  Таймер функции УРОВ 0 - 1000 1 10ms F1 0  • • 

0179 Логическая 
селективн. 

Логическая селективность 1  1  F40 0  • • 

017A  Логическая селективность 2  1  F40 0  • • 

017B  tSel1 0 - 15000 1 10ms F1 0  • • 

017C  tSel2 0 - 15000 1 10ms F1 0  • • 

017D Осциллограф  Длительность записи до пуска 
осциллографа 

1 -. 30 1 10ms F1 1 • • • 

017E  Длительность записи после пуска 
осциллографа 

1 -. 30 1 10ms F1 1 • • • 

017F  Конфигурация режима пуска 0 - 1 1  F32 0  • • 

0180 Контроль 
выключателя 

Время отключения выключателя 
(контролировать или нет) 

0 - 1 1  F24 0  • • 

0181  Предельное время отключения 5 - 100 5 10ms F1 5  • • 

0182  Ввод/вывод контроля количества 
операций выключателя 

0 - 1 1  F24 0  • • 
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0183  Предельно допустимое время 
операции отключения выключателя 

0 - 50000 1  F1 0  • • 

0184  Ввод/вывод контроля суммы токов 0 - 1 1  F24 0  • • 

0185  Уставка суммы отключенных токов   10E6 
An 

F1   • • 

0186  Степень суммирования (сумма токов 
или сумма квадратов токов) 

1 - 2 1  F1 1  • • 

0187  Предельно допустимое время 
операции включения выключателя 

5 - 100 5 10 мс F1 5  • • 

0188  Дополнительный таймер  1 0 - 20000 1 10 мс F1 0 • • • 

0189  Дополнительный таймер  2 0 - 20000 1 10 мс F1 0 • • • 

018A  Интервал времени для расчета 
максимального и среднего значения 
(токов и напряжений)  

5 – 10 – 15 – 
30 - 60 

VTA мин F42 5  • • 

018B  Длительность импульса отключения 10 - 500 1 10 мс F1 10 • • • 

018C  Длительность импульса включения 10 - 500 1 10 мс F1 10 • • • 

018D  Ввод/вывод контроля операции 
включения выключателя 

0 - 1 1  F24 0  • • 

018E  Ввод/вывод контроля цепи откл-я 0 - 1 1  F24 0  • • 

018F  Задержка сигнала при обрыве ЦО 10 - 1000 1  F1   • • 

0190 Логическое 
блокирование 

Логическое блокирование 1, часть 2  1  F8A 0  • • 

0191  Логическое блокирование 2, часть 2  1  F8A 0  • • 

0192 Отключение  Конфигурация команды отключения 
через выходное реле RL1, часть 2 

 1  F6A 0  • • 

0193  Дополнительный таймер  3 0 - 20000 1 10 мс F1 0  • • 

0194  Дополнителный таймер  4 0 - 20000 1 10 мс F1 0 • • • 
0195  Description for Courier: ASCII digits 1 

and 2 
32 - 127 1  F10     

0196  Description for Courier: ASCII digits  3 
and 4 

32 - 127 1  F10     

0197  Description for Courier: ASCII digits  5 
and 6 

32 - 127 1  F10     

0198  Description for Courier: ASCII digits  7 
and 8 

32 - 127 1  F10     

0199  Description for Courier: ASCII digits  9 
and 10 

32 - 127 1  F10     

019A  Description for Courier: ASCII digits  
11 and 12 

32 - 127 1  F10     

019B  Description for Courier: ASCII digits  
13 and 14 

32 - 127 1  F10     

019C  Description for Courier: ASCII digits  
15 and 16 

32 - 127 1  F10     

019D Защита 67n Выходные реле: Ie> назад  1  F14 0 • • • 

019E  Выходные реле: Ie>> назад  1  F14 0 • • • 

019F  Выходные реле: Ie>>> назад  1  F14 0 • • • 

01A0 Защита 32n Выходные реле: Pe/Iecos>   1  F14 0 • • • 

01A1  Выходные реле: tPe/Iecos>   1  F14 0 • • • 

01A2  Выходные реле: Pe/Iecos>>   1  F14 0 • • • 

01A3  Выходные реле: tPe/Iecos>>   1  F14 0 • • • 

01A4 Защита 59 Выходные реле: U>   1  F14 0   • 
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Адрес Группа Описание Диапазон 
значений Шаг Ед. изм. Формат Знач. P12y 

(hex)       умолч 5 6 7 

01A5  Выходные реле: tU>   1  F14 0   • 

01A6  Выходные реле: U>>   1  F14 0   • 

01A7  Выходные реле: tU>>   1  F14 0   • 

01A8 Защита 59N Выходные реле: Ue>>>>   1  F14 0 • • • 

01A9  Выходные реле: tUe>>>>   1  F14 0 • • • 

01AA Защита 67 Выходные реле: I> назад  1  F14 0  • • 

01AB  Выходные реле: I>> назад  1  F14 0  • • 

01AC  Выходные реле: I>>> назад  1  F14 0  • • 

01AD Защита 27 Выходные реле: U<   1  F14 0   • 

01AE  Выходные реле: tU<   1  F14 0   • 

01AF  Выходные реле: U<<   1  F14 0   • 

01B0  Выходные реле: tU<<   1  F14 0   • 

01B1 Защита 46 Выходные реле: I2>   1  F14 0  • • 

01B2  Выходные реле: tI2>   1  F14 0  • • 

01B3  Выходные реле: I2>>   1  F14 0  • • 

01B4  Выходные реле: tI2>>   1  F14 0  • • 

01B5  Выходные реле: I2>>>   1  F14 0  • • 

01B6  Выходные реле: tI2>>>   1  F14 0 • • • 

01B7-01DE  Obsolete          

01DF Логические 
уравнения 

t СРАБ. уравнения A  0 - 60000 1 10ms F1 0  • • 

01E0  t ВОЗВ. уравнения A  0 - 60000 1 10ms F1 0  • • 

01E1  Выходные реле: tУРАВН. A    F14 0  • • 

01E2  t СРАБ. уравнения B  0 - 60000 1 10ms F1 0  • • 

01E3  t ВОЗВ. уравнения B  0 - 60000 1 10ms F1 0  • • 

01E4  Выходные реле: tУРАВН. B    F14 0  • • 

01E5  t СРАБ. уравнения C  0 - 60000 1 10ms F1 0  • • 

01E6  t ВОЗВ. уравнения C  0 - 60000 1 10ms F1 0  • • 

01E7  Выходные реле: tУРАВН. C    F14 0  • • 

01E8  t СРАБ. уравнения D  0 - 60000 1 10ms F1 0  • • 

01E9  t ВОЗВ. уравнения D  0 - 60000 1 10ms F1 0  • • 

01EA  Назад: tУРАВН. D    F14 0  • • 

01EB  Назад: tДОП 3 & tДОП4  1  F14B 0 • • • 

01EC  Назад: Control Trip  & Control Close  1  F14C 0 • • • 

01ED  Назад: I<    F14 0  • • 

01EE  Назад: Group 2 active    F14  • • • 

01EF  ИНД. 5, часть 3  1  F19C 0 • • • 

01F0  ИНД. 6, часть 3  1  F19C 0 • • • 

01F1  ИНД. 7, часть 3  1  F19C 0 • • • 

01F2  ИНД. 8, часть 3  1  F19C 0 • • • 

01F3  Obsolete          

01F4  Obsolete          
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Адрес Группа Описание Диапазон 
значений Шаг Ед. изм. Формат Знач. P12y 

(hex)       умолч 5 6 7 

01F5  Самовозврат индикации при 
очередном КЗ 

0 - 1 1  F24 1 • • • 

01F6  Временное отрытие для подпериода 
обновления  

1 - 60 1 мин F1 1  • • 

01F7  Количество подпериодов 
используемых в расчете потербл. 

1 – 24 1  F1 1  • • 

01F8  Ускорение при включении на 
повреждение (SOTF) 

0 – 32771 1  F58 1  • • 

01F9  Таймер функции SOTF 0 – 500 1 мс F1 100  • • 

01FA Функция 51V  Конфигурация режима функции 51V  0 – 3 1  F59 0   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В  30 -2000 1 100мВ F1 1300   • 01FB V2> значение 

Рабочий диапазон 220 – 480В 200 -7200 5 100мВ F1 4800   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В  30 -2000 1 100мВ F1 1300   • 01FC V2>> 
значение 

Рабочий диапазон 220 – 480В 200 -7200 5 100мВ F1 4800   • 

01FD Функция 
контроля ТН 

Конфигурация функции контроля 
цепей ТН 

0 – 7 1  F60 0   • 

01FE  Перевод направленных ступеней в 
режим ненаправленных при 
срабатывании КЦИ ТН 

0-3Fh 1  F65 0   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В  50 -1300 1 100мВ F1 50   • 01FF U< 
блокировка 
защиты по f Рабочий диапазон 220 – 480В 200 - 4800 5 100мВ F1 200   • 
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2.4.1.4 Страница  2H 

Адрес Группа Описание  Диапазон Шаг Ед. Форм. Знач. P12y 

(hex)   Значений  Изм.  умолч 5 6 7 

0200 Защита 
50/51/67 

I> режим работы 0 - 1 - 2 1  F24A 0  • • 

0201  I> значение уставки 10 - 2500 1 1/100 
In 

F1 2500  • • 

0202  Тип характеристики сраб. I>    F3 0  • • 

0203  DMT время отключения I> 0 - 15000 1 10 мс F1 0  • • 

0204  TMS: I> кратность таймера сраб. 25 - 1500 1 0.001 F1 25  • • 

0205  K: I> кратность таймера сраб. для 
характеристики типа  RI  

100 -10000 5 0.001 F1 100  • • 

0206  Тип хар-ки возврата: DMT / IDMT 0 - 1 1  F34   • • 

0207  DMT время возврата I> 4 - 10000 1 10 мс F1 4  • • 

0208  RTMS: I> кратность таймера возвр. 25 - 3200 1 0.001 F1 25  • • 

0209  Угол м.ч.  I^U> 0 - 359 1 Град.. F1 0   • 

020A  Зона работы I^U> 10 -170 1 Град. F1 10   • 

020B  Блокировка I> 0 - 1   F24 0  • • 

020C  I>> режим работы 0 – 1 - 2 1  F24A 0  • • 

020D  I>> значение уставки 

 

50 - 4000 

 

10 - 4000 

1 1/100 
In 

F1 4000  • 

• 

• 

 

• 

020E  Время отключения I>> 0 - 15000 1 10 мс F1 0  • • 

020F  Угол м.ч.  I^U>> 0 - 359 1 Град.. F1 0   • 

0210  Зона работы I^U>> 10 - 170 1 Град.. F1 80   • 

0211  I>>> режим работы 0 - 1 - 2 - 3 1  F24A 0  • • 

0212  I>>> значение уставки  

50 - 4000 

10 - 4000 

1 1/100 
In 

F1 4000  • 

• 

• 

 

• 

0213  Время отключения I>>> 0 - 15000 1 10 мс F1 0  • • 

0214  Угол м.ч.  I^U>>> 0 - 359 1 Град.. F1 0   • 

0215  Зона работы I^U>>> 10 - 170 1 Град.. F1 10   • 

0216 Защита 
50n/51n/67n 

Ie> режим работы 0 - 1 - 2 1  F24A 0 • • • 

Рабочий диапазон 0.002 - 1 Ien  2 - 1000 1 1/1000 
Ien 

F1 1000 • • • 

Рабочий диапазон 0.01 -  1 Ien  10 -1000 5 1/1000 
Ien 

F1 1000 • • • 

0217 Ie> значение 
уставки 

Рабочий диапазон 0.1 -  25 Ien  10- 2500 1 1/100 
Ien 

F1 2500 • • • 

0218  Время отключения Ie>    F3 0 • • • 

0219  DMT Время отключения Ie> 0 - 15000 1 10 мс F1 0 • • • 

021A  TMS: Ie> кратнотсть таймера сраб. 25 - 1500 1 0.001 F1 25 • • • 

021B  K: Ie> кратность таймера сраб.for RI 
type curve 

100 -10000 5 0.001 F1 100 • • • 

021C  Ie> тип хар-ки возвр. DMT или IDMT  0 - 1 1  F34  • • • 

021D  DMT время возврата Ie> 0 - 10000 1 10ms F1 4 • • • 
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Адрес Группа Описание  Диапазон Шаг Ед. Форм. Знач. P12y 

(hex)   Значений  Изм.  умолч 5 6 7 

021E  RTMS: Ie> кратность таймера возвр. 25 - 3200 1 0.001 F1 0 • • • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 10 - 2600 1 1/10 В F1 1000 • • • 021F Ue> значение 
уставки 

Рабочий диапазон 220 – 480В 40 - 7200 5 1/10 В F1 4000 • • • 

0220  Угол м.ч.  Ie^Ue> 0 - 359 1 Град.. F1 0 • • • 

0221  Зона работы Ie^Ue> 10 - 170 1 Град.. F1 10 • • • 

0222  Interlock Ie> 0 - 1 1  F24 0 • • • 

0223  Ie>> режим работы 0 - 1 - 2 1  F24A 0 • • • 

Рабочий диапазон 0.002-1 Ien  2 - 1000 1 1/1000 
Ien 

F1 1000 • • • 

Рабочий диапазон 0.01 - 8 Ien  10 - 8000 5 1/1000 
Ien 

F1 8000 • • • 

0224 Ie>> значение 
уставки 

Рабочий диапазон 0.1 - 40 Ien  40 - 4000 1 1/100 
Ien 

F1 4000 • • • 

0225  Время отключения Ie>> 0 - 15000 1 10 мс F1 0 • • • 

57 - 130V operating range 10 - 2600 1 100mV F1 1000 • • • 0226 Ue>> 
значение 
уставки 220 - 480V operating range 40 - 9600 5 100mV F1 4000 • • • 

0227  Угол м.ч.  Ie^Ue>> 0 - 359 1 Град.. F1 0 • • • 

0228  Зона работы Ie^Ue>> 10 -170 1 Град.. F1 10 • • • 

0229  Ie>>> режим работы 0 - 1 - 2 - 3 1  F24A 0 • • • 

Рабочий диапазон 0.002-1 Ien  2 - 1000 1 1/1000 
Ien 

F1 1000 • • • 

Рабочий диапазон 0.01 - 8 Ien  10 - 8000 5 1/1000 
Ien 

F1 1000 • • • 

022A Ie>>> 
значение 
уставки 

Рабочий диапазон 0.1 - 40 Ien  40 - 4000 1 1/100 
Ien 

F1 4000 • • • 

022B  Время отключения Ie>>> 0 -15000 1 10 мс F1 0 • • • 

57 - 130V operating range  10 - 2600 1 100мВ F1 1000 • • • 022C Ue>>> 
значение 
уставки 220 - 480V operating range 40 - 9600 5 100мВ F1 4000 • • • 

022D  Угол м.ч.  (Ie^Ue)>>> 0 - 359 1 Град.. F1 0 • • • 

022E  Зона работы (Ie^Ue)>>> 10 - 170 1 Град.. F1 80 • • • 

022F Защита 49 θ alarm режим работы 0 - 1 1  F24 0  • • 

0230  θ alarm значение уставки 50 - 200 1 % F1 90  • • 

0231  Iθ> (длительно допустимый ток 
защищаемого объекта) 

10 - 320 1 1/100  F1 10  • • 

0232  K  100 - 150 1 1/100 
In 

F1 105  • • 

0233  Постоянная времени нагрева/ 
остывания 

1 - 200 1 мин F1 1  • • 

0234  θ trip режим работы 0 - 1 1  F24 0  • • 

0235  θ trip значение уставки 50 - 200 1 % F1 100  • • 

0236 Защита 37 I< режим работы 0 - 1 1  F24 0  • • 

0237  I< значение уставки 10 - 100 1 1/100 
In 

F1 2  • • 

0238  Время отключения I< 0 - 15000 1 10 мс F1 0  • • 

0239 Защита 46 I2> режим работы 0 - 1 1  F24 0  • • 
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Адрес Группа Описание  Диапазон Шаг Ед. Форм. Знач. P12y 

(hex)   Значений  Изм.  умолч 5 6 7 

023A  I2> значение уставки 10 -2500 1 1/100 
In 

F1 2500  • • 

023B  Тип характеристики срабат. I2>    F3 0  • • 

023C  DMT время отключения  I2> 0 -15000 1 10 мс F1 0  • • 

023D  TMS: I2> кратность таймера сраб. 25 - 1500 1 0.001 F1 25  • • 

023E  K: I2> кратность таймера сраб.для 
характеристики RI 

100-10000 5 1/1000 F1 100  • • 

023F  I2 тип х-ки возрвата: DMT или IDMT 0 - 1 1  F34 0  • • 

0240  DMT время возврата I2> 4 - 10000 1 10 мс F1 4  • • 

0241  RTMS: I2> кратностьт таймера возв. 25 -1500 1 0.001 F1 100  • • 

0242  I2>> режим работы 0 - 1 1  F24 0  • • 

0243  I2>> значение уставки 50 -4000 1 1/100 
In 

F1 4000  • • 

0244  Время отключения  I2>> 0 - 15000 1 10 мс F1 0  • • 

0245  I2>>> режим работы 0 - 1 1  F24 0  • • 

0246  I2>>> значение уставки 50 - 4000 1 1/100 
In 

F1 4000  • • 

0247  Время отключения  I2>>> 0 - 15000 1 10 мс F1 0  • • 

0248 Защита 27 U< режим работы 0 - 1 - 2 1  F24B 0   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 20 -1300 1 100 
мВ 

F1 50   • 0249 U< значение 
уставки 

Рабочий диапазон 220 – 480В  100 - 4800 5 100 
мВ 

F1 100   • 

024A  Trip time U< 0 - 60000 1 10 мс F1 0   • 

024B  U<< режим работы 0 - 1 1  F24 0   • 

57 - 130V operating range 20 -1300 1 100 
мВ 

F1 50   • 024C U<< значение 
уставки 

220 -. 480V 100 - 4800 5 100 
мВ 

F1 100   • 

024D  Trip  time U<< operating range 0  - 60000 1 10 мс F1 0   • 

024E Защита 32n Pe> Зона работы 0 - 359 1  F1 0 • • • 

024F  32n режим работы: Pe or IeCos 0 - 1 1  F24C 0 • • • 

0250  Pe> режим работы 0 - 1 1  F24 0 • • • 

Рабочий диапазон        0.002-1 Ien / 
57-130V 

 

20 - 2000 2 10 
мВт. 

Ien 

F1 2000 • • • 

Рабочий диапазон        0.002-1 Ien / 
220 - 480V  

 

100 - 8000 10 10 
мВт. 

Ien 

F1 8000 • • • 

Рабочий диапазон        0.01 - 8 Ien / 
57 - 130V  

 

400 - 16000 10 10 
мВт. 

Ien 

F1 1600
0 

• • • 

Рабочий диапазон        0.01 - 8 Ien / 
220-480V  

400 - 64000 10 10 
мВт. 

Ien 

F1 6400
0 

• • • 

 0251 Pe> значение 
уставки 

Рабочий диапазон        0.1 - 40 Ien / 
57 - 130V  

10 - 800 1 W.Ien F1 800 • • • 
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Адрес Группа Описание  Диапазон Шаг Ед. Форм. Знач. P12y 

(hex)   Значений  Изм.  умолч 5 6 7 

Рабочий диапазон        0.1 - 40 Ien / 
220-480V  

40 - 3200 5 W.Ien F1 3200 • • • 

0252  Тип характеристики срабат.  Pe>    F3 0 • • • 

0253  Тип характеристики срабат.  Pe> 0 - 15000 1 10 мс F1 0 • • • 

0254  TMS: Pe> кратность таймера сраб. 25 - 1500 1 0.001 F1 25 • • • 

0255  K: Pe> кратность таймера сраб.для  
характеристики RI 

100 -10000 5 0.001 F1 100 • • • 

0256  Тип характеристики возврата Pe>: 
DMT или IDMT 

0 - 1 1  F34 0 • • • 

0257  DMT время возврата Pe> 0 - 10000 1 10 мс F1 4 • • • 

0258  RTMS кратн. таймера возврата Pe> 25 - 3200 1 1/1000 F1 100 • • • 

0259  Pe>> режим работы 0 -1 1  F24 0 • • • 

Рабочий диапазон        0.002-1 Ien / 
57-130V 

 

20 - 2000 2 10 
мВт. 

Ien 

F1 2000 • • • 

Рабочий диапазон        0.002-1 Ien / 
220 - 480V  

 

100 - 8000 10 10 
мВт. 

Ien 

F1 8000 • • • 

Рабочий диапазон        0.01 - 8 Ien / 
57 - 130V  

 

400 - 16000 10 10 
мВт. 

Ien 

F1 1600
0 

• • • 

Рабочий диапазон        0.01 - 8 Ien / 
220-480V  

400 - 64000 10 10 
мВт. 

Ien 

F1 6400
0 

• • • 

Рабочий диапазон        0.1 - 40 Ien / 
57 – 130В  

10 - 800 1 W.Ien F1 800 • • • 

025A Pe>> 
значение 
уставки 

Рабочий диапазон        0.1 - 40 Ien / 
220-480В  

40 - 3200 5 W.Ien F1 3200 • • • 

025B  Время отключения Pe>> 0  - 15000 1 10 мс F1 0 • • • 

025C  IeCos> режим работы 0  – 1 1  F24 0 • • • 

Рабочий диапазон 0.002 - 1 Ien  2 - 1000 1 1/1000 
Ien 

F1 1000 • • • 

Рабочий диапазон 0.01 -  1 Ien 10- 8000 5 1/1000 
Ien 

F1 8000 • • • 

025D IeCos> 
значение 
уставки 

Рабочий диапазон 0.1 -  25 Ien 10 - 2500 1 1/100 
Ien 

F1 2500 • • • 

025E  Тип характеристики срабат. IeCos>    F3 0 • • • 

025F  DMT Trip time IeCos> 0 -15000 1 10 мс F1 0 • • • 

0260  TMS: IeCos> trip time multiplier 25 - 1500 1 0.001 F1 25 • • • 

0261  K: IeCos> кратность таймера 
срабатывания для хар-ки RI 

100 -10000 5 0.001 F1 100 • • • 

0262  Тип хар-ки возврата IeCos>: DMT 
или IDMT 

0 - 1 1  F34 0 • • • 

0263  DMT время возврата IeCos> 0 - 10000 1 10 мс F1 4 • • • 

0264  RTMS кратность таймера возврата 
IeCos> 

25 - 3200 1 0.001 F1 25 • • • 

0265  IeCos>> режим работы 0 – 1 1  F24 0 • • • 

0266 IeCos>> 
значение 

Рабочий диапазон 0.002 - 1 Ien  2 - 1000 1 1/1000 
Ien 

F1 1000 • • • 
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Адрес Группа Описание  Диапазон Шаг Ед. Форм. Знач. P12y 

(hex)   Значений  Изм.  умолч 5 6 7 

Рабочий диапазон 0.01 -  1 Ien 10 - 8000 5 1/1000 
Ien 

F1  • • • уставки 

Рабочий диапазон 0.1 -  25 Ien 50 - 4000 1 1/100 
Ien 

F1  • • • 

0267  Время отключения IeCos>> 0 - 15000 1 10 мс F1 0 • • • 

0268 Защита 59 U> режим работы 0 - 1 - 2 1 - F24B 0   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 20 -2600 1 100 
мВ 

F1 1000   • 0269 U> значение 
уставки 

Рабочий диапазон 220 – 480В 100 -9600 1 100 
мВ 

F1 4000   • 

026A  Время отключения U> 0 - 60000 1 10 мс F1 0   • 

026B  U>> режим работы 0  – 1 - 2 1  F24B 0   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 20 - 2600 1 100 
мВ 

F1 1000   • 026C U>> значение 
уставки 

Рабочий диапазон 220 – 480В 100 - 9600 1 100 
мВ 

F1 4000   • 

026D  Время отключения U>> 0  - 60000 1 10 мс F1 0   • 

026E Защита 59n Ue>>>> режим работы 0 - 1 1  F24 0   • 

026F Рабочий диапазон 57 – 130В 10 - 2600 1 100 
мВ 

F1 1000   • 

 

Ue>>>> 
значение 
уставки 

Рабочий диапазон 220 – 480В 50 - 9600 5 100 
мВ 

F1 4000   • 

0270  Время отключения Ue>>>> 0 - 60000 1 10 мс F1 0   • 

0271 АПВ 79 Информация о вводе/выводе АПВ 0 - 1 1  F24 0  • • 

0272  Контроль готовности выключателя 0 - 1 1  F24 0  • • 

0273–0274  Время ожидания готовности 1 -.60000 1 10 мс F18A 1  • • 

0275  Вход внешнего блокирования АПВ 0 - 1 1  F24 0  • • 

0276  Конфиг. tДОП.1 в циклах АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

0277  Конфиг. tДОП.2 в циклах АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

0278  Таймер 1-го цикла АПВ 1 - 30000 1 10 мс F1 1  • • 

0279  Таймер 2-го цикла АПВ 1 - 30000 1 10 мс F1 1  • • 

027A–027B  Таймер 3-го цикла АПВ 1 - 60000 1 10 мс F18A 1  • • 

027C–027D  Таймер 4-го цикла АПВ 1 - 60000 1 10 мс F18A 1  • • 

027E–027F  Время готовности АПВ 2 - 60000 1 10 мс F18A 2  • • 

0280–0281  Время запрета после ручного вкл. 2 - 60000 1 10 мс F18A 2  • • 

0282  Кол-во циклов АПВ с пуском от МТЗ 0 - 4 1  F1 0  • • 

0283  Кол-во циклов АПВ с пуском от ЗНЗ 0 - 4 1  F1 0  • • 

0284 Время 
возврата 67N 

DMT Время возврата Ie>> 0 - 10000 1 10 мс F1 4 • • • 

0285  DMT Время возврата Ie>>> 0 - 10000 1 10 мс F1 4 • • • 

0286 Время 
возврата 32N 

DMT Время возврата e IeCos>> 0 - 10000 1 10 мс F1 4 • • • 

0287 

 

 DMT Время возврата Pe>> 0 - 10000 1 10 мс F1 4 • • • 

0288 Защита 
50/51/67 

Тип характеристики срабатывания 
I>> 

   F3 0  • • 

0289  TMS: I>> кратность таймера срабат. 25 - 1500 1 0.001 F1 25  • • 
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Адрес Группа Описание  Диапазон Шаг Ед. Форм. Знач. P12y 

(hex)   Значений  Изм.  умолч 5 6 7 

028A  K: I>> кратность таймера 
срабатывания для хар-ки RI 

100 -10000 5 0.001 F1 100  • • 

028B  Тип хар-ки возврата: DMT / IDMT 0 - 1 1  F34   • • 

028C  DMT время возрврата I>> 4 - 10000 1 10 мс F1 4  • • 

028D  RTMS: I>> кратность таймера 
возврата 

25 - 3200 1 0.001 F1 25  • • 

028E Защита 
50n/51n/67n 

Тип характеристики срабатывания 
Ie>> 

   F3 0 • • • 

028F  TMS: Ie>> кратность таймера сраб. 25 - 1500 1 0.001 F1 25 • • • 

0290  K: Ie>> кратность таймера сраб. для 
хар-ки RI 

100 - 10000 5 0.001 F1 100 • • • 

0291  Тип хар-ки возврата: DMT / IDMT 0 - 1 1  F34  • • • 

0292  RTMS: Ie>> кратность таймера 
возврата 

25 - 3200 1 0.001 F1 25 • • • 

0293 АПВ 79 I> конфигурация циклов АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

0294  I>> конфигурация циклов АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

0295  I>>> конфигурация циклов АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

0296  Ie> конфигурация циклов АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

0297  Ie>> конфигурация циклов АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

0298  Ie>>> конфигурация циклов АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

0299  Pe/IeCos> конф. циклов АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

029A  Pe/IeCos>> конф. циклов АПВ 0 - 2222 1  F57 1111  • • 

029B-029F  Резерв          

02A0 Защита по 
активной 
мощности 

P> режим работы 0-1 1  F24 0   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 10-10000 1 Вт.In F1 1000
0 

  • 02A1 

 

P> значение 
уставки 

Рабочий диапазон 220 – 480В 40-40000 5 Вт.In F1 4000
0 

  • 

02A2  Время отключения tP>  0-15000 1 10 мс F1 0   • 

02A3-02A7  Резерв          

02A8  P>> режим работы 0-1 1  F24 0   • 

Рабочий диапазон 57 – 130В 10-10000 1 Вт.In F1 1000
0 

  • 02A9 

 

P>> значение 
уставки 

Рабочий диапазон 220 – 480В 40-40000 5 Вт.In F1 4000
0 

  • 

02AA  Время отключения tP>>  0-15000 1 10 мс F1 0   • 

02AB-02AF  Резерв          

02B0 Защиты по 
частоте 

f1 режим работы 0-2 1  F68 0   • 

50 Гц номинальная частота 4510-5490 1 10мГц F1 5000   • 02B1 

 

f1 значение 
уставки 

60 Гц номинальная частота 5510-6490 1 10мГц F1 6000   • 

02B2  Время отключения tf1 0-60000 1 10 мс F1 4   • 

02B3  f2 режим работы 0-2 1  F68 0   • 

50 Гц номинальная частота 4510-5490 1 10мГц F1 5000   • 02B4 

 

f2 значение 
уставки 

60 Гц номинальная частота 5510-6490 1 10мГц F1 6000   • 
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Адрес Группа Описание  Диапазон Шаг Ед. Форм. Знач. P12y 

(hex)   Значений  Изм.  умолч 5 6 7 

02B5  Время отключения tf2 0-60000 1 10 мс F1 4   • 

02B6  f3 режим работы 0-2 1  F68 0   • 

50 Гц номинальная частота 4510-5490 1 10мГц F1 5000   • 02B7 

 

f3 значение 
уставки 

60 Гц номинальная частота 5510-6490 1 10мГц F1 6000   • 

02B8  Время отключения tf3 0-60000 1 10 мс F1 4   • 

02B9  f4 режим работы 0-2 1  F68 0   • 

02BA f4 значение 
уставки 

50 Гц номинальная частота 4510-5490 

5510-6490 

1 10мГц F1 5000

или 

6000

  • 

02BB  Время отключения tf4 0-60000 1 10 мс F1 4   • 

02BC  f5 режим работы 0-2 1  F68 0   • 

50 Гц номинальная частота 4510-5490 1 10мГц F1 5000   • 02BD 

 

f5 значение 
уставки 

60 Гц номинальная частота 5510-6490 1 10мГц F1 6000   • 

02BE  Время отключения tf5 0-60000 1 10 мс F1 4   • 

02BF  f6 режим работы 0-2 1  F68 0   • 

50 Гц номинальная частота 4510-5490 1 10мГц F1 5000   • 02C0 

 

f6 значение 
уставки 

60 Гц номинальная частота 5510-6490 1 10мГц F1 6000   • 

02C1  Время отключения tf6 0-60000 1 10 мс F1 4   • 

02C2 Защита 37 Inhibition of I< on 52A 0-1 1  F24 0  • • 

02C3  Inhibition of I< on U< 0-1 1  F24 0   • 

57 - 130V operating range 20-1300 1 100 
мВ 

F1 50   • 02C4 U< значение 
уставки of 
inhibition I< 

220 - 480V operating range 100-4800 5 100 
мВ 

F1 100   • 

02C5-02FF  Reserved         

2.4.1.5 Страница 3H 

То же самое что и на странице 2H за исключением того, что вместо адресов 02XX 
используются адреса 03XX. 

2.4.1.6 Страница 4H 

Адрес 
(hex) 

Группа  Описание Диапазон 
значений 

Шаг Ед. 
Изм. 

Форм
ат 

Знач. по 
умолч. 

0400 Дистанционное 
управление 

Слово 1 
дистанционного 
управления 

0 - 65535 1 - F9 0 

0401  Режим калибровки    -  0 

0402  Слово 2 
дистанционного 
управления (команды 
на единственный 
выход) 

0 - 511 1 - F39 0 

0403  Слово 3 
дистанционного 
управления  

0 - 53 1  F50 0 
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2.4.1.7 Страница  5H 

Доступно в P126 и P127. 

Адрес (hex) Группа  Описание Диапазон 
значений 

Шаг Ед. 
Изм. 

Формат Знач. по
умолч. 

0500  Логические 
уравнения 

Уравнение  A.00 оператор 0 - 1 1  F70 0 

0501   Уравнение A.00 оператор 0 - 58 1  F72 0 

0502   Уравнение A.01 оператор 0 - 3 1  F71 0 

0503   Уравнение A.01 операнд 0 - 58 1  F72 0 

0504   Уравнение A.02 оператор 0 - 3 1  F71 0 

0505   Уравнение A.02  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0506   Уравнение A.03 оператор 0 - 3 1  F71 0 

0507   Уравнение A.03  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0508   Уравнение A.04 оператор 0 - 3 1  F71 0 

0509   Уравнение A.04  операнд 0 - 58 1  F72 0 

050A   Уравнение A.05 оператор 0 - 3 1  F71 0 

050B   Уравнение A.05  операнд 0 - 58 1  F72 0 

050C   Уравнение A.06 оператор 0 - 3 1  F71 0 

050D   Уравнение A.06  операнд 0 - 58 1  F72 0 

050E   Уравнение A.07 оператор 0 - 3 1  F71 0 

050F   Уравнение A.07  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0510   Уравнение A.08  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0511   Уравнение A.08  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0512   Уравнение A.09  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0513   Уравнение A.09  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0514   Уравнение A.10  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0515   Уравнение A.10  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0516   Уравнение A.11  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0517   Уравнение A.11  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0518   Уравнение A.12  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0519   Уравнение A.12  операнд 0 - 58 1  F72 0 

051A   Уравнение A.13  оператор  0 - 3 1  F71 0 

051B   Уравнение A.13  операнд 0 - 58 1  F72 0 

051C   Уравнение A.14  оператор  0 - 3 1  F71 0 

051D   Уравнение A.14  операнд 0 - 58 1  F72 0 

051E   Уравнение A.15  оператор  0 - 3 1  F71 0 

051F   Уравнение A.15  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0520   Уравнение B.00  оператор  0 - 1 1  F70 0 

0521   Уравнение B.00  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0522   Уравнение B.01  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0523   Уравнение B.01  операнд 0 - 58 1  F72 0 
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Адрес (hex) Группа  Описание Диапазон 
значений 

Шаг Ед. 
Изм. 

Формат Знач. по
умолч. 

0524   Уравнение B.02  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0525   Уравнение B.02  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0526   Уравнение B.03  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0527   Уравнение B.03  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0528   Уравнение B.04  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0529   Уравнение B.04  операнд 0 - 58 1  F72 0 

052A   Уравнение B.05  оператор  0 - 3 1  F71 0 

052B   Уравнение B.05  операнд 0 - 58 1  F72 0 

052C   Уравнение B.06  оператор  0 - 3 1  F71 0 

052D   Уравнение B.06  операнд 0 - 58 1  F72 0 

052E   Уравнение B.07  оператор  0 - 3 1  F71 0 

052F   Уравнение B.07  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0530   Уравнение B.08  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0531   Уравнение B.08  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0532   Уравнение B.09  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0533   Уравнение B.09  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0534   Уравнение B.10  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0535   Уравнение B.10  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0536   Уравнение B.11  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0537   Уравнение B.11  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0538   Уравнение B.12  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0539   Уравнение B.12  операнд 0 - 58 1  F72 0 

053A   Уравнение B.13  оператор  0 - 3 1  F71 0 

053B   Уравнение B.13  операнд 0 - 58 1  F72 0 

053C   Уравнение B.14  оператор  0 - 3 1  F71 0 

053D   Уравнение B.14  операнд 0 - 58 1  F72 0 

053E   Уравнение B.15  оператор  0 - 3 1  F71 0 

053F   Уравнение B.15  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0540   Уравнение C.00  оператор  0 - 1 1  F70 0 

0541   Уравнение C.00  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0542   Уравнение C.01  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0543   Уравнение C.01  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0544   Уравнение C.02  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0545   Уравнение C.02  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0546   Уравнение C.03  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0547   Уравнение C.03  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0548   Уравнение C.04  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0549   Уравнение C.04  операнд 0 - 58 1  F72 0 

054A   Уравнение C.05  оператор  0 - 3 1  F71 0 
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Адрес (hex) Группа  Описание Диапазон 
значений 

Шаг Ед. 
Изм. 

Формат Знач. по
умолч. 

054B   Уравнение C.05  операнд 0 - 58 1  F72 0 

054C   Уравнение C.06  оператор  0 - 3 1  F71 0 

054D   Уравнение C.06  операнд 0 - 58 1  F72 0 

054E   Уравнение C.07  оператор  0 - 3 1  F71 0 

054F   Уравнение C.07  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0550   Уравнение C.08  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0551   Уравнение C.08  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0552   Уравнение C.09  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0553   Уравнение C.09  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0554   Уравнение C.10  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0555   Уравнение C.10  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0556   Уравнение C.11  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0557   Уравнение C.11  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0558  Уравнение C.12  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0559  Уравнение C.12  операнд 0 - 58 1  F72 0 

055A   Уравнение C.13  оператор  0 - 3 1  F71 0 

055B   Уравнение C.13  операнд 0 - 58 1  F72 0 

055C   Уравнение C.14  оператор  0 - 3 1  F71 0 

055D   Уравнение C.14  операнд 0 - 58 1  F72 0 

055E   Уравнение C.15  оператор  0 - 3 1  F71 0 

055F   Уравнение C.15  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0560   Уравнение D.00  оператор  0 - 1 1  F70 0 

0561   Уравнение D.00  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0562   Уравнение D.01  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0563   Уравнение D.01  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0564   Уравнение D.02  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0565   Уравнение D.02  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0566   Уравнение D.03  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0567   Уравнение D.03  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0568   Уравнение D.04  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0569   Уравнение D.04  операнд 0 - 58 1  F72 0 

056A   Уравнение D.05  оператор  0 - 3 1  F71 0 

056B   Уравнение D.05  операнд 0 - 58 1  F72 0 

056C   Уравнение D.06  оператор  0 - 3 1  F71 0 

056D   Уравнение D.06  операнд 0 - 58 1  F72 0 

056E   Уравнение D.07  оператор  0 - 3 1  F71 0 

056F   Уравнение D.07  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0570   Уравнение D.08  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0571   Уравнение D.08  операнд 0 - 58 1  F72 0 
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Адрес (hex) Группа  Описание Диапазон 
значений 

Шаг Ед. 
Изм. 

Формат Знач. по
умолч. 

0572   Уравнение D.09  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0573   Уравнение D.09  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0574   Уравнение D.10  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0575   Уравнение D.10  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0576   Уравнение D.11  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0577   Уравнение D.11  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0578   Уравнение D.12  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0579   Уравнение D.12  операнд 0 - 58 1  F72 0 

057A   Уравнение D.13  оператор  0 - 3 1  F71 0 

057B   Уравнение D.13  операнд 0 - 58 1  F72 0 

057C   Уравнение D.14  оператор  0 - 3 1  F71 0 

057D   Уравнение D.14  операнд 0 - 58 1  F72 0 

057E   Уравнение D.15  оператор  0 - 3 1  F71 0 

057F   Уравнение D.15  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0580   Уравнение E.00  оператор  0 - 1 1  F70 0 

0581   Уравнение E.00  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0582   Уравнение E.01  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0583   Уравнение E.01  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0584   Уравнение E.02  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0585   Уравнение E.02  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0586   Уравнение E.03  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0587   Уравнение E.03  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0588   Уравнение E.04  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0589   Уравнение E.04  операнд 0 - 58 1  F72 0 

058A   Уравнение E.05  оператор  0 - 3 1  F71 0 

058B   Уравнение E.05  операнд 0 - 58 1  F72 0 

058C   Уравнение E.06  оператор  0 - 3 1  F71 0 

058D   Уравнение E.06  операнд 0 - 58 1  F72 0 

058E   Уравнение E.07  оператор  0 - 3 1  F71 0 

058F   Уравнение E.07  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0590   Уравнение E.08  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0591   Уравнение E.08  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0592   Уравнение E.09  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0593   Уравнение E.09  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0594   Уравнение E.10  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0595   Уравнение E.10  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0596   Уравнение E.11  оператор  0 - 3 1  F71 0 

0597   Уравнение E.11  операнд 0 - 58 1  F72 0 

0598   Уравнение E.12  оператор  0 - 3 1  F71 0 
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Адрес (hex) Группа  Описание Диапазон 
значений 

Шаг Ед. 
Изм. 

Формат Знач. по
умолч. 

0599   Уравнение E.12  операнд 0 - 58 1  F72 0 

059A   Уравнение E.13  оператор  0 - 3 1  F71 0 

059B   Уравнение E.13  операнд 0 - 58 1  F72 0 

059C   Уравнение E.14  оператор  0 - 3 1  F71 0 

059D   Уравнение E.14  операнд 0 - 58 1  F72 0 

059E   Уравнение E.15  оператор  0 - 3 1  F71 0 

059F   Уравнение E.15  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05A0   Уравнение F.00  оператор  0 - 1 1  F70 0 

05A1   Уравнение F.00  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05A2   Уравнение F.01  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05A3   Уравнение F.01  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05A4   Уравнение F.02  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05A5   Уравнение F.02  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05A6   Уравнение F.03  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05A7   Уравнение F.03  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05A8   Уравнение F.04  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05A9   Уравнение F.04  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05AA   Уравнение F.05  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05AB   Уравнение F.05  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05AC   Уравнение F.06  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05AD   Уравнение F.06  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05AE   Уравнение F.07  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05AF   Уравнение F.07  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05B0   Уравнение F.08  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05B1   Уравнение F.08  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05B2   Уравнение F.09  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05B3   Уравнение F.09  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05B4   Уравнение F.10  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05B5   Уравнение F.10  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05B6   Уравнение F.11  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05B7   Уравнение F.11  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05B8   Уравнение F.12  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05B9   Уравнение F.12  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05BA   Уравнение F.13  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05BB   Уравнение F.13  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05BC   Уравнение F.14  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05BD   Уравнение F.14  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05BE   Уравнение F.15  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05BF   Уравнение F.15  операнд 0 - 58 1  F72 0 
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Адрес (hex) Группа  Описание Диапазон 
значений 

Шаг Ед. 
Изм. 

Формат Знач. по
умолч. 

05C0   Уравнение G.00  оператор  0 - 1 1  F70 0 

05C1   Уравнение G.00  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05C2   Уравнение G.01  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05C3   Уравнение G.01  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05C4   Уравнение G.02  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05C5   Уравнение G.02  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05C6   Уравнение G.03  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05C7   Уравнение G.03  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05C8   Уравнение G.04  оператор  0 - 3 1  F71 0 

050C9   Уравнение G.04  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05CA   Уравнение G.05  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05CB   Уравнение G.05  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05CC   Уравнение G.06  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05CD   Уравнение G.06  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05CE   Уравнение G.07  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05CF   Уравнение G.07  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05D0   Уравнение G.08  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05D1   Уравнение G.08  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05D2  Уравнение G.09  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05D3  Уравнение G.09  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05D4   Уравнение G.10  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05D5   Уравнение G.10  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05D6   Уравнение G.11  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05D7   Уравнение G.11  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05D8   Уравнение G.12  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05D9   Уравнение G.12  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05DA   Уравнение G.13  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05DB   Уравнение G.13  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05DC   Уравнение G.14  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05DD   Уравнение G.14  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05DE   Уравнение G.15  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05DF   Уравнение G.15  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05E0   Уравнение H.00  оператор  0 - 1 1  F70 0 

05E1   Уравнение H.00  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05E2   Уравнение H.01  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05E3   Уравнение H.01  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05E4   Уравнение H.02  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05E5   Уравнение H.02  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05E6   Уравнение H.03  оператор  0 - 3 1  F71 0 
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Адрес (hex) Группа  Описание Диапазон 
значений 

Шаг Ед. 
Изм. 

Формат Знач. по
умолч. 

05E7   Уравнение H.03  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05E8   Уравнение H.04  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05E9   Уравнение H.04  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05EA   Уравнение H.05  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05EB   Уравнение H.05  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05EC   Уравнение H.06  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05ED   Уравнение H.06  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05EE   Уравнение H.07  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05EF   Уравнение H.07  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05F0   Уравнение H.08  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05F1   Уравнение H.08  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05F2   Уравнение H.09  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05F3   Уравнение H.09  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05F4   Уравнение H.10  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05F5   Уравнение H.10  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05F6   Уравнение H.11  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05F7   Уравнение H.11  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05F8   Уравнение H.12  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05F9   Уравнение H.12  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05FA   Уравнение H.13  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05FB   Уравнение H.13  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05FC   Уравнение H.14  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05FD   Уравнение H.14  операнд 0 - 58 1  F72 0 

05FE   Уравнение H.15  оператор  0 - 3 1  F71 0 

05FF   Уравнение H.15  операнд 0 - 58 1  F72 0 
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2.4.1.8 Страница 6H 

Адрес  Группа Описание Диапазон  Шаг Ед. Формат Знач. P12y 

(hex)   Значений    по ум. 5 6 7 

0600 Конфигурация  Режим сигнализации tAux (ДОП.)    F64 0 • • • 

0601  Порядок чередования фаз 0 -1 1  F66 0  • • 

0602-060B  Резерв         

060C ИНД. (LED) ИНД. 5, часть 4  1  F19D 0   • 

060D  ИНД. 6, часть 4  1  F19D 0   • 

060E  ИНД. 7, часть 4  1  F19D 0   • 

060F  ИНД. 8, часть 4  1  F19D 0   • 

0610 Выходные 
реле 

Выходные реле: P>  1  F14 0   • 

0611  Выходные реле: tP>  1  F14 0   • 

0612  Выходные реле: P>>  1  F14 0   • 

0613  Выходные реле: tP>>  1  F14 0   • 

0614  Выходные реле: f1  1  F14 0   • 

0615  Выходные реле: tf1  1  F14 0   • 

0616  Выходные реле: f2  1  F14 0   • 

0617  Выходные реле: tf2  1  F14 0   • 

0618  Выходные реле: f3  1  F14 0   • 

0619  Выходные реле: tf3  1  F14 0   • 

061A  Выходные реле: f4  1  F14 0   • 

061B  Выходные реле: tf4  1  F14 0   • 

061C  Выходные реле: f5  1  F14 0   • 

061D  Выходные реле: tf5  1  F14 0   • 

061E  Выходные реле: f6  1  F14 0   • 

061F  Выходные реле: tf6  1  F14 0   • 

0620  Выходные реле: F вне диапазона  1  F14 0   • 

0621  Выходные реле: Вход 1   1  F14 0   • 

0622  Выходные реле: Вход 2   1  F14 0   • 

0623  Выходные реле: Вход 3   1  F14 0   • 

0624  Выходные реле: Вход 4   1  F14 0   • 

0625  Выходные реле: Вход 5   1  F14 0   • 

0626  Выходные реле: Вход 6   1  F14 0   • 

0627  Выходные реле: Вход 7  1  F14 0   • 

0628  Выходные реле: VTS  1  F14 0   • 

0629 до 
062F 

 Reserveds         

0630 Автоматика  Ввод блокировки броска тока намаг.    F24 No    

0631  Выбор ступеней для блокировки    F8' 0    

0632  Процент тока 2-й гармоники при 
броске тока намагничивания 

100-350 1 0.1% F1 200    

0633   Таймер возврата блокировки Iнамаг. 0 - 200 10 10мс F1 0    

0634  Логическое блокирование 1, часть 3  1  F8B 0    

0635  Логическое блокирование 2, часть 3  1  F8B 0    
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Адрес  Группа Описание Диапазон  Шаг Ед. Формат Знач. P12y 

(hex)   Значений    по ум. 5 6 7 

0636 Заказ откл. Конфигурация команды отключения 
через реле RL1, часть 3 

 1  F6B 0    

0637  Таймер функции контроля цепей ТН 0  10000 1 10мс F1 20    

0638 to 
063F 

 Резерв          

0640 Логические 
уравнения 

t СРАБ. уравнения E  0 - 60000 1 10мс F1 0    

0641  t ВОЗВ. уравнения E  0 - 60000 1 10мс F1 0    

0642  Выходные реле: tУРАВН. E    F14 0    

0643  t СРАБ. уравнения F  0 - 60000 1 10мс F1 0    

0644  t ВОЗВ. уравнения F  0 - 60000 1 10мс F1 0    

0645  Выходные реле: tУРАВН. F    F14 0    

0646  t СРАБ. уравнения G  0 - 60000 1 10мс F1 0    

0647  t ВОЗВ. уравнения G  0 - 60000 1 10мс F1 0    

0648  Выходные реле: tУРАВН. G    F14 0    

0649  t СРАБ. уравнения H  0 - 60000 1 10мс F1 0    

064A  t ВОЗВ. уравнения H  0 - 60000 1 10мс F1 0    

064B  Выходные реле: tУРАВН. H    F14 0    

064C до 
064F 

 Резерв          

 
2.4.1.9 Страница 7H 

Адрес 
(hex) 

Группа Описание Диап. 
Значений

Шаг Ед. Формат Знач по 
умолч. 

0700  Статус реле  1 - F23 0 

2.4.1.10 Страница 8H 

Синхронизация часов: разрешен доступ для записи или чтения только 4 слов (функции 16 
или 3).  

Формат фрема синхронизации часов (времени) базируется на 8 байтах (4 слова).  

Если используется частный формат даты (012Fh) то формат фрейма следующий: 

Таймер Адрес  
(hex) 

Кол-во 
байтов

Маска  
(hex) 

Диапазон значений Единицы  

Год 0800 2 FFFF 1994-2093 годы 

Месяц  1 (Hi) FF 1 -12 месяцы 

День  

0801 

1 (Lo) FF 1 - 31 Дни  

Час   1 (Hi) FF 0 - 23 Часы  

Минута   

0802 

 1 (Lo) FF 0 - 59 Минуты  

Миллисекунды  0803 2 FFFF 0 - 59999 мс 
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Если же используется протокол IEC 60870-5-103, то формат следующий: 

Таймер Адрес  
(hex) 

Кол-во 
байтов

Маска  
(hex) 

Диапазон значений Единицы 

 1 (Hi)    

Год 

0800 

1 (Lo) 7F 94-99 (1994-1999) 

0-93 (2000-2093) 

Годы 

Месяц  1 (Hi) 0F 1 - 12 Месяцы 

День недели  1 (Lo) E0 1 – 7 (Понедельник - 
Воскресенье) 

Дни  

День месяца 

0801 

1 (Lo) 1F 1 - 31 Дни  

Сезон  1 (Hi) 80 0 - 1 (лето - зима)  

Час   1 (Hi) 1F 0 - 23 Часы  

Контроль достоверности 
даты 

1 (Lo) 80 0 - 1 (действительная - 
недействительная) 

 

Минута  

0802 

1 (Lo) 3F 0 - 59 Минуты  

Миллисекунды  0803 2 FFFF 0 - 59999 мс 

2.4.1.11 Зарезервированные страницы 

− Страница 5. 

− Страница 6. 

2.4.1.12 Записи осциллограмм 

Страницы памяти с 38h по 3Ch: прежде чем выгружать из реле какой либо записи 
осциллограмм страницы рапределения памяти используются при посылке сервисного 
запроса для выбора номера записи подлежащей выгрузке.  

Ответ, получаемый от ведомого устройства, как реакция на полученный запрос содержит 
следующую информацию:   

1. Количество выборок сигналов (до и после пуска оциллографа) 

2. Коэффициент трансформации ТТ фаз 

3. Коэффициент трансформации ТТ 3Io 

4. Внутренние коэффициенты входов фазных токов и тока 3Io  

5. Коэффициент трансформации ТН фаз 

6. Коэффициент трансформации ТН 3Uo 

7. Внутренние коэффициенты входов фазных напряжений и напряжения 3Uo 

8. Номер последней странцы записи осциллограмм 

9. Количество выборок на последней странице записи осциллограммы   

Страницы с 9h по 21h: содержатся данные записей осциллограмм (25 страниц) 

Страница записи осциллоргамм содержит 250 слов: 

0900 до 09FAh: 250 слов данных осциллограмм 

0A00 до 0AFAh: 250 слов данных осциллограмм 

0B00 до 0BFAh: 250 слов данных осциллограмм 

...... 
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2100 до 21FAh: 250 слов данных осциллограмм 

Страницы данных осциллограмм содержат выборку только одного канала записи. 

Страница 22h: содержит индекс осциллограмм 

Страницы 38h до 3Ch: выбор записи осциллограммы и канала   

Страница 3Dh: специальный запрос позволяет узнать количество сохраненных в памяти 
записей осциллограмм.   

2.4.1.13 Записи событий 

Для выгрузки из реле записей регистрации событий допускается использование двух 
типов запроса:  

Страница 35h: запрос на выгрузку из ведомого устройства какого либо 
зарегистрированного события без его квитирования (подтверждения). 

Используемые адреса: 

3500h:          СОБЫТИЕ 1 
..... 
354Ah: СОБЫТИЕ 75 

Страница 36h: запрос на выгрузку самой старой неквитированной записи события.   

В распряжении пользователя имеются два метода квитирования: автоматическое 
квитирование или ручное квитирование. 

Режим задается статусом 12-го бита слова дистанционного управления (адрес 400h). 

Если данный бит установлен (логическая «1»), то квитирование будет выполняться 
вручную, иначе происходит автоматическое квитирование (сброс сигнала) события. 

В автоматическом режиме при чтении события происходит его квитирование (т.е. 
подтверждение получения). 

Для ручного квитирования необходимо записать специальную команду для квитирования 
самого старого события (записи события). 

(установить в состояние логической «1» бит 13 слова дистанционного управления 
адресованного на адрес 400h). 

2.4.1.14 Записи аварий 

Страница 37h: Страница предназначена для выгрузки из реле записей аварий   

Используются адреса: 

3700h: АВАРИЯ 1 
3701h: АВАРИЯ 2 
..... 
3718h: АВАРИЯ 25 
 

Страница 3Eh: Запрос на выгрузку самой старой из неквитированных аварийных записей 
сохраненных в памяти ведомого устройства.   

В распряжении пользователя имеются два метода квитирования: автоматическое 
квитирование или ручное квитирование. 

Режим задается статусом 12-го бита слова дистанционного управления (адрес 400h). 

Если данный бит установлен (логическая «1»), то квитирование будет выполняться 
вручную, иначе происходит автоматическое квитирование (сброс сигнала) события. 

В автоматическом режиме при чтении события происходит его квитирование (т.е. 
подтверждение получения). 
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Для ручного квитирования необходимо записать специальную команду для квитирования 
самого старого события (записи события). 

(установить в состояние логической «1» бит 14 слова дистанционного управления 
адресованного на адрес 400h). 

2.4.1.15 Характеристики доступа к странцам памяти 

− Описание доступных адресов при чтении слов   (функции 03 и 04). 

СТРАНИЦА 00: 0000h -- 00BBh 

СТРАНИЦА 01:  0100h -- 01FFh 

СТРАНИЦА 02:  0200h -- 02C4h 

СТРАНИЦА 03: 0300h -- 03C4h 

СТРАНИЦА 05: 0500h -- 05FFh 

СТРАНИЦА 06: 0600h -- 064Fh 

СТРАНИЦА 07:  0700h -- 0700h 

СТРАНИЦА 08:  0800h -- 0803h 

− Определение доступных адресов для записи 1 слова (функция 06). 

СТРАНИЦА 01:  0100h -- 01F9h 

СТРАНИЦА 02:  0200h -- 029Ah 

СТРАНИЦА 03: 0300h -- 039Ah 

СТРАНИЦА 04: 0400h -- 0403h 

− Определение доступных адресов для записи n слов (функция 16). 

СТРАНИЦА 01:  0100h -- 01FFh 

СТРАНИЦА 02:  0200h -- 02C4h 

СТРАНИЦА 03: 0300h -- 03C4h 

СТРАНИЦА 05: 0500h -- 05FFh 

СТРАНИЦА 06: 0600h -- 064Fh 

СТРАНИЦА 08:  0800h -- 0803h 

− Определение доступных адресов для чтения битов (функции 01 и 02). 

ВНИМАНИЕ:  НОМЕРА БИТОВ НЕ ДОЛЖЕНЫ БЫТЬ БОЛЬШЕ ЧЕМ 16. АДРЕСА 
ДАЮТСЯ В АДРЕСАХ БИТОВ.   

СТРАНИЦА 00:  00B0h – 0BBFh  
СТРАНИЦА 01:  1000h – 1FFFh 

− Определение доступных адресов для записи 1 бита (функция 05). 

ВНИМАНИЕ: НОМЕР БИТ НЕ ДОЛЖЕН БЫТЬ БОЛЕЕ 16. 

СТРАНИЦА 04:  4000h -- 400Fh  
   4030h – 403Fh 

− Определение доступных адресов для записи n бит (функция 15). 
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ВНИМАНИЕ: НОМЕР БИТ НЕ ДОЛЖЕН БЫТЬ БОЛЕЕ 16. 

СТРАНИЦА 01:  1000h -- 1FFFh  
СТРАНИЦА 04:  4000h -- 400Fh  
   4030h – 403Fh 

2.4.1.16 Страницы с 9H по 21H  

Данные записей осциллограмм (25 страниц).  

Доступ к записи слов (функция 03) 

Каждая страница записи данных осциллограмм содержит 250 слов. 

Адреса (hex) Содержание  

0900h до 09FAh 250  слов данных осциллограмм 

0A00h до 0AFAh 250  слов данных осциллограмм 

0B00h до 0BFAh 250  слов данных осциллограмм 

0C00h до 0CFAh 250  слов данных осциллограмм 

0D00h до 0DFAh 250  слов данных осциллограмм 

0E00h до 0DFAh 250  слов данных осциллограмм 

0F00h до 0FFAh 250  слов данных осциллограмм 

1000h до 10FAh 250  слов данных осциллограмм 

1100h до 11FAh 250  слов данных осциллограмм 

1200h до 12FAh 250  слов данных осциллограмм 

1300h до 13FAh 250  слов данных осциллограмм 

1400h до 14FAh 250  слов данных осциллограмм 

1500h до 15FAh 250  слов данных осциллограмм 

1600h до 16FAh 250  слов данных осциллограмм 

1700h до 17FAh 250  слов данных осциллограмм 

1800h до 18FAh 250  слов данных осциллограмм 

1900h до 19FAh 250  слов данных осциллограмм 

1A00h до 1AFAh 250  слов данных осциллограмм 

1B00h до 1BFAh 250  слов данных осциллограмм 

1C00h до 1CFAh 250  слов данных осциллограмм 

1D00h до 1DFAh 250  слов данных осциллограмм 

1E00h до 1EFAh 250  слов данных осциллограмм 

1F00h до 1FFAh 250  слов данных осциллограмм 

2000h до 20FAh 250  слов данных осциллограмм 

2100h до 21FAh 250  слов данных осциллограмм 
 

ПРИМЕЧАНИЕ:    СТРАНИЦЫ ДАННЫХ ЗАПИСЕЙ ОСЦИЛЛОГРАММ СОДЕРЖАТ 
ЗНАЧЕНИЯ ТОЛЬКО ОДНОГО КАНАЛА ОДНОЙ ИЗ ОСЦИЛЛОГРАММ 
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Значения каждого из каналов записи 

См. страницы с  38H по 3CH 

• каналы IA, IB, IC, Ie. 

Значения представляются как 16 битные слова со знаком эквивалентные значению АЦП.   

Формула расчета значения фазного тока   

Фазный ток линии (первичное значение) = Значение АЦП x Первичный ток фазных ТТ x √2 
/ 800 

Формула расчета значена тока 3Io 

Используемая формула зависит от номинала диапазона реле входа измерения тока 
замыкания на землю (3Io): 

Диапазон от 0.1 до 40 Ien  
Ток замыкания на землю линии (первичное значение) = Значение АЦП x Первичный ток 
ТТ 3Io x √2 / 800 

Диапазон от 0.01 до 8 Ien  
Ток замыкания на землю линии (первичное значение) = Значение АЦП x Первичный ток 
ТТ x √2 / 3277 

Диапазон от 0.002 до 1 Ien  
Ток замыкания на землю линии (первичное значение) = Значение АЦП x Первичный ток 
ТТ x √2 / 32700 

• UA, UB, UC/Ue каналы. 

Значения представляются как 16 битные слова со знаком эквивалентные значению АЦП.   

Формула расчета фазного напряжения линии 

Формла расчета зависит от номинала диапазона входного напряжения ТН: 

Диапазон от 57 до 130 В  
Фазное напряжение линии (первичное значение) = Значение АЦП x (отношение 
Первичное напряжение ТН/Вторичное напряжение ТН) x √2 / 126 

Диапазон от 220 до 480 В  
Фазное напряжение линии (первичное значение) = Значение АЦП x √2 / 34 

Напряжение смещения нейтрали (3Uo) вычисляется по формуле 

Формула расчета зависит от номинала диапазона входного напряжения ТН: 

Диапазон от 57 до 130 В  
Напряжение смещения нейтрали (первичное значение) = Значение АЦП x (отношение 
Первичное напряжение ТН 3Uo/Вторичное напряжение ТН 3Uo) x √2 / 126 

Диапазон от 220 до 480 В   
Напряжение смещения нейтрали (первичное значение) = Значение АЦП x √2 / 34 

• Канал Частота: 

Интервал времени между двумя последовательными выборками в микросекундах. 
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• Логические (дискретные) каналы: 

Логические каналы Содержание  

Бит  0 Реле отключения (RL1) 

Бит  1 Выходное реле  2 (RL2) 

Бит  2 Выходное реле  3 (RL3) 

Бит  3 Выходное реле  4 (RL4) 

Бит  4 Сторожевое реле (RL0) 

Бит  5 Выходное реле  5 (RL5) 

Бит  6 Выходное реле  6 (RL6) 

Бит  7 Выходное реле  7 (RL7) 

Бит  8 Выходное реле  8 (RL8) 

Бит  9 Логический вход  1 (EL1) 

Бит  10 Логический вход  2 (EL2) 

Бит  11 Логический вход  3 (EL3) 

Бит  12 Логический вход  4 (EL4) 

Бит  13 Логический вход  5 (EL5) 

Бит  14 Логический вход  6 (EL6) 

Бит  15 Логический вход  7 (EL7) 
 

2.4.1.17 Страница 22H 

Фрейм индекса записей осциллограмм 

Доступ для чтения в слове (функция 03) 

Адреса  (hex) Содержание 

2200h  Фрейм индекса записей осциллограмм 

Фрейм индекса записей осциллограмм 

Слово номер… Содержание  

1 Номер записи осциллограммы 

2 Дата окончания записи осциллограммы (секунда) 

3 Дата окончания записи осциллограммы (секунда) 

4 Дата окончания записи осциллограммы 
(миллисекунда) 

5 Дата окончания записи осциллограммы 
(миллисекунда) 

6 Причина пуска записи осциллограммы: 

1  команда отключения (RL1) 

2  пуск ступеней (защит) 

3  дистанционная команда 

4  по логическому входу 

7 Частота в момен начала записи после пуска  



Связь 
 
MiCOM P120/P121/P122/P123  Стр.45/103
 
2.4.1.18 Страница 35H 

Данные записи событий (9 слов). 

Доступ для чтения в слове (функция 03) 

Адреса с 3500h по 35F9h. 

Слово номер… Содержание  

1 Значение события (см. таблицу ниже) 

2 Адрес MODBUS  

3 Связанное  значение MODBUS 

4 Резервировано  

ЧАСТНЫЙ ФОРМАТ: 5 и 6 Дата события (количество секунд начиная с  
01/01/1994) 

ЧАСТНЫЙ ФОРМАТ: 7 и 8 Дата события (миллисекунда) 

ФОРМАТ МЭК: с 5 по 8 Дата события (см. формат синхронизации времени, 
адрес 0800h) 

9 Квитирование (подтверждение получения): 

0 = событие не квитировано 
1 = событие квитировано 

 

Значения и коды слова №1  

Код (Dec) Значение события Тип Адрес MODBUS 

01 Дистанционное включение вык-ля F9 013h 

02 Дистанционное отключение вык-ля F9 013h 

03 Пуск осциллографа F9  

04 Снятие «подхвата» реле отключения F9 013h 

05 Изменение уставки Адрес  

06 Дистанционный сброс теплового 
состояния защищаемого объекта 
защиты от теплового перегруза 

F9  

07 Включение режима Проверка (Наладка) F9 ↑ ↓ 0402h 

08 Управление выходными реле в режиме 
Проверка 

F39 ↑ ↓ 013h 

09 U< F17 ↑ ↓ 70h 

10 U<< F17 ↑ ↓ 71h 

11 Pe/Iecos> F16 ↑ ↓ 72h 

12 Pe/Iecos>> F16 ↑ ↓ 73h 

13 I< F17 ↑ ↓ 21h 

14 I2> F17 ↑ ↓ 7Ch 

15 I2>> F17 ↑ ↓ 7Dh 

16 I2>>> F17 ↑ ↓ 7Eh 



 Связь
 
Стр. 46/101  MiCOM P120/P121/P122/P123
 

Код (Dec) Значение события Тип Адрес MODBUS 

17 Сигнал перегруза по температуре F37 ↑ ↓ 020h 

18 U> F17 ↑ ↓ 76h 

19 U>> F17 ↑ ↓ 77h 

20 Ue>>>> F16 ↑ ↓ 77h 

21 I> F17 ↑ ↓ 14h 

22 I>> F17↑ ↓ 15h 

23 I>>> F17↑ ↓ 16h 

24 Ie> F16↑ ↓ 17h 

25 Ie>> F16↑ ↓ 18h 

26 Ie>>> F16↑ ↓ 19h 

27 U<  откл. F17 70h 

28 U<<  откл.  F17 71h 

29 Pe/Iecos>  откл.  F16 72h 

30 Pe/Iecos>>  откл. F16 73h 

31 I<  откл. F17 21h 

32 I2>  откл. F17 7Ch 

33 I2>>  откл. F17 7Dh 

34 I2>>>  откл. F17 7Eh 

35 θ  откл. F37 20h 

36 U>  откл. F17 76h 

37 U>>  откл.  F17 77h 

38 Ue>>>>  откл.  F16 7Ah 

39 Резерв   

40 Резерв   

41 Резерв   

42 I>  откл.  F17 14h 

43 I>>  откл.  F17 15h 

44 I>>>  откл.  F17 16h 

45 Ie>  откл.  F16 17h 

46 Ie>>  откл.  F16 18h 

47 Ie>>>  откл.  F16 19h 

48  откл. SOTF F38 23h 

49 X1  откл.: t AUX3 (tДОП. 3) F13 13h 

50 X1  откл.: t AUX4 (tДОП. 4) F13 13h 

51 ЛОГ. УРАВН. A  откл.  F48 7Fh 

52 ЛОГ. УРАВН. B  откл.  F48 7Fh 
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Код (Dec) Значение события Тип Адрес MODBUS 

53 ЛОГ. УРАВН. C  откл.  F48 7Fh 

54 ЛОГ. УРАВН. D  откл.  F48 7Fh 

55 ОБРЫВ ПРОВОДА откл. F38 23h 

56 t AUX1  (tДОП. 1) откл.  F38 23h 

57 t AUX2  (tДОП. 2) откл.  F38 23h 

58 SF6 fault (НЕГОТОВНОСТЬ ВЫК-ЛЯ) F20 11h 

59 Время отключения (выключателя) F43↑ ↓ 28h 

60 Количество срабатываний вык-ля F43↑ ↓ 28h 

61 Сумма квадратов отключенных токов F43↑ ↓ 28h 

62 Контроль цепи отключения F43↑ ↓ 28h 

63 Время включения (выключателя) F43↑ ↓ 28h 

64 АПВ успешно F43↑ ↓ 28h 

65 Завершающее отключение АПВ F43↑ ↓ 28h 

66 Ошибка уставок АПВ F43↑ ↓ 28h 

67 ОБРЫВ ПРОВОДНИКА F38↑ ↓ 23h 

68 СХЕМА СЕЛЕКТИВНОЙ ЛОГИКИ 1 F20↑ ↓ 11h 

69 СХЕМА СЕЛЕКТИВНОЙ ЛОГИКИ 2 F20↑ ↓ 11h 

70 ЛОГИЧЕСКОЕ БЛОКИРОВАНИЕ 1 F20↑ ↓ 11h 

71 ЛОГИЧЕСКОЕ БЛОКИРОВАНИЕ 2 F20↑ ↓ 11h 

72 Переключение группы уставок F20 11h 

73 O/O F20↑ ↓ 11h 

74 F/O F20↑ ↓ 11h 

75 Квитирование (сброс) всех сигналов 
по дискретному входу 

F20↑ ↓ 11h 

76 Активирована функция Пуск-Наброс F20↑ ↓ 11h 

77 Изменение статуса дискетного входа F12↑ ↓ 10h 

78 X1  откл.: θ  ступень на отключение F13 13h 

79 X1  откл.: t I> F13 13h 

80 X1  откл.: t I>> F13 13h 

81 X1  откл.: t I>>> F13 13h 

82 X1  откл.: t Ie> F13 13h 

83 X1  откл.: t Ie>> F13 13h 

84 X1  откл.: t Ie>>> F13 13h 

85 X1  откл.: t Pe/Iecos> F13 13h 

86 X1  откл.: t Pe/Iecos>> F13 13h 

87 X1  откл.: t U< F13 13h 
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Код (Dec) Значение события Тип Адрес MODBUS 

88 X1  откл.: t U<< F13 13h 

89 X1  откл.: t I< F13 13h 

90 X1  откл.: t U> F13 13h 

91 X1  откл.: t U>> F13 13h 

92 X1  откл.: t I2> F13 13h 

93 X1  откл.: t I2>> F13 13h 

94 X1  откл.: t I2>>> F13 13h 

95 X1  откл.: t Ue>>>> F13 13h 

96 X1  откл.: ОБРЫВ ПРОВОДА F13 13h 

97 X1  откл.: ЛОГ. УРАВН. A  F13 13h 

98 X1  откл.: ЛОГ. УРАВН. B  F13 13h 

99 X1  откл.: ЛОГ. УРАВН. C  F13 13h 

100 X1  откл.: ЛОГ. УРАВН. D  F13 13h 

101 X1  откл.: t AUX1 F13 13h 

102 X1  откл.: t AUX2 F13 13h 

103 Команда на выходные реле F39↑ ↓ 402h 

104 Квитирование одного сигнала с 
предней панели устройства 

- - 

105 Квитирование всех сигналов с 
предней панели устройства 

- - 

106 Дистанционное квитирование одного 
сигнала  

- - 

107 Дистанционное квитирование всех 
сигналов  

- - 

108 Критическая аппаратная 
неисправность 

F45↑ ↓ Fh 

109 Некритическая аппаратная 
неисправность 

F45↑ ↓ Fh 

110 Изменение статуса реле 
установленных на «подхват» 
(фиксация в сработанном положении) 

F27↑ ↓ 2Eh 

111 ОБЩИЙ ПУСК защит ( только IEC 
60870-5-103) 

F1 ↑ ↓ 0Bh 

112 АПВ в работе (только IEC 60870-5-
103) 

F43 ↑ ↓ 28h 

113 52a от АПВ (только IEC 60870-5-103) Цикл - 

114 Локальное изменение 
параметров/уставок (активирован 
пароль доступа) - (только IEC 60870-
5-103) 

↑ ↓ - 

115 Внешний пуск таймера УРОВ 
сигналом по дискретному входу 

F20A↑ ↓ 0Dh 
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Код (Dec) Значение события Тип Адрес MODBUS 

116 t AUX3 (tДОП.3) откл.  F38 23h 

117 t AUX4  (tДОП.4) откл.  F38 23h 

118 Ручное включение (выключателя) F20A 0Dh 

119 X1  откл.: SOTF (ускорение при 
включении на КЗ) 

F38 23h 

120 Режим МЕСТНЫЙ (блокированы 
внешние сигналы) 

F20A↑ ↓ 0Dh 

121 I>> Блокирована F38A↑ ↓ 24h 

122 I>>> Блокпрована F38A↑ ↓ 24h 

123 Контроль цепей ТН (VTS) F38A↑ ↓ 24h 

124 V2> F38A↑ ↓ 24h 

125 V2>> F38A↑ ↓ 24h 

126 АПВ блокировано F43 ↑ ↓ 28h 

127 Продолжается цикл АПВ F43 ↑ ↓ 28h 

128 Синхронизация (часов) F23  

129 Блокировка броска тока 
намагничивания 

F38A↑ ↓  

130 P > F38A↑ ↓ B7h 

131 P >> F38A↑ ↓ B8h 

132 P >  откл. F38A↑ ↓ B7h 

133 P >>  откл. F38A ↑ ↓ B8h 

134 X1  откл.: t P > F13 13h 
135 X1  откл.: t P >> F13 13h 
136 f1 F67↑↓ B9h 

137 f2 F67↑↓ BAh 

138 f3 F67↑↓ BBh 

139 f4 F67↑↓ BCh 

140 f5 F67↑↓ BDh 

141 f6 F67↑↓ BEh 

142 tf1 F67↑↓ B9h 

143 tf2 F67↑↓ BAh 

144 tf3 F67↑↓ BBh 

145 tf4 F67↑↓ BCh 

146 tf5 F67↑↓ BDh 

147 tf6 F67↑↓ BEh 

148 Часто вне диапазона (F out) F69↑↓ BFh 

149 X1  откл.: tf1  откл. F13 13h 
150 X1  откл.: tf2  откл. F13 13h 
151 X1  откл.: tf3  откл. F13 13h 
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Код (Dec) Значение события Тип Адрес MODBUS 
152 X1  откл.: tf4  откл. F13 13h 
153 X1  откл.: tf5  откл. F13 13h 
154 X1  откл.: tf6  откл. F13 13h 
155 ЛОГ. УРАВН. E  откл.  F48↑↓ 7Fh 

156 ЛОГ. УРАВН. F  откл.  F48↑↓ 7Fh 

157 ЛОГ. УРАВН. G  откл.  F48↑↓ 7Fh 

158 ЛОГ. УРАВН.  откл.  F48↑↓ 7Fh 

159 X1  откл.: ЛОГ. УРАВН. E  F13 13h 
160 X1  откл.: ЛОГ. УРАВН. F  F13 13h 
161 X1  откл.: ЛОГ. УРАВН. G  F13 13h 
162 X1  откл.: ЛОГ. УРАВН. H  F13 13h 

 
ПРИМЕЧАНИЕ: ♦ Двойные стрелки ↑ ↓ обозначают, что событие генерируется как 

при появлении сигнала (↑) так и при его исчезновении (↓). 
  При появлении события, соответсвующий бит ассоциированного с 

ним формата устанавливается в состояние « 1 ». 
  При исчезновении события, соответсвующий бит ассоциированного 

с ним формата устанавливается в состояние « 0 ». 
2.4.1.19 Страница 36H   

Самое старое событие. 

Доступ для чтения данных в слове (функция 03) 

Адрес (hex) Содержание 

3600h Данные самого старого события 

2.4.1.20 Страница 37H   

Данные значений аварийной записи (КЗ) 

Доступ для чтения данных в слове (функция 03) 

Адрес  (hex) Содержание 

3700h Запись параметров (данных) аварии №1 

3701h Запись параметров (данных) аварии №2 

3702h Запись параметров (данных) аварии №3 

-  

3718h Запись параметров (данных) аварии №25 
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Каждая запись состоит из 24 слов: 

Номер слова Содержание  

1 Номер аварии (КЗ) 

ЧАСТНЫЙ ФОРМАТ: 2 и 3 Дата аварии (кол-во секунд, начиная с 01/01/94) 

ЧАСТНЫЙ ФОРМАТ: 4 и 5 Дата аварии (миллисекунды) 

ФОРМАТ МЭК: от 2 до 5 Дата аварии (см. Формат синхронизации времени 
(часов), адрес 0800h) 

6 Дата аварии (сезон) 
  0= зима 
  1= лето 
  2= не определено 

7 Активная группа уставок в момент аварии (1 или 2) 

8 Место повреждения 
  0= нет 
  1= фаза A 
  2= фаза B 
  3= фаза C 
  4= фазы A-B 
  5= фазы A-C 
  6= фазы B-C 
  7= фазы A-B-C 
  8= КЗ на землю 

9 Причина пуска аварийной записи (см. Формат F61) 

10 & 11 Величина аварийного параметра 

12 Величина тока фазы A (номинальное значение) 

13 Величина тока фазы В (номинальное значение) 

14 Величина тока фазы С (номинальное значение) 

15 Величина тока IN (номинальное значение) 

16 Величина напряжения фазы A (ном. значение) 

17 Величина напряжения фазы В (ном. значение) 

18 Величина напряжения фазы С (ном. значение) 

19 Величина напряжения VN (ном. значение) 

20 Угол между током фазы А и напряжением фаз В-С  

21 Угол между током фазы В и напряжением фаз С-А 

22 Угол между током фазы С и напряжением фаз А-В 

23 Угол между током IN и напряжением VN 

24 Квитирование: 

0 = авария не квитирована (не подтверждена) 
1 = авария квитирована (подтверждена) 
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Формула для расчета величины фазного тока линии 

Значение фазного тока линии (первичное) = значение АЦП x номинальный первичный ток 
ТТ фаз / 800 

Формула для расчета величины тока замыкания на землю 

Формлула расчета зависит от номинального диапазона регулирования уставки ЗНЗ: 

Диапазон от 0.1 до 40 Ien  
Значение тока замыкания на землю (первичное) = значение АЦП x номинальный 
первичный ток ТТ 3Io / 800 

Диапазон от 0.01 to 8 Ien  
Значение тока замыкания на землю (первичное) = значение АЦП x номинальный 
первичный ток ТТ 3Io / 3277 

Диапазон от 0.002 to 1 Ien  
Значение тока замыкания на землю (первичное) = значение АЦП x номинальный 
первичный ток ТТ 3Io / 32700 

Формула для расчета фазного напряжения линии 

Формула расчета зависит от номинального диапазона входа ТН: 

Диапазон входного напряжения от 57 до 130В  
Значение фазного напряжения линии (первичное) = величина АЦП х (первичное 
напряжение ТН /вторичное напряжение ТН) / 63 

Диапазон входного напряжения от 220 до 480В  
Значение фазного напряжения линии (первичное) = значение АЦП / 17 

Формула расчета напряжения нулевой последовательности (смещения нейтрали) 

Формула расчета зависит от номинального диапазона входа ТН: 

Диапазон входного напряжения от 57 до 130В  
Напряжение нулевой последовательности (первичное значение) = значение АЦП x 
(первичное напряжение ТН VN/вторичное напряжение ТН VN) / 63 

Диапазон входного напряжения от 220 до 480В  
Напряжение нулевой последовательности (первичное) = значение АЦП / 17 

Формула расчета активной мощности 

Формула расчета зависит от номинального диапазона входа ТН: 

Диапазон входного напряжения от 57 до 130В  
Значение активной мощности фаз (первичное) = значение АЦП x (коэффициент 
трансформации ТТ фаз x (ервичное напряжение ТН/вторичное напряжение ТН)) / (800 x 
63) 

Диапазон входного напряжения от 220 до 480В  
Значение активной мощности фаз (первичное) = значение АЦП x коэффициент 
трансформации ТТ фаз  / (800 x 17) 

Формула расчета активной мощности нулевой последовательности 

Формлула расчета зависит от номинала диапазоно входов тока IN и напряжения VN: 

Диапазон от 0.1 до 40 Ien  и от 57 до 130 В  
Значение активной мощности нулевой последовательности (первичное) = значение АЦП x 
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(номинальный первичный ток ТТ 3Io x (Первичное напряжение ТН VN / Вторичное 
напряжение ТН VN)) / (800 x 63) 

Диапазон от 0.1 до 40 Ien и от 220 до 480 В  
Значение активной мощности нулевой последовательности (первичное) = значение АЦП x 
номинальный первичный ток ТТ 3Io / (800 x 17) 

Диапазон от 0.01 до 8 Ien  и от 57 до 130 В  
Значение активной мощности нулевой последовательности (первичное) = значение АЦП x 
(номинальный первичный ток ТТ 3Io x (Первичное напряжение ТН VN / Вторичное 
напряжение ТН VN)) /  (3277 x 63) 

Диапазон от 0.01 до 8 Ien и от 220 до 480 В  
Значение активной мощности нулевой последовательности (первичное) = значение АЦП x 
номинальный первичный ток ТТ 3Io / (3277 x 17) 

Диапазон от 0.002 до 1 Ien  и от 57 до 130 В   
Значение активной мощности нулевой последовательности (первичное) = значение АЦП x 
(номинальный первичный ток ТТ 3Io x (Первичное напряжение ТН VN / Вторичное 
напряжение ТН VN)) /  (32700 x 63) 

Диапазон от 0.002 до 1 Ien  и т 220 до 480 В 

Значение активной мощности нулевой последовательности (первичное) = значение АЦП x 
номинальный первичный ток ТТ 3Io /  (32700 x 17) 

Формула расчета значения частоты 

Значение частоты = 1000000 / значение АЦП 

2.4.1.21 Страницы с 38H по 3CH 

Выбор записи осциллограммы и канала (по каждому адресу считываются 19 слов)   

Доступ для чтения слов (функция 03) 

Адрес (hex) Номер записи 
осциллограммы 

Канал  

3800h 1 I A 

3801h 1 I B 

3802h 1 I C 

3803h 1 Ie 

3804h 1 UA 

3805h 1 UB 

3806h 1 UC / Ue 

3807h 1 Частота  

3808h 1 Логические входы и выходы 

3900h 2 I A 

3901h 2 I B 

3902h 2 I C 

3903h 2 Ie 

3904h 2 UA 

3905h 2 UB 

3906h 2 UC / Ue 
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Адрес (hex) Номер записи 
осциллограммы 

Канал  

3907h 2 Частота  

3908h 2 Логические входы и выходы 

3A00h 3 I A 

3A01h 3 I B 

3A02h 3 I C 

3A03h 3 Ie 

3A04h 3 UA 

3A05h 3 UB 

3A06h 3 UC / Ue 

3A07h 3 Частота  

3A08h 3 Логические входы и выходы 

3B00h 4 I A 

3B01h 4 I B 

3B02h 4 I C 

3B03h 4 Ie 

3B04h 4 UA 

3B05h 4 UB 

3B06h 4 UC / Ue 

3B07h 4 Частота  

3B08h 4 Логические входы и выходы 

3C00h 5 I A 

3C01h 5 I B 

3C02h 5 I C 

3C03h 5 Ie 

3C04h 5 UA 

3C05h 5 UB 

3C06h 5 UC / Ue 

3C07h 5 Частота  

3C08h 5 Логические входы и выходы 
 

Номер слова Содержание  

n° 1 Количество выборок в записи 

n° 2 Количество выборок в записи допуска осцилл. 

n° 3 Количество выборок в записи после пуска осцилл. 

n° 4 Номинальный первичный ток ТТ фаз 

n° 5 Вторичный ток ТТ фаз 
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Номер слова Содержание  

n° 6 Первичный ток ТТ 3Io 

n° 7 Вторичный ток ТТ 3Io 

n° 8 Внутренний коэффициент ТТ фаз 

n° 9 Внутренний коэффициент ТТ 3Io 

n° 10 Первичное напряжение ТН фаз (младший байт) 

n° 11 Первичное напряжение ТН фаз (старший байт) 

n° 12 Вторичное напряжение ТН фаз  

n° 13 Первичное напряжение ТН VN (младший байт) 

n° 14 Первичное напряжение ТН VN (старший байт) 

n° 15 Вторичное напряжение ТН VN 

n° 16 Внутренний коэфф. входа ТН – числитель: 100 

n° 17 Внутренний коэфф. входа ТН – знаменатель: 6300 
или 1700 

n° 18 Последняя страница хранения записей 

n° 19 Количество слов на последней странице хранения 
записей 

 

Формула  расчета  фазных токов

Фазный ток линии (первичный) = Значение выборки фазного тока (например, по адресу 
3800h, 3801h или 3802h) * первичный ток ТТ фаз * (1 / внутренний коэфф. токов фаз) * √2 

Формлула расчета тока замыкания на землю 

Ток замыкания на землю (первичный) = значение выборки (например по адресу 3803h) * 
первичный номинальный ток ТТ 3Io * (1 / внутренний коэффициент входа 3Io) * √2 

Формула расчета фазного напряжения линии 

Напряжение фазы линии (первичное) = значение соответствующей выборки (например, 
по адресу 3804h или 3805h или 3806h, если Uc) * первичное номинальное напряжение ТН 
фаз / внутренний коэффициент напряжения фаз * √2 

Формула расчета напряжения нулевой последовательности 

Напряжение нулевой последовательности (первичное) = значение выборки напряжения 
VN (например, по адресу 3806h, если Ue) * Первичное напряжение ТН VN / внутренний 
коэффициент входа VN * √2  

2.4.1.22 Страница 3DH 

Количество доступных записей осциллограмм 

Доступ для чтения словами (функция 03) 

Адрес  (hex) Содержание  

3D00h Количество доступных записей осциллограмм 
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Описание слов: 

Номер слова Содержание 

1 Количество доступных записей осциллограмм 

2 Номер самой старой осциллограммы (n) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ: 3 & 4 Дата записи самой старой осциллограммы (сек) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ 5 & 6 Время записи самой старой осциллограммы (мс) 

ФОРМАТ МЭК: с 3 по 6 Дата записи самой старой осциллограммы (см. 
Формат синхронизации времени, адрес 0800h) 

7 Причина пуска осциллографа 
  1= реле отключения (RL1) 
  2= пуск защит 
  3= дистанционная команда 
  4= сигнал по логическому входу 

8 Подтверждение (квитирование) 

9 Номер предыдущей записи  (n+1) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ : 10 & 11 Дата предыдущей записи (секунды) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ : 12 & 13 Дата предыдущей записи (мс) 

ФОРМАТ МЭК: с 10 по 13 Дата записи записи предыдущей осциллограммы 
(см. Формат синхронизации времени, адрес 0800h) 

14 Причина пуска осциллографа 
  1= реле отключения (RL1) 
  2= пуск защит 
  3= дистанционная команда 
  4= сигнал по логическому входу 

15 Подтверждение (квитирование) 

16 Номер предыдущей записи  (n+2) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ : 17 & 18 Дата предыдущей записи (секунды) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ : 19 & 20 Дата предыдущей записи (мс) 

ФОРМАТ МЭК: с 17 по 20 Дата записи записи предыдущей осциллограммы 
(см. Формат синхронизации времени, адрес 0800h) 

21 Причина пуска осциллографа 
  1= реле отключения (RL1) 
  2= пуск защит 
  3= дистанционная команда 
  4= сигнал по логическому входу 

22 Подтверждение (квитирование) 

23 Номер предыдущей записи  (n+3) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ : 24 & 25 Дата предыдущей записи (секунды) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ : 26 & 27 Дата предыдущей записи (мс) 

ФОРМАТ МЭК: 24 to 27 Дата записи записи предыдущей осциллограммы 
(см. Формат синхронизации времени, адрес 0800h) 
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Номер слова Содержание 

28 Причина пуска осциллографа 
  1= реле отключения (RL1) 
  2= пуск защит 
  3= дистанционная команда 
  4= сигнал по логическому входу 

29 Подтверждение (квитирование) 

30 Номер предыдущей записи  (n+4) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ : 31 & 32 Дата предыдущей записи (секунды) 

ФОРМАТ ЧАСТНЫЙ : 33 & 34 Дата предыдущей записи (мс) 

ФОРМАТ МЭК: 33 to 36 Дата записи записи предыдущей осциллограммы 
(см. Формат синхронизации времени, адрес 0800h) 

35 Причина пуска осциллографа 
  1= реле отключения (RL1) 
  2= пуск защит 
  3= дистанционная команда 
  4= сигнал по логическому входу 

36 Подтверждение (квитирование) 

2.4.1.23 Страница 3EH 

Данные самой старой аварийной записи. 

Доступ для чтения словами (функция 03). 

Адрес (hex) Содержание  

3E00h Самая старая аварийная запись 

2.4.1.24 Страница 5AH 

Счетчики ошибок. 

Доступ для чтения словами (функция 03). 

Адрес (hex) Содержание  

5A00h Счетчики ошибок 
Описание слова: 

Номер слова Содержание/состав 

1 Количество ошибок на странице 1 

2 Адрес последней ошибки на странице 1 

3 Количество ошибок на странице 2 

4 Адрес последней ошибки на странице 2 

5 Количество ошибок на странице 3 

6 Адрес последней ошибки на странице 3 

7 Количество ошибок на странице калибровки 

8 Адрес последней ошибки на странице калибровки 

9 Количество ошибок контрольной суммы данных 

10 Количество ошибок контрольной суммы калибровки 
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2.4.2 Описание формата распределения памяти 

Значения являются десятичными величинами, если специально не указано другое.   

КОД ОПИСАНИЕ 

F1 Целое без знака: численные значения 1 to 65535 

F2 Целое со знаком: численные значения  -32768 to 32767 

F3 Целое без знака: тип характеристики СРАБ. /ВОЗВ. (TRIP / RESET) (16-тиричные 
значения) 
0  : DMT (независимая) 
10: STI (МЭК) (кратковременно – инверсная) 
11: SI (МЭК) (стандартная инверсная) 
12: VI (МЭК) (очень инверсная) 
13: EI (МЭК) (чрезвычайно инверсная) 
14: LTI (МЭК) (продолжительно инверсная) 
115: STI (C02) (кратковременно – инверсная) 
116: MI (ANSI) (умеренно инверсная) 
117: LTI (CO8) (продолжительно инверсная) 
118: VI (ANSI) (очень инверсная) 
119: EI (ANSI) (чрезвычайно инверсная) 
1A : RECT (выпрямитель) 
20 : RI (электромеханическая) 

F4 Целое без знака: UART  Скорость связи (Baud rate) 
0: 300 
1: 600 
2: 1200 
3: 2400 
4: 4800 
5: 9600 
6: 19200 
7:  38400 

F5 Целое без знака: Modbus и DNP3 бит контроля четности 
0: none (Без контроля) 
1: even (четный) 
2: odd (нечетный) 

F6 Целое без знака: конфигурация команды отключения с действием на выходное 
реле RL1, часть 1 
Bit 0: tI> 
Bit 1: tI>> 
Bit 2: tI>>> 
Bit 3: tIe> 
Bit 4: tIe>> 
Bit 5: tIe>>> 
Bit 6: tI< 
Bit 7: θ trip (ступень отключения по тепловому перегрузу) 
Bit 8: Отключение защитой при обрыве проводника линии 
Bit 9: Отключение от ДОП. 1 (AUX 1)  
Bit 10: Отключение от ДОП. 2 (AUX 2)  
Bit 11: tI2> 
Bit 12: tPe/Iecos> 
Bit 13: tPe/Iecos>> 
Bit 14: tUe>>>> 
Bit 15: Оперативное (ручное) отключение 
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КОД ОПИСАНИЕ 

F6A Целое без знака: конфигурация команды отключения с действием на выходное 
реле RL1, часть 2 
Bit 0: tU> 
Bit 1: tU>> 
Bit 2: tU< 
Bit 3: tU<< 
Bit 4: t Логическое уравнение A 
Bit 5: t Логическое уравнение B 
Bit 6: t Логическое уравнение C 
Bit 7: t Логическое уравнение D 
Bit 8: tI2>>  
Bit 9: tI2>>>  
Bit 10: tP > 
Bit 11: tP >> 
Bit 12: Reserved 
Bit 13: AUX 3 trip 
Bit 14: AUX 4 trip 
Bit 15: SOTF/TOR 

F6B Целое без знака: конфигурация команды отключения с действием на выходное 
реле RL1, часть 3 
Bit 0: t Логическое уравнение E 
Bit 1: t Логическое уравнение F 
Bit 2: t Логическое уравнение G 
Bit 3: t Логическое уравнение H 
Bit 4: tF1 
Bit 5: tF2 
Bit 6: tF3 
Bit 7: tF4 
Bit 8: tF5 
Bit 9: tF6 
Bits 10 to 15: Резерв 

F7 Целое без знака: режим подключения к цепям ТН 
0: 3Vpn 
2: 2Vpp + Vr 
4: 2Vpn + Vr 

F8 Целое без знака: конфигурация схемы логического блокирования, часть 1 
Bit 0: tI>+ tI>REV 
Bit 1: tI>> + tI>>REV 
Bit 2: tI>>> + tI>>>REV 
Bit 3: tIe> + tIe>REV 
Bit 4: tIe>> + tIe>>REV 
Bit 5: tIe>>> + tIe>>>REV 
Bit 6: tI< 
Bit 7: θ trip (ступень отключения по тепловому перегрузу) 
Bit 8: Отключение защитой при обрыве проводника линии 
Bit 9: Отключение от ДОП. 1 (AUX 1)  
Bit 10: Отключение от ДОП. 2 (AUX 2)  
Bit 11: tI2> 
Bit 12: tPe/Iecos> 
Bit 13: tPe/Iecos>> 
Bit 14: tUe>>>> 
Bit 15: Резерв 
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КОД ОПИСАНИЕ 

F8A Целое без знака: конфигурация схемы логического блокирования, часть 2 
Bit 0: tU> 
Bit 1: tU>> 
Bit 2: tU< 
Bit 3: tU<< 
Bit 4: Отключение от ДОП. 3 (AUX 3) 
Bit 5: Отключение от ДОП. 4 (AUX 4)   
Bits 6 - 7: Резерв 
Bit 8: tI2>>  
Bit 9: tI2>>>  
Bit 10: tP >  
Bit 11: tP >>  
Bits 12 to 15: Резерв 

F8B Целое без знака: конфигурация схемы логического блокирования, часть 3 
Bit 0: tF1 
Bit 1: tF2 
Bit 2: tF3 
Bit 3: tF4 
Bit 4: tF5 
Bit 5: tF6 
Bits 6 to 15: Резерв 

F8’ Целое без знака: конфигурация блокировки от броска тока намагничивания 
bit 0: I>  
bit 1: I>> 
bit 2: I>>> 
bit 3: IE> 
bit 4: IE>> 
bit 5: IE>>> 
bit 6: Резерв 
bit 7: Резерв 
bit 8: Резерв 
bit 9: Резерв 
bit 10: Резерв 
bit 11: I2> 
bit 12: I2>> 
bit 13: I2>>> 
bits 14 to 15: Резерв 

F9 Целое без знака: дистанционное управление 1 
Bit 0: деблокировка (снятие фиксации) выходных реле 
Bit 1: квитирование (подтверждение) первого неподтвержденного сигнала 
Bit 2: квитирование всех неподтвержденных сигналов 
Bit 3: дистанционное/оперативное отключение (CONTROL trip) 
Bit 4: дистанционное/оперативное включение (CONTROL close) 
Bit 5: переключение на другую группу уставок 
Bit 6: сброс теплового состояния рассчитанного защито перегруза по температуре 
Bit 7: сброс рассчитанных максимальных и средних значений  
Bit 8: дистанционный пуск осциллографа 
Bit 9: включение режима Наладка (Проверка) 
Bit 10: сброс счетчика циклов АПВ 
Bit 11: сброс (блокировки) АПВ 
Bit 12: режим ручного квитирования 
Bit 13: режим подвеждения самого старого события 
Bit 14: режим подвеждения самой старой аварийной записи 
Bit 15: Резерв 
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КОД ОПИСАНИЕ 

F10 Целое без знака: 2 символа ASCII  
32 -127 = 1-й символ ASCII  
32 - 127 = 2-й символ ASCII 

F11 Не используется 

F12 Целое без знака: статус логических входов 
Bit 0: номер логического входа 1 
Bit 1: номер логического входа 2 
Bit 2: номер логического входа 3 
Bit 3 номер логического входа 4 
Bit 4 номер логического входа 5 
Bit 5 номер логического входа 6 
Bit 6 номер логического входа 7 
Bits 7 to 15: Резерв 

F13 Целое без знака: статус логических входов 
Bit 0: номер логического выхода RL1 (X1 tripping) 
Bit 1: номер логического выхода RL2 
Bit 2: номер логического выхода RL3 
Bit 3: номер логического выхода RL4 
Bit 4: номер логического выхода RL0 (Watch-Dog) 
Bit 5: номер логического выхода RL5 
Bit 6: номер логического выхода RL6 
Bit 7: номер логического выхода RL7 
Bit 8: номер логического выхода RL8 
Bits 9 to 15: Резерв 

F14 Целое без знака: конфигурация логических выходов (реле) RL2 - RL8  
Bit 0: выбор логического выхода номер RL2  
Bit 1: выбор логического выхода номер RL3  
Bit 2: выбор логического выхода номер RL4  
Bit 3: выбор логического выхода номер RL5  
Bit 4: выбор логического выхода номер RL6  
Bit 5: выбор логического выхода номер RL7  
Bit 6: выбор логического выхода номер RL8  
Bits 7 to 15: Резерв 

F14A Целое без знака: назначение выходных реле RL2 - RL8 на включение 
выключателя от АПВ или ускорение при включении на КЗ (SOTF)  
Bit 0: выбор логического выхода номер RL2 (АПВ) 
Bit 1: выбор логического выхода номер RL3 (АПВ) 
Bit 2: выбор логического выхода номер RL4 (АПВ) 
Bit 3: выбор логического выхода номер RL5 (АПВ) 
Bit 4: выбор логического выхода номер RL6 (АПВ) 
Bit 5: выбор логического выхода номер RL7 (АПВ) 
Bit 6: выбор логического выхода номер RL8 (АПВ) 
Bit 7: Резерв 
Bit 8: выбор логического выхода номер RL2 (SOTF) 
Bit 9: выбор логического выхода номер RL3 (SOTF) 
Bit 10: выбор логического выхода номер RL4 (SOTF) 
Bit 11: выбор логического выхода номер RL5 (SOTF) 
Bit 12: выбор логического выхода номер RL6 (SOTF) 
Bit 13: выбор логического выхода номер RL7 (SOTF) 
Bit 14: выбор логического выхода номер RL8 (SOTF) 
Bit 15: Резерв 
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F14B Целое без знака: назначение выходных реле RL2 - RL8 на срабатывание от 
дополнительных таймеров tДОП.3 и tДОП.4 
Bit 0: выбор логического выхода номер  RL2 (tДОП.3) 
Bit 1: выбор логического выхода номер  RL3 (tДОП.3) 
Bit 2: выбор логического выхода номер  RL4 (tДОП.3) 
Bit 3: выбор логического выхода номер  RL5 (tДОП.3) 
Bit 4: выбор логического выхода номер  RL6 (tДОП.3) 
Bit 5: выбор логического выхода номер  RL7 (tДОП.3) 
Bit 6: выбор логического выхода номер  RL8 (tДОП.3) 
Bit 7: Резерв 
Bit 8: выбор логического выхода номер  RL2 (tДОП.4) 
Bit 9: выбор логического выхода номер  RL3 (tДОП.4) 
Bit 10: выбор логического выхода номер  RL4 (tДОП.4) 
Bit 11: выбор логического выхода номер  RL5 (tДОП.4) 
Bit 12: выбор логического выхода номер  RL6 (tДОП.4) 
Bit 13: выбор логического выхода номер  RL7 (tДОП.4) 
Bit 14: выбор логического выхода номер  RL8 (tДОП.4) 
Bit 15: Резерв 

F14C Целое без знака: назначение выходных реле Rl2 - RL8 на команды Ручное 
Включение и Ручное Отключение 

Bit 0: выбор логического выхода номер  RL2    (Ручное отключение) 
Bit 1: выбор логического выхода номер  RL3    (Ручное отключение) 
Bit 2: выбор логического выхода номер  RL4    (Ручное отключение) 
Bit 3: выбор логического выхода номер  RL5    (Ручное отключение) 
Bit 4: выбор логического выхода номер  RL6    (Ручное отключение) 
Bit 5: выбор логического выхода номер  RL7    (Ручное отключение) 
Bit 6: выбор логического выхода номер  RL8    (Ручное отключение) 
Bit 7: Резерв 
Bit 8: выбор логического выхода номер  RL2    (Ручное включение) 
Bit 9: выбор логического выхода номер  RL3    (Ручное включение) 
Bit 10: выбор логического выхода номер  RL4    (Ручное включение) 
Bit 11: выбор логического выхода номер  RL5    (Ручное включение) 
Bit 12: выбор логического выхода номер  RL6    (Ручное включение) 
Bit 13: выбор логического выхода номер  RL7    (Ручное включение) 
Bit 14: выбор логического выхода номер  RL8    (Ручное включение) 
Bit 15: Резерв 

F14D Целое без знака: назначение выходных реле Rl2 - RL8 на срабатывание по 
сигналу «Завершающее отключение от АПВ»  и по сигналу «АПВ блокировано» 
Bit 0: выбор логического выхода номер  RL2    (АПВ заверш.откл.) 
Bit 1: выбор логического выхода номер  RL3    (АПВ заверш.откл.) 
Bit 2: выбор логического выхода номер  RL4    (АПВ заверш.откл.) 
Bit 3: выбор логического выхода номер  RL5    (АПВ заверш.откл.) 
Bit 4: выбор логического выхода номер  RL6    (АПВ заверш.откл.) 
Bit 5: выбор логического выхода номер  RL7    (АПВ заверш.откл.) 
Bit 6: выбор логического выхода номер  RL8    (АПВ заверш.откл.) 
Bit 7: Резерв 
Bit 8: выбор логического выхода номер  RL2    (АПВ блокировано) 
Bit 9: выбор логического выхода номер  RL3    (АПВ блокировано) 
Bit 10: выбор логического выхода номер  RL4    (АПВ блокировано) 
Bit 11: выбор логического выхода номер  RL5    (АПВ блокировано) 
Bit 12: выбор логического выхода номер  RL6    (АПВ блокировано) 
Bit 13: выбор логического выхода номер  RL7    (АПВ блокировано) 
Bit 14: выбор логического выхода номер  RL8    (АПВ блокировано) 
Bit 15: Резерв 
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F15 Целое без знака: конфигурация дискретных входов, часть 1 
Bit 0: деблокирование выходных реле 
Bit 1: НО блок контакт выключателя (52A) 
Bit 2: НЗ блок контакт выключателя (52B) 
Bit 3: CB Flt (готовность привода выключателя) 
Bit 4: aux 1 (ДОП.1) 
Bit 5: aux 2 (ДОП. 2) 
Bit 6: blocking logic 1 (Логическое блокирование 1) 
Bit 7: blocking logic 2 (Логическое блокирование 2) 
Bit 8: дистанционный пуск осциллографа 
Bit 9: пуск-наброс 
Bit 10: digital    1 
Bit 11: digital    2 
Bit 12: перекл.группы уставок (должен быть выбран режим ПО ОПТОВХОДУ) 
Bit 13: внешняя блокировка АПВ  
Bit 14: сброс теплового состояния защиты от перегруза по температуре 
Bit 15: контроль целостности  ЦО 

F15A Целое без знака: конфигурация дискретных входов, часть 2 
Bit 0: внешний пуск УРОВ 
Bit 1: режим НАЛАДКА 
Bit 2: aux 3 (ДОП.2) 
Bit 3: aux 4 (ДОП.4) 
Bit 4: Резерв 
Bit 5: Ручное включение (информация для SOFT) 
Bit 6: режим МЕСТНЫЙ 
Bit 7: синхронизация часов 
Bits 7 to 15: Резерв 

F16 Целое без знака: информация о статусе ступеней ЗНЗ (по току, напряжение и 
мощности)   
Bit 0: информация о превышении уставки 
Bits 1 to 3: Резерв 
Bit 4: Ie> активирована блокировка 
Bit 5: информация о пуске 
Bit 6: информация об отключении 
Bit 7: информация об отключении от защит в обратном направлении 
Bits 8 to 15: Резерв 

F17 Целое без знака: информация о статусе ступеней МТЗ (по току, напряжение и 
мощности)   
Bit 0: информация о превышении уставки 
Bit 1: отключение по фазе A  
Bit 2: отключение по фазе B  
Bit 3: отключение по фазе C  
Bit 4: I> активирована блокировка 
Bit 5: информация о пуске  
Bit 6: информация об отключении  
Bit 7: информация об отключении от защит в обратном направлении 
Bits 8 to 15: Резерв 

F18 Длинное целое со знаком: numeric data: -2E31 to (2E31 – 1) 

F18A UnДлинное целое со знаком: numeric data: 0 to (2E32 -1) 
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F19 Целое без знака:  маска конфигурации светодиодных индикаторов, часть 1 
Bit 0: I> 
Bit 1: tI> 
Bit 2: I>> 
Bit 3: tI>> 
Bit 4: I>>> 
Bit 5: tI>>> 
Bit 6: Ie> 
Bit 7: tIe> 
Bit 8: Ie>> 
Bit 9: tIe>> 
Bit 10: Ie>>> 
Bit 11: tIe>>> 
Bit 12: θ откл. 
Bit 13: tI2> 
Bit 14: Откл. от защиты при обнаружении обрыва провода 
Bit 15: Отключение от УРОВ 

F19A Целое без знака:  маска конфигурации светодиодных индикаторов, часть 2 
Bit 0: дискретный вход 1 
Bit 1: дискретный вход 2 
Bit 2: дискретный вход 3 
Bit 3: дискретный вход 4 
Bit 4: дискретный вход 5 
Bit 5: продолжается цикл АПВ  
Bit 6: АПВ блокировано 
Bit 7: tДОП 1 
Bit 8: tДОП 2  
Bit 9: Pe/Iecos>  
Bit 10: tPe/Iecos> 
Bit 11: Pe/Iecos>> 
Bit 12: tPe/Iecos>> 
Bit 13: Ue>>>> 
Bit 14: tUe>>>> 
Bit 15: SOTF (ускорение при включении на КЗ) 

F19B Целое без знака: маска конфигурации светодиодных индикаторов, часть 3 
Bit 0: U>  
Bit 1: tU> 
Bit 2: U>> 
Bit 3: tU>> 
Bit 4: U< 
Bit 5: tU< 
Bit 6: U<< 
Bit 7:  tU<< 
Bit 8: tI2>> 
Bit 9:  tI< 
Bit 10: tI> фаза A 
Bit 11: tI> фаза B 
Bit 12: tI> фаза C 
Bit 13: дискретный вход 6 
Bit 14: дискретный вход 7 
Bit 15: tI2>>> 
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F19C Целое без знака:  маска конфигурации светодиодных индикаторов, часть 4 
Bit 0: I2>  
Bit 1: I2>> 
Bit 2: I2>>> 
Bit 3: I< 
Bit 4: tДОП 3 
Bit 5: tДОП 4 
Bit 6: P > 
Bit 7: tP > 
Bit 8: P >> 
Bit 9: tP >> 
Bit 10: VTS (неисправность цепей ТН) 
Bits -15: Резерв 

F19D Целое без знака:  маска конфигурации светодиодных индикаторов, часть 5 
Bit 0: f1  
Bit 1: tf1 
Bit 2: f2 
Bit 3: tf2 
Bit 4: f3 
Bit 5: tf3 
Bit 6: f4 
Bit 7: tf4 
Bit 8: f5 
Bit 9: tf5 
Bit 10: f6 
Bit 11: tf6 
Bit 12: частота вне рабочего диапазона 
Bits 13-15: Резерв 

F20 Целое без знака:  статус данных логических входов, часть 1 
Bit 0: Логика  1 
Bit 1: Логика  2 
Bit 2: деблокировка выходных реле 
Bit 3: Положение выключателя (52a) 
Bit 4: Положение выключателя (52b) 
Bit 5: внешний сигнал пуска УРОВ 
Bit 6: ДОП. 1 
Bit 7: ДОП. 2 
Bit 8: схема логического блокирования 1  
Bit 9: схема логического блокирования  2  
Bit 10: дистанционный пуск осциллографа 
Bit 11: Активация функции Пуск-наброс 
Bit 12: Переключение на другую группу уставок 
Bit 13: АПВ блокировано 
Bit 14: сброс теплового состояния  
Bit 15: контроль цепи отключения 

F20A Целое без знака:  статус данных логических входов, часть 2 
Bit 0: пуск таймера УРОВ 
Bit 1: режим НАЛАДКА 
Bit 2: ДОП. 3 
Bit 3: ДОП. 4 
Bit 4: Резерв 
Bit 5: Ручное включение выключателя (информация для SOTF) 
Bit 6: режим МЕСТНЫЙ 
Bits 7 to 15: Резерв 
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F21 Целое без знака: версия ПО (десятичное значение) : 100 – 999 (XY) 
X digit = Номер версии 10 – 99 
Y digit = Номер ревизии 0 (A) – 9 (J) 

F22 Целое без знака: данные внутренней логики 
Bit 0: статус выходного реле отключения (RL1)  
Bits 1 to 15:  Резерв 

F23 Целое без знака: статус аппаратных средств 
Bit 0: критическая аппаратная неисправность 
Bit 1: некритическая аппаратная неисправность 
Bit 2: Наличие неподтвержденных записей событий 
Bit 3: состояние синхронизации  
bit 4: наличие неподтвержденных записей осциллограмм 
Bit 5: наличие неподтвержденных записей аварий 
Bits 6 to 15:  Резерв 

F24 Целое без знака: общая информация о режиме работы 
0: выведено из работы / не активно 
1: в работе / активно 

F24A Целое без знака: режим работы функций 50/51/67 и 50N/51N/67N  
0: NO (выведено) 
1: YES (введена как ненаправленная ступень) 
2: DIR (введена как направленная ступень) 
3: PEAK (работа по пиковым значениям) 

F24B Целое без знака: режим работы ступеней 
0: NO (выведена) 
1: AND (по схеме И) 
2: OR (по схеме ИЛИ) 

F24C Целое без знака: режим работы функции 32N   
0: Pe – режим работы ЗНЗ 
1: IeCos – режим работы ЗНЗ 

F25 Целое без знака: 2 ASCII символа 

F26 Целое без знака: конфигурация дисплея по умолчанию 
1: Индикация измерения тока IA (Эффективное значение) 
2: Индикация измерения тока IB  (Эффективное значение) 
3: Индикация измерения тока IC  (Эффективное значение) 
4: Индикация измерения тока IN  (Эффективное значение) 

F27 Целое без знака: статус конфигурации выходных реле RL1 - RL8 на фиксацию 
срабатывания («подхват»)      
Bit 0: номер реле 1 (RL1) 
Bit 1: номер реле 2 (RL2) 
Bit 2: номер реле 3 (RL3) 
Bit 3: номер реле 4 (RL4) 
Bit 4: номер реле 5 (RL5) 
Bit 5: номер реле 6 (RL6) 
Bit 6: номер реле 7 (RL7)  
Bit 7: номер реле 8 (RL8) 
Bits 8 to15: Резерв 

F28 Резерв 

F29 Целое без знака: стоп-биты в протоколах Modbus и DNP3  
0: один стоп бит 
1: два стоп бита 
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F30 Целое без знака: статус связи + опции частных телеграмм (IEC 60870-5-103) 
Bit 0: связь доступна, если  = 1 
Bit 1: используется частный формат при передаче телеграмм IEC 60870-5-103 
если = 1, иначе телеграммы протокола IEC 60870-5-103 используют стандартных 
диапазон/формат. 

F31 Целое без знака: количество доступных записей осциллограмм 
0: отсутствуют доступные записи 
1: доступна одна запись события 
2: доступны две записи событий   
3: доступны три записи событий 
4: доступны четыре записи событий 
5: доступны пять записей событий 

F31A Целое без знака: номер записи выводимой по умолчанию 
1: Первая запись (самая старая) 
… 
25: Двадцать пятая запись (самая свежая) 

F31B Целое без знака: номер записи мгновенных сигналов (пуски защит) выводимых на 
дисплей по умолчанию 
1:Первая запись (самая старая) 
… 
5: Пятая запись (самая свежая) 

F32 Целое без знака: конфигурация цифрового осциллографа  
0: критерий начала записи ПУСК ЗАЩИТЫ  
1: критерий начала записи ОТКЛЮЧЕНИЕ ОТ ЗАЩИТЫ 

F33 Целое без знака: ступени функции Пуск-Наброс 
Bit 0: tI> 
Bit 1: tI>> 
Bit 2: tI>>> 
Bit 3: tIe> 
Bit 4: tIe>> 
Bit 5: tIe>>> 
Bit 6: θ trip (ступень отключения по температуре) 
Bit 7: tI2> 
Bit 8: tI2>> 
Bit 9: tI2>>> 
Bits 10 to 15: Резерв  

F34 Целое без знака: тип характеристики таймера возврата 
0: DMT (независимая) 
1: IDMT (обратнозависимая) 

F35 Целое без знака: статус записей осциллограмм 
0: не выгружена/выгружается ни одна оциллограмма 
1: выполняется чтение из реле записи осциллограммы 

INSTIN, ооо инстин ,  http://
inctin.com/  info@inctin.com
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F36 Целое без знака: флаги сохраненных неподтвержденных сигналов, часть 1 
Bit 0: Ie> 
Bit 1: tIe> 
Bit 2: Ie>> 
Bit 3: tIe>> 
Bit 4: Ie>>> 
Bit 5: tIe>>> 
Bit 6: tIe>REV  
Bit 7: tIe>> REV 
Bit 8: tIe>>>REV  
Bit 9: тепловой перегруз (θ сигнал) 
Bit 10: тепловой перегруз (θ отключение) 
Bit 11: отлючение защитой при обнаружении обрыва провода линии  
Bit 12: отключение при обнаружении отказа выключателя (УРОВ) 
Bit 13: Резерв 
Bit 14: отключение от ДОП.1  
Bit 15: отключение от ДОП.2  

F36A Целое без знака: флаги сохраненных неподтвержденных сигналов, часть 2 
Bit 0: превышено допустимое время отключения выключателя 
Bit 1: превышено допустимое число операций выключателя 
Bit 2: превышена сумма (квадратов) токов  
Bit 3: контроль цепи отключения 
Bit 4: превышено допустимое время включения выключателя 
Bit 5: t Логическое уравнение A 
Bit 6: t Логическое уравнение B 
Bit 7: t Логическое уравнение C  
Bit 8: t Логическое уравнение D 
Bit 9: Pe/Iecos> 
Bit 10: tPe/Iecos> 
Bit 11: Pe/Iecos>> 
Bit 12: tPe/Iecos>> 
Bit 13: I2> 
Bit 14: tI2> 
Bit 15: SOTF (ускорение защит при включении на КЗ) 
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F36B Целое без знака: флаги сохраненных неподтвержденных сигналов, часть 3 
Bit 0: U< 
Bit 1: tU< 
Bit 2: U<< 
Bit 3: tU<< 
Bit 4: U> 
Bit 5: tU> 
Bit 6: U>> 
Bit 7: tU>> 
Bit 8: Ue>>>> 
Bit 9: tUe>>>> 
Bit 10: АПВ блокировано 
Bit 11: АПВ успешно 
Bit 12: I2>>  
Bit 13: tI2>> 
Bit 14: I2>>> 
Bit 15: tI2>>> 

F36C 2 Целое без знака: флаги сохраненных неподтвержденных сигналов, часть 4 
Bit 0: AUX3 trip  
Bit 1: AUX4 trip 
Bit 2: I> (старый формат до версии ПО V6: адрес  001Ah bit 5) 
Bit 3: tI> (старый формат до версии ПО V6: адрес  001Dh bit 6) 
Bit 4: I>> (старый формат до версии ПО V6: адрес  001Bh bit 5) 
Bit 5: tI>> (старый формат до версии ПО V6: адрес  001Eh bit 6) 
Bit 6: I>>> (старый формат до версии ПО V6: адрес  001Ch bit 5) 
Bit 7: tI>>> (старый формат до версии ПО V6: адрес  001Fh bit 6) 
Bit 8: I< (старый формат до версии ПО V6: адрес  0024h bit 5) 
Bit 9: tI<  (старый формат до версии ПО V6: адрес  0024h bit 6) 
Bit 10: VTS 
Bit 11: P > 
Bit 12: tP > 
Bit 13: P >> 
Bit 14: tP >> 
Bits -15: Резерв 

F36D Целое без знака: флаги сохраненных неподтвержденных сигналов, часть 5 
Bit 0: f1 
Bit 1: tf1 
Bit 2: f2 
Bit 3: tf2 
Bit 4: f3 
Bit 5: tf3 
Bit 6: f4 
Bit 7: tf4 
Bit 8: f5 
Bit 9: tf5 
Bit 10: f6 
Bit 11: tf6  
Bit 12: t Логическое уравнение E 
Bit 13: t Логическое уравнение F 
Bit 14: t Логическое уравнение G 
Bit 15: t Логическое уравнение H 
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F37 Целое без знака: информация о защите от теплового по температуре 
Bit 0: ступень сигнализации повышения температуры 
Bit 1: ступень отключения при повышении температуры 
Bits 2 to 15: Резерв 

F38 Целое без знака: вспомогательные функции, часть 1 
Bit 0: работа SOTF 
Bit 1: отказ выключателя  
Bit 2: отключение полюса A  
Bit 3: отключение полюса B  
Bit 4: отключение полюса C  
Bit 5: Обрыв провода линии 
Bit 6: отключение по входу Доп.1 
Bit 7: отключение по входу Доп.2 
Bit 8: Таймер срабатывания функции обнаружения обрыва проводника линии 
Bit 9: Таймер УРОВ 
Bit 10: Таймер функции Пуск-Наброс 
Bit 11: Сигналы схемы контроля выключателя или биты 0, 1, 4 формата F43 
Bit 12: отключение по входу Доп.3 
Bit 13: отключение по входу Доп.4 
Bit 14: Пуск функции SOTF (ускорение при включении на КЗ) 
Bit 15: Отключение от SOTF (ускоренное отключение) 

F38A Целое без знака: вспомогательные функции, часть 2 
Bit 0: I>> блокирована 
Bit 1: I>>> блокирована 
Bit 2: VTS  
Bit 3: V2> 
Bit 4: V2>> 
 Bit 5: P > 
Bit 6: tP > 
Bit 7: P >> 
Bit 8: tP >> 
Bit 9: Блокировка при броске тока намагничивания 
Bits 10 to 15: Резерв 

F39 Целое без знака: слово управления выходными реле в режиме НАЛАДКА 
Bit 0: RL1 (реле отключения) 
Bit 1: RL2 
Bit 2: RL3 
Bit 3: RL0 (watch-dog – реле контроля аппаратного/программного обеспечения) 
Bit 4: RL4 
Bit 5: RL5 
Bit 6: RL6 
Bit 7: RL7 
Bit 8: RL8 
Bits 9 to15: Резерв 

F40 Целое без знака: конфигурация схемы логической селективности 
Bit 0: tI>> 
Bit 1: tI>>> 
Bit 2: tIe>> 
Bit 3: tIe>>> 
Bits 4 to 15: Резерв 

F41 Целое без знака: конфигурация дистанционной связи 
0: передний и задний порт MODBUS  
1: передний порт MODBUS задний порт IEC 60870-5-103  
2: передний порт MODBUS задний порт COURIER 
3: передний порт MODBUS задний порт DNP3 
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F42 Целое без знака: интервал расчета максимального и среднего значения тока + 
напряжения    (десятичные значения) 
5: 5 мин 
10: 10 мин 
15: 15 мин 
30: 30 мин 
60: 60 мин 

F43 Целое без знака 
Bit 0: Превышено допустимое время отключения выключателя 
Bit 1: Превышено допустимое количество операций выключателя 
Bit 2: Превышена сумма (квадратов) отключенных токов 
Bit 3: контроль схемы отключения выключения 
Bit 4: Превышено допустимое время включения выключателя 
Bit 5: АПВ блокировано 
Bit 6: АПВ успешно 
Bit 7: продолжается цикл АПВ  
Bit 8: команда отключения поступила от функции АПВ 
Bit 9: ошибка конфигурации уставок АПВ  
Bit 10: АПВ в работе (протокол IEC 60870-5-103) 
Bits 11: завершающее отключение от АПВ  
Bits 12 to 15: Резерв 

F44 Резерв 

F45 Целое без знака: статус сигналов аппаратной неисправности устройства 
Bit 0: работа реле WD (реле контроля) 
Bit 1: нарушение связи  
Bit 2: ошибка данных 
Bit 3: ошибка аналоговых входов 
Bit 4: ошибка даты (присвоения меток времени) 
Bit 5: ошибка калибровки 
Bit 6: ошибка данных записей (регистрации) 
Bit 7: Резерв 
Bit 8: Резерв 
Bit 9: Сигнал перехода на заводские уставки (переход на уставки по умолчанию) 
Bits 10 to 15: Резерв 

F46 Целое без знака: вычисление гармоник в токе Ie 
Bit 0: активирован расчет гармоник (полный ток Ie за вычетом основной гарм.) 
Bits 1 to 15: Резерв 

F47 Целое без знака: режим работы дискретных входов 
Bit x  =     
         0    активен без подачи напряжения 
         1    активен при приложенном (к входу) напряжении; 
Bit 0: Вход 1 
Bit 1: Вход 2 
Bit 2: Вход 3 
Bit 3: Вход 4 
Bit 4: Вход 5 
Bit 5: Вход 6 
Bit 6: Вход 7 
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F48 Целое без знака: Статус логических уравнений  
Bit 0: Резерв 
Bit 1: t Логическое уравнение A 
Bit 2: t Логическое уравнение B 
Bit 3: t Логическое уравнение C 
Bit 4: t Логическое уравнение D 
Bit 5: Активирован таймер задержки уравнения A, B,- или H  
Bit 6: t Логическое уравнение E 
Bit 7: t Логическое уравнение F 
Bit 8: t Логическое уравнение G 
Bit 9: t Логическое уравнение H 
Bits 10 to 15: Резерв 

F49 Целое без знака: флаг статусов калибровки 
0: калибровка KO 
1: калибровка OK 

F50 Целое без знака: слово 3 дистанционного управления 
Bit 0: флаг синх. гармоники тока Ie 
Bit 1: Резерв 
Bit 2: сброс счетчика энергии 
Bit 3: Резерв 
Bit 4: сброс средних значений 
Bit 5: сброс обновляемых значений в подпериоде 
Bits 6 to 13: Резерв 
Bit 14: Сброс данных регистрации (события, осциллограммы, пуска защит и 
статистика)   
Bit 15: Резерв 

F51 Целое без знака: вид напряжения питания дискретных входов 
0: DC 
1: AC 

F52 Целое без знака: формат даты и времени 
0: внутренний формат (см. описание « Страница 8H») 
1: IEC (МЭК) 

F53 Целое без знака: Скорость связи (в Бодах) по протоколам IEC 60870-5-103 и 
DNP3 
ТОЛЬКО ДЛЯ ВНУТРЕННЕГО ИСПОЛЬЗОВАНИЯ 
IEC 60870-5-103:  
     0: 9600 
     1: 19200      
DNP3.0:  
     1: 600 
     0: 1200 
     1: 2400 
     2: 4800 
     3: 9600 
     4: 19200 
     5: 38400 
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F54 Целое без знака: Конфигурация режима работы дискретных входов, часть 1: 
Bit x  =  0  level (по уровню)  /   1  edge (по фронту) 
Bit 0: Логика  1; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 1: Логика  2; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 2: деблок. вых. реле; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 3: НО б/к вык-ля (52a) ; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 4: НЗ б/к вык-ля (52b) ; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 5: готовн. привода вык-ля; работает только по уровню; не конфигурируется (0)
Bit 6: tAux 1; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 7: tAux 2; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 8: Лог.блокирование 1; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 9: Лог.блокирование 2; работает только по уровню; не конфигурируется  (0) 
Bit 10: пуск осциллографа; работает только по фронту; не конфигурируется (1) 
Bit 11: Пуск-Наброс; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 
Bit 12: Переключене групп уставок; Внимание: 0  ПО ВХОДУ  /   1  МЕНЮ 
Bit 13: АПВ блокировано; работает только по фронту; не конфигурируется (0) 
Bit 14: сброс тепл. сост.; работает только по фронту; не конфигурируется (1) 
Bit 15: контроль ЦО; работает только по уровню; не конфигурируется (0) 

F54A Целое без знака: Конфигурация режима работы дискретных входов, часть 2: 
Bit x  =  0  level (по уровню)  /   1  edge (по фронту) 
Bit 0: внешний пуск УРОВ; работает только по фронту; не конфигурируется (1) 
Bit 1: maintenance mode; работает только по фронту; не конфигурируется (0) 
Bit 2: tДОП.3; работает только по фронту; не конфигурируется (0) 
Bit 3: tДОП.4; работает только по фронту; не конфигурируется (0) 
Bit 4: Резерв 
Bit 5: Ручное вкл. вык-ля; работает только по фронту; не конфигурируется (0) 
Bit 6: Режим МЕСТНЫЙ; работает только по фронту; не конфигурируется (0) 
Bit 7: Синхонизация часов; работает только по фронту; не конфигурируется (0) 
Bits 8 to 15: Резерв 

F55 Целое без знака: активная группа уставок 
1: группа уставок 1 
2: группа уставок 2 

F56 Целое без знака: Режим безопасной работы и инверсия режима работы реле 
       bit x = 0: реле нормально отпавшее (т.е. якорь не подтянут). 
       bit x = 1: реле нормально сработано (т.е. якорь подтянут). 
bit 0: Безопасный режим работы логического выхода номер  RL1 (отключение) 
bit 1: Безопасный режим работы логического выхода номер  RL2 
bit 2: Инверсия режима работы логического входа номер  RL3 
bit 3: Инверсия режима работы логического входа номер  RL4 
bit 4: Инверсия режима работы логического входа номер  RL5 
bit 5: Инверсия режима работы логического входа номер  RL6 
bit 6: Инверсия режима работы логического входа номер  RL7 
bit 7: Инверсия режима работы логического входа номер  RL8 
bits 8 à 15: Резерв 
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F57 Целое без знака: конфигурация циклов АПВ 
Bit 0: Конфигурация для цикла 1 (отключение с пуском АПВ) 
Bit 1: Конфигурация для цикла 1 (блокировано действие на откл. в данном цикле) 
Bit 2, Bit 3: Резерв 
Bit 4: Конфигурация для цикла 2 (отключение с пуском АПВ) 
Bit 5: Конфигурация для цикла 2 (блокировано действие на откл. в данном цикле) 
Bit 6, Bit 7: Резерв 
Bit 8: Конфигурация для цикла 3 (отключение с пуском АПВ) 
Bit 9: Конфигурация для цикла 3 (блокировано действие на откл. в данном цикле) 
Bit 10, Bit 11: Резерв 
Bit 12: Конфигурация для цикла 4 (отключение с пуском АПВ) 
Bit 13: C Конфигурация для цикла 4 (блокировано действие на откл. в данном 
цикле) 
Bit 14, Bit 15: Резерв 

F58 Целое без знака: Конфигурация функции ускорения защит при включении на КЗ 
(SOTF) 
Bit 0: Пуск I>> 
Bit 1: Пуск I>>> 
Bits с 2 по14: Резерв 
Bit 15: SOTF вкл./выкл. 

F59 Целое без знака: Конфигурация функции 51V (МТЗ с контролем по напряжению)  
Bit 0: (U< ИЛИ V2>) & I>> ? Да/Нет 
Bit 1: (U<< ИЛИ V2>>) & I>>> ? Да/Нет  
Bits с 3 по 15: Резерв 

F60 Целое без знака: Конфигурация функции контроля цепей ТН (VTS)  
Bit 0: VTS Alarm (Сигнализация работы КЦИ ТН) ? Да/Нет 
Bit 1: VTS Blocks 51V (блокировка 51V при неисправности цепей ТН)?  Да/Нет  
Bit 2: VTS Blocks protections which use  VT (блокировка всех функций защиты 
использующих цепи ТН)?  Да/Нет 
Bits с 3 по 15: Резерв 
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F61 Целое без знака: Информации о причине срабатывания выходного реле RL1 
01 – Дистанционное (оперативное) отключение X1 
02 - θ откл. (Перегруз по температуре)) 
03 - I> откл. 
04 - I>> откл. 
05 - I>>> откл. 
06 - Ie> откл. 
07 - Ie>> откл. 
08 - Ie>>> откл. 
09 - I< откл. 
10 – ОБРЫВ ПРОВОДА откл. 
11 - U< откл. 
12 - U<< откл. 
13 - Pe/Iecos> откл. 
14 - Pe/Iecos>> откл. 
15 - I2> откл. 
16 - I2>> откл. 
17 - I2>>> откл. 
18 - U> откл. 
19 - U>> откл. 
20 - Ue>>>> откл. 
21 – ДОП.1 откл. 
22 – ДОП. 2 откл. 
23 – ЛОГИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ A откл. 
24 - ЛОГИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ  B откл. 
25 - ЛОГИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ C откл. 
26 - ЛОГИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ  D откл. 
27 – ДОП. 3 откл. 
28 – ДОП. 4 откл. 
29 – SOTF (ускорение при включении) 
30 - P >   
31 - P >>  
32 - f1 
33 - f2 
34 – f3 
35 – f4 
36 – f5 
37 – f6 
38 - ЛОГИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ  E откл. 
39 - ЛОГИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ F откл. 
40 - ЛОГИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ  G откл. 
41 - ЛОГИЧЕСКОЕ УРАВНЕНИЕ  H откл. 

F62 Целое без знака: статус индикаторов (LED) (bit = 0 если ИНД. неактивен) 
Bit 0  – ОТКЛ. (Trip) LED 
Bit 1  – СИГНАЛЫ (Alarm) LED 
Bit 2  – НЕИСПРАВНОСТЬ (Warning) LED 
Bit 3  – ИСПРАВНО/ГОТОВНОСТЬ (Healthy) LED (всегда активен) 
Bit 4  – ИНД. 5 
Bit 5  – ИНД. 6 
Bit 6  – ИНД. 7 
Bit 7  – ИНД. 8 
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F63 Целое без знака: Язык 
00 – Французский 
01 – Английский 
02 - Испанский 
03 - Немецкий 
04 – Итальянский 
05 - Русский 
06 - Польский 
07 - Португальский 
08 - Датский 
09 - Американский 
10 - Чешский 
11 - Внгерский 
12 - Греческий 
13 - Китайский 
другой – язык по умолчанию (код продукта) 

F64 Целое без знака: Сигнализация срабатывания дополнительных таймеров 
Bit 0: Запрещена сигнализация при сработывании  tДОП.1 
Bit 1: Запрещена сигнализация при сработывании  tДОП.2 
Bit 2: Запрещена сигнализация при сработывании  tДОП.3 
Bit 3: Запрещена сигнализация при сработывании  tДОП.4 
Bits с 4 по 15: Резерв 

F65 Целое без знака: Перевод направленных ступеней в ненаправленный режим при 
обнаружении неисправности цепей ТН 
Bit 0: VTS  I> не направленная? Да/Нет 
Bit 1: VTS  I>> не направленная? Да/Нет  
Bit 2: VTS  I>>> не направленная? Да/Нет 
Bit 3: VTS  Ie> не направленная? Да/Нет 
Bit 4: VTS  Ie>> не направленная? Да/Нет  
Bit 5: VTS  Ie>>> не направленная? Да/Нет 
Bits с 6 по 15: Резерв 

F66 Целое без знака: phase rotation 
Value 0: Normal , A_B_C 
Value 1: Reverse , A_C_B   

F67 Целое без знака: защиты по частоте  
Bit 0: Информация о первом превышении уставки 
Bit 1: Информация о пуске (второе превышение) 
Bit 2: Информация об отключении 
Bit с 3 по 15: Резерв 

F68 Целое без знака: режим работы защиты по частоте  
0: Нет (выведена) 
1: Защита по понижению частоты 81< 
2: Защита по повышению частоты 81> 

F69 Целое без знака: Статус измерения частоты 
Bit 0: Частота вне диапазона измерения 
Bit 1: Защита по частоте блокирована по минимальному напряжению 

F70 Целое без знака: 1-й оператор Логического уравнения  
0: Никакой 
1: НЕТ (NOT) 

F71 Целое без знака: Операторы логического уравнения отличные от первого  
0: ИЛИ (OR) 
1: ИЛИ НЕТ (OR NOT) 
2: И (AND) 
3: И НЕТ (AND NOT) 
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F72 Целое без знака: Операнды для логических уравнений 
0: NULL 
1: I>  
2: tI>  
3: I>>  
4: tI>>  
5: I>>>  
6: tI>>>  
7: Ie>  
8: tIe>  
9: Ie>>  
10: tIe>>  
11: Ie>>>  
12: tIe>>>  
13: Pe/IeCos>  
14: tPe/IeCos >  
15: Pe/IeCos >>  
16: tPe/IeCos >>  
17: I2>  
18: tI2>  
19: I2>>  
20: tI2>>  
21: I2>>>  
22: tI2>>>  
23: Ступень сигнализации повышения температуры (Ith>)  
24: Ступень отключения при повышении температуры (Ith>>)  
25: I<  
26: tI<  
27: U>  
28: tU>  
29: U>>  
30: tU>>  
31: U<  
32: tU<  
33: U<<  
34: tU<<  
35: Ue>>>>  
36: tUe>>>>  
37: Обрыв провода 
38: Завершающее отключние при АПВ (Tripping 79)  
39: tДОП 1  
40: tДОП 2 
41: tДОП 3  
42: tДОП 4  
43: P> 
44: tP> 
45: P>> 
46: tP>> 
47: F1 
48: tF1 
49: F2 
50: tF2 
51: F3 
52: tF3 
53: F4 
54: tF4 
55: F5 
56: tF5 
57: F6 
58: tF6 
59: VTS (Контроль цепей ТН) 
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2.4.3 Дополнительная информация по записям переходных процессов 

2.4.3.1 Уточнение формы запроса MODBUS на запись переходного процесса 

Для выгрузки из реле записи переходного процесса (осциллограммы), необходимо 
послать запрос в строгом соблюдении следующей последовательности: 

1.  (Опция/не обязательно): послать запрос для уточнения количества доступных 
осциллограмм записанных в статической памяти произвольного доступа (SRAM) 

2. (Обязательно): Послать запрос с номером записи и номером канала. 

3. (Обязательно): Послать один или несколько запросов для выгрузки данных записи 
переходных процессов. Это будет зависеть от количества выборок.  

4. (Обязательно): Послать запрос для выгрузки фрейма индекса. 

2.4.3.2 Запрос на уточнение количества доступных осциллограмм 

Номер 
Ведомого 
устройства 

Код функции Слово адреса Слово номера CRC 
(циклический 
избыточный 

код) 

xx 03h 3Dh         00 00         24h xx         xx 

На этот запрос может быть получено сообщение об ошибке с указанием ее кода:  

EVT_NOK(OF): Нет доступных записей  

ПРИМЕЧАНИЕ: Если доступно менее 5 записей (осциллограмм), то в ответе на 
месте не использованных слов будут стоять 0.   

2.4.3.3 Сервисный запрос 

Это запрос должен быть послан до начала выгрузки из реле данных выборок канала 
записанной осциллограммы. Он позволяет узнать номер записи и номер канала для 
выгрузки. Кроме этого данный запрос позволяет узнать количество выборок в канале.   

Номер 
ведомого 
устройства 

Код функции Адрес слова Номер слова CRC 

xx 03h Согласно 
таблиц 
распределения 
(см. выше) 

00         0Bh xx         xx 

На запрос может быть получено сообщение об ошибке с одним из двух следующих кодов:   

CODE_DEF_RAM(02): Неполадки статического ОЗУ (SRAM) 

CODE_EVT_NOK(03): В статическом ОЗУ (SRAM) отсутствуют доступные 
записи 

2.4.3.4 Запрос на выгрузку записи переходного процесса (осциллограммы) 

Номер 
ведомого 
устройства 

Код 
функции Адрес слова Номер слова CRC 

xx 03h Согласно табл. 
распределения памяти

От 01 до 7Dh xx         xx 

На этот запрос может быть получено сообщение об ошибке с одним из двух следующих 
кодов:   
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CODE_DEP_DATA(04): Номер запрашиваемой записи больше номера 
записи сохраненной в памяти. 

CODE_SERV_NOK(05): Не был предварительно послан сервисный запрос 
с указанием номера записи и номера канала.  

2.4.3.5 Запрос на выгрузку фрейма индекса 

Номер 
ведомого 
устройства 

Код функции Адрес слова Номер слова CRC 

xx 03h 22h        00 00        07h xx         xx 

На этот запрос может быть получено сообщение об ошибке с указанием ее кода: 

CODE_SERV_NOK(05): Не был предварительно послан сервисный запрос с 
указанием номера записи и номера канала. 

2.4.4 Запрос для выгрузки самой старой записи из неподтвержденных событий 

Для выгрузки из реле данных регистратора событий имеется два пути: 

− Послать запрос для выгрузки самой старой записи из неподтвержденных событий.  

− Послать запрос на выгрузку конкретного события. 

Номер 
ведомого 
устройства 

Код функции Адрес слова Номер слова CRC 

xx 03h 36h         00 00            09h xx         xx 

 На этот запрос может быть получено сообщение об ошибке с указанием ее кода: 

EVT_EN_COURS_ECRIT (5): Событие было записано в сохраненной RAM. 

ПРИМЕЧАНИЕ: при выгрузке записей событий, существуют две возможности 
касающиеся подтверждения (квитирования) событий:  
a) Автоматическое подтверждение записей событий при их 
выгрузке из реле: Бит 12 фрейма дистанционной инструкции 
(формат F9 – адрес памяти 0400h) должен быть установлен 0. При 
выгрузке записи событий эта запись подтверждается (квитируется).   

b) Не автоматическое подтверждение записей событий при их 
выгрузке (считывании): Бит 12 фрейма дистанционной команды 
(инструкции) (формат F9 – адрес памяти 0400h) должен быть 
установлен 1. При выгрузке записи событий эта запись не 
подтверждается (не квитируется). 

Для подтверждения этого события, необходимо посылать на реле 
другую дистанционную команду. Бит 13 этого фрейма (формат F9 – 
адрес памяти 0400h) должен быть установлен 1. 

2.4.5 Запрос на считывание указанного события 

Номер 
ведомого 
устройства 

Код 
функции Адрес слова Номер слова CRC 

xx 03h Согласно табл. 
распределения памяти 

00              09h xx         xx 

На  запрос о событии может быть получено сообщение об ошибке с указанием ее кода:  
EVT_EN_COURS_ECRIT (5): Событие было записано в сохраненную память 
произвольного доступа (RAM). 
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ПРИМЕЧАНИЕ: Считывание (по сети) данного события не квитирует (т.е. не 
подтверждает) данное событие 

2.4.6 Форма запроса MODBUS для считывания авариных записей 

Для считывания аварийных записей имеются два пути: 

• Посылка запроса на считывание (выгрузку из реле)  самой старой из 
неподтвержденных аварийных записей. 

• Посылка запроса на считывание конкретной (указанной) аварийной записи 

2.4.6.1 Запрос на считывание самой старой из неподтвержденных аварийных записей 

Номер 
ведомого 
устройства 

Код функции Адрес слова Номер слова CRC 

xx 03h 3Eh                     00 00              18h xx         xx 
 

ПРИМЕЧАНИЕ: имеются две возможности подтверждения аварийных записей: 
a. Автоматическое подтверждение аварийных записей при считывании 

записей регистратора аварий: Бит 12 фрейма дистанционной команды 
(инструкции) (формат F9 – адрес памяти 0400h) должен быть установлен 
0. При выгрузке записи аварии эта запись подтверждается. 

b. Не автоматическое подтверждение аварийных записей при считывании 
записей регистратора аварий: Бит 12 фрейма дистанционной команды 
(инструкции) (формат F9 – адрес памяти 0400h) должен быть установлен 
1. При выгрузке записи аварии эта запись не подтверждается. 
Для подтверждения этой аварийной записи, необходимо посылать на реле 
другую дистанционную команду. Бит 14 этого фрейма (формат F9 – адрес 
памяти 0400h) должен быть установлен 1. 

 
2.4.6.2 Запрос на считывание указанной аварийной записи 

Номер 
ведомого 
устройства 

Код функции Адрес слова Номер слова CRC 

xx 03h Согласно таблиц 
распределения 
памяти 

00              18h xx         xx 

 
Примечание: Чтение данных аварийной записи не сопровождается автоматическим 
квитированием аварии (т.е. подтверждением). 
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1. ПРОТОКОЛ IEC 60870-5-103  
1.1 Общая информация 

Представление сообщений выражено вместе с: 

− НОМЕР ИНФОРМАЦИИ (INFORMATION NUMBER):   INF 

− ТИПА ASDU (ASDU TYPE):        TYP 

− ПРИЧИНА ПЕРЕДАЧИ (CAUSE OF TRANSMISSION):   COT 

− НОМЕР ФУНКЦИИ (FUNCTION NUMBER):     FUN 

1.2 Спонтанные сообщения  

Эти сообщения включают подгруппы событий генерируемых в реле. 

Эти сообщения имеют наибольший приоритет.  

Событие всегда генерируется в момент появления информации (по переднему 
фронту). 

В приведенном ниже списке, события, генерирующиеся только в момент появления 
информации помечены (*). 

Два типа ASDU могут быть генерированы для событий:  

• ASDU 1 (сообщение с меткой времени)  
• ASDU 2 (сообщение с меткой относительного времени). 

 

Следующий список произошедших событий является списком с активной опцией 
частных сообщений, где НОМЕРА ФУНКЦИЙ (FUNCTION NUMBERS) (FUN) 160 и 161 
используются для общего диапазона (Public range) для данных тока и данных 
напряжения, соответственно. Cоответствующие адреса, с неактивной опцией 
частных сообщений, приведены непосредственно ниже. 

1.2.1 Индикаторы статуса 

Индикаторы статуса (направление монитора): 

P125 + P126 + P127 

− Сброс индикации:  FUN<160>;INF <19>; TYP <1>; COT<1>,* 

− Активно локальное измен.уставок:  FUN<160>;INF <22>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Активна группа уставок 1:  FUN<160>;INF <23>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Активна группа уставок 2:  FUN<160>;INF <24>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Дополнительный вход 1:  FUN<160>;INF <27>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Дополнительный вход 2:  FUN<160>;INF <28>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Дополнительный вход 3:  FUN<160>;INF <29>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Дополнительный вход 4:  FUN<160>;INF <30>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический вход 1:  FUN<168>;INF <160>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <161>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический вход 2:  FUN<168>;INF <161>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <162>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 
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− Логический вход 3:  FUN<168>;INF <162>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <163>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический вход 4:  FUN<168>;INF <163>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <164>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический выход 1:  FUN<168>;INF <176>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <176>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический выход 2:  FUN<168>;INF <177>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <177>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический выход 3:  FUN<168>;INF <178>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <178>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический выход 4:  FUN<168>;INF <179>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <179>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Сторожевое реле (WD):  FUN<168>;INF <180>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <180>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический выход 5:  FUN<168>;INF <181>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <181>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический выход 6:  FUN<168>;INF <182>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <182>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Синхронизация времени:  FUN<168>;INF <168>; TYP <226>; COT<1> * 

P127 + P126 

− АПВ активно: FUN<160>;INF <16>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический вход 5:  FUN<168>;INF <164>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <165>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический вход 6:  FUN<168>;INF <165>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <166>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический вход 7:  FUN<168>;INF <166>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <167>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический выход 7:  FUN<168>;INF <183>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <183>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Логический выход 8:  FUN<168>;INF <184>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <184>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

Индикаторы контроля (направление монитора): 

P127 + P126 

− Контроль цепи отключения:  FUN<160>;INF <36>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

sesa263024
Подсветка
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Индикаторы пусков (направление монитора) : 

P127 + P126 + P125 

− Пуск IN>:  FUN<168>;INF <12>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <96>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск IN>>:  FUN<168>;INF <13>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <97>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск IN>>>:  FUN<168>;INF <14>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <98>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск / Срабатывание N:  FUN<160>;INF <67>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск UN>>>>:  FUN<169>;INF <14>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <97>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск PN>:  FUN<169>;INF <84>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <78>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск PN>>:  FUN<169>;INF <85>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <80>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

P127 + P126 

− Пуск I>:  FUN<168>;INF <9>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <64>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск I>>:  FUN<168>;INF <10>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <65>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск I>>>:  FUN<168>;INF <11>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <66>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск I<:  FUN<168>;INF <73>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <100>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск I2>:  FUN<168>;INF <57>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <104>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск I2>>:  FUN<168>;INF <74>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <106>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск I2>>>:  FUN<168>;INF <76>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <108>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Общий пуск/ срабатывание: FUN<160>;INF <84>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск тепловой защиты:    FUN<168>;INF <15>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <110>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 
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Только P127  

− Пуск U<:  FUN<169>;INF <73>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <98>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск U<<:  FUN<169>;INF <100>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <100>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск U>:  FUN<169>;INF <9>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <64>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск U>>:  FUN<169>;INF <10>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <65>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− 51V: I>> блокировано: FUN<169>;INF <134>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− 51V: I>>> блокировано: FUN<169>;INF <135>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск VTS: FUN<169>;INF <136>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск V2>: FUN<169>;INF <137>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск V2>>: FUN<169>;INF <138>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск P>:  FUN<169>;INF <150>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск P>>:  FUN<169>;INF <151>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Блокировка броска тока намагн.: FUN<168>;INF <225>; TYP <2>; COT<1>,↑↓ 

− Пуск F1:  FUN<169>;INF <112>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск F2:  FUN<169>;INF <114>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск F3:  FUN<169>;INF <116>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск F4:  FUN<169>;INF <118>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск F5:  FUN<169>;INF <120>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Пуск F6:  FUN<169>;INF <122>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

− Не измеряется частота:  FUN<169>;INF <124>; TYP <2>; COT<1> ↑↓ 

Индикаторы аварий (направление монитора): 

P127 + P126 + P125 

− Пуск / срабатывание N:  FUN<160>;INF <67>; TYP <2>; COT<9> 

− Общее отключение:  FUN<160>;INF <68>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. IN>:  FUN<160>;INF <92>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. IN>>:  FUN<160>;INF <93>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. IN>>>:  FUN<168>;INF <22>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <95>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. UN>>>>:  FUN<169>;INF <22>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <95>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. PN>:  FUN<169>;INF <86>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <79>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. PN>>:  FUN<169>;INF <87>; TYP <2>; COT<1>,* 
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с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <81>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Режим МЕСТНЫЙ (вход): FUN<168>;INF <40>; TYP <2>; COT<1>,* 

P127 + P126 

− Откл. L1:  FUN<160>;INF <69>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. L2:  FUN<160>;INF <70>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. L3:  FUN<160>;INF <71>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. I>:  FUN<160>;INF <90>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. I>>:  FUN<160>;INF <91>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. I>>>:  FUN<168>;INF <19>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <94>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. I<:  FUN<168>;INF <23>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <101>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. I2>:  FUN<168>;INF <58>; TYP <2>;COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <105>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. I2>>:  FUN<168>;INF <75>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <107>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. I2>>>:  FUN<168>;INF <77>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <109>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. Тепловая защита:  FUN<168>;INF <16>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <111>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. при сраб. УРОВ: FUN<160>;INF <85>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. при обрыве провода: FUN<168>;INF <39>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <114>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Ручное вклю (для SOTF, вход): FUN<168>;INF <238>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от ВКПОВ (SOTF): FUN<168>;INF <239>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от лог. Уравнения A: FUN<168>;INF <144>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <86>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от лог. Уравнения B: FUN<168>;INF <145>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <87>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от лог. Уравнения C: FUN<168>;INF <146>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <88>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от лог. Уравнения D: FUN<168>;INF <147>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <89>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от лог. Уравнения E: FUN<168>;INF <196>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от лог. Уравнения F: FUN<168>;INF <197>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от лог. Уравнения G: FUN<168>;INF <198>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. от лог. Уравнения H: FUN<168>;INF <199>; TYP <2>; COT<1>,* 
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Только P127  

− Откл. U<:  FUN<169>;INF <23>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <99>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. U<<:  FUN<169>;INF <101>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <101>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. U>:  FUN<169>;INF <90>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <90>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. U>>:  FUN<169>;INF <91>; TYP <2>; COT<1>,* 

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <91>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. P>:  FUN<169>;INF <152>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. P>>:  FUN<169>;INF <153>; TYP <2>; COT<1>,* 

− Откл. F1:  FUN<169>;INF <113>; TYP <2>; COT<1> * 

− Откл. F2:  FUN<169>;INF <115>; TYP <2>; COT<1> * 

− Откл. F3:  FUN<169>;INF <117>; TYP <2>; COT<1> * 

− Откл. F4:  FUN<169>;INF <119>; TYP <2>; COT<1> * 

− Откл. F5:  FUN<169>;INF <121>; TYP <2>; COT<1> * 

− Откл. F6:  FUN<169>;INF <123>; TYP <2>; COT<1> * 

Индикаторы работы АПВ (направление монитора):  

P127 + P126 

− Выключатель включен от быстродействующего АПВ: 

 FUN<160>;INF <128>; TYP <1>; COT<1>,* 

− Выключатель включен от замедленного АПВ: 

 FUN<160>;INF <129>; TYP <1>; COT<1>,* 

− АПВ блокировано:  FUN<160>;INF <130>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Выключателя в положении ВКЛ.:  FUN<168>;INF <33>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <140>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Выключателя в положении ОТКЛ.: FUN<168>;INF <34>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <141>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Команда ОТКЛ.:  FUN<168>;INF <1>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <142>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

− Команда ВКЛ.:  FUN<168>;INF <2>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <143>; TYP <1>; COT<1> ↑↓ 
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1.3 Состояние системы 

Данная информация выдается на Общий Запрос (GI). 

Информация о состоянии реле является данными Класса 1. данные систематически 
посылаются на центральное (ведущее) устройство системы в ответ на Общий Запрос. 

Список обрабатываемых данных в ответ на Общий Запрос приведен ниже: это  
подгруппа списка самопроизвольных (спонтанных) сообщений. Так же как и 
спонтанные сообщения, эти данные генерируются по факту появления и факту 
исчезновения информации (т.е. по переднему и заднему фронтам) 

Индикаторы статуса (направление монитора): 

P127 + P126 + P125 

− Активно локальное задание уставок:  FUN<160>;INF <22>; TYP <1>; COT<9>  

− Активна группа уставок 1:  FUN<160>;INF <23>; TYP <1>; COT<9>  

− Активна группа уставок 2:  FUN<160>;INF <24>; TYP <1>; COT<9>  

− ДОП. Вход  1:  FUN<160>;INF <27>; TYP <1>; COT<9>  

− ДОП. Вход  2:  FUN<160>;INF <28>; TYP <1>; COT<9>  

− ДОП. Вход  3:  FUN<160>;INF <29>; TYP <1>; COT<9>  

− ДОП. Вход  4:  FUN<160>;INF <30>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический вход 1:  FUN<168>;INF <160>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <161>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический вход 2:  FUN<168>;INF <161>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <162>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический вход 3:  FUN<168>;INF <162>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <163>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический вход 4:  FUN<168>;INF <163>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <164>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический вход 5:  FUN<168>;INF <164>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <165>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический выход 1:  FUN<168>;INF <176>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <176>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический выход 2:  FUN<168>;INF <177>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <177>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический выход 3:  FUN<168>;INF <178>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <178>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический выход 4:  FUN<168>;INF <179>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <179>; TYP <1>; COT<9>  

− Сторожевое реле (WD):  FUN<168>;INF <180>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <180>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический выход 5:  FUN<168>;INF <181>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <181>; TYP <1>; COT<9>  
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− Логический выход 6:  FUN<168>;INF <182>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <182>; TYP <1>; COT<9>  

P127 + P126 

− АПВ активно:    FUN<160>;INF <16>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический вход 6:    FUN<168>;INF <165>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <166>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический вход 7:    FUN<168>;INF <166>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <167>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический выход 7:    FUN<168>;INF <183>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <183>; TYP <1>; COT<9>  

− Логический выход 8:    FUN<168>;INF <184>; TYP <1>; COT<9> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <184>; TYP <1>; COT<9>  

Индикаторы контроля (направление монитора): 

P127 + P126 

− Контроль цепи отключения:  FUN<160>;INF <36>; TYP <1>; COT<9>  

Индикаторы аварии (направление монитора): 

P127 + P126 + P125 

− Пуск / срабатывание N:  FUN<160>;INF <67>; TYP <2>; COT<9> 

− Общий пуск/срабатывание: FUN<160>;INF <84>; TYP <2>; COT<9> 

− Пуск IN>:  FUN<168>;INF <12>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <96>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск IN>>:  FUN<168>;INF <13>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <97>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск IN>>>:  FUN<168>;INF <14>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <98>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск UN>>>>:  FUN<169>;INF <14>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <97>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск PN>:  FUN<169>;INF <84>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <78>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск PN>>:  FUN<169>;INF <85>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <80>; TYP <2>; COT<9>  

P127 + P126 

− Пуск I>:  FUN<168>;INF <9>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <64>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск I>>:  FUN<168>;INF <10>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <65>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск I>>>:  FUN<168>;INF <11>; TYP <2>; COT<9>  
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с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <66>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск I<:  FUN<168>;INF <73>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <100>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск I2>:  FUN<168>;INF <57>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <104>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск I2>>:  FUN<168>;INF <74>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <106>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск I2>>>:  FUN<168>;INF <76>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <108>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск тепловой защиты:  FUN<168>;INF <15>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <110>; TYP <2>; COT<9>  

только P127  

− Пуск U>:  FUN<169>;INF <9>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <64>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск U>>:  FUN<169>;INF <10>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <65>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск U<:  FUN<169>;INF <73>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <98>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск U<<:  FUN<169>;INF <100>; TYP <2>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<161>;INF <100>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск P>:  FUN<169>;INF <150>; TYP <2>; COT<9>  

− Пуск P>>:  FUN<169>;INF <151>; TYP <2>; COT<9>  

Индикаторы работы АПВ (направление монитора):  

P127 + P126 

− АПВ блокировано:  FUN<160>;INF <130>; TYP <1>; COT<9>  

− Выключатель в полож. ВКЛ.:  FUN<168>;INF <33>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <140>; TYP <1>; COT<9>  

− Выключатель в полож. ОТКЛ.: FUN<168>;INF <34>; TYP <1>; COT<9>  

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <141>; TYP <1>; COT<9>  
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1.4 Обрабатываемые команды 

1.4.1 Системные команды 

Команда синхронизации: ASDU 6 

 FUN<255>;INF <0>; TYP <6>; COT<8> 

Эта команда может быть послана на конкретное реле или глобально (адресовано 
всем).  

Время, посылаемое ведущим устройством, это время приема первого бита фрейма. 
Реле синхронизируются с этим временем, с учетом замедления в передаче фрейма. 
После обновления (корректировки) своего времени, реле посылает обратно на 
ведущее устройство подтверждение, путем посылки своего нового текущего времени. 
Это подтверждение генерирует событие типа ASDU 6. 

Команда инициализации Общего Запроса: ASDU 7  

 FUN<255>;INF <0>; TYP <7>; COT<9> 

Эта команда запускает опрос реле: 

Реле в ответ посылает список данных содержащий информацию о состоянии реле (см. 
список приведенный выше). 

Команда Общий Запрос содержит сканирование номера, которые включается в ответы 
в цикле Общего Запроса, генерированного командой Общий Запрос. 

Если данные только что изменились, т.е. до считывания по Общему Запросу, то на 
ведущее устройство посылается новое состояние реле.  

Если событие генерировано во время цикла Общего Запроса, то оно посылается в 
приоритетном порядке, при этом цикл Общего Запроса на время прерывается. 
Окончание Общего Запроса заключается в посылке ASDU 8 на ведущее устройство 
сети.  

Если в цикле Общего Запроса принимается другая команда Общего Запроса, то 
предыдущий ответ останавливается и начинается новый цикл Общего Запроса. 

1.4.2 Общие команды  

Направление контроля/управления: ASDU 20 

P127 + P126 + P125 

− Сброс индикации: данная команда снимает всю индикацию на передней панели: 

 FUN<160>;INF<19>; TYP<20>; COT<20> 

− Установить группу уставок 1:  FUN<160>;INF<23>; TYP<20>; COT<20> 

− Установить группу уставок 2:  FUN<160>;INF<24>; TYP<20>; COT<20> 

− Команда ОТКЛ,: FUN<168>;INF<1>; TYP<20>; COT<20> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <142>; TYP <20>; COT<20>  

− Команда ВКЛ.: FUN<168>;INF<2>; TYP<20>; COT<20> 

с неактивной частной опцией: FUN<160>;INF <143>; TYP <20>; COT<20>  

P127 + P126 

− АПВ Вкл./Откл.:            FUN<160>;INF<16>; TYP<20>; COT<20> 

После выполнения одной из этих команд, реле посылает подтверждающее 
сообщение, в котором содержится результат выполнения команды. 

Если в результате выполнения команды изменилось состояние (реле), должно быть 
послано сообщение в ASDU 1 с указанием причины передачи COT 12 (дистанционное 
управление). 
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Если реле получает от ведущего устройства еще одну команду управления до посылки 
подтверждения о выполнении, то она игнорируется. 

Команды, не выполненные реле, отклоняются с подтверждением отрицательного 
результата. 

1.5 Перезапуск реле  

В случае перезапуска реле, оно посылает на ведущее устройство сети следующее 
сообещение, ASDU 5: 

− Включение питания реле FUN<160>; INF <5>; TYP <5> ; COT <5>   

В случае повторной иницилизации связи, реле посылает на ведущее устройство сети 
следующее сообещение, ASDU 5: 

− Сброс CU FUN<160>; INF <5>; TYP <3> ; COT <4>   

В случае повторной иницилизации связи путем Сброса FCB, реле посылает на 
ведущее устройство сети следующее сообещение, ASDU 5: 

− Сброс FCB FUN<160>; INF <5>; TYP <2> ; COT <3>   

Каждое сообщение идентификации реле (ASDU 5) содержит наименование 
изготовителя в виде 8 символов ASII и 4 ASCII свободных символа содержащих 
модель реле: (« P127 ») . 

1.6 Циклические измерения 

В этих сообщениях могут быть записаны только измеряемые величины.  

Измеряемые величины сохраняются в низком уровне связи, до опроса ведущим 
устройством. 

В ASDU 9            FUN<160>;INF <148>; TYP <9>; COT<2>    сохраняются следующие 
данные (с  коэффициентом:  2,4 * номинальное значение = 4096): 

P127 + P126 

• RMS Ia,  

• RMS Ib,  

• RMS Ic,  

Только P127  

• RMS Ua,  

• RMS Ub,  

• RMS Uc,  

• P,  

• Q,  

• Частота (Если частота находится вне диапазона измерений, то устанавливается  
значение «недействительно»  

В ASDU 3         FUN<160>;INF <147>; TYP <3>; COT<2>  сохраняются следующие 
данные (с  коэффициентом:  2,4 * номинальное значение = 4096): 

• RMS IN, 

• RMS Un. 

В ASDU 77, которое является частным ASDU, FUN<168>;INF <209>; TYP <77>; 
COT<2> 

сохраняются следующие данные (в 32 битном формате IEEE  с плавающей запятой):  
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• Первое значение: недействительно 

P127 + P126 

• I1 (модуль, единица измерения: В) 

• I2 (модуль, единица измерения: В) 

• Тепловое состояние (в %).  

P127 + P126 + P125 

• Мощность гармоник Pe (единица измерения: Вт). 

• Мощность гармоник IeCos (единица измерения: A). 

• Угол Ie ^ Ue (единица измерения: градусы). 

P127 + P126 

• Угол Ia ^ Ib (единица измерения: градусы). 

• Угол Ia ^ Ic (единица измерения: градусы). 

• Угол Ia ^ Ue (единица измерения: градусы). 

Только P127  

• Угол Ia ^ Va (ед.изм.: град.), или Ia ^Uab, если вид подключения  2Vpp + Vr . 

• Угол Ia ^ Vb (ед.изм.: град), or Ia ^Ubc, если вид подключения 2Vpp + Vr . 

• Угол Ia ^ Vc (ед.изм.: град), or Ia ^Uca, если вид подключения 2Vpp + Vr . 

• Кажущаяся (полная) мощность (единица измерения: KВA). 

• Кажущаяся (полная) энергия (единица измерения:: KВА*час). 

Данные значения не являются номинальными (расчетными). 

с неактивной частной опцией: FUN<160>,INF <149>; TYP <77>; COT<2> 

Во втором ASDU 77 (с активной опцией частный) FUN<248>;INF <25>; TYP 
<77>; COT<2> сохраняются следующие 4 значения электрической энергии (в 32 
битном формате IEEE  с плавающей запятой):  

Только P127 

• Положительная (от шин) активная энергия (единицы изм.: КВт час). 

• Отрицательная (к шинам) активная энергия (единицы изм.: КВт час). 

• Положительная (от шин) реактивная энергия (единицы изм.: КВАР час). 

• Отрицательная (к шинам) реактивная энергия (единицы изм.: КВАР час). 
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1.7 Считывание записей осциллографа 

Процедура считывания из терминалов серии MiCOM Pх2x записей в IEC870-5-103 
выполняется с использованием стандартных определений формата IEC870-5-103. 
Максимальное число записей осциллографа хранимых в Р12у равно 5. 

В терминалах Р12у используется следующее распределение памяти: 

Только Р127 

Количество передаваемых аналоговых сигналов: 8, которыми являются: 

0 Канал 1: ток Ia (Фаза А). 

1 Канал 2: ток Ib (Фаза В). 

2 Канал 3: ток Ic (Фаза С). 

3 Канал 4: ток IN (Земля). 

4 Канал 5: напряжение Ua  

5 Канал 6: напряжение Ub. 

6 Канал 7: напряжение Uc/U0. 

7 Канал 8: частота. 

Идентификаторы флагов (16) передаваемые в ASDU 29 (логическая информация) для 
P127: 

0 Признак номер 1: Общий Пуск: FUN <160> INF <84> 

1 Признак номер 2: Общее Откл.: FUN <160> INF <68> 

2 Признак номер 3: УРОВ: FUN <160> INF <85> 

3 Признак номер 4: tI>: FUN <160> INF <90> 

4 Признак номер 5: tI>>: FUN <160> INF <91> 

5 Признак номер 6: tIN> (Земля): FUN <160> INF <92> 

6 Признак номер 7: tIN>> (Земля): FUN <160> INF <93> 

7 Признак номер 8: PN>: FUN <168> INF <86> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <79> 

8 Признак номер 9: PN>>: FUN <168> INF <87> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <81> 

9 Признак номер 10: Лог. вход 1: FUN <168> INF <160> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <161>  

10 Признак номер 11: Лог. вход 2: FUN <168> INF <161> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <162>  

11 Признак номер 12: Лог. вход 3: FUN <168> INF <162> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <163>  

12 Признак номер 13: Лог. вход 4: FUN <168> INF <163> 

с неактивной частной опцией:  FUN <160>,INF <164> 

13 Признак номер 14: Лог. вход 5: FUN <168> INF <164> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <165> 

14 Признак номер 15: Лог. вход 6: FUN <168> INF <165> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <166> 

15 Признак номер 16: Лог. вход 7: FUN <168> INF <166> 
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с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <167> 

только P126  

Количество передаваемых аналоговых сигналов: 6, которыми являются: 

8 Канал 1: Ia ток (Фаза А). 

9 Канал 2: Ib ток (Фаза B) 

10 Канал 3: Ic ток (Фаза C). 

11 Канал 4: IN ток (Земля). 

12 Канал 5: напряжение Uc/U0. 

13 Канал 6: частота. 

Идентификаторы флагов (16) передаваемые в ASDU 29 (логическая информация) для 
P126: 

16 Признак номер 1: Общий Пуск: FUN <160> INF <84> 

17 Признак номер 2: Общий Откл.: FUN <160> INF <68> 

18 Признак номер 3: УРОВ: FUN <160> INF <85> 

19 Признак номер 4: tI>: FUN <160> INF <90> 

20 Признак номер 5: tI>>: FUN <160> INF <91> 

21 Признак номер 6: tIN> (Земля): FUN <160> INF <92> 

22 Признак номер 7: tIN>> (Земля): FUN <160> INF <93> 

23 Признак номер 8: PN>: FUN <168> INF <86> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <79> 

24 Признак номер 9: PN>>: FUN <168> INF <87> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <81> 

25 Признак номер 10: Лог. вход 1: FUN <168> INF <160> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <161>  

26 Признак номер 11: Лог. вход 2: FUN <168> INF <161> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <162>  

27 Признак номер 12: Лог. вход 3: FUN <168> INF <162> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <163>  

28 Признак номер 13: Лог. вход 4: FUN <168> INF <163> 

с неактивной частной опцией:  FUN <160>,INF <164> 

29 Признак номер 14: Лог. вход 5: FUN <168> INF <164> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <165> 

30 Признак номер 15: Лог. вход 6: FUN <168> INF <165> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <166> 

31 Признак номер 16: Лог. вход 7: FUN <168> INF <166> 

с неактивной частной опцией: FUN <160>,INF <167> 

Только P125  

TODO 
ООО «Инстин»  http://inctin.com/  
info@inctin.com



Связь 

MiCOM P125/P126/P127 Стр. 19/74




	MiCOM_P125-126-127.pdf
	1_P125-6-7_v.11_Общая информация_исправ
	1. ОБЩИЕ ВОПРОСЫ 
	1.2 Электростатические разряды 

	2. ОБРАЩЕНИЕ С ЭЛЕКТРОННЫМ ОБОРУДОВАНИЕМ 
	3. МОНТАЖ РЕЛЕ 
	4. РАСПАКОВКА 
	5. ХРАНЕНИЕ 
	6. НАЗНАЧЕНИЕ ДАННОГО РАЗДЕЛА 
	7. ВВЕДЕНИЕ В РЕЛЕ СЕРИИ MICOM 
	8. ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ О ТЕРМИНАЛАХ MiCOM P125, P126 И P127 
	9. ОПИСАНИЕ РЕЛЕ 
	9.2.1 Идентификация реле 
	9.2.2 Кабель USB/RS232 (для наладки и подачи питания на реле) 


	10. ОБЗОР ФУНКЦИЙ НАПРАВЛЕННЫХ ЗАЩИТ 
	11. ПОДАЧА ПИТАНИЯ НА РЕЛЕ 
	12. СТРУКТУРА МЕНЮ 
	12.3.1 Защита паролем 
	12.3.2 Ввод пароля 
	12.3.3 Язык ЖКД  


	13. УСТАВКИ ПО УМОЛЧАНИЮ И ДИАПАЗОН ИХ РЕГУЛИРОВАНИЯ 
	14. ОПИСАНИЕ БЛОКОВ ЗАЖИМОВ НА ЗАДНЕЙ СТОРОНЕ КОРПУСА MICOM P125, P126 И P127 
	15. ЛОКАЛЬНОЕ ПОДКЛЮЧЕНИЕ К ПЕРЕНОСНОМУ КОМПЬЮТЕРУ 
	16. ПОДКЛЮЧЕНИЯ ДЛЯ УДАЛЕННОГО ДОСТУПА
	17. СХЕМЫ ВНЕШНИХ ПОДКЛЮЧЕНИЙ MICOM P125, P126 И P127 
	18. РАЗМЕРЫ КОРПУСА 
	18.1 Размеры корпуса Р126 и Р127
	18.2 Размеры корпуса P125   

	19. ИНФОРМАЦИЯ ПО КОНТАКТАМ С КОМПАНИЕЙ 

	2_P125-6-7_v.11_Монтаж_исправ
	1 ОБЩИЕ ВОПРОСЫ  
	1.1 Получение реле  
	1.2 Электростатические разряды  

	2 ОБРАЩЕНИЕ С ЭЛЕКТРОННЫМ ОБОРУДОВАНИЕМ  
	3 МОНТАЖ РЕЛЕ  
	4 РАСПАКОВКА  
	5 ХРАНЕНИЕ   
	6 ПОДКЛЮЧЕНИЕ 
	6.1 Подключение цепей и питания и внешних сигналов 
	6.2 Порт связи RS485 
	6.3 Защитное заземление 

	7 ГАБАРИТНЫЕ РАЗМЕРЫ  
	7.1 MiCOM P126 и P127  
	7.2 MiCOM P125  


	3_P125-6-7_v.11_Руководство пользователя_исправ
	1. ВВЕДЕНИЕ 
	2. ПАРОЛЬ 
	2.1 Защита паролем 
	2.2 Ввод пароля 
	2.3 Изменение пароля 
	2.4 Отмена ввода уставок 
	2.5 Индикация сообщений аварийной и предупредительной сигнализации 
	2.5.1 Сообщения при нарушениях режима работы электрической сети. 
	2.5.2 Сигналы о нарушениях в работе аппаратного или программного обеспечения реле. 


	3. ОСНОВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ 
	3.1 Аналоговые входы 

	4. МЕНЮ 
	4.1 Меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (OP PARAMETERS)
	4.1.1 Дополнительные пункты меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (только для Р126 и Р127) 

	4.2 Меню ПОСТРОЕНИЕ 
	4.2.1 Подменю General Options (Общие опции). 
	4.2.2 Подменю КОЕФ. ТТ (Transfo. Ratio)
	4.2.3 Подменю светоиндикатров (ИНД.5, …ИНД.8) 
	4.2.4 Пример конфигурации ИНД.5 устройства P126: 
	4.2.5 Подменю конфигурации режима работы входов P125  
	4.2.6 Подменю конфигурации режима работы входов P126 и Р127  
	4.2.7 Подменю конфигурации режима работы выходных реле 
	4.2.8 Подменю выбора активной группы уставок (Р125, Р126 и Р127)

	4.3 Меню ИЗМЕРЕНИЯ (MEASUREMENTS)  
	4.4 Подключение цепей напряжения 
	4.4.1 Схема 3Vpn (три напряжения фаза – нейтраль): 
	4.4.2 Схема 2Vpn + Vr (два фазных напряжения плюс напряжение разомкнутого треугольника) 
	4.4.3 Vpp + Vr (два напряжения фаза-фаза плюс напряжение разомкнутого треугольника): 
	4.4.4 Меню Измерения реле P125
	4.4.5 Меню измерения реле P126
	4.4.5.1 Дополнительные измерения реле P127 


	4.5 Меню ПЕРЕДАЧА ИНФ. (COMMUNICATION) 
	4.5.1.1 Меню связи при использовании протокола ModBus.
	4.5.2 Меню связи по протоколу (МЭК) IEC 60870 – 5 –103 
	4.5.3 Меню СВЯЗИ по протоколу DNP3

	4.6 Меню УСТАВКИ (PROTECTION) 
	4.6.1 Меню направленной МТЗ [67/50/51] (только Р127)
	4.6.1.1 Независимая выдержка времени срабатывания (DMT) ступени I> 
	4.6.1.2 Характеристика RI (электромеханическая) для ступени I> 
	4.6.1.3 Характеристики (МЭК) IEC – ХХ  для ступени I>
	4.6.1.4 Характеристика RECT (выпрямитель) для ступени МТЗ I> 
	4.6.1.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени I> 
	4.6.1.6 Меню характеристики сброса ступени I> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI.
	4.6.1.7 Меню выбора уставок второй ступени МТЗ I>> 
	4.6.1.8 Меню выбора уставок третьей ступени МТЗ I>>>  

	4.6.2 Меню направленной ЗНЗ [67N/50N/51N].
	4.6.2.1 Меню выбора параметров независимой характеристики (DMT) ступени Ie>
	4.6.2.2 Меню выбора параметров характеристики RI ступени Ie>
	4.6.2.3 Меню выбора параметров характеристики IEC-XX ступени Ie> 
	4.6.2.4 Меню выбора параметров характеристики RECT (выпрямитель) для ступени Ie> 
	4.6.2.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени Ie> 
	4.6.2.6 Меню характеристики возврата ступени Ie> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI.
	4.6.2.7 Меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Iе>>  
	4.6.2.8 Меню выбора уставок третьей ступени ЗНЗ Iе>>> 

	4.6.3 Меню конфигурирования трехфазной МТЗ [50/51] (Р126)
	4.6.3.1 Независимая выдержка времени срабатывания (DMT) ступени I>  
	4.6.3.2 Характеристика RI (электромеханическая) для ступени I>  
	4.6.3.3 Характеристики (МЭК) IEC – ХХ  для ступени I> 
	4.6.3.4 Характеристика RECT (выпрямитель) для ступени МТЗ I> 
	4.6.3.5 Характеристики ANSI/IEEE  для ступени I>
	4.6.3.6 Меню характеристики возврата ступени I> для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI.
	4.6.3.7 Меню выбора уставок второй ступени МТЗ I>> 
	4.6.3.8 Меню выбора уставок третьей ступени МТЗ I>>>  

	4.6.4 [32] Защита по активной мощности  
	 
	4.6.5  [32N] Защита от замыканий на землю по активной мощности 
	4.6.5.1 Меню  выбора параметров характеристики RI (электромеханическое реле) для ступени Pe/IeCos >
	4.6.5.2 Меню  выбора параметров характеристики МЭК-XX для ступени Pe/IeCos >
	4.6.5.3 Меню  выбора параметров характеристики RECT (выпрямитель) для Pe/IeCos > 
	4.6.5.4 Меню  выбора параметров характеристики IEEE/ANSI для Pe/IeCos > 
	4.6.5.5 Меню характеристики возврата ступени Pe/IeCos для кривых DMT/IDMT IEEE/ANSI.
	4.6.5.6 Меню задания параметров второй ступени Pe>> 

	4.6.6 Максимальная токовая защита обратной последовательности [46] (P126 и P127)
	4.6.6.1 Меню выбора параметров характеристики RI для ступени I2 >.
	4.6.6.2 Меню выбора параметров зависимых характеристик (IDMT) IEC ступени I2>
	4.6.6.3 Меню выбора параметров зависимых характеристик RECT  ступени I2 > 
	4.6.6.4 Меню выбора параметров зависимых характеристик (IDMT) ANSI/IEEE ступени I2>
	4.6.6.5 Меню выбора времени возврата  для характеристик срабатывания типа ANSI/IEEE ступени I2> 
	4.6.6.6 Меню выбора параметров второй ступени I2>>. 
	4.6.6.7 Меню выбора параметров третьей ступени I2>>>

	4.6.7 Меню выбора параметров защиты от теплового перегруза [49] (P126 и P127)
	4.6.8 Меню защиты минимального тока [37] (P126 и P127)
	4.6.9 Меню защиты от повышения напряжения [59] (Р127)
	4.6.10 Меню защиты при понижении напряжения [27] (P127)
	4.6.11 Меню защиты от повышения напряжения нулевой последовательности [59N]
	4.6.12 [79] Меню АПВ (P126 и P127)
	4.6.12.1 Подменю ПОВРЕЖДЕНИЕ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ [79]
	4.6.12.2 Подменю БЛОКИРОВКА АПВ [79] 
	4.6.12.3  «[79] ВРЕМЯ АПВ»  и «[79] ВРЕМЯ ПАУЗЫ АПВ» (время готовности)
	4.6.12.4 Меню «[79] ВЫБОР ЧИСЛА АПВ МТЗ/ЗНЗ»
	4.6.12.5 Меню «[79] ЦИКЛЫ АПВ»  

	4.6.13 Подменю защиты по частоте (только в Р127) 

	4.7 Меню АВТОМАТИКА  
	4.7.1    Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands). 
	4.7.1.1 Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р125 
	4.7.1.2 Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р126 и Р127
	4.7.1.3 Дополнительные меню ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р127 

	4.7.2 Подменю ЗАПОМИНАНИЕ 
	4.7.2.1 Подменю ЗАПОМИНАНИЕ для реле Р126 и Р127 

	4.7.3    Подменю БЛОКИРОВАНИЕ 
	4.7.3.1 Подменю БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р125 
	4.7.3.2 Дополнительные меню БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р126 и Р127 
	4.7.3.3 Дополнительное меню БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р127 

	4.7.4 Подменю блокировки броска тока намагничивания трансформатора (только Р127) 
	4.7.5 Подменю СЕЛЕКТИВН.  
	4.7.6 Подменю ВЫХОДЫ  
	4.7.6.1 Подменю ВЫХОДЫ для Р125 
	4.7.6.2 Меню ВЫХОДЫ для Р126 и Р127 
	4.7.6.2.1   Дополнительное подменю ВЫХОДЫ для Р127


	4.7.7 Подменю ВХОДЫ (Inputs) 
	4.7.8 Уставки дополнительных таймеров в конце подменю ВХОДЫ 
	4.7.9 Подменю ОБРЫВ ПРОВОДА (только для P126 и P127)
	4.7.10 Подменю ПУСК-НАБРОС (только для P126 и P127) 
	4.7.11 Меню 51V (МТЗ с пуском по напряжению) и деблокировки пуска при неисправности цепей ТН (Р127)
	4.7.12 Подменю контроля цепей напряжения (КЦН)
	4.7.13 Подменю УРОВ (только для P126 и P127) 
	4.7.14 Подменю КОНТРОЛЬ ВЫКЛ. (только для P126 и Р127) 
	4.7.15 Подменю функции защиты при включении на повреждение SOTF (P126 и Р127) 
	4.7.16 Подменю ЛОГИЧЕСКИЕ УРАВНЕНИЯ (только Р126 и Р127) 

	4.8 Меню ЗАПИСИ (только Р 126 и Р127) 
	4.8.1 Подменю КОНТРОЛЬ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ (Р126 и Р127). 
	4.8.1.1 Подменю записи повреждений. 
	4.8.1.2 Подменю «МГНОВЕННЫЙ»  

	4.8.2 Подменю ЗАПИСЬ ПЕРЕХОДН. 
	4.8.2.1 Подменю «ВРЕМ. ПУСКА» (Time Peak Value) 
	4.8.2.2 Подменю “ROLLING DEMAND” (среднее потребление за интервал) 



	5. МОНТАЖ 
	5.1 Питание 
	5.2 Входы измерения тока 
	5.3 Логические входы 
	5.4 Выходные реле. 
	5.5 Связь 
	5.5.1 Порт связи RS485 (с обратной стороны реле) 
	5.5.2 Порт связи RS232  



	4_P125-6-7_v.11_Руководство по применению_исправ
	1. ВВЕДЕНИЕ 
	1.1 Защита воздушных и кабельных линий электропередачи 
	1.2 Направленные реле защиты серии MiCOM 

	2. ФУНКЦИИ ТОКОВЫХ ЗАЩИТ И АВТОМАТИКИ 
	2.1 [67/50/51] Направленная/ненаправленная трехфазная МТЗ (Р127) 
	2.2 [67] Направленная защита максимального тока 
	2.2.1 Принцип работы 
	2.2.2 Синхронная поляризация 
	2.2.3 Внутреннее блокирование ступеней I>…I>>…I>>> 
	2.2.4 Рекомендации по выбору уставок 
	2.2.5 Применение направленной трехфазной защиты максимального тока 
	2.2.5.1 Параллельные фидеры 
	2.2.5.2 Кольцевая сеть 


	2.3 [50/51] Максимальная токовая защита (Р126 – Р127) 
	2.3.1 Функция мгновенной МТЗ [50/51] 
	2.3.2 Внутренняя блокировка I>…I>>… I>>>  
	2.3.3 Трехфазная защита максимального тока 

	2.4 Направленная защита от замыканий на землю (Р125, Р126 и Р127) 
	2.4.1 Общие рекомендации по выбору уставок 
	2.4.2 Применение направленной защиты от замыканий на землю [67N] в сети с изолированной нейтралью 
	2.4.3 Характеристики ваттметрической защиты (Pe) 
	2.4.3.1  Рекомендации по выбору уставок ваттметрической защиты (Pe) 

	2.4.4 Вопросы применения  
	2.4.5 Защита IeCos 
	2.4.6 Когда используется IeCos и когда Pe 

	2.5 Применение MiCOM P125 в качестве однофазного реле мощности 
	2.5.1 Обзор 
	2.5.2 Подключение реле 
	2.5.3 Уставка угла максимальной чувствительности 
	2.5.4 Замена реле прямой/обратной мощности типа MWTU11/TWL1111 
	2.5.5 Применение функции измерения мощности 

	2.6 Защита от теплового перегруза (Р126 и Р127) 
	2.6.1 Характеристики постоянной времени 
	2.6.2 Математическая формула применимая к реле серии MiCOM: 
	2.6.3  Рекомендации по выбору уставок тепловой защиты от перегруза 

	2.7 Защита минимального тока (Р126 и Р127) 
	2.8 Максимальная токовая защита обратной последовательности (Р126 и Р127) 
	2.8.1 Рекомендации по выбору уставок I2  


	3. ЗАЩИТЫ ПО НАПРЯЖЕНЮ 
	3.1 Уставки для подключения цепей напряжения 
	3.2 Измерения напряжений выводимые на дисплей 
	3.3 Меню измерения 
	3.4 [59N] Защита при повышении напряжения нулевой последовательности (Р125, Р126 и Р127) 
	3.4.1 Рекомендации по выбору уставок 

	3.5 [27] Защита минимального напряжения (Р127) 
	3.5.1 Рекомендации по выбору уставок 

	3.6 [59] Защита максимального напряжения (Р127) 
	3.6.1 Рекомендации по выбору уставок 


	4. ДРУГИЕ ФУНКЦИИ ЗАЩИТЫ ИНТЕГРИРОВАННЫЕ В Р127 
	4.1 Защита по понижению/повышению частоты (81U/O) 
	4.1.1 Описание функции 
	4.1.2 Описание меню на ЖКД

	4.2 3-фазная направленная защита по повышению мощности (32) 
	4.2.1 Описание функции 
	4.2.2 Индикация измерений мощности 
	4.2.2.1 Активная мощность (Р) 
	4.2.2.2 Реактивная мощность (Q) 
	4.2.2.3 Фазовый сдвиг мощности 

	4.2.3 Обзор 
	4.2.4 Описание меню на ЖКД


	5. ОПИСАНИЕ РАБОТЫ И ПРИНЦИПЫ ВЫБОРА УСТАВОК ФУНКЦИИ АПВ (Р126 & P127) 
	5.1  Доступные уставки 
	5.2 Конфигурирование логики работы АПВ 
	5.2.1 Ввод в работу 
	5.2.2 Уставки и функциональные настройки 
	5.2.3 Блокировка АПВ 
	5.2.4 Дискретные входы функции АПВ 
	5.2.5 Выходные реле функции АПВ 
	5.2.6 Светодиоды функции АПВ 
	5.2.7 Измерения связанные с функцией АПВ 
	5.2.8 Рекомендации по выбору уставок АПВ 
	5.2.9 Количество циклов (попыток автоматического выключения) 
	5.2.10 Уставка времени бестоковой паузы. 
	5.2.10.1 Время готовности АПВ 

	5.2.11 Согласование с предохранителями 


	6. ФУНКЦИИ УПРАВЛЕНИЯ И АВТОМАТИКИ 
	6.1 Команда отключения 
	6.2 Фиксация срабатывания выходных реле 
	6.3 Защита при обрыве проводника (Р126 и Р127) 
	6.3.1 Рекомендации по выбору уставок 
	6.3.2 Пример выбора уставок 

	6.4 Блокировка при броске тока намагничивания (только Р127) 
	6.5 Функция Пуск-Наброс (Р126 и Р127) 
	6.5.1 Отопительная/охладительная нагрузка 
	6.5.2 Двигательная нагрузка 
	6.5.3 Защита от замыкания на землю для трансформатора 

	6.6 Функции МТЗ с управлением по напряжению (51V) и  контроль цепей ТН 
	6.7 Дополнительные таймеры (P125, P126 и P127) 
	6.8 Схема логической селективности (P126 и P127) 
	6.9 Блокируемая направленная/ненаправленная МТЗ 
	6.10 Контроль положения выключателя 
	6.11 Мониторинг технического состояния выключателя (P126 и P127) 
	6.12 Параметры контроля технического состояния выключателя (P126 и P127) 
	6.12.1 Рекомендации по выбору уставок 
	6.12.1.1 Уставка по сумме отключенных токов ( In  
	6.12.1.2 Setting the Number of Operations Thresholds 
	6.12.1.3 Уставки по времени выполнения коммутационных операций 


	6.13 Устройство резервирования отказа выключателя (УРОВ) 
	6.13.1 Уставки функции УРОВ 

	6.14  Контроль цепи отключения (P126 и P127) 
	6.14.1 Принцип контроля цепи отключения использованный в MiCOM P126 и P127   
	6.14.2  Расчет параметров внешнего резистора R1 

	6.15  Защита при ручном или автоматическом включении на повреждение (SOTF/TOR) (P126 и P127) 
	6.15.1 Общие вопросы 
	6.15.2 Описание принципа работы функции SOTF/TOR   

	6.16 Режим местного или дистанционного управления выключателем (P125, P126 и P127) 
	6.16.1 Общие положения 
	6.16.2 Выбор режима местного/дистанционного управления сигналом по логическому входу 
	6.16.3 Уставки 

	6.17 Логические уравнения (P126 и P127) 

	7. РЕГИСТРАЦИЯ (P125, P126 И P127) 
	7.1 Регистрация событий 
	7.2 Регистрация аварий 
	7.3 Регистрация пусков 
	7.4 Осциллографирование 

	8. ИЗМЕРЕНИЕ МАКСИМАЛЬНОГО И СРЕДНЕГО ПОТРЕБЛЕНИЯ (P126 И P127) 
	8.1 Среднее потребление 
	8.2 Максимальное потребление 

	9. ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ ГРУПП УСТАВОК (P125, P126 и P127) 
	9.1.1 Переключение групп уставок по логическому входу 
	9.1.2 Приоритеты 


	10. ИЗМЕРЕНИЯ 
	10.1 Измерения мощности и электрической энергии (P127) 

	11. ЛОГИЧЕСКИЕ ВХОДЫ И ЛОГИЧЕСКИЕ ВЫХОДЫ 
	11.1 Логические входы 
	11.2 Логические выходы 

	12. НАЛАДОЧНЫЙ РЕЖИМ 
	13. ТРЕБОВАНИЯ К ТРАНСФОРМАТОРАМ ТОКА 
	13.1 МТЗ с зависимой (IDMT) или независимой характеристикой (DT) и защита от замыканий на землю 
	13.2 МТЗ и ЗНЗ без выдержки времени (мгновенные ступени) 
	13.3 Чувствительная ЗНЗ (SEF) с независимой (DMT) /зависимой (IDMT) характеристикой  


	5_P125-6-7_v.11_Техническое руководство_исправ
	ВВЕДЕНИЕ
	Передняя панель
	Жидкокристаллический дисплей (ЖКД)
	Клавиатура
	Светодиоды
	Идентификация устройства
	Батарея и порт связи

	Извлечение устройства из корпуса

	ПАРОЛЬ
	Защита паролем
	Ввод пароля
	Изменение пароля
	Отмена ввода уставок
	Индикация сообщений аварийной и предупредительной сигнализац
	Сообщения при нарушениях режима работы электрической сети.
	Сигналы о нарушениях в работе аппаратного или программного о


	ОСНОВНЫЕ ХАРАКТЕРИСТИКИ
	Аналоговые входы

	МЕНЮ
	Меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (OP PARAMETERS)
	Дополнительные пункты меню ВХОД. ПАРАМЕТРЫ (только для Р126 

	Меню ПОСТРОЕНИЕ
	Подменю General Options (Общие опции).
	Подменю КОЕФ. ТТ (Transfo. Ratio)
	Подменю светоиндикатров (ИНД.5, …ИНД.8)
	Пример конфигурации ИНД.5 устройства P126:
	Подменю конфигурации режима работы входов P125
	Подменю конфигурации режима работы входов P126 и Р127
	Подменю выбора активной группы уставок
	Подменю выбора активной группы уставок (Р125, Р126 и Р127)

	Меню ИЗМЕРЕНИЙ (MEASUREMENTS)
	Подключение цепей напряжения
	Схема 3Vpn (три напряжения фаза – нейтраль):
	Схема 2Vpn + Vr (два фазных напряжения плюс напряжение разом
	Vpp + Vr ( два напряжения фаза-фаза плюс напряжение разомкну
	Меню Измерения реле P125
	Меню измерения реле P126
	Дополнительные измерения реле P127


	Меню связи (COMMUNICATION)
	Меню связи при использовании протокола ModBus.
	Меню связи по протоколу Courier.
	Меню связи по протоколу (МЭК) IEC 60870 – 5 –103
	Меню СВЯЗИ по протоколу DNP3

	Меню УСТАВКИ (PROTECTION)
	Меню направленной МТЗ [67/50/51] (только Р127)
	Независимая выдержка времени срабатывания (DMT) ступени I>
	Характеристика RI (электромеханическая) для ступени I>
	Характеристики (МЭК) IEC – ХХ  для ступени I>
	Характеристика RECT (выпрямитель) для ступени МТЗ I>
	Характеристики ANSI/IEEE  для ступени I>
	Меню характеристики сброса ступени I> для кривых DMT/IDMT IE
	Меню выбора уставок второй ступени МТЗ I>>
	Меню выбора уставок третьей ступени МТЗ I>>>

	Меню направленной ЗНЗ [67N/50N/51N].
	Меню выбора параметров независимой характеристики (DMT) ступ
	Меню выбора параметров характеристики RI ступени Ie>
	Меню выбора параметров характеристики IEC-XX ступени Ie>
	Меню выбора параметров характеристики RECT (выпрямитель) для
	Характеристики ANSI/IEEE  для ступени Ie>
	Меню характеристики возврата ступени Ie> для кривых DMT/IDMT
	Меню выбора параметров второй ступени ЗНЗ Iе>>
	Меню выбора уставок третьей ступени ЗНЗ Iе>>>

	Меню конфигурирования трехфазной МТЗ [50/51] (Р126)
	Независимая выдержка времени срабатывания (DMT) ступени I>
	Характеристика RI (электромеханическая) для ступени I>
	Характеристики (МЭК) IEC – ХХ  для ступени I>
	Характеристика RECT (выпрямитель) для ступени МТЗ I>
	Характеристики ANSI/IEEE  для ступени I>
	Меню характеристики возврата ступени I> для кривых DMT/IDMT 
	Меню выбора уставок второй ступени МТЗ I>>
	При выборе для второй ступени МТЗ (I>>) зависимых характерис
	Меню выбора уставок третьей ступени МТЗ I>>>

	[32N] Защита от замыканий на землю по активной мощности
	Меню  выбора параметров характеристики RI (электромеханическ
	Меню  выбора параметров характеристики МЭК-XX для ступени Pe
	Меню  выбора параметров характеристики RECT (выпрямитель) дл
	Меню  выбора параметров характеристики IEEE/ANSI для Pe/IeCo
	Меню характеристики возврата ступени Pe/IeCos для кривых DMT
	Меню задания параметров второй ступени Pe>>

	Максимальная токовая защита обратной последовательности [46]
	Меню выбора параметров характеристики RI для ступени I2 >.
	Меню выбора параметров зависимых характеристик (IDMT) IEC ст
	Меню выбора параметров зависимых характеристик RECT  ступени
	Меню выбора параметров зависимых характеристик (IDMT) ANSI/I
	Меню выбора времени возврата  для характеристик срабатывания
	Меню выбора параметров второй ступени I2>>.
	Меню выбора параметров третьей ступени I2>>>

	Меню выбора параметров защиты от теплового перегруза [49] (P
	Меню защиты минимального тока [37] (P126 и P127)
	Меню защиты от повышения напряжения [59] (Р127)
	Меню защиты при понижении напряжения [27] (P127)
	Меню защиты от повышения напряжения нулевой последовательнос
	[79] Меню АПВ (P126 и P127)
	Подменю ПОВРЕЖДЕНИЕ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ [79]
	Подменю БЛОКИРОВКА АПВ [79]
	«[79] ВРЕМЯ АПВ»  и «[79] ВРЕМЯ ПАУЗЫ АПВ» (время готовности
	Меню «[79] ВЫБОР ЧИСЛА АПВ МТЗ/ЗНЗ»
	Меню «[79] ЦИКЛЫ АПВ»


	Меню АВТОМАТИКА
	Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands).
	Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р125
	Подменю ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р126 и Р127
	Дополнительные меню ЗАКАЗ ОТКЛ (Trip Commands) для реле Р127

	Подменю ЗАПОМИНАНИЕ
	Подменю ЗАПОМИНАНИЕ для Р126  и Р127

	Подменю БЛОКИРОВАНИЕ
	Подменю БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р125
	Дополнительные меню БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р126 и Р127
	Дополнительное меню БЛОКИРОВАНИЕ для реле Р127

	Подменю СЕЛЕКТИВН.
	Подменю ВЫХОДЫ
	Подменю ВЫХОДЫ для Р125
	Меню ВЫХОДЫ для Р126 и Р127
	Дополнительное подменю ВЫХОДЫ для Р127

	Подменю ВХОДЫ (Inputs)
	Уставки дополнительных таймеров в конце подменю ВХОДЫ
	Подменю ОБРЫВ ПРОВОДА (только для P126 и P127)
	Подменю ПУСК-НАБРОС (только для P126 и P127)
	Меню 51V (МТЗ с пуском по напряжению) и деблокировки пуска п
	Подменю УРОВ (только для P126 и P127)
	Подменю КОНТРОЛЬ ВЫКЛ. (только для P126 и Р127)
	Подменю функции защиты при включении на повреждение SOTF (P1
	Логические уравнения И
	Подменю логика И (Р126 и Р127)
	Дополнительное подменю Логика И (реле Р127)
	Подменю выдержек времени логических уравнений И.


	Меню ЗАПИСИ (только Р 126 и Р127)
	Подменю КОНТРОЛЬ ВЫКЛЮЧАТЕЛЯ (Р126 и Р127).
	Подменю записи повреждений.
	Подменю «МГНОВЕННЫЙ» (P126  и Р127)
	Подменю ЗАПИСЬ ПЕРЕХОДН.
	Подменю «ВРЕМ. ПУСКА» (Time Peak Value)
	Подменю “ROLLING DEMAND” (среднее потребление за интервал)


	МОНТАЖ
	Питание
	Входы измерения тока
	Логические входы
	Выходные реле.
	Связь
	Порт связи RS485 (с обратной стороны реле)
	Порт связи RS232



	6_P125-6-7_v.11_Технические данные_исправ
	1 НОМИНАЛЬНЫЕ ДАННЫЕ   
	1.1 Питание  
	1.2 Частота   
	1.3 Входы тока  
	1.4 Входы переменного напряжения  
	1.5 Логические входы  
	1.5.1 Питание логических входов  

	1.6 Характеристики выходных реле  

	2 СТОЙКОСТЬ К ВЫСОКОМУ НАПРЯЖЕНИЮ  
	3 ЭЛЕКТРОМАГНИТНАЯ СОВМЕСТИМОСТЬ  
	4 ОКРУЖАЮЩАЯ СРЕДА  
	5 ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ И ПОГРЕШНОСТИ ОРГАНОВ ЗАЩИТЫ  
	6 ПОГРЕШНОСТИ ТАЙМЕРОВ ФУНКЦИЙ АВТОМАТИКИ  
	7 ПОГРЕШНОСТЬ ИЗМЕРЕНИЙ  
	8 ДИАПАЗОН РЕГУЛИРОВАНИЯ УСТАВОК  
	8.1  [67/50/51] Направленная/ненаправленная фазная МТЗ (Р127)  
	8.1.1 Поляризация  
	8.1.2 Диапазон уставок защит (Р127)  

	8.2 [50/51] Фазная МТЗ (Р126)  
	8.2.1 Диапазон уставок защит (Р126)  

	8.3 [67N/50N/51N] Направленная/ненаправленная защита от замыканий на землю (P125, P126 и Р127)  
	8.3.1 Диапазон уставок защит  

	8.4 Ваттметрическая защита от замыканий на землю  
	8.5 Режимы работы  
	8.5.1 Диапазоны регулирования уставок  

	8.6 Защита минимального тока (Р126 и Р127)  
	8.6.1 Диапазоны регулирования уставок  

	8.7 Токовая защита обратной последовательности (Р126 и Р127)  
	8.7.1 Диапазоны регулирования уставок  

	8.8 Защита от теплового перегруза (Р126 и Р127)  
	8.8.1 Диапазоны регулирования уставок  

	8.9 Защита минимального напряжения (Р127)  
	8.9.1 Диапазоны регулирования уставок  

	8.10  Защита максимального напряжения (Р127)  
	8.10.1 Диапазоны регулирования уставок  

	8.11 Защита по повышению/понижению частоты (Р127) 
	8.11.1 Диапазон регулирования уставок (Р127) 

	8.12 Защита по повышению активной мощности (Р127) 
	8.12.1 Диапазон регулирования уставок 

	8.13 Защита по повышению напряжения нулевой последовательности  
	8.13.1 Диапазоны регулирования уставок  

	8.14  Многократное АПВ (Р126 и Р127)  
	8.14.1 Уставки функции многократного АПВ  
	8.14.1.1 Другие таймеры  



	9 АВТОМАТИКА И ВСПОМОГАТЕЛЬНЫЕ ФУНКЦИИ  
	9.1 Функция «Пуск-Наброс» (Р126 и Р127)  
	9.2 Блокировка при броске тока намагничивания (Р127) 
	9.3 МТЗ, управляемая напряжением (51V)  
	9.4 Дополнительные таймеры (Р126 и Р127)  
	9.5 Обнаружение обрыва провода (Р126 и Р127)  
	9.5.1 Диапазоны регулирования уставок функции обрыва провода  

	9.6 УРОВ (Р126 и Р127)  
	9.6.1 Уставки функции УРОВ  

	9.7 Контроль цепи отключения (Р126 и Р127)  
	9.8 Управление выключателем и контроль технического состояния (Р126 и Р127)  
	9.8.1 Диапазон регулирования уставок 

	9.9 Ускорение защит при включении на КЗ (SOTF/TOR) (Р126 и Р127)  
	9.9.1 Диапазон регулирования уставок  

	9.10 Логические уравнения (Р126 и Р127)  
	9.10.1 Диапазон регулирования уставок таймеров логических уравнений  
	9.10.2 Доступные логические элементы  
	9.10.3 Доступные сигналы 
	9.10.4 Пример построение логического уравнения А 


	10 ФУНКЦИИ РЕГИСТРАЦИИ (Р126 И Р127)  
	10.1 Регистрация событий  
	10.2  Регистрация аварий  
	10.3  Регистрация пусков защиты  
	10.4 Осциллограф  
	10.4.1 Пусковые органы, данные, диапазон уставок  


	11 СВЯЗЬ  
	12 ХАРАКТЕРИСТИКИ СРАБАТЫВАНИЯ  
	12.1 Общие данные  
	12.1.1 Кривые инверсно зависимых характеристик:  
	12.1.2 Таймер задержки возврата  

	12.2 Кривые защиты от теплового перегруза  


	7_P125-6-7_v.11_Схемы подключения_исправ
	1. ОПИСАНИЕ ЗАЖИМОВ РЕЛЕ MICOM P125 
	1.1 Схема подключения MiCOM P125 

	2.  ОПИСАНИЕ ЗАЖИМОВ РЕЛЕ MICOM P126 И Р127 
	2.1 Схема подключения MiCOM P126 
	2.2  Схема подключения MiCOM P127  

	3. СХЕМЫ ПОДКЛЮЧЕНИЯ ЦЕПЕЙ ТТ К Р126 И Р127 
	3.1 Подключение ТТ к Р126 и Р127 по схеме Хольмгрена 
	3.2 Подключение ТТ в двух фазах к Р126 и Р127 


	8_P125-6-7_v.11_Наладка и протоколы испытаний_исправ
	1 НАЛАДОЧНЫЕ ПРОВЕРКИ 
	1.1 Идентификация реле 
	1.2 Протокол наладочных проверок 
	1.3 Проверка цепей и источника питания оперативным током 
	1.4 Проверка измерений и аналоговых входов 
	1.5 Введение 
	1.6 Проверка МТЗ от м/ф КЗ
	1.7 Проверка защиты минимального тока фаз
	1.8 Проверка ЗНЗ (МТЗ от 1ф. КЗ)
	1.9 Направленная защита от 1ф. КЗ 
	1.10 Проверка направленной ваттметрической защиты от замыканий на землю 
	1.11 Проверка защиты при повышении/понижении напряжения
	1.12 Проверка защиты по повышению напряжения нулевой последовательности
	1.13 Базовая проверка АПВ 
	1.13.1 Процедура проверки АПВ с пуском от ступени МТЗ tI> 
	1.13.2 Процедура проверки АПВ с пуском от ступени ЗНЗ tIe> 


	2 УСТАВКИ ПОСЛЕ ВЫПОЛНЕНИЯ НАЛАДОЧНЫХ ПРОВЕРОК
	3 ДАЛЬНЕЙШИЕ ПРОВЕРКИ Р126 И Р127 
	3.1 Введение 
	3.2 Испытательное оборудование 
	3.3 Тип испытуемого реле 
	3.4 Конфигурация реле для испытаний 
	3.5 Подключение проверяемого оборудования 
	3.6 Проверка защит максимального тока 
	3.7 Ненаправленные защиты максимального тока 
	3.7.1 Проверка уставок тока срабатывания  
	3.7.1.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.2 Проверка времени срабатывания 
	3.7.2.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.3 Ненаправленная максимальная токовая защита от замыканий на землю 
	3.7.3.1 Проверка уставок тока срабатывания  
	3.7.3.2 Критерий успешности проверки 

	3.7.4 Проверка времени срабатывания 
	3.7.4.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.5 Направленная защита от замыканий на землю 
	3.7.5.1 Проверка уставки срабатывания 
	3.7.5.2 Критерий успешности проверки 

	3.7.6 Проверка времени возврата 
	3.7.6.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.7 Проверка границы зоны работы направленной ЗНЗ  
	3.7.7.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.8 Проверка времени срабатывания направленной ЗНЗ 
	3.7.8.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.9 Границы зоны работы – МТЗ от м/ф КЗ (только Р127) 
	3.7.9.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.10 Проверка направленной ваттметрической защиты от замыканий на землю 
	3.7.10.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.11 Максимальная токовая защита обратной последовательности 
	3.7.11.1 Критерий успешности проверки 

	3.7.12 Защита от теплового перегруза 
	3.7.12.1 Критерий успешности проверки 


	3.8 Защиты по напряжению (только Р127) 
	3.8.1 Защита минимального напряжения 
	3.8.2 Орган контроля снижения напряжения фаза-нейтраль  
	3.8.3 Защита максимального напряжения 
	3.8.4 Орган контроля повышения напряжения фаза-нейтраль 
	3.8.5 Защита по повышению напряжения нулевой последовательности 
	3.8.5.1 Критерий успешности проверки 


	3.9  Функции автоматики и управления 
	3.9.1 Контроль цепи отключения 
	3.9.2 УРОВ 
	3.9.2.1 Критерий успешности проверки 

	3.9.3 Пуск – наброс  
	3.9.3.1 Критерий успешности проверки 

	3.9.4 Обрыв проводника линии 
	3.9.4.1 Критерий успешности опыта  




	9_P125-6-7_v.11_Modbus_IEC_60870-5-103_исправ
	1. ВВЕДЕНИЕ 
	1.1 Цель настоящего документа 
	1.2 Термины 

	2. ПРОТОКОЛ MODBUS 
	2.1 Технические характеристики связи по протоколу MODBUS  
	2.1.1 Параметры подключения по MODBUS  
	2.1.2 Синхронизация обмена сообщениями 
	2.1.3 Проверка достоверности сообщения 
	2.1.4 Адрес 

	2.2 Функции MODBUS доступные в устройстве защиты 
	2.3 Описание протокола MODBUS   
	2.3.1 Размер фрейма получаемого (ведомым) устройством защиты  
	2.3.2 Формат фрейма сообщения посылаемого реле 
	2.3.3 Проверка достоверности сообщения  

	2.4 Организация базы данных 
	2.4.1 Описание распределения памяти параметров настройки терминала защиты  
	2.4.1.1 Уставки 
	2.4.1.2 Страница 0H
	2.4.1.3  Страница 1H
	2.4.1.4  Страница  2H
	2.4.1.5 Страница 3H 
	2.4.1.6 Страница 4H
	2.4.1.7 Страница  5H 
	2.4.1.8 Страница 6H
	2.4.1.9 Страница 7H
	2.4.1.10 Страница 8H 
	2.4.1.11 Зарезервированные страницы 
	2.4.1.12 Записи осциллограмм 
	2.4.1.13 Записи событий 
	2.4.1.14 Записи аварий 
	2.4.1.15 Характеристики доступа к странцам памяти 
	2.4.1.16 Страницы с 9H по 21H  
	 Значения каждого из каналов записи 

	2.4.1.17 Страница 22H 
	2.4.1.18 Страница 35H 
	2.4.1.19 Страница 36H   
	2.4.1.20 Страница 37H   
	2.4.1.21 Страницы с 38H по 3CH 
	2.4.1.22 Страница 3DH 
	2.4.1.23 Страница 3EH 
	2.4.1.24 Страница 5AH 

	2.4.2 Описание формата распределения памяти 
	2.4.3 Дополнительная информация по записям переходных процессов 
	2.4.3.1 Уточнение формы запроса MODBUS на запись переходного процесса 
	2.4.3.2 Запрос на уточнение количества доступных осциллограмм
	2.4.3.3 Сервисный запрос 
	2.4.3.4 Запрос на выгрузку записи переходного процесса (осциллограммы)
	2.4.3.5 Запрос на выгрузку фрейма индекса

	2.4.4 Запрос для выгрузки самой старой записи из неподтвержденных событий 
	2.4.5 Запрос на считывание указанного события
	2.4.6 Форма запроса MODBUS для считывания авариных записей 
	2.4.6.1 Запрос на считывание самой старой из неподтвержденных аварийных записей
	2.4.6.2 Запрос на считывание указанной аварийной записи



	3. ПРОТОКОЛ IEC 60870-5-103  
	1.1 Общая информация 
	1.2 Спонтанные сообщения  
	1.2.1 Индикаторы статуса 

	1.3 Состояние системы 
	1.4 Обрабатываемые команды 
	1.4.1 Системные команды 
	1.4.2 Общие команды  

	1.5 Перезапуск реле  
	1.6 Циклические измерения 
	1.7 Считывание записей осциллографа 






